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CONTADORES DE CORRIENTE TRIFASICA;

vé%%ﬁ%? e :
‘ HanNie, STEMENS AKTIENGESELLSCHAFT, de Berlin y Minchen,

entidad alemana, residente en Wittelsbacherplatz 2,

8 MUnchen 2, Repiiblica Faderal Alemana.

st ot o e oyt st s it

oL Ge

[

|

“Mf“mMMmm,.“q,me

e+ it i gt v
O ki g i e e

La presente invencidn se refiere a
un dispositivo para la compensacidn del defecto del campo
giratorio en la carga unilateral de contadores de corrien-

te trifdsica con tres sistemas de accionamiento que actlan

5. sobre dos discos, en la que, con ayuda de un arrollamiento
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de toma de conexidn de la bobina de tensidn del tercer
sistema de accionamiento, se genera una tensidn adicio-
nal, cuyo vector esta en fase con el vector de teusidn de
la bobina de tensidn del tercer sistema de accionamiento
y que equivale a un desplazamiento del punto de estrella
con respecto al punto neutro.

En un dispositivo conocido de este
tipo (Memoria de Patente Alemana 596.268) los extremos de
arrollamiento de las dos bobinas de tensidn, situadas dia-
metralmente opuestas, estidn unidos a un punto de estrella
con el extremo de arrollamiento de una bobina auxiliar co-
locada como apéndice de arrollamiento con respecto a la
tercera bobina de tensidn sobre el hierro de tensidn de
esta bobina. Por la introduccidn de la tensidn adicional
de la bobina auxiliar se consigue un desplazamiento de 1la
posicifn de los vectores de tensidn de los sistemas de ac-
cionamiento situados en sentido opuesto, elimindndose asi
el defecto de fase que se produce en los contadores de co-
rriente trifdsica, que se presenta con carga unilateral y
desplazamiento de fase entre la corriente y la tensidn por
la accidn en conjunto de la bobina de tensidn de cada sis-
tema con las bobinas de corriente de los otros sistemas.

Sin embargo, en el dispositivo cono-
cido quedan alin defectos restantes que se producen porque
la corriente de discos en el punto del propio sistema de
accionamiento tiene otra posicidn de fase que en el punto
del sistema opuesto. Estos defectos restantes son inde=-
pendientes de la corriente y se presentan sobre todo tam-
bién en el cos = 1.

La presente invencidn se basa en la
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tarea de desarrollar un dispositivo del tipo deserito al
principio, de modo que se puedan compensar también los de-
fectos restantes del campo giratorio, que se producen con
carga unilateral y cos = 1 y, eﬁ esencial, por los giros
de fases diferentes de las corrientes de discos en distin-
tos puntos del disco de rotor.

En un dispositivo del tipo menciona-
do al principio para la compensacidn del defecto del campo
giratorio independiente de la carga con carga unilateral y
cos = 1 se equipan los hierros de corriente de los dos sis-
temas diametralmente opuestos cada vez, segin la invenciédn,
con un arrollamiento auxiliar y se unen los extremos de
estos dos arrollamientos auxiliares a través de una resis-
tencia de bajos ohmios preferentemente ajustable.

La presente invencidn se puede realizar
de manera especialmente sencilla en contadores en los que
los hierros de corriente est@n provistos cada uno con un
arrollamiento de compensacidn de fase. En este caso, los
arrollamientos de compensacidn de fase en el hierro de co-
rriente de los dos sistemas de aécionamiento opuestos se
pueden utilizar como arrollamientos auxiliares, de modo
que sdlo se tienen que establecer uniones de compensacidn
sencillas.

Otra solucidn muy ventajosa del pro-
blema consiste, segiin la invencidn en unir los hierros de
corriente de los dos sistemas de accionamiento diametral-
mente opuestos por medio de una gafa de cortocircuito cru~
zada.

A base del dibujo que representa en

esquema dos ejemplos de ejecucidn se explica la invencidn
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con mas detalle.
Muestran:

La figura 1, el dispositivo de sis~
tema de accionamiento en un contador de dos discos con la
disposicidn para la compensacidn del defecto adicional de
campo giratorio al existir una carga unilateral.

La figura 2, una vista desde arriba
sobre los dos sistemas de corriente diametralmente opuestos,
Y

La figura 3, asimismo una vista sobre
los dos sistemas de corriente diametralmente opuestos en-
tre si, con una gafa de cortocircuito.

La figura 1 solo representa las piezas
necesarias para comprender la invencidén. Un eje de rotor
1 lleva un disco de rotor superior 2 y un disco de rotor
inferior 3. Con I, II y III se designan los tres siste-
mas de accionamiento, de los que se compone cada uno de
un hierro de tensidn 4, 5, 6 y cada vez un hierro de co-
rriente 7, 8, 9., Para que haya una orientacidn mejor no
estdn representadas las bobinas de tensifn y de corriente,.
Ademds, el hierro de teunsidn 4 del sistema de accionamien-
to I lleva un arrollamiento de compensacidn o se utiliza
un arrollamiento de toma de conexidn como bobina de ten-
sifén del hierro de tensidn 4, equivaliendo la tensidn gene-
rada en este arrollamiento a un desplazamiento del punto
de estrella con resto al punto neutro. Asi se pueden com-
pensar ampliamente los defectos de campo giratorio que se
presentan con carga unilateral de uno de los sistemas opues-
tos, Sin embargo, alln queda un defecto restante que es

independiente de la corriente y que se presenta sobre todo
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también con cos = 1. Este se produce en lo esencial por

los giros de fase diferentes de las corrientes de discos

en diferentes puntos del dJdisco. Este deiacto resrante c¢
puede eliminar de manera sencilla en cortadores con un arro-
llamiento de comprensidn de fase sobre el hierro de corrien-
te, tal como demuestra la figura 1. Cada uno de los dos
hierros de corriente 8 y 9 lleva un arrollamiento de com-
pensacidn de fase 10 y 11, respectivamente, cuyos extremos
estdn unidos de manera usual con un lazo de compensacidn

de fase 12 y 13, respectivamente. Segiin la invencidn se
utilizan estos arrollamientos de compensacifn de fase 10 y
1l ahora para la compensacidn del defecto de campo giratorio
independiente de la carga con la carga unilateral y cos = 1,
Para este fin se unen entre si los extremos de los dos arro-
llamientos de compensacidn de fase 10 y 1l por uniones de
compensacifn 14. Estas uniones de compensacidn pueden ser
resistencias fijas ¢ tambi&n ajustable de pocos ohmios.

Asi se conducen corrientes de compensacidén desde un siste-
ma de accionamiento al otro, cuyas corrientes correspondien-
tes estdn situadag tan favorablemente en su fase de modo

que los defectos restantes citados de campo giratorio son
plenamente compensables, Con un dimensionado correspondien-

te no se producen en el ajuste, por la unién de los arrc-

"llamientos de compensacidn 10 y 11, ningunas influencias

mutuas de las compensaciones de fase. Como esta compen-
sacifn adicional no influye sobre la magnitud de la co-
rriente de compensacidén necesaria, sino prédcticamente
solo sobre las fases, no se puede sustitulr por esta po
sacidn en el circuito de bobina de tensidn del sistema de

accionamiento I.
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Fu cambio, ta Figura 7 muestra unag
ejecucidn un peo modilicada con respecto a la ligura L,
especialmente de los lazos de compensacidn de (ase 12 y
13.

Las piezas idénticas estdn designadas

de nuevo con las mismas cifras de referencia que antes.

$5i no ge utiliza ningin arrovllamiento
de compensacidén de fase sobre el hierro de corriente, se
puede sustituir &ste por otro arrollamiento auxiliar.

La figura 3 muestra una ejecucidn es-
pecialmente sencilla de un arrollamiento auxiliar de este
tipo, que se compone prdcticamente solo de una gafa de
cortocircuito 15. Esta gafa encierra cada vez un polo de
corriente 16 y 17, respectivamente, de los hierros de co-
rriente 8 y 9. La gafa de cortocircuito es de material
eléctroconductor, por ejemplo, de aluminio.

NOTA

Descrita suficientemente la naturale-
za del invento asi como la forma de realizarlo en la pric-
tica, debe hacerse constar que las disposiciones anterior-
mente descritas son suceptibles de modificaciones, de deta-
lle en cuanto no alteren su principio fundamenta, También
se hace constar que el invento corresponde a una solicitud
de patente presentada en Alemania con fecha 22 de julio de
1971 y bajo el nimero P 21 36 685.8, acogiéndose por lo
tanto a los beneficios que conceden los Convenios Interna-
cionales en vigor, siendo lo que constituye la esencia del
referido invento y por lo que se solicita una Patente de
Invencidn por 20 afios en Espafia, sobre: PERFECCIONAMIENTOS

EN DISPOSITIVOS PARA LA COMPENSACION DEL EFECTO DEL CAMPO
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GIRATORIO EN LA CARCA UNILATERAL DE CONTADORES DE CORRIENTE
TRIFASICA, caracterizindose por lo siguiente:

1.~ Perfeccionamientos en dispositi-
vos para la compensacidn del defecto del campo giratorio
en la carga unilateral de contadores de corriente trifidsi-.
ca con tres sistemas de accilonamiento que actiian sobre dos
discos del tipo de dispositivos, en los que, con ayuda de
un arrollamiento de compensacidn sobre el hierro de tensidn
o un arrollamiento de toma de conexidn de la bobina de ten-
sit6n del tercer sistema de accionamiento, se genera una ten-
gidn adicional, cuyo vector estd en fase con el vector de
tensidn de la bobina de tensidn del tercer sistema de ac-—
cionamiento y que equivale a un désplazamieuto del punto
de estrella con respecto al punto neutro, caracterizados
porque cada uno de los hierros de corriente de los dos
sistemas de accionamiento situados diametralmente opues-
tos se equipa con un arrollamiento auxiliar y porque los
extremos de estos dos arrollamientos auxiliares se unen
entre s1 a travéds de una resistencia de pocos ohmios, pre-
ferentemente ajustable.

2.~ Perfeccionamientos segin la rei-
vindicacidn 1, caracterizados porque al existir um arrolla-
miento de compensacidn de fase en cada hierro de corriente
se utilizan &stos tambi&n como arrollamientos auxiliares,

3.~ Perfeccionamientos segiin la rei-
vindicacidn 1, caracterizados porque los hierros de corrien
te de los dos sistemas de accionamiento situados diametral-
mente opuestos se unen entre si por medio de una gafa de
cortocircuito cruzada.

4.- Perfeccionamientos en dispositivos
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para la compensacifn del efecto del campo giratorio en'la
carga unilateral de contadores de corriente trifdsica, tal
y como queda sustancialmente descrito en la presente memo-
ria, e ilustrado en los dibujos adjuntos.
Esta memoria consta de 8 hojas escritas
a miquina por una sola cara.
Madrid,

21 JUL. 1972
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