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PATENTE
DE
INTRODUCCION

/90¢y, 22

a favor de Don Alfredo CORNA BONO, de nacionalidad italia-
na, residente en Barcelona, Calie Gimbernat, 8, por "MECA-

NISMO ELEVADOR PARA ANDAMIAJES".

MEMORTA DESCRIPTIVA

Es corriente el empleo de andamiajes suspendidos
mediante cables, particularmente en reparaciones u obras
sobre fachadas existentes. Existen, para ello, diversidad
de sistemas que se escalonan entre el simple procedimiento

5.k de fuerza manual aplicable a los cables tanto desde abajo
como desde la parte alta de la construccidn, hasta tornos
manuales, instalados en el propio andamio. En todos los ca-
sos, no obstante, intervienen de una forma u otra la fuerza
humana y no se dispone de una seguridad razonable contra ac-

cidentes posibles.
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La invencién aporta una nueva solucidén a este pro
blema, ya que pone a disposicifén un nuevo mecanismo eleva-
dor para andamiajes, montado en el propio andamio, de accip
namiento mecénico y que incorpora medios de seguridad con-
tra falsas maniobras.

El mecanismo de acuerdo con la invencién compren-
de un bastidor soporte en el que son giratorias las poleas
de un tren de acoplamiento a friccién con un cable de sus-
pensibén, al menos una de las cuales se halla conectada me-
diante una transmisién de accionamiento irreversible con
un motor de mando, y un dispositivo de freno acoplable con
un cable de seguridad o guarda paralelo al de suspensién,
cuyo dispositivo se encuentra unido a una palanca de accio-
namiento para su desbloqueo y conectado con un dispositivo
de conmutacién eléctrica que controla el funcionamiento del
motor.

De acuerdo con otra particularidad de la invencién
al menos uﬁa de las ruedas de acoplamiento a friccién con el
cable de suspensidn estd ssociada con un dispositivo de pre-
sién para asegurar este acoplamiento.

El mecanismo puede comprender, por otra parte, me-
dios que responden a la inclinacidén de un andamio suspendi-
do de dos o mis mecanismos como el descrito, para detener el
funcionamiento del mismo en caso de producirse una inclina-
cién anormal de dicho andamio. Estos medios pueden estar
constituidos por un dispositivo de tope asociado con la pa-
lanca de accionamiento del freno y los medios de conmutacidn

del motor, y cun una parte fija respecto al andamio, de tal
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manera que al producirse una inclinacidn anormal del mismo,
desplaza la palanca hacia la posicidén de reposo, detenien-
do el motor y bloqueando el freno. En caso deseado se pue-
de prever un dispositivo de horizontalidad que responda a
una inclinacidn anormal del andamio en el sentido contra=-
rio.

Los dibujos adjuntos muestran, a titulo de ejem~
plo no limitativo del alcance de la presente invencibén y en
representaciones esqueméticas, una forma preferida de lle-
varla a la préctica.

En dichos dibujos: la figura 1 es una vista alza-
da del conjunto de un aparato elevador de andamios provisto
del mecanismo de la presente invencién; la figura 2 es una
vista ortogonal a la anterior, con partes seccionadas para
hacer visibles los elementos internos, y las figuras 3 y &4
muestran, en perspectiva, el esquema del dispositivo de aco
plamiento a friccién del cable con las poleas de suspensidn
Y accionamiento.

El aparato representado comprende una caja gene-
ral -1-, provista de medios convencionales, no representa-
dos, para su fijacién a una estructura de andamio, que asi-
mismo puede afectar cualquier disposicibn clésica.

En la parte superior de la caja -l- se encuentran
pares de cojinetes alineados para sendos ejes transversa-
les, paralelos y separados -2- y -5-. El eje -2- lleva fi-
Jadas dos poleas de garganta -4- y -5-, tangentes a un pla-
no vertical en el que se encuentra el cable de suspensidn

-6-3 el eje -3~ tiene una polea loca -7-. El cable de sus-
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pensién -6~, anclado a un punto fijo por su extremo supe-
rior, entra en el aparato por arriba, por el indicado pla-
no de tangencia y da tres cuartos de vuelta alrededor de

la polea -4-, media vuelta alrededor de la polea =7= y tres
cuartos de vuelta alrededor de la polea -5-, para salir ha-
cia abajo por el mismo plano; su extremo inferior puede ser
fijado a un punto de anclaje, o mantenido tenso, simplemen-
te, mediante pesos.

El Arbol -2- sobresale al exterior y va montado
en un cdrter -8~ que contiene un reductor de volocidad de
rueda y husillo helicoidal -9- y -10-, accionado desde el
motor eléctrico -ll- a través de un reductor previo =12-;
el motor puede estar provisto de electrofreno indicado en
-13-.

Un cable de seguridad ~l4- (Fig. 1) pasa adyacen-
te a uno de los lados de la caja y a través de un cajetin
=15- fijo a la misma, dentro de la cual se encuentra un dis
positivo de freno de mordazas, no representado y accionado
mediante la palanca -16-, oscilante alrededor del eje ~17-.
Este dispositivo de freno es tal que en el estado de reposo
bloquea el cable por la aceidén de un dispositivo eléstico,
pero puede ser separado de este estado por accionamiento de
la palanca -~16~- hacia arriba.

La palanca -1l6~ tiene articulada en -18- una ba-
rra -19- que se extiende hacia abajo y est& guiada axial-
mente por un soporte -20- fijo a la caja -l-, terminando
en un rodillo de contacto -21-, con el que puede acoplarse

un tope correspondiente -22-, fijo al andamio, si éste toma
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una inelinacién anormal; este efecto ss ayudado, en caso
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dado, mediante un resorte auxiliar -23- que actda entre un
tope =24- de la barra -19- y el soporte fijo -20-.

Debajo de la palanca -1l6- se encuentra montado,
ajustable mediante tornillos y colisas -25- y =26~ respecti
vamente, un dispositivo de maniobra eléctrica ~27- cuyo
bérgano de mando ~-28- se encuentra en contacto con dicha pa
lanca y es accionable cuando ésta es desplazada hacia abajo
cuando para liberar el freno, o bien es dejado volver a re-
poso cuando es empujada por el yope ~22- a través del rodi-
llo -21- y barra -19-., Un dispositivo de maniobra similar
-29-, montado ajustable por medios equivalentes a los des-
critos antes, e indicados con las mismas referencias, tiene
un drgano de maniobra -30- ajustable a un tope ajustable
~-31-, montado en una parte -32-, fija al andamio, para pro-
ducir el mismo accionamiento que en el caso anterior si se
produce una inclinacién anormal del andamio en el sentido
contrario.

El funcionamiento del aparato descrito resulta
evidente de la anterior descripcién.

Para el accionamiento del andamio basta accionar
la palanca -16- hacia abajo; el sentido del movimiento pue-
de ser previsto mediante un sistema inversor dispuesto en un
armario o coffret de maniobra independiente, situado en el
propio andamio. Al soitar la palanca, ésta vudve por si so-
la a la posicibén de reposo, desconecta el motor y blogquea
el freno asociado con el cable de seguridad.

La presencia del cable de seguridad hace doblemen
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te seguro el sistema, ya que el mismo se encuentra suspen-
dido de dos cables a la vez. En el caso de un falloc de mo-
tor o de alimentacién de energia, el mecanismo puede ser
accionado a mano acoplando un volante de emergencia =-33-
en una prolongaciém -34- del 4rbol del husillo -10-.

Es evidente que dos o mis aparatos como el descri
to, provistos del mecanismo de la invencidn, podran ser uti
lizados en un mismo andamio seglin lo requiera la longitud
de éste.

Seridn independientes del alcance de la presente
invencién los detalles accesorios y demds caracteristicas
constructivas no esenciales, empleadas en la puesta en pric
tica de la misma, por quedar todo ello comprendido dentro

del espiritu de las siguientes reivindicaciones.

NOTA

Se reivindica como objeto de la presente patente
de introduccidn:

1. Mecanismo elevador para andamiajes, caracteri-
zado esencialmente por el hecho de comprender un bastidor
soporte en el que son giratorias las poleas de un tren de
acoplamiento a friccién con un cable de suspensidén, al me=-
nos una de las cuales se encuentra conectada mediante una
transmisidén de accionamiento irreversible con un motor de

mando, y un dispositivo de freno, acoplable con un cable
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de seguridad o de guarda, paralelo al de suspensién, cuyo
dispositivo se halla unido a una palanca de accionamiento
para su desbloqueo y conectado con un dispositivo de conmu-
tacibén eléctrica que controla el funcionamiento del motor.

2. Mecanismo elevador para andamiajes, de acuer-
do con la reivindicacién 1, caracterizado esencialmente por
el hecho de que el tren de acoplamiento a friccién con el
cable de suspensidn comprende dos poleas acanaladas sobre
las que se enrollan los ramales de dicho cable de suspen-
8ién que se extienden hacia arriba y hacia abajo del apara-
to, y una polea loca, de eje separado respecto al eje de las
dos poleas anteriores, sobre la que pasa un bucle central
de cable que parte de estas dltimas.

3. Mecanismo elevador para andamiajes, de acuerdo
con las reivindicaciones 1 y 2, caracterizado esencialmente
por el hecho de due al menos una de las poleas del tren de
acoplamiento a friccién con el cable de suspensién se halla
asociada con un dispositivo de presidén para asegurar este
acoplamiento.

4, Mecanismo elevador para andamiajes, de acuexrdo
con la reivindicacibédn 1, caracterizado esencialmente por
el hecho de comprender medios que responden a la inclina~
cién de un andamio suspendido de dos o més aparatos como el
descrito, para detener el funcionamiento del mismo en caso
de alcanzar dicha inclinacién un grado anormal.

5. Mecanismo elevador para andamiajes, de acuerdo
con las reivindicaciones 1 y 4, caracterizado esencialmente

por el hecho de que los medios de control del funcionamiento
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en dependencia de la inclinacidn del andamio comprenden un
dispositivo de tope asociado con la palanca de accionamien-
to del freno y los medios de conmutacién del motor, y con
una parte fija respecto al andamio, de tal manera que al
producirse una inclinacidn anormal del mismo desplaza la
palanca hacia la posicidén de reposo, deteniendo el motor

¥ bloqueando el freno.

6. Mecanismo elevador para andamiajes, de acuerdo
con las rdvindicaciones 1, 4 y 5, caracterizado esenciale
mente por el hecho de comprender un dispositivo de conmuta-
cibén eléctrica adicional, asociado con otro tope fijo del
andamio para su accionamiento en el caso de inclinacién en
sentido contrario.

7. Mecanismo elevador para andamiajes.

La presente memoria descriptiva consta de ocho

hojas foliadas escritas a miquina por una sola cara.

Barcelona, 28 de junio de 1.972
| CORNA_BONO

\5



oy D v
Alfredo CORNA BONO O p TR G Dos hogas
- L? s~ ‘_' - L. éi:m HO,’]a nQ l

=
V) . ©
PRy, °
) ) 77
J /[ /1T 0 &
N o N
X 9 ; Qlﬂl% ] 29
&j ) 1 | —l_ 25
a7 s L { TTSY-30
A=) — 3/

\
:F
Il

&0

N

Barcelona,-28 de junio de 1972
. ~Alfredo CORNA BONO

. Peas i PONTI)

R T -




PE1a9/2

Alfredo COENA

BONC

A
5N [i @ 'f
Gk ey d :}
wél Yo R :

PRI LE ALY

AAARAAARR AR

/ 153

e S
| lemeommmm—————r
Jaa

0
\

Barcelona, 28 de junio de 1972
Alfredo CORNA_BONO

o

T Pele L. PO NT/L -

\‘ qu

e e e

Dos hojas
Hoja n% 2

e ey

&




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



