en

T Clx_fds & L EAD

MEUOHIX DESCRIPTIVA

correépondiente & la solicitud de una...

Soliciténte:

Kesidenciat

Enunciado:

Prioridad:

SECCION TECNICA
CLASIFICACION L, P. C,
CLASE_
WBCLASE

PATENTE DE INVENCION

PIN-SET INTERNATIONAL.

P.0. Box 1369, ASPEN, Colorado, Estados
Uridos. ' o

"UNA. MAQUINA PARA CLAVAR PERNOS EN TECHCS
DE MINAS". '

‘de la solicitud de patente estadounidense

- N®, 186.848 del 6 de octubre de 1971.

_POOR

QUALITY




10

15

20

L

404651

Este invento se refiere en general 2 mejoras en emper—
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H
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nado de techos para minas, y més particularmente a una miquina
perfeccionads para fijér'pernOB en techumbres ds ming.r

En el método hasia ahora'cdrrienté de instalar pernos
de techumbre en los techos de las minas, se barrena un orificio
de un didmetro aproximédo de 1-3/8 pulg. (3,44 cm.) en el techo
adaptado para recibir un perno y casguote de expansién de 5/8pulg.
(1,5 cm.). EL casquete de éxpansibn 86 coloca #obre el perno y se
introduce en el interior del barreno, haciéndose girar el pernmo
con el fin de dilatar el casquete y hacer que ajuste a presién con
la pared del orificio. Este s perforazdo hééta una profundidai'en
la cual se¢ troplece con una capa de techumbre sélida y el casquete
de expansién se asegura en este estrado. Se comprenderd que el te—
cho cuelga & partir de esterperno. kxisten esencialmente dos ope-
raciones por separade en lo que respects a la instalacién del per—
no, a saber, (1) la perforacién del‘érifioio, v (2) el eﬁplazap
miento del pernc y casquete en el orificio ajustando el perno ﬁ:e—
diznto torsién. El casquété de expensién representa la dunlca area
de apoyo que sostiéne el perno en el techo.

En muchos casos, existen areas en una mina en las cua—
les no hay una capa de techo suficientemeﬁte_riéida en la que fi-
Jar un casqyete de expansién, Este tipo de instalacién no es efl—
caz en dlchas areas. ademds, en nuchos casos, no se consigue una
suficiente resistencia en el anolaae o sujecién por cuanto el so-
porte se halla limitado-por,la cantidad de are& de apoyo propor-

cionade por el casquete de expansién, El perno no esti sn contac~

' -to con el material que forma la techumbre. El ajuste del perno al
aplicar la torsién no aumenta ol poder de retehcién por cuanto se

hella limitado por el tipo de material que ajusta con- el cagquete

de expansibn, La perforucion del orifiecio en el techo de la mina
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mucstra una tendencia a liberax cualesqﬁiera presicnes compresivas
inherentes.entre lag capas de la techumbre. Se utilizan gatos o
crics correspondientes ﬁnicaman%é ousndo el ostado del techo re-
presonta un riesgo para el .bienestar de los mineros y en tales ca—
soé ge usan para-éQitar que se desplome las mocas,En los momenios
actuales, el mayor origen de lesiones en una miﬁa es producido
por la calda de rocas o_particglaéiminerales del techo. Por oira
parte, un nuevo riesgo pafa‘la salud es creado por la perforacién
de tales barrenos en el techo, pbr el hecho de qperel polvo es
pafticularmente perjudicial vara los pulmones y los ojos de los
mineros, ' ‘ '

En otra clase de esfuerzos pare evitar los riesgos a
qQue 8¢ hace nencion, se intenté clavar 1os pernos en las paredes
utilizande martillos que aplicaban una éerio de golpes de impacto
violento a 105 pernos, Estg forme de clavar los pernos es indegea~
ble en las minas toda vez que los impactos tienden a alterar la
condicidén por otra parts estable de 143 capas del techo, no solo
en la zona innediata en la ocual so introduce el perno, sino una
oonuide:ableluistanéia en iodés direéciones, ¥y pucden afectar de
modo aaverso el poder de retencitn de pernos ciavados anteriormen-
tea. 7 _ ‘

El dispouitivo de fijaci6én de pernos que se da & cono-
cer en la solicitud No. 089.306 comprende un cilindro alargado que
posee Un extromo abieric y un oxiremo cerpado, y un é&mbolo monta—

do en digrosicion movitle en el cilindro, Un 6rzano ae colocacién

en popicidén sitia el extremo abierto del cilindro en la zona pre-

deterninada del techo, ¥ un elemento introduce fluido en el oilin-
dro por un lado del é&abolo moviendo éste y presionando el perno
colocndo en el cilindro en ol interior del techo de la wina bajo

una fuersza de empuje esencialmunte suave. El organo de celocacion
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en posicién somete al techo de la mina a presién compresiva en
la zona predetenninadﬁ forzando a las capas respectivas a ajus-
tarse estrechamente entre si de tal manera que el.perno nanten~—
dré el estrato en tal condicién., Esta présibn comprogsiva pueds
aplicarse por medio de gzatos dispuestos entre el techo de la mi~

na y el suelo.

El parno qus era prosionado en el techo de la mina

_ por el dispositivo descrito en la solicitud a que se haoe rafe-

’;enciu incluia una pluralidad de discos montados sobre y axial~

uente uspaciados a lo l#rgo del cucrpo, teniendo los discos y el
cuwrpo del perno un contacto friccional que permitfa un movimien—
%o axial deslizable de los aiscos a lo largo del cusrpo hasta
ajustar con ol blogue cuando el Pernc era ypresionade a través dsl
wismo al interior del tapﬁo de la mina. Estos discos requerian
tiempo para ser colocados en el cuerpo del perno ¥y afectaban de
modo adverso la pared interha del cilindro contra lé cual ge apo-
yaban friccionalmente. Ademds, estos discos eran instalados per
Lanentemente en el techo de la mina al efectuar la total inser—
oién del perno, y pof consiguiente.constituian artfculos gastables
que incrementaban los costes. _ '

La presente maquina para clavar perncs en los techos
de las mines elinina ia necesidad de perforar cualesquiera orifi-
ciog en la techumbre, eliminando por ende cualquier riesgo de pol-
vo qus tun perjudicial ha sido hasta ahora para los mineros, y
evitando el tener que aiiviar las presionss aplicadas. For otra
parte, se oliminz asimismo la necesidad de clavar el perno median~
te golpes de martillo, sﬁprimiéniose con ollo las coadiciones in-
descables y jotencialmente peligrOsas que se producen por tal cho-

que de iapacho. El perno es presionado en el interior del techo

‘de la mina con una fucrze de empuje esencialmente suave que evita
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cualquier desconchado o desprendimiento o trastorno por sacudida
del material que compone la techumbre. La periferia del peIrmo eg-
tablece contucto con el material del tucho de lg mina proporcio-
nando un mayor poder de retencién que no est4 limitado simplemen—
te por la superficie de apo&o provista por un casquete de expan-
-8ién. Jado que el pernd es empujade al interior del techo de la
mina al efectuar la 1nstalac16n, no se aplica-al mismo ninguna
tor810n. Yo o8 necesario encontrar un estrato de techo de piedra
caliza para efectuar una inatalaclon eigctlva del perno cuando se
coloca en pbsicién. Por otra parte; se elimina la necesidad de
discos en los pecnos, codtribuyendo con ello a una mayor duracidn
del ¢ilindro corraspondiente y evitando articulos relativamente
gastables que incrementan ol coste.

La prwﬁente maquzna para clavar pernos en techos de

minas comprende un dispositivo de émbolo recibido en disposicion

movivle en un ciliniro alargado,.proporcionando el dispositivo da

ésbolo un asivato para el perno correspondiente colocado en el ci-
lindro, Un 6rguno de soporte ¥ centrado del perno se oxtiende a

lo largo del cilindro y es sustentado pérrel dispositivo de &mbo-
lo de suerte que 86 mueve al unisono cuando &ste lleva el pernc

a lo largo y fuera del clllndro v al interior del techo de la mi-
ny, ajustando el 6rsuno de soporte y centrado del pernoe con 8ste
guiéndelo y sustentdndolo mientras es clavado; ¥y desplazindose la—
teralmenta'fu¢ra del cilindro cuando se desenganoha de la porcidén
del peruo que 05*& a punto de penetrar en el techo de la mina,

El 6rgeno de soporie y centrado del perno comprende
unz pluralidad de extensionss dg soporte gue ajustan con el lado
dei perno en torno a la periferia_éesﬁectiva, diéponiendo cada ex-
vensidn de goporte de una pluialldad de elementos correspondiantes

relativanenie movibles SUJCGutlbles de agustar entre si, Cads ex-
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tensién de soporte posee una porcién extrema unida a ¥y movible
con el dispositivo de &mbolo, Con esta estructura, cada exten-
sién do soporte ajusta com el perno seﬁsiblemente sin movinmiento
relativo élguno entre ambos y se¢ mueve con relacién é la pared
del cilindro mientras es clavndo ol perno ror ol digpositive de

&nbolo,

Los elementos de soporte adyascentes de cada extensiodn

respectiva poseen superalcles sensiblemente contiguas v de ajus-—

te en lznaa que proporcionan un SOporte longltudnnal aens;blemen~

te continuo para el perno.

Se dispone un ‘elemento receptor que gulia el 6rgano
de soporie mientras se mueve latoralmente o rartir del eilindro,
Kés particul&rmente, el elemenioc receptor ineluye guias que ajus—
tan con las extunsiones de ébporte mientras se mugven lateralmen~
te nucia fuera del cilindro y las dirigen a trayectornas predster—
minadas,

Un dispositivo méoénico secﬁndariq va acoplado funcio-

nalmente a 1as extensiones de soporte para impulsarlas de nucvo

'al 1nterior del c¢ilindro incidents a la retracclén del dispositi~

ve de &ubolo,

En una forma de realigzacién del invento, los elemen~

tos'de'soports contiguos de lag extensiones respectivas van aco-

- plados enire si en diswvosicién giratoria proporcionando cadenas,

El.cilinuro incluve un extremo abierto a través del cual se clava
el perno y el 6r:rzno de soporte se ﬁxtxonuc 7 Bueve l“teralmente
aacia la parte extorior del extremo abierto del -cilindro mientras
el perno es clavédo Tor el disposiéivo de émbolo. Los elumentos
de soporte de cada ex ctansion res ectlva ujustan con el perno sen~
givlenente sin 'h;&n rovimionto relativo entre los mismos y se

musven con relacién a g contra el clllndro mlentrﬁs 8 clavado el
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perno, Bl elemento recepior recibe cada extension de soporie a
medida que se mueve hacia fuera a partir del extremo abierto del
cilindro del werno, El elementd recgptor incluye un cilindro pa-
ra cada extensién de.soéorte, 7y un émbolo va montado en disposi-
ci6n movible en cada cilindro de soporté ¥y se halla acoplado fun-
cionalmente a la extensién correspondients recibido en el cilin-

dro receptor asociado para impulsarla de nuevo al interior del

_cilindro incidente a la;retracgiOn del dispositivo de émbolo im-

‘pulser del perno. Ademés, el elemento receptor incluye gulas que

se extionden mensiblemente desde el extremo abierto deI'cilindro
del yperno a cada uno de los cilindros reéeptores, ajustando las
extensiones dersoporte con }as gulas y siendo dirigidas al inte-
rior de los cilindros receptores. | _

Un 6rgano de SOporta de perno aux:liar aauata con el
lado del perno an torno a 12 periferia respectlva en la zona no
sustentada por el 6rgano de soporte ¥ centrado primarlo carca de
la parte superipr del cilihdfo, y selectifaméﬁté se-désenéancha
del lado del perno y fuera de la trayecforia del dispdsitivd de ’
éwbolo para permitir la»inserciéh completa del perno por parte
de egte ﬁlt;mo. El 6rgano de soporte de perno auxlliar incluye un
mecaniamo automatlco dlgpuesto en la trayector:a del dispositivo
de 6rbolo y accionzdo por éste cuando el perno estd clavado casi

por completo_para extraer-el sororte de perno auxiliar lejos del

' perno y fuera de la trayectoria del dibpositivo de &mbolo,

La fig, 1 es una v1sta en alzado lateral de la méqui—'
ns de clavar pernos;
la fig. 2 o8 una vista en planta superior a.mayor es-

cala de la méquina de clavar pernos, con ia’planéha de preéibn

.Buperior parcialmente en despiece pare mostrar con mayor claridad

las plezas subyacentes;-



10

15

20

N 10

1

cc

H
'r'ﬂ'

/{}rw‘ \'}'%J-u‘;

’n =112 £1% ‘?b

404651

la fig. 3 es una vista en seceiédn transversal a mayor
escala a lo largo del eje 1onéitudinal del cilindro del Perno;

la fig, 4-es una vista en seceién transversal tomada
a lo largo de la linea 4~4 de la fig. 33

la fig. 5 es una vista en alzado lateral tomada a lo
largo de la linea 5-5 de la fig, 3;

la fig. 6 o5 una vista en planta inferior del érgano
de soporte auxiliar tomada a lo largo de la linea 6-6 de la Tig.3;

la fig, 7 es wa vista en alzado tomada a lo largo de
la linea 7-7 de la fig, 3; y

la fig, 8 es una vista en seccién transversal tomada
a'lo largo de la linea 8-8 de la fig. 3.

Refiriéndonos ahora mediante caracteres de Teferencia
a2 los planos y en piimer lugar a la fig, 1, se comprenderé que la -
méquine de clavar pernos generalments indicada por 10 ge halla ein~
plazada y se extiende entre un techo de mina 11 y un auelo respec—

tivo subyacente 12,

La maqplna 10 comprende un clllndro de perno alargado

13, y un Organo de colocacién en poszclon prov1sto Por un par de

gatos hidréulicos identificados por 14 colocados a lados opuestos
del cilindro de perno 13. Cads gato hidréulico 14 incluye un ci-
lindro alargado 15, estando’ los clllndros del gato 15 ¥ el e¢ilin-
dro del permo 13 fi*adoa entre sl por un par de soportes de abra-
zadera 16, ' -

Como es corriente, y segan Se describe en la solieitug

No. 089, 306 un émbolo (no rapresentado) va montado en sentldo al-

ternativo en cada cllxndro de gato lb ¥ se halla acoplade a un v4s-
tago de émbolo alargado 17 El véstago de &mbolo 17 se extiende gz
través del extromwo inferior cerrado de cada cilindro de gato 15 ¥y

va unido a una basze 18 qua g6 aslunta en el suelo da mina 12,
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El extremo superior de cada cilindro de gato 15 estd
cerrad§ por medio de una plancha de presién 20. Cuando se utili-
zan, se retiran 199 gatog hidréulicoa 14 y se disponé la méquins
en una posicion sensiblemente vertical con la base 18 asentada
gobre el suelo de la mina lé. Se dispone un bloque de maders 21
encima de la>planéha,dé preéién 20 solapando el extremo del ci-
lindro abierto 22, Al extenderse los gatos hidréulicos 14, la
plancha de presién 20 impulsard el bloqueAde madera 21 contra el

techo de la mina 11 y fljar& el blogue 21 en posicaon en el area

de techo predetermznada

' Una pluralidad (cuatro en la estructura representada)
de cllindros receptores van acoplados a ¥y se hallan susteniadoa .
por 13 bage 18 Y so extienden hacia arrita a lo largo del cilin-
dro de perno 13, Segin se ilustra en la fig. 1, un par de tales
cilindros receptores 23 se hallan colocados a cada lado de la
migquina, La estructura y funcién de estos cilindros receptores
23 sorén explicadas en una posterlor descrlpclén detallada de las
p;ezas. ' ' ' ' -

A partir de la fig. 3’pﬁede verse que un émbolo 24va
colocado v montado en poelczén desllzable en ol cllindro 13, in~
cluyendo el plstén 24 una porcién reduczda 25 que proporciona
una cavidad internz 26 adaptada para asentar y retener la cabeza
27 de un perno alargﬁdo 28 que ha Ge ser clavado en el techo de
la mina 11, - ' |

La plancha de pr9816n 20 se halla provista de una

,'abertura central 30 que se halla en lines con y estd colocada.por

encima del extremo del cllzndro abzerto 22, 51endo la abertura 30
de suficiente didmetro para permltzr el paso de la cabeza de per—
no 27 y la porcién de &mbolo 25 mlentras 8l perno 28 es completa~

mente clavado. lfontado por encima de la'planéﬁa de presién 20 por
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medio de fiadores 31 se encuentra un anillo plano 32, siendo el

anillo 32 concénirico cen la abertura de la plancha 30. El blo-
que de madera 21 se halla adaptado para asentarse sobre este
anillo 32, Un disco de apoyo 33 se encuentra adaptado para ajuse
tar en el espacio provisto por elrdiametrd interno Qel snillo 32
y entre el blogue de madera 21 y la superficie superior de la

plancha de presitn 20, Este disco de apoyo 33 ajusta'oon la ca-

beza del perno 27 cuando -el perno 28 se>clava por completory es

retenido por la-cabeza'réspectiva 27 contra el bloque de madera

21,
"Un 6rgano de soporté ¥y cent:adé de perno generalmen~
te indicado bor 34 se extiende a lo‘lérgo del ecilindro 13 y 8o

halla sustentado pbr el ambolo 24 a fin de moverse con &1 cuando

' lle?a.el perno 28 a lo largo y fuera del cilindro 13 y -al iﬁte—

rior del techo de mina 1l, El érgano de soporte y centradd de per-
no 34 lncluye una pluralidad de extenslones de soporte 35 {cuatro
on la estructura preferida) que se extienden al interior del ci-
lindro 13 entre el perno 28 y 1la pared interna 36 del cilindro
13, Cada extensién de’soporte'35 incluye'una pluralidad de ele-
mentos de sdpoéte relatiﬁamenté movitles suécgptiblés de ajustar

entre si 37. Cada elementoide'sopo:te 37 incluye un par de breje-

" tas integrales 1ateralmente espaciadas 38 édaptadaa para abrazar

una lengdeta proyeotante 40 del siguiente elemento de soporte con

tiguo 37.Un perno pivote 41 se extiende a través de las orejetas

' t:aélapadas By &ila 1engueta proyectante 40 para acoplar entre

si en disposicién giratoria los elementos de soporte contiguos 37.

: Cu&ndo 86 acopla de este modo,la extension de soporte 35 constituye

wa cadma enla ousl ks elementos & oparts 37 s elativamente movibles .

neacioén ve:tlcal dentro del cllinarp-li, los mérgenes adyacentes
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42 de ei_énentos ;de’sopoi-te dont:ﬁ.guoa '37 Se hallan a tope, Una
‘sBuperficie de apoyo 43 #e halla dispuests en el mangen interior

.de cada elemento de_soporte; 37, siendo' 1la supaz-ficie_de apoyo

43 'é;'quea.d.a ¥ adapténdoge sustancialmente a la periferia gel -

. cuerpo del perno..El margen opuesto y m4s exterior de cada ele-

nento de soporte 37 sa halla Provisto de un fieltro de pie que
PTOporoiona una superfibie de apoyo a‘rq,ueadé 44 .que sé adapta
sugtancialmente 2 la oqn:ff_igure‘!ciénvrai-que_a.da de Ia pared de oi-
lindre interiop 36, Se comprenders -qﬁei cuando Lo elementosde
_BOpOrte 37,.de' cada extqﬁaién respectiva 35 ge sitﬁé.n an l:ihea
dentr'o,de_l cilindro 13, las supersicies de apoyo 43 se encuen~
tran sensiblemente .ali'nea.das ¥y forman un éoporte ds apoyo sen;n
siblemente continuo contra el ouerpo del perno 28, Las superfi-~
cies de apoyo 43 ajustan oon el cuerpo del perno an tanto que
las superficies de apoyo 44 ajustan -coxla la pared del cilindro

36. Por consiguiente, las extensiones de :ioporte_35. centran y

sustentan el perno 28 iinj:idie;:d;o cualquier deformacién o pandeo

'indesa.ables del cuérpo del perno cuando 8ste 28 es empujado bajo

una tremenda presién. al interiop del techo de la mina,
El extremo de cada.'exi;en_aion d:é. aop_oi-te,35 incluye
unag pluralida& de elementos de soporte extremos 45 que no ajug--

tan con el perno- 28 sino mas bien _8irven para acoplar la ‘exten—

sién dé saporte al éx_nbdlo 24, Por ejemplo, cada ¢lemento de go-

 porte 45 incluye un par de orej éfas integrales lateralmente gs-

pacigdas 46 que abrazan uns, borcion dé'cuerpo del elemento de

'soporte extr'emo' contiguo 45, Un pémo Pivote 47 se extiende g

"tra.vés de las orejetas traglapadas Y porcién de cuerpo acoplan-~

do entre si log elementoy de 8oporte extremog contizuos 45. Be~

tos elementos & soporte extremcs. 45 incluyen aperficies de apoyo in-

teriores 48 adaptadag b 1t:3 a.j_istafcmla Poroifn’ & émbolo redusida 50,
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¥y superficles de apoyo exteriores 51 sobre fieltros de pie inte~

grales adaptados pera ajustar con la pared del cilindro 36. Uno

de los eleﬁentos de soporte exiremos 45 se halla acoplado en dig=
posicién giratoria a un elemento fileteado ajustable 52 fijo a

la superficie superior del émbolo 24, en tanto que otro elemento
de soporte extremo 45 va acoplado en disposicién giratoria al pri~
mero de los eslementos de soporte 37 ajustable con el cuerpo del
peson . ) .

En la forma de realizacién preferida se disponen cua~-
tro extensiones de SOpbrte 35, espaciadas equidi;tantemenue en
torno a 1a per1feraa del perno, parz centrado y goporte mas gfi-
caces de cada cuarpo de permo, _

Un elemento recepior generalmenta indicado por 53 di-
rige cada una de las extehsiones de soporte 35 en una trayectoria
Predeterminada mlentras la extensitn de soporte 35 so desplaza la-
texalmenta fuera del cilindro 13, El elemento receptor Jncluye el
cilindro 23 que possee un extremo ablerto 55 en cuyo interior se
mueve cada extens;én de soporte. 35. Un par de planchas lateralmen~
te espaciadas 56 van aseguradas a la parte 1nferlor de la plancha
de presién 20, y se hallan provistas de vIas internas 57 que se
extienden desde el cxtremo abierto 22 del cilindro de perno 13 al
extremo abierto 55 del éilindro receptor asociado 23, Montados en
los axtremos opuestos de cada perno pivote 41 se encuentran COjim
netes g:ratoraos 58 que se deslizan en y sobre las guias de la
plancha 1nterna 57. Con el fin de que los elementos de soporie
37 de cada extensmon regpectiva 35 proporcionen el méximo soporte
para el cuerpo del perno, la parte inferior de lg planoha de pre—

gi6n 20 se halla provzsta de una ranura arqueada 60 en el interior

~de la cual se mueven los elementos de soporte 37 mlentras cada ox-

tensioh regpectiva 35 me desplaga laferalmenta'fuara del cilindro
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de perno 13. ' 7
Se dispone un 6rgano mecédnico seoundario para impeler
las extensiones de moporte 35 de nuevo al oilindro de perno 13

incidentemente con la retraccién del émbolo 24. El 6rgano mecani-

- 00 secundario incluys un &mbolc 51 montado pare movimiento alier—

native en él interior de cada .oilindro receptor 23. Un 6rgano de -
artioulacién 62 acopla entre sl el dltimo elemento de soporte 37
con un elemento fiietea.dorajixstabl_e 63 fijo a la superficie supe-

" rior del &mbolo'6l, Cuando se elimina la presién de la parte in-

ferior del &mbolo 24, después de cl'a.w}ado el .perfxo 28, se ejerce
presién de fldido sobre la parte inferior de cada &mbolo 61, mo-
viendo por ende el éubolo 61 hacia arri‘pé. en ol interior del ci-
lindro receptor 23, d.es;p‘lazéndoee la extenaién‘ de soporte 35 de
nuevo al interior del cilindro de .p.emo 13, ¥ retrobed;lendo el
énbolo 24. | "

Se comprenderé qua a medids que los elamentos de so-
porte 37 de cada. extensmn respectlva 35 me despla.za.n lateralmen~
te fuera del c111ndro de perno 13, tales elementos de soporte 37
se desprender&n del ~cuerpo deé perno una ligem dista.ncia por de-

bajo de la pla.ncna de presidn 20 y por ende exponen une corta ex-

_tanaién de cuerpo de pemo que no eaté. sustentado por laa extan-—

- siones de goporte 35, Mlentras que esta extena:.én expuesta de cuer-

po de rern® es muy pequeﬁa y..solo raramente se pandea o defor.
ma durente la aceién de clavar el perno 28, ' 8e dispone un |
Organo de soporte atxiliar mﬂ.:.cado por 64 como precausion de se— '
guridad pare prevenir tal posn.bil:.dad.. Este 6rga.no de soporte
auxlliar 64 se compone de dog unidades dispuestas a lados diame-
tra.lmente opuestos del cuerpo del perno, Una descripcién detalla.-—
da de una unidad bagtars para la otra,

Cada unidad-de_l' Organo de soporte auxiliar 64 incluye
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un par de planchas de cuerpo longitudinales lateralﬁante egpacia-

das 65 y 66, planchas extremas 67 y 68, y una pared suﬁeribr de
ajuste reciproco 70 fijadz a la superficie inferior de la plancha
de presién 20, Unido a la paréd éuperior 70 y colocado entre 1aa'
planchas,dé cuerpe eépaciadas 65 y 66 se encuenira un blogue in-
termedio Tl, Asimismo colocado entre las planchas espaciadas 65

¥y 66 se encuentra un cuerpo de soporte 72 que posee una pared

- extrema 73 fijada a un véistago de émbolo 74. Un muelle de oompre-
"sién 75 se halla dispuesto en torno al véstago de'émbolo T4 ¥y o8-

t4 oolocado ‘entre la plancha extrema 67 y 1a cabeza de véstago76
tendlendo el muelle 75 a impulgar hacia fuera el vﬁstago de émbo~
1o T4. EL extremo inter:or del cuerpo de soporte 72 se halla pro—
vzsto de una superficie de apoyo arqueada 17 adaptada Para ajus-
tar con la reriferia del cuerpo de perno 28 en la zona situada por

debajo de la plancha de preslén 20 no sustentada por el Organo de

'oentrado ¥ soporte de perno 34. Este extremo del ocuerpo de sopon—

te 72 dzapone de nervaduras laterales 78 reclbidas en p051016n
deslizable dentro de ranuras oompatlbles 80 formadas ‘sn. la plan- 7
cha extrema 68 para guiar el cuerpo 72 en su movlmlento alterna-
tivo, ' . ’ ' 7

El cuerpo de soporte 72 incluye un par de lenglietas
integrales pendientes 81 y 82 que ge hallan lateralmente egpacia~
das para reoibir una palanoa 83 entre las nismas, Un perno pivote
84 acopla en disposicién giratoria la Palance 83 a las lenglletas
81 y 82, Un par de 6rganos de articulacion lateraimente'espacia—
dos 85 y 86 vaﬁ acoplados a lados opuestos de un extremp'de la
palaqca 83 por medic de un perno pivoteiB?. Los extremos:opuestos
de los Srganos de articulacién 85 ¥y Y6 van acoplados en disrosi-'
cién giratoria por medio de un perno 88 & un cuerpo dé pasador

90 que o halla emplazado en una cémara husoa dei‘cuarpo de ‘BOpOD-



10

20

25

30

- 15 - ) . . bl sz

40465%

te 72, El cuerpo de pasador 90 va écoPIado‘en digposiolién girato-
ria a lados opugstos del cuerpo de soporte 72 por medin de un
perno pivote 9l. Cuando se muéve el cuérpq de soporte T2 a su po-
sicién de soporte del permo representada en la fig. 3, el cuerpo
del pasador 90 ajusta con el blo'que inteﬁedio 71 para mantener
el cuerpo de soporte 72 en tal posicién contra la accién del mue~-
1le 75, Otro muelle 92 posee un extremo que ajusta con 1a palan—
ca 83 en linea con el perno plvote 84 y un extremo opuesto que
ajusta con el elemento pasador $0, fEnéiéhdd'el melle 92 a impe~
ler el cuerpo del pasador 90 hacia srriba para que ajuste con el
bloque intemexﬁo_']l. o -

_ - E1 extremo. superior del cilindro de perno 13 se halla
provisto de una ranura lateral 93 que permite el movimiento de la
unidad de soporite en dirececioén a y lejos del permo 28.

" Sae consldera que la operacitn y ventaaas funcionzles

de la méquina de clavar pernos 8¢ han puesto claramente de mani-

fiesto a partir de la detallada descrzpcién de piezaa que antece~
de, pero con el fin de completar la 919031016n, 86 ofrece a con-
tinuacién una breve reseiia de la operaci6n. Imaginaremoe que un
perno 28 ha sido completamente olavado, de suerie que 91 érgano
de'sppérteAquxiliar 64 ha gido retraido lejos del perno, que las
extensiones de noporte 35 del érgano,dercentrado Y soporﬁe correé—
ponﬁienter34 se hanAdeSplgzado lateralménté fuera del eilindro de
perno 13 y al interiéi de los cilindros receptores 23, y.qué el
émbolo 24 se. enouentra en su posicién més elevada.

Se retraen los gatos hidrdulicos 14 a fin de bajar la
plancha de presién 20 lejos del techo de mina 1l suficientements
féra permitir que la méqqina ae.inc}iﬁe pﬁ:a introducir otre per-
no de techumbre 28. El perno de techumbre 28 es introducido & tra-~

vés de la abertura de plancha 30 y al interior del cilipdro de
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perno 13 de tal ‘forma que la cabeza de pernmo 27 eos reoiBida e

12 oavidad 26. Se alivia la presién sobre la parte inferior del
émbolo 24, y se ejerce presién hidrauliéa sobre lé,parte infe-
rior de los é&mbolos 61 del'Organo mecénico auxiliar, Cuando se
desplazan log émbolos 61 hacia arriba en sus cilindros récepto—
res 23, las extensiones de soporte 35 se mueven h;éia fuerafres~
pecto de.tales cilindros 23 y al interior del cilindro @e pg}no
13, haciendo retroceder por ande el Embolo 24, Cusndo los ele-
mentos de soporte 37 de 1aa'exténaionea reaﬁeofivﬁa 35 ée mﬁe-
ven al interior del cilindro de perno 13, las superficies de
apoyo 43 aaustan con el cuerpo del perno y las super£1c1es de

apoyo 44 aaustan con la pared de 0111ndro 36, Se comprenderé

Aque ol perno 28 es centrado por las extensiones de soporte 35 ¥

es retenido en posicién mientras el émbolo 24 se deaplaia & su

posicién més inferior en ol cilindro de ﬁérno 13. Cuando se-sitﬁa

‘el é&mbolo 24 en su pOSlOlén conpletamente retraida, 56 allv1a la

presaon de fliido de la parie inferior de los émbolos 61 en 1oa.

‘eilindros receptores 23

El 6rgano de soporie auxiliar 64 me deSplaza luego :
a su posiczén opgratlva para sustentar el cuerpo del perno. Por
ejenplo, el.vastago de &mbolo 74 de cade unidad es imbplaédo ba-
jo la aqoién del muelle.75'hasta que el cuefpo del pasador ‘90 se
separa del blogue intermedio 71, en ocuyo momento el clemento de
pasador 90 se desplazard hacia arriba bajo la aceién del muelle
92 para ajustar con el bloque intermedio 71 y bloguear en posi-
oién el cuerpo de soporte T2, En tal posicién, la superficié de
apoyo T7 de cada ouerpo de soporie 72 ajusfa cqn'b se halla si-
tuada cerca de la perifsria del cuerpo del ﬁerno.

A continuacién se coloca el bloque de madera 21 enoxu'

" ma de la plancha de presitn 20 que cubre sl disco de apoyo 33 b
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La méquinz ea movida & una posmclon sansiblemente

el perno 28.

Vcrtzoal gon la plancha de prealén 20 y ol blogue de maders 21
situados por debajo de la zona del techo de la mina en la ‘cual
ha de clavarse el perno oorrespondzente 26. Después se accionan
los gatos hzdréulicos 14 qpe mueven el bloque de madera 21 con-
tra el techo de la mina ¥y egercen unz fuerza compresiva gohre

el mismo a través de la plancha de preazdn 20,
_'Déspués se ejerce'presién de fiﬁido en ol cilindro
de perno 13 por debajo del émbolo 24, moviendo el &mbolo 24 ha~

cia arriba de tal manera ﬁué'el perno 28 se desplaza a través

del bloque de madera 21 y penetra en el estrato del tsoho de mi-

na 1l. Cuando el perno 28 se desplaza haciz arriba ¥ o8 olavado
Bajo esta fuerza de empuje sensiblemente suave en el interior del

techo de mina 11, es sustentado en todo momento'por el Srgano de

~ soporte y centrado respectlvo 34. Més particularmente, los ele—

mentos de 30porte 37 de cada exten316n respectiva 35 se mueven
hacia arriba con el émbolo 24 de tal manera que lasg superficies
dq'apoyo‘43 ajustan con la periferia del perno rélativamento sin
movimiento alguno entre las mismaa; an tanto que las superficiea
44 se desllzan 8obre la pared de cil;ndro 36. Ests soporte lon— )
gitudlnal provusto por lag extensiones respectlvas 35 en torno g
la periferis del perno 28 1mpide cualquier pandeo © deformacién
del ouerpo respectivo cuando ol perno 28 es clavado en el interior
del techo de la mina 11 bajo la elovada preszén ejercida por el
émbolo 24, _

Cuando se clawa el perno 28, los olementos de soporte
37 de cada axtenslon respectiva 35 ae desplazarén lateralmente
hacla fuera del cilindro respectivo 13 en la zona gituada Justa-

mente por debago de la. plancha de presién 20. De hecho, eatas ex-
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tensionos de soporte 35 sSe mueven hacia fuera delrextreﬁo abierto

22 del cilingro de perno 13, pero se comprenderd que lés boeas la-—
terales podrian disponerse en el cilindro de pefno 13 para tal fin.
Cuando cada elemento de soporte 37 de cada extensién respectiva 35
se aproxima a la salida desde el cilindro de permo 13, los cojine-
tes ds rodillos'58 ajustan con las gulasg internas 57 de las plan-
chas de guia 56, y a continuacién se mueven las extensiones de go-
porte 35 en una trayectoria arqueada fuera del cilindro de perno
13 y al interior del extremo abierto 55 de los oilindros recepto-
res 23. '

Cuando el perno 28 est4d clavado casi ﬁor completo, el
dltimo de los elementos de soporte 37 derlos 6rganos de articula-
cion respectivos 35 se mueve lejos del cuerpo del'penno de suerte
que 8ste es sustentado después‘sdlo lateralmente por el 6rgano de
soporte auxiliar 64. Cuando el pistén 24 se desplaza hacia arriba
dna mayoi distaﬁoia, la porcién de émbolo reducida méardeléntera
25 se aepafaré de los extremos mds interiores de las péianéas 83
haste que tal porcidn de émbolo 25 se aproxime estrechanente al
cuerpo de soporte 72 que se encuentra en su trayectoria. Eﬁ este
momenta, ias-palancas-83 del 6rgano de soporte suxiliar ajustan
con la repisa 54 proviata entre las poroiénes de émbolo reducidas
25 y 50, haciendo que los cuerﬁos de pasador 90 salien aqtométioaw
mehte'de ajuste efectivo con los bloques intermediog 71 liberando
por ende lpé_cuerposrde soporte‘72 para qﬁe puedan desplazarse
lejos del perno 28 y fuera de la trayectorié del émbol§ 24 bajo
la ‘acoidn de losrmuelles 75. Al producirse el movimiento ascenden—
te continuado del émbolo 24, el perno 28 es clava&o por completo
ajustando la cabeza respedtiva 27 con'el disco de apoyo 33 ¥y con
la parte znferlor del bloque de madera 21. Después se repite el

c1clo para 6l clavado subsiguiente de DOernos,.
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REIVINDICACIONES

" 1» Una mfquina para olavar pernos en techos de minas,

que comprende: un cilindro alargado, un perno de techo de mine cg

locado en el ciiindro, un dispositivo de &mbolo que se recibe de

manera deslizante en el cilindro, un dispositive de émbolo que RO
pcrciona un esisnto para el perno de techo de mina, y un Organo de

soporte ¥y centrado de perno que se extiende a lo largo del cilin~

dro y ge musve gon el dispoaitivo de émbolo ouando éste lo lleva

8 lo largo y fuera del eilimdro ¥ lo introduce en un teoho de mi—
na, ajustando el brgano de soporte ¥ centrado de perno con éste A
pars guiarlo y sustentarlo cuando o8 olavado, v moviéndoese lateral-
mente fuera del ozllndro cuando se desengancha de la porclon del
perno que esté a punto de penetrar en el techo de la mina.

" 2, Una mﬁquina para clavar pernos en techos de minas
segin 1a reivindicacian 1, en la cual el &rgano de sopomte ¥y cen~-
trado de perno 1ncluye una pluralidad &aextenszones de soporte qus
ajustan ocon el lado del berno en torno a la periferia respactiva,
incluwendo cada eztensi&n de sopaorts una pluralidad de elementoa
respectivos “elativamente movibles susceptibles deo ajustar entre si,

3« Una miquina para clavar rernos en techos de minas
segin 1a reivindicecidn 2, en la cual cada extensidn de soporte
posee uﬁa poroidn extrema unida a y mo#ible con. el dispositivo de
-émbolo. - . 7

4 Uﬁa miquina para olavar pernos en téchos de minas
sogin 1la reifindicaeién 2, en la cual oada-extenaién de soporte
ajusta con el perno aensiblemanta sin mov1mlento relatxvo alguno
entre awbos,y se mueve con relacidn al cllindro cuando es olavado
el permo por el dispositivo de dmbolo.

5+ Una mlquina -para clavar bernos en techos de minas

\FSQ\;segﬁn la reivindicacidn 2, en la cual las extensiones de soporte

N
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g8a .hallan espaciadas en forma aena:.blemente equid:.stante en torno

a la pernferma dael perno.

6. Una méquina. para clavar Ppernos an techos de minas
segin la reivindicacién 2, en ls cual elementos de soperte conti~
guos de cada extensién respectzva poseen superfieles de apoyo y
ajuste de perno sanslblemente continuas ¥ allneadas que proporcio—

nan un soporte 10ng1tudina1 senslblemente cont;nuo pare el perno.

T Una_méqnmna'para clavar pernos e techos de minag

© gegin la reivindicacién 1, en la oual un elemanto redeptcr gula

el érgano de soporte y centrado de perno mzentraa éste se despla—
za 1ateralmente a partir del cilindro. .

8. Una mdquina pars clavar pernos en techoe de minas
segin la reivindicacién 2, en la cual el elemento racep%or incluye
guiag que aaustan con 1as extensiones de 50porte mlentras se mue-~
ven 1ateralmente hacia fuera a partlr del 01lindro ¥ dlrigen talea
extensiones de soporte por trayectoruas predeterminadas,

9. Una mdquina para clavar pernos en techos de minas
segin la relvindz.caca.én 2, en la cual un 6rganc mecﬁmoo secunda-~
rio va funczonalmente acoplado a las extengiones de soports para
impulsar bastas de nuevo al interior del eilindro incldentementa
con la retracolén del dispositivo de émbolo.

lO,VUna méquina pare clavar.pernos en techos de minag
segin ia reivindicacién 2, en la cual los elementos de soporte con-
tiguos de las extenslonas requctivas se aooplan entre 8f en dzspo~
31cién giratoria proporc;onando cadenas.

11, Una méqnlna para clavar pernos en techos de minas

segin la reivindicacién 10, en la cusl cada elemento de g0porte po-

see una priméra superficie dq'aﬁoyo susceptible de ajustar con el

Derno y una segunda superficie de apoyo'susoeptible de ajustar en

digposicién &eslizable con la pared del cilindro.
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12. Una miquina para clavar pernos en techos de minas

segtn la reivindicacitn 10, en la cual el oilindro incluye un ez
tremo zbisrto a través del cual se clava el pernb, el O6rganc de
soporta y centrado de perno se extiende y se mueve lateralmeute
hacia fuera del extremo abierto del cilindro cuando ¢l peme es
clavado por ol dispositivo de &ubolo, los slementos de soporte
ajusian con el perno sensiblemente sin movimiento relativo alguno
entre los mismos ¥ se mueven con relacién a& y contra la pared del

cilindro cuando el perno es olavado por el dispositivo de émbolo,_

Yy un slemento receptor recibe cada extension de soporte mientras

se desplaza hacia fuera a partir del extremo abierto del pilindro

. de perno, y dirige la axten516n de soporte en una trayectorma Dre-

determinada,

13. Una maquina pars clavar pernos en techos de minas
segﬁn la raivzndlcaclén 12, en la cual el elemento receptor inclu~
ye un ocilindro reoeptor para cada extemsién de sonorte, ¥ un &mbo-
lo montado en dlsp091016n movible en cada eilindro receptor ¥ fun~
cionalmente acoplado a la extensién de soporte racibida en dicho
cilindro receptor para impulsarla de nuevo sl interior del cilin-
dro de perno 1nc1dentemante con la retraceién del disp0$ltlvo de
émbolo impulsor del perme.

14, Una miquina para clavar perncs en techos de minas
segdn la relvindicacién 13, en la cual el eleﬁento'raceptdr inely~-
yeo gulas qué 8@ extienden sensiblemente desde el exiremo abierto

del cilindro de perno a los oilindros receptores, ajustando las

" extensiones de goporte con las guias y siendo dirigidas al interior

de los cilindros receptores mientras se desplazan hacia fusra a
partir del extramno ablerto del cilindro de perno.'
15. Una méquina para clavar pernos en techos de’ ninas

segdn la reivindicacién 1, en la ocual el cilindro de perno ineluye

.
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un exiremo abierto a través del cual es clavado el perno, una

plancha de presién se hal_la. gituada junto al extremo abierto

del cilindro de perno, estando provista la plancha de presién
de una abertura colocada en linea con el extramo abierto del
oilindro de perno, y estando prévista la plancha de presién de
wia pluralidad de ranuras sensiblemente curvilineas en un lado
que comuniocan con el extremo abierto del cilindro de perno y se
hallan espaciadas en torno a la periferia del permo, ol 6rgano
de soporte incl’uye una, pluralidad de extenmiones de soporté que
ajustan con el lado del perno en tormeo a la periferia respectli-
Ve ¥y se hallan alineadas con las ra.nurz;.s de la planchs, ajustan-
do cada exténsién de soporte con el perno sensiblemente sin mo-
vimiento relati_vo alguno entre las mismas y ajustando en dispo-
sicién movible con el cilindro éuando el perno es clavado por el
dispos.’y.tivo de é&mbolo, cada e:_:tensién_de soporte contiens una
pluralidad de elementos r_espéctivog acoplados en disposicitn gi-
ratoria diapuestoé en alineacién 'lon.gimdinal-augndo se colocan

en el cilindro entre bate y el permo, disponiéndose'slementos de -

-aa'porbaoontiguos'con superficies de apoyo alineadas sensibiem,ente :

en gentido longitudinal y msceptibleﬁ de gjustar con el perno a

lo largo de su extensidn, siendo las superfic'ies de ajuste de:pez\-_
no alineadas de los elementos de soporte contiguos sensiblemente
adyacentes para ‘proporciqnar un éopor'te.longitud.inal. sensiblemen—
te continuo para el pemb, el elemento receptor incluye un cilin-
dro recepitor para y que recibe cada a:itenéibn de soporte mientras
se mueve lateralmente hacia fuers a part:.r del cilindre de perno,
Yy guias que 8e extienden sensiblemente desde el c:l.lindro de perno
a los cil;ndros receptores, 8o diaponen cojinetes en log aco;pla—-

mientos glratorios entre elementos de soporte contiguos, ajustando

"los cojinetes con las quige .para dirigir los elementos de soporte

N
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deniro de y a 1o largo de las ranuras de la plancha de ?resién

mientrés los elementos de soporte se mueven hacia fuera & partiz
del cilindro de perno y desde alli al interior de los oilindrom
receptores.
' 16. Una m&quina para clavar pernos en techos de minas
segin la reivindicacién 1, em la cual uh O0rgano de soports guxi-
liar asjusta selectivamente con el lado del perno en torno z la
periferia respectlva en la zona no sustentada por el 6rgano de
soporte y centrado de perno cercs de la parte superior del o:.lin-
dro, y selectivemente se despranda del lado del permo y fuera de
la trayectoria del dlspositlvo de &mbolo para pgrmltir la comple—.
ta insercién del perno por parte del disposifivo de &mbolo.

17. Una méquina para clavar pernos en'techps de.minas'_

segin la reivindicacién 16, en la cual el 6rganc de soporte‘auxi~

liar incluye un meocsnismo automético en la trayectoria del dispo-

sitive de &mbolo accionado por éste cuando el permo se halla cami

por completo clavado pars extraer el organo de soporte auwxiliap

lejos del permo y fuera de la traysotoria  del dispositive de &m-
bolo. » ' '

18. Una miquina para clavarrpernosren teéhos de minag
segin la reivindicacién 17, en la cual el oigano de soports auxi-
liar incluye un émbolo i@pulsado por muelle que dispone de una &~
perfioie de épqu que ajusta con el lado delrparno,_y ol mecanis-
mo autométlioco retiene selacti%amgnte en posicién la superficie de
apoyo del émbolo contra el lado del perno, y.selectivaﬁente libera

el émbolo ouando es acoionade por el pistén permitiend6 la retira~

da baao 1a accién del muelle.

19. Se reivindica por ltimo como ohjeto sobre el qua

7 ha de recaer la Patente da Invencinn que se solicita: "UNA MIQU;

NA PARA CLAVAR PERNOS EN TECHOS DE MINAS".

™
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Todo conforme queda descrito ¥y reivindicado en B presente
Memorie desoriptive, que consta de veinticinco péginas mecanogra~
fiadas y dibujos que se sacompafian.

Madrid, 7 do julio de 1972
5 . . PERN/RDO UNGRTA
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