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a favor de Don Matias MESTRE MES, de nacionalided espa-—
fiola, residente en Barcelona, calle Santa Ursula, 9, por
"MECANISMO SELECTOR DE JACKS DE TRES ALTURAS EN MAQUINAS
TRICOTOSAS RECTILINEAS",
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MEMORIA DESCRIPTIVA

Ie pregente invencidn se refiers a un mecanismo
aplicable a mdquinas tricotosas rectilineas, mediante el
cual es posible trabajar y transferir, indistintamente,
con jacks de tres alturas de talones. Con este mecanismo

5, resulta posible conseguir motivos de muestra equiparables
a los realizados con maquinas Jacquard, pero de una forma
directa y sin necesidad de utilizar las costosas léminas
propias de aquellas, lo que lleva consigo un considerable
sumento del rendimiento econdmico. A pesar de esta ventaja,

10. todos los elementos del mecanismo en cuestidn son de con-
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cepcidn sencilla, y su funcionamiento se realiza en condi~
ciones de total seguridad y de mansra completamente auto=-
mética.

Ia invencidn es aplicable por tanto a miquinas
tricotosas que comprenden dos lechos o fonturas de agujas
con ranuras transversales en las que son deslizantes agu~
jes con talones de accionamiento y jacks con talones de se-
leccidn, ¥y un ecarro que comprende levas para el mando de los
talones de accionamiento de las agujas en sus funcionss de
tejer. Su caracteristica reside en el hecho de comprender
en cada uno de los lechos de agujas, jacks con talones de
tres alturas diferentes, y en el carro correspondiente a ca-
da uno de estos lechos, dos levas de elevaciones sucesivas,
caladas en adelante respscto de las levas de accionamiento
de las agujas y cooperantes con los talones de los jacks,
ys en adelante respecto a dichas levas de elevacion, para
cada sentido de marcha del carro, una levs de retirada de
trabajo, asimismo asociada con los talones de los jacks,
siendo todas estas levas desplazables transversalmente a
los referidos jacks y estando conectadas con mecanismos de
accionamiento para situarlas, en subordinacidn 2 un control
de dibujo, a alturas diferentes para actuar selectivamente
sobre los talones de =zlturas respectivas.

Los dibujos adjuntos muestran, & titulo de ejem-
plo no limitativo del alcance de la present¢ invencidn y en
representaciones qaqueméticas, ung forma preferida de lle-
varla a la practiosa.

En dichos dibujos: La figura lmpresenta en plan=-
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ta superior ideal, el esquema general de levas del carro
de acuerdo con la invencidn, y las figuras 2 & 7 muestran,
referidas a las levas de seleceidn de jacks correspondien-
tes a un solo carro y para un solo sentido de desplaza~
miento del mismo, diversas selecciones posibles de acuer-
do con la invencion.

En la figura 1, la lfnea ~%- representa el pla~
no vertical longitudinal que pase entre las dos fonturas
de la méquina y 3os recuadros =Y=- y ~X- indican respecti-
vamente los carros posterior y delantero de la maquina,
los cuales comprenden los juegos de leves convencionales
(los mds cercanos a la linea Z) y los juegos de levas que
forman parte de la invencion (mds alejados de dicha linea).

Cada una de las fonturas, cooperante con uno de
los carros indicados, tiene agujas convencionales con ta-
lones que son accionados por los juegos de levas convencio-
nales para realizar las distintas funciones de tejer, y un
jack situado detrds de cada aguja y en su misma ranura, es-
tando los jacks de cada fontura provistos de talones de
tres alturas -A-, =B~ y =0~ (figura 2 y siguientes), altos,
medios y bajos, respectivamente. En el ejemplo representa=~
do los jacks estdn agrupados formando series de talones de
alturas diferentes, pero se comprende que podrian ser dis-
puestos de acuerdo con cualquier otra disposicidn a tener
en cuenta la forma correspondiente en la planificacion del
dibujo.

Los mecanismos convencionales dsl carro compren—

den las levas =l=-, ~2~ y =3~ y -4-, -5~ y -6~ de subida y
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transferencia de agujes en las partes posterior y delan—
tere de la miquina, las cuales, junto con las levas abrew-
lengltietas -1l- y -12-, sirven para tejer o realizar transe
ferencias de mallas de una & otra fontura. La formacidnm
del punto estéd a cargo de las levas ~7- y =8=, y =9~ y =10~
para ambos carros mencionados.

De acuerdo con la invencidn, en el carrc delan~
tero -X- se dispone las levas =13~-, =l4-, =15~, =l6=, =17~
y -18-, y en el carro posterior -Y- las levas simétricas a
las anteriores =19, =20=, =21, =22, =23« y =24=-,

Las levas «13~ y -l4~ y las ~19- y -20- sirven
para la subida de los jacks en las dos fonturas. lLas lew
vas =15= y =1l6= y las =21= y =22~ tienen la misidén de po=
ner fuera de trabajo, y por tanto fusra del alcance de las
levas ~1l4~ y =20-, los talones de distintas alturas, segin
se describird méds adelante. Todas las levas descritas, a
excepcion de las ~17-, -18~, =23~ y -24- que son fijas a
los dos carros respectivos, son eclipsables y estén conec-

tadas con mecanismos de accionamiento convencionales que

permiten colocarlas a diversas alturas para por ejemplo:
Accionar los talones de todas las alturas; accionar los
talones medios y altos; accionar los talones altos sélo,
0 no accionar ningin taldn.

Para una mejor comprension, en las figuras 2 a
7 se sefiala los distintos caminos seguidos por los talones
de los jacks bajo la accion conjunta de las levas =13-,
«l4m, =15= y =17= de la parte izquierda del carro delan-

tero, siendo de sefialer que las mismas selecciones son vé-
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lidas para las levas homdlogas del otro lado del mismo ca-
rro y para todas las levas del carro posterior de la mé-
quina.

En la figura 2 se ha supuesto que la leva de
puegta fuerag de trabajo ~15- se enduentra adelantada hacia
la fontura o lecho de agujas sdélamente hasta la primera po-
gicidn o profundidad de seleccidn, y las levas de subida
=13~ y ~l4- se encuentran entradas & fondo.

Todos los talones de Jacks w~Aw, =Be y ~C~ son
alineados de acuerdo con el camino -W-, segun el cual lle~
gan a la leva ~15- de puesta fuera de trabajo, la cual,
en este caso, actia sélamente sobre los talones altos -A-,
situdndolos en el camino -V- fuera del alcance de las le-
vas de subida ~13- y -14-., Por tanto so0lo seran elevados
hasta la posicidn -U- los jacks de talones medianos y bajos.

En lg figura 3 la leva de puesta fuera de {ra=-
bajo ocupa la misma posicién de seleccidn que en el caso
anterior, pero las levas de subida han sido llevadas hacia
fuera hasta una posicidén en la que no pueden actusr sobre
los talones cortos =C~.

En este caso los talones altos —-A- son puestos
fuera de trabajo como en la figura 2 y los talones medios
y bajos =B~ y ~C~ llegan a las levas de subida, donde los
primeros son accionados como antes para llegar a la altura
-U~ mientres los bajos quedan al mismo nivel -W-,

En la figura 4 la leva -1l5~ ha sido situada en
une posicidn mds baja, actuando sobre los talones altos y

medianos, que quedan inactivos en la posicion -V-, actuan-
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do las levas «13~ y -l4- solamente sobre los talones ba=
jos de los jacks.

En las siguientes figuras 5, 6 y 7 la leva =15-
permanece inactiva y sélamente son las -13- y =-l4- que ac-
cionan gobre los talones de los jacks. Asi se tiene que en
la figura 5 dichas levas de subida sitdan los jacks de ta~
lones altos y medianos en -U=-, permansciendo inactivos los
jacks de talones bajos. En la figura 6 su accidn es sdla-
mente sobre los jacks de talones altos, quedando inactivos
los de talones medianos y bajos, misntras que sen la figu-
ra 7 las levas de subide estén en la posicioén més baja y
ponen sn trabajo todos los talones.

Seran independientes del alcance de la presente
invencidn los detalles accesorios y demas caracter{sticas
constructivas no esenciales, empleados en la puesta en préc—
tica de la misma, por quedar todo ello'comprendido dentro

del espiritu de las siguientes reivindicaciones.

NOTA

Se reivindica como hbjeto de la presente paten-
te de invencidn:

1., Mecanismo selector de jacks de tres altu-
ras en mdquinas tricotosas rectilineas, de la clase que
comprenden dos lechos de agujas con ranuras transverssles

en las que son deslizantes agujas con talones de acciona=-

£
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miento y jacks con talones de seleccidn, y un carro con
levas para el maendo de los talones de las agujas en sus
funciones de tejer, caracterizado esencialmente por el he~
cho de comprender, en cade uno de los lechos de agujas,
jacks con talones de tres alturas diferentes, y en el ca-
rro correspondiente a cada uno de estos lechos, dos levas
de elevaciones sucesivas, caladas en adelanto respecto a
las levas de accionamiento de las sgujas y cooperantes con
los talones de los jacks, y, en adelanto respecto a dichas
levas de elevacion, para cada sentido de marcha del carro,
una leva de retirada de trabajo asimismo asociada con los
talones de los jacks, siendo todas estas levas desplazables
transversalmente respécto a los referidos jacks y aotuando
conectadas con mecanismos de accionamiento para situarlas,
en subordinacion a un control de dibujo, a alturas diferen—
tes para actuar selectivamente sobre los talones de alturas
regpectivas,

2. Mecanismo selector de jacks de tres alturas
en mdquinas tricotosas rectilineas.

La presente memoria descriptiva consta de siete

hojas foliadas escritas a mdquina por una sola ocara.

 / Barcelonza, 27 de Jjunio de 1972
A Mat{as MESTRE MAS
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