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D E
I N V E N C I Ó N

a favor de Don Matías MESTRE MES, de nacionalidad espa­
ñola, residente en Barcelona, ca lle  Santa Úrsula, 9, por 
"MECANISMO SELECTOR DE JACKS DE TRES ALTURAS EN MAQUINAS
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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se re fie re  a un mecanismo 
aplicable a máquinas trico to sas re c til ín e a s , mediante e l  
cual es posible trab a ja r y tra n s fe r ir ,  indistintam ente, 
con jacks de tre s  a ltu ras  de talones. Con este mecanismo 

5. re su lta  posible conseguir motivos de muestra equiparables
a los realizados con máquinas Jacquard, pero de una forma 
d irec ta  y sin  necesidad de u ti l iz a r  las costosas láminas 
propias de aquellas, lo que lleva  consigo un considerable 
aumento del rendimiento económico. A pesar de es ta  ventaja 
todos los elementos del mecanismo en cuestión son de con-10
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capción sen c illa , y se funcionamiento se re a liz a  en condi­
ciones de to ta l  seguridad y de manera completamente auto­
mática.

La invenoión es aplicable por tanto a máquinas 
trioo tosas que comprenden dos lechos o fonturas de agujas 
con ranuras transversales en las que son deslizantes agu­
jas oon talones de accionamiento y jacks con talones de se­
lección, y un carro que comprende levas para e l  mando de los 
talones de accionamiento de las  agujas en sus funciones de 
te je r .  Su c a ra c te r ís tic a  reside en e l  hecho de comprender 
en cada uno de los lechos de agujas, jacks con talones de 
tre s  a ltu ras  d ife ren tes , y en e l  carro correspondiente a ca­
da uno de estos lechos, dos levas de elevaciones sucesivas, 
caladas en adelante respecto de la s  levas de accionamiento 
de las  agujas y cooperantes con los talones de los jacks, 
y , en adelante respecto a dichas levas de elevación, para 
cada sentido de marcha del carro , una leva de re tira d a  de 
trab a jo , asimismo asociada con los talones de los jacks, 
siendo todas estas levas desplazables transversalmente a 
los referidos jacks y estando conectadas con mecanismos de 
accionamiento para s itu a r la s , en subordinación a un control 
de dibujo, a a ltu ras d iferen tes para actuar selectivamente 
sobre los talones da a ltu ras  respectivas.

Los dibujos adjuntos muestran, a t í tu lo  de ejem­
plo no lim ita tivo  del alcance de la  presenta invención y en 
representaciones qsquemáticas, una forma preferida de l l e ­
varla  a la  p ráctica .

En dichos dibujos: La figu ra  liapresenta en plan-
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t a  superior id e a l, e l  esquema general de levas del oarro 
de acuerdo con la  invención, y las  figuras 2 a 7 muestran, 
referidas a las levas de selección de jacks correspondien­
tes  a un solo carro y para un solo sentido de desplaza­
miento del mismo, diversas selecciones posibles de acuer­
do con la  invención.

En la  figura 1, la  línea  -Z- representa e l  pla­
no v e rtic a l longitudinal que pasa entre las  dos fonturas 
de la  máquina y los reouadros -Y- y -X- indican re sp ec ti­
vamente los carros posterior y delantero de la  máquina, 
los ouales comprenden los juegos de levas convencionales 
(los más cercanos a la  línea  Z) y los juegos de levas que 
forman parte de la  invención (más alejados de dicha lín ea ).

Cada una de las  fonturas, cooperante con uno de 
los carros indicados, tiene agujas convencionales con ta ­
lones que son accionados por los juegos de levas convencio­
nales para re a liz a r  las  d is tin ta s  funciones de te je r ,  y un 
jack situado detrás de cada aguja y en su misma ranura, es­
tando los jacks de cada fontura provistos de talones de 
tre s  a ltu ras  -A-, -B- y -C- (figura 2 y sigu ien tes), a lto s , 
medios y bajos, respectivamente. En e l  ejemplo representa­
do los jacks están agrupados formando series  de talones de 
a ltu ras  d ife ren tes, pero se comprende que podrían ser d is­
puestos de acuerdo con cualquier o tra disposición a tener 
en cuenta la  forma correspondiente en la  planificación del 
dibujo.

Los mecanismos convencionales del carro compren­
den las levas -1 - , -2 - y -3 - y -4 - , -5 - y -6- de subida y
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transferencia de agujas en las partes posterior y delan­
te ra  de la  máquina, las cuales, junto con las levas abre- 
lengüetas -11- y -12-, sirven para te je r  o re a liz a r  trans­
ferencias de mallas de una a o tra  fontura. La formación 
del punto es tá  a cargo de las levas -7 - y -8 - , y -9 - y -10- 
para ambos carros mencionados.

De acuerdo con la  invención, en e l  carro delan­
tero  -X- se dispone las levas -13-* -14-, -15-, -16-, -17- 
y -18-, y en e l carro posterior -Y- las  levas sim étricas a 
las  an teriores - 19- ,  -20-, -21-, -2 2 -, -23- y -24-.

Las levas -13- y -14- y las -19- y -20- sirven 
para la  subida de los jacks en las dos fonturas. Las le ­
vas -15r y -16- y las -21- y -22- tienen la  misión de po­
ner fuera de trab ajo , y por tanto fuera del alcance de las  
levas -14- y -20-, los talones de d is tin ta s  a ltu ra s , según 
se describ irá  más adelante. Todas las  levas d e sc rita s , a 
excepción de las  -17-, -18-, -23- y -24- que son f i j a s  a 
los dos carros respectivos, son eclipsables y están conec­
tadas con mecanismos de accionamiento convencionales que
permiten colocarlas a diversas a ltu ras  para por ejemplo;: 
Accionar los talones de todas la s  a l tu ra s ; accionar los 
talones medios y a l to s ; accionar los talones a lto s  só lo , 
o no accionar ningún talón .

Para una mejor comprensión, en las figuras 2 a 
7 se señala los d is tin to s  caminos seguidos por los talones 
de los jaoks bajo la  acción conjunta de las  levas - 13- ,  
-14-, -15- y -17- de la  parte izquierda del carro delan­
te ro , siendo de señalar que las mismas selecciones son vá-
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lid as para las levas homologas del otro lado del mismo ca­
rro  y para todas las  levas del carro posterior de la  má­
quina.

En la  figura 2 se ha supuesto que la  leva de 
puesta fuera de trabajo -15- se encuentra adelantada hacia 
la  fontura o lecho de agujas solamente hasta la  primera po­
sición o profundidad de selección, y las levas de subida 
- 13-  y - 14-  se encuentran entradas a fondo.

Todos los talones de Jacks -A-, -B** y -C- son 
alineados de acuerdo con e l  camino -W-, según e l cual l l e ­
gan a la  leva -15- de puesta fuera de trabajo , la  cual, 
en este caso, actúa solamente sobre los talones a lto s  -A-, 
situándolos en e l  camino -V- fuera del alcance de la s  le ­
vas de subida -13- y -14-. Por tanto sólo serán elevados 
hasta la  posición -U- los jacks de talones medianos y bajos.

En la  figura  3 la  leva de puesta fuera de t ra ­
bajo ooupa la  misma posición de selección que en e l  caso 
an te rio r, pero las levas de subida han sido llevadas hacia 
fuera hasta una posición en la  que no pueden actuar sobre 
los talones cortos -C-.

En este caso los talones a lto s  -A- son puestos 
fuera de trabajo como en la  figura 2 y los talones medios 
y bajos -B- y -C- llegan a las levas de subida, donde los 
primeros son accionados como antes para lleg ar a la  a ltu ra  
-U- mientras los bajos quedan a l  mismo nivel -W-.

En la  figura 4 la  leva -15- ha sido situada en 
una posición más b a ja , actuando sobre los talones a ltos y 
medianos, que quedan inactivos en la  posición -V-, actúan-



do las  levas -13- y -14- solamente sobre los talones ba­
jos de los jaoks.

En las  siguientes figuras 5# 6 y 7 la  leva -15- 
permanece inactiva y solamente son las  -13- y -14- que ac­
cionan sobre los talones de los jaoks. Así se tiene que en 
l a  figura  5 dichas levas de subida sitúan  los jacks de ta ­
lones a lto s  y medianos en -U-, permaneciendo inactivos los 
jacks de talones bajos. En la  figura  6 su acción es sola­
mente sobre los jacks de talones a l to s , quedando inactivos 
los de talones medianos y bajos, mientras que en la  figu­
ra  7 las  levas de subida están en la  posición más baja y 
ponen en trabajo todos los talones.

Serán independientes del alcance de la  presente 
invención los d e ta lles  accesorios y demás ca rac te rís tica s  
constructivas no esenciales, empleados en la  puesta en prác­
t ic a  de la  misma, por quedar todo e llo  comprendido dentro 
del e sp ír itu  de las  siguientes reivindicaciones.

N O T A

Se re iv indica como bbjeto de la  presente paten­
te  de invención:

1. Mecanismo selector de jacks de tre s  a ltu ­
ras  en máquinas trico to sas  re c til ín e a s , de la  clase que 
comprenden dos lechos de agujas con ranuras transversales 
en las  que son deslizan tes agujas con talones de acciona-



miento y jaoks con talones de selección* y un carro con 
levas para e l  mando de los talones de las agujas en sus 
funciones de te jer*  caracterizado esencialmente por e l  he­
cho de comprender* en cada uno de los lechos de agujas*

5. jacks con talones de tre s  a ltu ras  diferentes* y en e l  ca­
rro  correspondiente a cada uno de estos lechos* dos levas 
de elevaciones sucesivas* caladas en adelanto respecto a 
las levas de accionamiento de las  agujas y cooperantes con 
los talones de los jaoks* y* en adelanto respecto a dichas 

10. levas de elevación* para cada sentido de marcha del carro*
una leva de re tirad a  de trabajo asimismo asociada con los 
talones de los jacks* siendo todas estas levas desplazables 
transversalmente respecto a los referidos jacks y aotuando 
conectadas con mecanismos de accionamiento para s ituarlas*  

15. en subordinación a un control de dibujo* a a ltu ras diferen­
tes  para actuar selectivamente sobre los talones de altu ras 
respectivas.

2. Mecanismo selector de jacks de tre s  altu ras 
en máquinas trico to sas re c tilín e a s .

La presente memoria descrip tiva consta de s ie te  
hojas fo liadas e sc rita s  a máquina por una sola oara.

/  Barcelona* 27 de junio de 1972



Matías MESTRE MA3 TRES HOJAS Hoja na 1

Baroalona, 27 da junio da 1972 
Matías MESTRE MAS ̂
P-*. (. PONT*v-#
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