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EL invento se refiere & un dispositivo pare el
troceo de elementos delgados, especialmente rara el troceo
de tubos de radiadores que estd constituido fara funcionar
de manera independiente de otros disgositivos, destinado al
trabajo de dichos elementos delgados, cuyds dispositivos, por
ejemplo, pueden estar constituidos por mecanismos de forma-
cién de une banda gque realiza un tubo.

Seglin el invento, ha resultado que el dispositivo
de troceo, pars permitir el corte a longitud constante de
segmentos del tubo, debia ser insensible a las varisciones
de velOﬁ;dad que puede experimentar el tubo en formacidn o
cualquier otro elemento delgado antes de que sea llevedd al
dbrgano de cortepropiamente dicho e igualmente delante de
los medios que permitan medir la longitud del segmento del
tubo & cortar.

Por lo demés, segln el invento, se han consideradd
igualmente ligeras variaciories de velocidad, que puede expe-
rimentar el elemento delgado en el curso de su medicibn, de
modo que el troceo siempre se realice de una manera precisa,
haciendo que los segmentos de los elementos delgados corta-
dos puedan presentar une ldngitud comprendida entre toleran-
cias muy estrechas incluso, cuando sea muy elevada la caden-
cia del troceo.

Seglin el invento, el dispositivo de corte en seg-l
mentos de un elemento delgado, especialmente de un tubo que
avanze de modo continuo, comprende un &rbol motor, que arrag
tre simulténeamente un 6rgano de corte, con movimiento cicli

co y rodillos o ruletas de aportacién del elemento delgado
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a cortar y que estdn dispuestos por encime de dicho brgano
de corte de movimiento ciclico estendo dichos rodillos o ru-
lotas de arrastre, a su vez, dispuestos, considerando el sen
tido de avance del elemento delgaedo, haciae abajo respecto a
un brgano, que oblige & este elemento delgado & formar un
lazo, de flecha verisble, de modo que la parte del elemento
delgado, llevade por los rodillos o ruletas es aiélada por
dicho lazo, de las variaciones de velocidad, que este elemen
0 puede experimentar por encima de éste.

Otras diversas caracteristicas del invento resul-
tarédn ademds de la descripeidn detallada que sigue.

Una forma de realizacidn del objeto del invento
estd representade a titulo de ejemplo no'limitativo, en el
dibujo adjunto.

Ia fig. 1 e® un esquema del d%spositivo de corte
segln el invento.

Ja fig. 2 es un alzado parcial de un detalle de
la fig. 1.

En el dibujo, 1 designa un mecanismo de formaeidn
de un tubo 2, que avanza de modo continuo siguiendo le flech
f£1 pero cuya velocidad puede experimentar ligeres variacilo-
nes. El mecanismo ‘de formecidn 1, por ejemplo, estéd consti-
tuido por juegos sucesivos de ruletas, tales como la degigng
da por 3.

Pars trocear el tubo 2 .en segmentos de longitud
igual se he previsto hacie abajo respecto al mecanismo de

formacibén 1, cuando se considera el sentido de le flecham§1

un conjunto de troveo designado por la referencia 4, cuyo

a

da
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. invento prevé brganos de gufa 26, 27, por ejemplo, rodillos|

conjunto comprende, por ejemplo, un brazo oscilante 5, que
pueds oscilar alrededor de un eje 6 y cerca de cuyo extremno
libre esté montade una sierre rotativa 7 movida por una
transmisibén 8 por medio de un motor eléctrico 9 soportado
'por el breso 5 al nivel de la erticulacién 6. El brazo 5
arrastra por su extremo, que delimita una chapa 10, un dedo

11, soporitado por uns pieze 12 en forma de cufia, que ﬁresen-

ta unae rampa 13, dirigide hacia un trinquete 14, montado os-
cilando alrededor de un eje 15 y mantenido aplicado contra
un tope por un resorte 17. El brazo oscilante estd mandado
por una biela 18, cuya base estd articulads sobre une mani-
vela 19‘(fig. 1y 2) calada sobre el 4rbol de salida 20 de
un mecanismo de‘transmisién gin deslizamiento y de relacién
variable, designado por 21. El mecanismo 21, @ su vez, estd
movido por un rbol 22, que estd unido por transmisiones de
dngulo 23 u otro érgano de transmisibén, a ruletes de lectu—
ra 24, entre las que pasa el tubo 2.

Suplementariamente, el .4rbol 22 estd unido a un
moto-reductor 25 de velocidad variable, que le arrasire y
que mueve, como consecuencie, las ruletas de aportacidn 24
¥, por el mecanismo de relacidén variable 21, el brazo osci-
lante 5.

Ademés del conjunto de corte, que acaba de ser

descrito, y el mecanismo de formacidén 1, el dispositivo del

entre los que el tubo 2 forma por lo menos un lazo 28 en su
parte, que se extlende entre la salida del mecanismo de for

macién 1 y el primer Juego de ruletas 24 que constituye ru~
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letas de arrastre al mismo tiempo que ruletas de lectura;
Los brgenos de guis 26, 27 entre los que estd formado el lad
z0 23, por ejemplo, estdn constituidos por rodillos, gue es-
tan dispuestos gsegln un trayecto dependiendo de las caracte-
risticas del tubo 2, especialmente de su rigidez y del metall,

. que le constituye, de manera que lg deformacién, que el mig-
mo impone.a dicho tubo, esté siempre comprendida dentro del
limite eléstico de este tubo para que no resulte de ello nin
guna deformacidn permenente.

En lo que precede se muestra que el mecanismo de
formacidn pone el tubo en forms, por ejemplo a partir de una
bande plena y alimente los drganos de gufa, que constituyen
el lazo 23, que es mis o menos p%onunciado en funcidn de las
variaciones eventuales de velocidad del tubo a la salida de
dicho mecanismo de formacidn 1.

E1l lazo 2a entre los drganos 26 y 27, cuyo lazo
puede estar abierto, como estd representado, o cerrado, ©
todavia constituido por varios lazos sucesivos, estd contro-
lado desde el punto de vista de su amplitud, por un mecanis-
mo palpador 28, que comprende, por ejemplo, dos cilindros
29, 30, que aprietan el tubo y que son soportados por un ca-
rTo tirédo, 0 empujado por un muelle 31 6 un contrapeso 6
cualquier otro drgano, capaz de ejercer sobre el tubo una
fuerge sensiblemente constente., EL carro 30 esta provisto de
un {ndice de marca 32 ¥ de detectores de proximidad 33, 33a
que estan previstos para detectar las variaciones de posicidh
del carro, y, por lo tanto, las variaciones de emplitud del

lazo 2a. ILas informaciones emitidas por los detectores 33,
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rre bien sincronizados en sus movimientos respectivos.

33a son seguidemente utilizadas pars mandar las varisciones
de velocidad del moto-reductor 25. Por la presencia del la-
%0 2z, los rodillos 24 ejercen siempre una fuerze constante
sobre el tubo 2, lo que eliminé todos los riesgos de desli-
zamiento, .

El movimiento de las ruletas 24 y el del brazo o0sd
cilante, por estar unidos, se comprueba que, aiin cuando &l
movimiento de rotacibn del 4rbol 22 no es perfectamente uni-
forme, por ejemplo, a causs del movimiento pendular alterno
de los brazos 5, estas variaciones eventuales de velocidad
son transmitidas al tubo 2, cuya inercia es précticemente
nula, dé%pués del lazo 2a, por las ruletas 24, lo .que hace

que, tanto el brazo oscilante 5, como el tubo 2, estén siemp-
{

En lo que concierne al corte propiamente dicho, el
mismo es provocado por la sierra 7, cuando el brazo 5 alcan-
za una posicién pare la que la pieza 12, en formae de cufia,
reshala por su rampa 13 sobre el tringuete 14 y provoca una
ligere flexibn del tubo 2 hacia la sierra.

El invento no estéd limitado al ejemplo de realiza-
cibén, representado y descrito en detalle, rorgque pueden apoy
tarse al mismo diversas modificaciones sin salir de su alcan
ce. En particuler los detectores 33 y 33a pueden ser utili-
zados para depender de la velocidad del mecanismo de corte
1 en funcién del estado del lazo 2a ¥y, en este caso, el motd
-reductor 25 esté constituido para que su velocided sea cong

tante.

Pefefottetototetatotete]
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Xa presente patente de invencién consta de las gi+

guientes reivindicaciones:

1.- Dispositivo de corte en segmentos de wn ele -
mento delgado, especialmente de un tubo, que avenza de modo
continuo, caracterizado porque comprende un 4rbol motor,
que mueve simulténesmente unrérgano de corte, de movimiento

ciclico, y rodillos o ruletas de aportacién del elemento del

a dicho érgano de corte, de movimiento ciclico, estando dis-
puestos dichos rodillos o ruletas de aportacidn, a su vez,

considerando el sentido de avance de dicho elemento delgado,
hacia abajo respecto a un érgano, que obliga s este elemento
e former un lazo de flecha variable de modo que la parte del
elemento delgado aportade por los rodillos o ruletas es ais-
leda por dicho lazo de las variaciones de velocidad, que es-

te elemento puede experimentar por encima de éste.

2.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac-
terizado por detectores del estado del laéo formado por el
elemento delgado, estando dichos detectores unidos a brganos
que hacen variar la velocidad de avance de dicho elemento

delgado.

AN
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1 a 3, caracterigado porque el elemento delgado es+td cons+il

3.~ Dispositivo seghn las reivindicaciones 1 y 2,
caracterizados por un moto-reductor de velocidad variable
arrastrando los rodillos o ruletes de appritacidn del elemen
tq delgado al:brgano de corte, estando mandado dicho moto-

reductor por los detectores del estado del lazo.

4 .~ Dispositivo segln una de las reivindicaciones

tuldo por un tubo del género de aquellos utilizados en los
cambiadores de calor, cuyo tubo estd formedo a partir de
una bande por un mecanismo de formeecibn, en ouya salide esy
tén disguestos érganos de guia, que lleven dicho tubo & de-
limitar uns curvﬁ 0 lazo, a continuascidn del cual estén dis:
puestos los rodillos o ruletes de arrastre de dicho tubo

que, & su vez, estén arrastrados por el mismo érgano motor

que el dispositivo de corte.

5.~ Dispositivo segin las reivindicaciones 1, 2
¥ 4, caractepizado porgue el mecanismo de formacién es arraf
tredo por un brgano motor de velocidad variable, cuya welo-
cidad estd regulaeda por dichos detectores del estado del la
zo formado por el tubo, los rodillos o ruletas de aportacid
al'6rgano de corte y estando este arrastrado por'un moto-

reductor de velocidad constante.

6.~ Dispositivo segln una de las reivindicaciones
1 a 5, caracterizado porque el drbol motor, unido a los ro-
dillos o ruletas de arrastre del tubo, estéd iguslmente uni-

do al brgano de corte de movimiento efclico, por un varia-

LN

(=




10

15

. 20

25

30

et v e
et o

404531

- ma, la cual conete de ocho hojas foliad

dor de velocidad, sin deslizamiento.

7.~ Dispositivo segln wna de las reivindicaciones
1 & 6, caracterizado porque el Srgane de corte de movimiento
cfclico es del tipo de brezo oscilante soportando una sierre)
rotative y un brgeno, que hace flexionar el tubo a trocear,
estando unido dicho brazo oscilante, a la salida del varia-

dor de velocidad, por un conjunto de bielas-manivelas.

8.~ "Dispositivo de corte en segmentos de un elemepn

t0 delgado especialmente de un tubo que avanza de modo con-
tinuo, |

' Segln se describe y reivindica en la presente memo

ria descriptiva y se ilusitra en los dibuqu anexos a la mis-

¥\ escritas a miqui

ng por ung so0lg de sus caras.

Madrid, a
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