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La presente inveneién ge i'efiere 8 perfeo~
ciongmientos en mfquinas rectificadoras ¥y fresadoras,
que eomprenden wne muela de rectificado o wna herra-
mienta de corte orientable y un mandril mévil para
5a el mantenimiento de wna herrgmienta de reetifiocar ©
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cion extroma es de forma semiesférica.

de trabajar.

El utilizador de una méquina de rectificar esté obli-
gado a rectificar herramientas de formas muy diversas ¥ en es-
pecial fresas eilindricas, de-endantadosrhéliooidales cuyé'por

Se conoce una méquina, desciita por ejemplo en la pa |
tente inglesa No, 1 235 278, desbinada a rectificar fresas de |

esta forma, en la que la fresa es arrastrada en un movimiento
helicoidal en un plano horizontal, efectuandose el rectilficado

de la porcibén extrems semiesfbrica por un movimiento de rota= -

eifn en torno a un eje vertical superpussto al movimiento heli|

|ooLdal, La regulacién de dicha mdquina es no solo extremadamer

te delicada si no que la mayorie de las fresas actuales no pueg
den smer reotifiloadas dorreotameqte pues su porcibn extrema_prg

senta arlstas de corte que se iﬂaoriban en planoé ¥ no en supepr

fleles curvas tales como las definidas por el movimiento de la
méquina conocida, Para tratar de rectificar dichas fresas, se
podria suprimir el movimiento helicoidal durante la rotacién
mlrededor del eje vertical, pero entoncea ocurre que la mela
no sigue la arista de corte de la parte semiosférica. Gonvania
desde entonces buscar wna nueva soluo;bn‘que permit;era hacer
un paso correcto de la arista de corte situada sobre la parfe
semiesférica a la arista do corte helicoidal.
_ la presente invenclién tiene por objeto poner a la
disposicibn del utilizador une méquing universal de conocepeién
nueva que permite en especial rectiflcar, respectivamente tras-
bajar, en una sola operacién una fresa helicoidal que #inalioe
en una poreién extrema semiesférioca. |

La invencién tiene por objeto una mlquing herrae

mienta, reotificedor- fresadora gue comprende ung muela de re
tifiocado 0 una fresa orientable y un mandril para el manteni;ﬁ
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miento de una herramienta a rectificar, respectiVamante a tra
bajar, estando montado este mandril- sobre un aoporte mévil quT
comprende un carro y, dos desllzaderag, caracterizada porgue

.1 carro lleva una éeslizadera'frapsveréa;fadbre la que esta
montada una deslizadera longitudinal cuyo Sdborte esta monta~ |
do rotativaments e inclinable sobre la deslizadera txansver~
sal, y un dispositivo de aocionamiento helicoidal del huso dd
mendril, solidario de la parte inelineble del citado soporte,'
que comprende un cursor que se deaplaza sobre una guia y ori

table de O a 90 con respecto a la deslizadera longitudinal,

y cuyas componentes 1ongitudinal‘y tranavgrsal de desplazamie

to engendran respectivamente un desplazamiento 'de la deslize-
ders longitudinal sobre su soporte inolinable y una rotacitn
del huso del mandril, el oonjunto de tal forma que e puede
reotifiocar, respectivamente trabadar, fresas de formas muy 41
versas, en especial oilindricas de endentado helicoidal y por
clén extrema esferica de una sbla pasada. :

Un dispoeitivo de acolionamiento helicoidal de un hu=|
80 ha sido ya desorito en la patente suizas No 343 832 de la
entidad solicitante. Este dispositivo, por su realizacion, no
pernite sin embargo obtener una trayeotoria hellcoldal que vg
rie entre 0° a 900. : ,

Por 10 demés, se Verd que es posible efectusr ol tox
neado de la arista de corte sin trocar a la fresa de reotili~
car, simplemente oamblando de mueia. :

El dibujo enexo representa, a titulo de ejemplo, una
forma de ejeoucidén de la inVenoiOn.

Ia figura 1 representa una vista de oondunto en peq+
pectiva de una mAquina de rectifiocar.

Le figura 2 representa una visla en alzado y en 560-




e

10+

15,

20,

25

30,

404400

clén segin la linea II-II de la figura 1 que muestra solemente
les deglizaderas y el porta-muela. o _

La figure 3 representa una vista en alzado y en séo;
cién segin la lineallI-III de la figura 1 que miestre los mise
mog elementos que la figura 24 |
La figura 4 es una vista esquemdtica expliostiva que
muestra especialmente el dispositivo de toxmeado.

' Ie figurs 5 ilustra esquematicemente el funcionsmien-
$0 de la mdquine oon mesa inolinada, :

Ia mdquina de rectifiocar representada en el dibﬁdo
oomprende un bastidor 1 sobre el que sstd montads por una part
una columns, 2 que lleva un soporte de muela orientable 3 y por
otra,un ocarro 4 que soporta una deslizadere trensversel 5 y oby

Le, ooluhna 2 estd realizeda de manert conocida de pox
8l y oomprende un drbol central vertical f£ijo 9 en torno del
oual glra une ocamise 10 y sobre la que puede deslizar un coJl=
nete 11, ouyo posiclonamiento se efeotua por medio de uns ore-
mallera acclonada por un pifién, de forma conocide de por ei,
o3tando provisto el coJjinete 1l de une plataforms 12 éobre la
que estd montado giratoriamente por medio de un &rbol 13 el
goporte de huso 3 que lleva un huso 14 que arrasira uns muela .
de rectificado 15, siendo arrastrado el huso 14 en rotacién
poxr mediacién de una corres por un motor no representado que
viene & fljarse sobre un soporte 16 fijado al soporte de huso
3+ E1 soporte de huso 3 es asi orientable alrededor del eje
de la columna 2 y alrededor del eje 13 y puede ooupar ‘todes
las posiclones deseadas, EL huso es igualmente posiolonable

longitudinal € sobre la que este fijado un mendril 7 pars el sg
|porte de une herramienta de rsctificer 8.

ey

axielmente en el soporte de huso en el que es mentenido pob
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ajuate de una parte 17 que presen'ba t_mé. ranura. de eldstieidad
18. R

El carro longitudinal 4 esté montado deslizan'be B0~
bre una base fija 19 por una ocola de milano 20, siendo obton
5e nido el desplazemiento de forme oonooida por la rotacidn de
une menivele 21 solidaria de un tornillo cooperante con una
‘tueroas' E1 ocarro 4 oomprende una deslizadera 22 en la que des-
Lize la desllzadera transversal /5 ﬂonmaqa gobre oojinete de
ngujass A la deslizaders Yransversel 5 estd fijado un piato
107 23 que sirve de plateforma para ls rotacidn de une guia 112

de la deslizadera longltudinel 6 monteds sobre rodamiento de
agujas oomo le deslizadera 5¢ La guie 112 de la deslizadera 6
eatd en efeocto montada por una parte rotativamente, y por otré
inolinable sobre la deslizadera transversel 5. Esta nueva oonoep-
15, pién es realizada por medio de un drbdl 25 ouya poroidn axmremaf
puperior estd enroscada en uns parfe central sobreelevede 26
de un soporte intermedlio 24 y ouyo parte inferior 27 estd pl=
rotada en une cavidad 28 de la deslizadera transversal 5 por
edio de dos rodamientos a boles 29 y 30« Le guie 112 estd

20, ioulada en torno a un érbol 113 a uia poroidn extreme de la
arte saliente 26 del soporte intexrmedio y puede ser blogueade
n la inolinacidn deseada por unos medios de bloqueo no represep- .

jados y conocidos de por si. ,

La gula 22 lleva un brazo 31 en ouyo exbtremo estd
254 fijado un ocojinete 32 que sostiene un tornillo 33 que acciona
pl desplezemiento de la deslizadere. trensversel 5 por medio de
fne, menivels 34. Le poreidén extrems 35 del tornillo estd fijadé
‘por ajuste a la deslizaders trensversal 5 por medio de una pin~
be. 36 de tal forms que es posible desembragar el dlspositivo |
303 de avance de la deslizadera 5 desajustando la pinza 36,
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La guia 112 presente una prolongaecidn latersl 37
que forme una plataforma limiteda por un borde en semi~oiroulg
38 ouyo centro estéd ocupado por wn pivobte 39 en torno al oual
puede girar un brazo horizontel 40 éuyas porciones extramés
llevan dos placas verticales 41 y 42 en lad que estdn fidadaa
dos barras cilfndrioas paralelas y hdrizontales 43 y 44 due
sirven de oarriles & wn ocarro 45, Por encima de los oarriles
43 7 44 se extiende un brazo horizontel 46 rigidemente solida~
rio de une plaoca 47 que descansa sobre fa mess 0 dealféadera
longitudinel 6 sobre la que se fija de forma oonooida_ah la
rapura en T 48 de esta mesa, Bl mandril 7 estd montado rota—~
tivemente sobre una torreta 49, estando unida esté torreta .
al brazo 46 por un eje 50 en torno al oual puede baaoulsr.
Unos medios de ajuste, no representados, permiten fijar 1a
forreta y el mendril sobre la torreta en la posiéidn desgeaday’
Los brazos 40 y 46 son los elementos emenciales de un disposi~
tivo utilizedo pars el rectificado de herramientes de corte
helicoidals A este efecto el movimiento rectilineo del cerro
45 sobre las barres 43 y 44 es transformado por una parte en
un movimiento de avance rectilinen de la deslizadera longi-
tudinal 6 y por otra en un movimiento de rotacidén del huso
51 del mandril 7 que lleva la herramienta a rectificar 89 Bl
desplazemiento del.ocarro es mssgurado por una correa 52 uno
de ouyos puntos estd fijado al carro por unae pieza de union
110 y que se enrrolla sobre dos roldsnés de eje vertiocal 53
¥ 54, estando basculaedas la roldana 53 en la placa 40 y que
girve de reenvio y estando fijada le. roldana 54, motrlz, en
la poreidn extrema de un drbol aocclonado por un motor a ve-
locidad variable y dos sentidos de rotaocifn asociado & un re-
ductor a una unidad 55 fijadas bajo el brazo 40, efeotudndose
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le transmisién al érbol de. 14 roldana 54 por dos pifiones oé~
nicos 564 E1 oarro 45 lleva un érbol vertical 5T ouye poroién
- extrema es solidaria de ‘une, oqrrea 58 montads en el interiot.
del brazo 46 y que enrolla sobre dok roldanaa 59 y 60 pivo- :
Se tadas entre las paredes laterales 61 v 62 del brazo hueoo 46.
La roldana 59 es solideria de una poleg deAﬁransmisidn.Gg que
arrastra, por une correa 64, uns polea 65 -solidaria de une
polea 66 que arrestre por une oorres de transmiéidn 67 la po-
lea 68 del mandrils Ia correa 67 es mantenide tensada por uns
10¢ roldana tensora 69. S
' EL 4rbol 57 del carro 451leva ademds wna roldans 70
constituide por una rodsmiento a bolas que puede desplazarse
en un ocanal Tl del brazo 46 rodando contrs una u otra de les
paredes latersles verticales de egte ocaral con uh pequefiisinio
15, juego., Asi pués estando fijedo el brazo 40 en una posicién -an-
gular determinada sobre la platafonmé 37, el desplazemiento
del oarro tendra por efecto por une perte arrestrar 1a 00w
rrea 58, es decir arrastrar el huso 51 en rotaoidn, y por otre
| exrrvestrar le deslizadera longitudinal 6 esotuando sobre el bra-
20 | zo 46 por le roldane TO, Durente el desplagamiento del carro
ol huso 51 del mandril efeotua asi un desplazamiento hellocoidsfl,
siendo el paso de la hellce funoién de la posieidn engular del
brazo 40 con respecto & la deslizedera longitudinel 6. Este
posioién angular es determinada por medio de una gradvacidn 72
25« . llevade sobre el soporte 3T ,

Le mdquine esta ademéds provisie de un dispositivo
de torneado de perfil ouyos elementos son visihles ex detelle |
en la figura 4. EL dispositivo comprende un mandzil 73 monta~
do sobre un soporte 74 fijado amoviblemente sobre la deslizam
30, dere longitudinal 6, El &rbol de este mendril lleve de un lado
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.y la profundided médxime de tormeado de 1la herramianta d&

El soporte 94 y la escuadra 95 presentan orificios oorrespon~

una leva 75 que determina el dngulo, el mimero de dientes

corte a rectiflicar y del otro, una poleam 76 que puede ger
unida a la poles 68 del mandril 7 por una correa de treng-
nisidn 77. Sobre la leva 75 se Lpoya la poroidn extrama T
une palance 78 montada basculante sobre un oje horizontal 79
y provista de un apéndioce 80 contra el que @e apoya una se~
gunda palenca 81, horizontal y montade pivetante en torno a
w eje vertloal 82, Sobre un'asiento paralelepipédioo 83 del
soporte T4, estd montado, pivotente .en: torno a un eje horizonﬂ
tal 84 una pleza rectengular en forma de U. 85 que rodea wa
parte rectangular 86 del soporte 64, aoodado en esocuadrae Es-
ta parte 86 presente wne ranurs horizontel 87 atravesada por
un tornillo 88 de cebeza moleteada que se enroscae en un oon-
taoto 89 ouya bese plena descansa sobre la parte 83 del mopor-
te de modo a tener este contacto 89 en una pqsioidn'vertioél.
Por medio del tornillo moleteado 88, es posible fijar ‘el con=-
taoto 89 en la posicidn deseada, estando referenciads esta
posicién por medio de una escala graduada 90 llevada sobre el
borde superior.inolinado de la parte 864 En el contacto 89
deslize un bdstago 91 que transmite el deaplazamiento de le
palance 8l a la palance 85, Este palanca 85 es mantenida apo-
yade oontra wn tope regulable a rosca 92 por un mielle de trac
oidén 93 enganohado a la parte 86 por un lado y por otro a un
brazo 94 que lleva el tope 92 y fijado amoviblemente a une es-
ovnadre 95 fijada & la gula 22 de la deslizadera trensversals

dientes 96 y 97 que permiten fijar de forms preoida el bra-—
z0 94 sobre la esouadra 95, esto en la posicién deseada & lo
largo de esta esouadra.
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Sobre el zdcalo 1 es'l;é ademés :t‘ijado un 90porte ver-_ -
tloal 98 que lleva. un Vé,stago oilindrio hé zozn'bal 99 ouya R
‘posicidén exial puede ser eleglda: e. volun'ﬁaﬂ : 'bloquoada por

medlo de mm 'bornillo 100, Ia poroidn erbrema -del véstago 99
lleva un apéndioe de tope 101 dea-e:l.nado a‘omemr oon \m' '
medio 102 :Ei;jado emoviblemen'l;e gobre la dmnzaaera long:l.‘tu-
dinal 6 y ubilizado pare el reoti.fioa.d.o do ‘treaas perfiladaz
;. .
o010 serd desorito mas tarded e L SR
Algunos eJeuplos de u“biliza.oidn_ b 1
trardn su funolonamiento ¥ su inf:!.nida.d e yoaibilidades de

' utilizaoidn para’ ol rectificado do horramilntu de oor-ee de R

cualesquiera fomaa, on espeoial herramiqnt

1.5‘

que prasont'cn

_una poreidn ex‘krema anrér:loa, ;pudien&o or jq&as. estal herra.--'-'f‘;'-fh

Iy v

miantas rectiﬁoadaa sin q,uo aea neoesario ééumon’be.r ol aceesor;.a
‘rio enteriormente u‘bilizado para austi‘buirle por otro aooeao-
rio, siendo el ﬁnico alemen'bo 8 retirar, an algunos oasos,

el brazo 94-; ‘brezo que podria por lo demés ner realizado en
forme plegable.de 48l forma que :no ruere. :anluao neoesar:l.o

retirar este bra.zo cusndo no se u’ailiza. el aﬂ.apoai'tivo dc ‘I:or- B

neado,

de desarollo cilindrieo y que presen't:a u.n parfil, seg'n un cor

te axial, el oomo representado en 103 en la. figura. 4, desig- |
nando 104 el eje del huso 7 aobre el que se x.i:}a. la fresa 103.

En este capo el oje y el huso son bloqueados*i\ "Bl medio 102

presente una forme 105 que reproduce el perﬁ.l de la fresa
103% Ia porci6n extrems del apéndioe 101 ea‘t;d poaioiona.da exe.m-
tamente en la vertical del punto de a.taqne de la mele 15 80= :

bre la frese 10347 En el caso en que la desliza.dera 1ongi'budin

este blogueada rotativemente sobre la deal;zadara t;-angvemal |

Se desoribiré el rectificado do uﬁa,ffrasa do per.fil, n :
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ella es desbloqquda de modo & poder tirar libremsnte por su

pivote 25¢ la deqiizaqepa transversal es igualmente desblogquesa;
dn. EL wbilizador $oma entonces le deslizadera longitudinal 6 |

por sus porciones extremas y lleva el medio 102 contre lq;por-
oién extreme del apéndice 101 de tal forma que 1a mela, 15

ataca la fresa 103. Para rectificar el perfil baata enxonool
al operador de desplazar la deslizaders 6, totalmente liberada
en el plano, apoyando a la vez ligeramente gobrq}esta desliza—
dere en direcoidn al mpéndice 10L de tel forme que el medio

102 quede en oomtaoto con el apéndice 101, Ea dejado a volun~ .

tad del operador orienter la deslizaders 6 de tal forma que ol
perfil de la frese 103 se presente bajo el éngulo favorable
delante de la muela 15, Para pasar al endentado aiguiente de
la fresa 103 se haoce girar el eje 104 del humo 7 (figura 1)

queadé, egto por medio de un aparato divipop oonoqido de ?or‘
81 montado en la parte posterior del huso 7.en el dibujos
Se degoribird ahora el rectificado de una fresa

hellooidal de poroidn extrems semiesferioa tal oomo se repre- |

sents esquemdtloamente en las figures 1 y 5, que constituye
la originalidad prinoipel de la invencién,

Egtae fresa oilindrioca 9 que podria ger igualmante ,
oénloa, presenia sristes de oorte helicoidal 106 y finaliza
en una parte semiesferica 107 de, centro 108, Paras rectificar
las aristas de oorte heliobidel 106 de esta frese se utiliza
el dispositivo representado en la figura 1.

Supongamos que les aristaes de corte helicoldal 106,
de la fresa 8 (figura 5) tienen un dngulo de 202 con respecto
el eje de la helice. Pars rectificar esta fresa se libera pri~

| paras llevarle a une nueva posiocién en la que es de_nnevb blo~ |

meramente rotativamente la deslizaders longitudinal 6, d@apubs



5e

10.

15,

204

254

304

- 1] e

ge inclina 'la daslizadera 6 al menos aprozimadamente 208:5 El
centro 108 de la esfera o8 & ‘continuacidén llevado sobre la
prolongaaidn del sje vertical del pivote 25 ¥ la deslizadera ,;'
5 en bloqueade sobre la deslizadera 11&, a8 su vez bloqueadé
gegin una inolinaoidn de 202, : .

A continusioién se inelina el huso 14 de tal fOrma |
que la superficie 114 de la musela 15 sea horizontal Yy este’
al‘mismo nivél'que el punto de interseccidén 115 de la esfera - |
y del eje de la ffeaa, despuds se llevd la muela en dontaocto
con el punto 115, sfendo el eje de la fresa y el eje de la mue
le coplenarios en esta posioidn, es deoir que el eéje de la
fresa es paralelo al plano del dibujo en la figure 3, E1 dngu~
lo de corte me éegula a8l fuera necegario por medio de la mue~
lae '

-~

Tgualmente se regula el dispositivo de avance heli=
coidals Siendo eonooido el peso de la hélice, la regla pivo=
tante 40 em llevada enfrente de la gpadu#oidn,72,oorieapondien
te o este paso y es bloqueads en esta posleiéns La méquine es
entonces lista pars el rectifiosdos ) o

Se rectifioe le herremients 8 partiendo de su poroid
extrema 115+ El soporte intermedio 24 es libre rotativamente
0 86 le haoe girar o mano sobre su pivote 25, siendo arrastrad
la poreiln extrems semlesférios 107 en un movimiento de rota~
oién alrededor de su centro 108 _ '
Se obtiene asi automdticamente wn rectificado_eaféfl

T

j=

=

riocoy

Deapués de haber girado 902, se inmovilize el aoport%
intermedio 24 sobre la deslizadera transversasl y se arma el
motor-reductor 55 del dispositivo de avance helicoidal, Ia he-
rramliento 8, siempre en contacto con la muels es entonces ani-:
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mada de wn movimiento helicoidaly Una posicidn intermedia ée :
la muela 15 estd representads con trazos mixbtos en 157, |

Ie hélice 106b no comienze de hedho mas que en el
pun=o 116, mientras que el rectificado esféiioo;se.detianojen
el punto 117, pero serevela que el enlace @d 105 puntos li?' :
y 116 se hace de forma éatiafaotoria. En ouanto'gl édguloidOU -
corte es igual a cero en la poroién extréma 115, aumenta Haste
ol punto 116 y después permanece constente s 1o 1largo de le hd
lice 106b. o

Le conoepeién del dispositivo de éuiado helicoidal
eg tal que permite realigzar un deqlazamiento helicoidal ouyo )
dngulo de pendiente puede ser elegido enwre 0 y 902, Asi pues
el dispositivo de avance automdtico comtrolado por el moto-re-
ductor 55 puede mer en oeso de necesldad uwilizado ya mea pare
obtener solamente la rotacidén del huso o bien pers obtener
golamente el avance de la deslizadera longitudinal 6 sin rota-
olén del huso, segin que la reglé 40 sea perpéndioular o pare~
lela a la deslizadera longltudinally -

, Para efectuar a continuacidén un torneado de la fresa
8 ‘beste cemblar le muela y ss repiten las miemas operaciones,
sin modificer la posiocién de le fresa, y las regulaciones de
la deslizadera 6 y del avance helicoidal. El éngulo de tornea-
do es dedo por le muela.

31 se dessa shorz efectusr un torneédo por medio del
dispositivo de torneado representado en la figura 4, pudiendo
haber sido montado este dispositivo fijo en la deslizadera 6,
baste fijar o enderezer en brazo 94 y sustitulr le oorrea 67
por la correa T7 sobre la polea 68 del mandril. Ta deslizadera
longitudinel 5 es bloqueads en rotacidn y en traslecidn sobre
la deslizeders trensversal 5, slendo liberads eéta'daslizéderﬁ
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5 sobre su guia 22 desembragando el dispositivo de.avance

| estd presta para funcionar, La leve 75, es" arrastrada en ro-

| profundidad de torneado es fijada por la distancie del basta-

-13 -

trensversal 35 por desajuste de la ﬁinza 36; El muelle 93
enganchado entre el soporte T4 y el bbazb'94'manti;ﬁe la pa4
ilanca 85 oontra el tope 92, determinando estas dos piezas 1a
posieién de la deslizaders 5, esa decir del hnso Te Ia méqnina
tacidn ya sea manual o bien automdtioamepté por un oonjuhto
noto-reductor, no representado, en el aent;do de la flpoha T.
Al girer, la ourva 109 de 1e leva 75 tops cdntra le roldana
111 fijada en la poroién extrema de la palahoa 78 y hace bag-
oular & este palanca que aotua & '8u Vez sobre 1ls palance 8l
que aotue sobre el véstago dealizanto 9l Que aotua aobre la .
palancs 85. ALl ser retenids la pdlanoa 85 por el tope 92, es .
el soporte T4 el que se mepara del brezo 94 errastrendo bodes
los elementos solidarios de 1a‘deulizadera transversal 5¢' Como
la roldene 111 sigue el contorno de la leve 109, la palance
78 osoila alrededor del eje 79 con wne amplitud oonatanté.’ha

go deslizante 91 al eje 82 de la palenca 8l. Esta distancia es
regulaeble por desplagamientodel oontacto 89, que permite e
profundided de torneado de 0 & un méximo determinedo. Ie uti-
lizaocidén de un sistema de dos pélancaa (78 y 81) permite obte-
ner una regulacién lineal del desplezamiento de 1a'dealizadera
trensversal 5 por un desplazemiento del contaoto 89 que desplel
ze el védstago deslizante 91 a lo largo de le palence 8ls

El punto de atagque de le muela sobre 1a>herramientq
puede ser desplazedo ectuando sobre el carro longitudineld 4i

Loa tres ejemplos desoritos anteriormente muestran
el caracter univeréal de esta médquina de reotificar qué POIML-
e, por manipulapciones simples y rédpidas, peser instentanea-




De

10,

15,

20,

25%

30.

oconstar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus

M04400 9

nente de wna forma de rectifiocado a otra, y de un tipo de he=
rramienta a otraj ;n nlnguna pérdida de tiempo. |
Los mediEa da ﬁiOqueo de diferentes elementos néviles
tales como deslizadera, brazo y torreta, son dispositivos oond
vencionales conoecidos del experto y no hen sido repreaentados
para no sobrecargar inutilmente el dlbujo. '

El facil realizar una fresadora segtn el mismo princ
plo sustituyendo la muela 15 por una fresa, Seré& partioculgrme
te vemtajoso trabajar una fresa tel como la fresa 8 por medié
de dicha fresadora, ya que la arista de ocorte seré engendrada
por un movimiento idéntico al movimiento de la fresa durante
el rectifiecado, de tal forma que se realizerd un reotifiocado
con wna pérdida minima de materia sobre toda la arista de 6oru.
te, alll comprendida y en especial enire los puntos 116 y’117
ya gue no seréd necesaria ninguna correceién respeoto a la for
ma trabajada.

NOTA

Descrita suficientemente la naturaleza del invento
asi como la manera de realigarlo en la préctica, debe hacerse

oceptitles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren o
principio fundamentel. También se hace constar qﬁe el invento
oorresponde a ﬁna solicitud de patente presentada en Suiza o
el n2 9576/71 de 30 de Junio de 1971, acogiéndose por lo tant
a los beneficios que conceden los Convenios Internacionales
vigor, siendo 1o que constituye la esencia del referido inv en
t0 y por 10 que se moliocita Patente de Invencién por 20 afios
en Espafia sobre: PERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS RECTIFICADO-
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-15- . -
40440 9
. : 1

RAS Y FRESADORASS caracterizéndose por 1o siguientos

1.~ Perfeccionamientos en méquinne rectificadoras,y
fresadoras, del tipo que oomprenden wia muela de reotifioadunj
una fresa orientable Yy oun mandr:l.l para el mantenimiento de
herramienta de rootificar, respectivamente de trabajnr, eatﬂn '
do montado este mandril sobre un sOporte fhévil que com:pi'ende '
un carro y dos deslizaderas, oaracterizadoa porque ge dota al
carro de ung deslizadera transversal ‘sobre 1a que se monta unﬁi
deslizadera longitudinal cuyo soporte se monta rotativamente
e inclinable aobre la deslizadera transversal, y un dispositi+
vo de accionamiéato helicoidal del huso del] m&ndril, solidari
de la parte inclinable del aOporte, que se forma por un oursor
que se desplaza sobre una gula f1jada orientaﬁle de O a 90
oon respecto a la dealizadern longitudinal, ¥ ouyas componenw
tes longitudinal y transversal de dasplazamiento eng endran reL
pectivamente un desplazamiento de la deslizadera longitudinal
gobre su soporte inclinable y una rotacién del huso del man-
dril.

2,~ Perfecoionamientos seglin la reivindicacién 1, oas
racterizados porque el cursor del dispositivo de accionamienw-
0 helicoidal sobre el que es aplicada una fuerza para despla|.
zarle 1leva un apéndice vertical cuya poreién extrema es soli+
daria de un medio de transmisién que se desplaza perpendiou~

larmente a la deslizadera longitudingl arrhatrando el mandril|

en rotacién en su desplazamiento, y una roldana montada rota—
tivamente sobre el apéndice y que se ajusta en ol oanal de un |
brazo rectilineo'fijagorperpendicularmente?a la deslizadera
1ongituhinal,”para desplazar este brazo durante un desplaza- |

nal;



5e

10,

156

20.

25;

3¢~ Perfeccionamientos segfm la reivindicacidn 1, ca-
racterizados porque estdn previstos unos medios de topk desti-
nados a cooperar con unas levas solidarias-de la deslizadera
longitudinal para engendrar un deslizamiento de la deslizaderd
transversal en funcibn del perfil a rectificar, respectivemend
te a trabajar, durante el avance de la deslizadera longitudie-
nal o durante la rotgcidn del mandril, |

4.,- Porfeccionamientos segfn la reivindicacién 3, 0a-
racterizados porque unoc de los medios de tope estd £ijado a wi -
brazo sgolidario del carro para coeperar oon w juego de palan
cas de un dispositivo de torneado que oomprehde una leva de
torneado que actua sobre las palancas para desplazar la deslid
zadera transversal con respecto gl tope en relacién con la'ﬂb;
tacién del huso porta-herramienta del mgndril. ‘

5.= Perfeccionamientos segln la reivindicacibn 3, ca-
racterizados porque ademés de los medios de topes est4 previsa
to un apéndice horizoental, perpendicular a la deslizadera lome
gitudinal y soliderio del bastidor, cuya poroién exirema puade
ser poslolonada sobre la vertical del punto de atague de la '
muela, y ooopera con una leva fijada sobre la deslizadera lons
gitudinal que reproduce el pexfil de 1la herramienta a reetifis
oar para el rectificado de este perfil por e} desplazaniento
de 1la deslizadera longitudinal en suplano, de tal forma que el
apndice queda en contacto con la leva, siendo la deslizaders
longitudinel totalmente libre en su plano. '

6e~ Perfeccionamientos en miquinas rectificadoras y
fresadoras, tal y como queda sustancialmente descrito en la
pregsente Memoria y en los dibujos adjunteos, -




Esta Memoria consta de diecisiete hojas eseritas a
mfquina por una sola carae. " ' ’
- T8 A g
Madrid,
Robert HABIB.

WMEZ ACERD Y IAg0EY
o FIrmudof L Gaota Forofarten .
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