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Esta invencidn se relaciona con un aparato para
tratar automidticamente superticies de cuerpos sbélidos.

Se conocen muchos tipos de aparetos provistos -
de herramientac mediante las cuales se llevan a cabo tra-
temientos tales como acepillamiento con herramientas gire
torias, rasgpado, pulimentado y batimiento de superficies-
de cuerpos sdélidos, por ejemplo placas metdlicas o pie- -
dras naturales o artificiales, particularmente mirmol o -
piedras graniticas,

Bstos aparatos comprenden un carro névil que se
desplazan sobre medios de gule en direccidn recta por en-
cime de un cuerpo cuya superficie ha de tratarse e inclu-
yen une herramienta de trabajo sostenida por el carro mé-
vil v que puede desplazarse sobre &1l transversalmente a -
la direccidn de desplazemiento del mismo.

Los aparatos conocidos presentan sustanciales -
desventajas, principalmente en el sentido de que el tras-
lade del carro mévil sobre los medios de guis, el despla-
zamlento de la herramienta de trabajo sobre dicho carro -~
vy la rotacibén u oscilacidén de la herramienta son Propor—-
cionados por una serie de motores eléctricos que, ademas—
de ser costosos y pesados, son fécilmente susceptibles de
fallos y en cualquier caso requieren una considerable - -
atencion y cuidado.

Otra desventaja de los aparatos conocidos con—-
siste en que requieren el uso de dispesitivos hastante -
complicados y delicados, tales como electrovalvulas y me-
dios similares, para controlar automéiticamente 1os movi--
mientos del carro y de la herramienta.

El objeto principal de la presente invencidn es



5.

10,

15,

20,

256

30,

404360

el de proporcionar un aparato del citado cardcter que es—

de estructura extremadamente sencilla y altemente resis——
tente,

Otro objeto es la provisidn de un aparato gque -
permite una amplia gama de ajuste tanto en el ritmo de --
trabajo de la herramienta como en el Area que puede ser -
tratade por la misma.

Egtos y otros objetos se consiguen mediante un~
eparato para elgtratamiento automdtico de superficies de-
cuerpos sélidos, que comprende medios de guia estaciona=.
rios capaces de acomodar entre ellos un cuerpo cuya Super
ficie haya de tratarse, un carro que se apoya mediante —-
ruedas sobre dichos medios de guia, una“cabeza poriaherra
mients sostenida sobre el carro y desplazable sobre é1 —-
v niembros para controler el movimiento del carro sobre -
los medios de gula, y de la cabeza sobre el carro, carac—
terizéndose el aparato porque el citado carro estd provig
to de miembros transversales sustancialmente en 4ngulo —-
recto con dichos medios de guia estacionarios y sobre los
que se desliza un miembro de soporte de la citada cabeza,
porgue un primer cilindro de doble sccionamiento es soli-
dario del citado carro y presenta dos vastagos proyecta--
dos a uno y otro lado del pistdn acomodado en el interior
del cilindro, fijéndose unas poleas en los extremos li- -
bres de diches vastagos, sobre las que pasan unos cables-
fijados al cuerpo mévil que se desplaza en una y otra di-
reccidn cuando el pistén se mueve dentro del primer cilin
dro porque una barra rigida se apoya ¥y es axialmente des—
plazeble sobre el citado carro, extendiéndose un brazo —-

solidario del cuerpo mdvil en dicha barra rigida, CUYO ==
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brazo estd situado entre dos blogues montados sobre ague~
lla barra y contra los cumsles topa junto al final del re-
corrido del cuerpo mévil sobre el carro, causando el movi
miento en una y otra direccidén de la citada barra provis-
ta por lo menos de una extensiodn proyectada que actua so-
bre una valvula distribuidors accionads para conectar con
la atmdésfera o para suministrar aire a2 presién alternati-
vamente a uno u otro de dos tanjues parcislmente llenos -
de aceite, que se suministra directamente al primer cilin
dro, respectivemente a uno y otro lado del pistén acomodg
do en aquel, y para determinar el movimiento de esgste pis-
tén en una u otre direccidn junto con dicho cuerpo mévil,
siendo tembién solidario del carro un segundo cilindro de do
ble accionamiento cuyo vastigo estéd conectado mediante un
fiador por lo menos & une rueda del carro mévil para con-
trolar su movimiento de avance intermiente, disponiéndose
una vélvule deslizante que es accionada por dichae barrs -
rigida para controlar alternativamente la comunicacibén —-
con la atmésfefa o con el suministro de aire a presidn, -
respectivamente & uno u otro lado del pistdn que se despla
za en el segunde cilindro.

Para una mejor comprensidn de la estructure y —-
caracteristicas del aparato, se describird seguidamente -
une versidn del mismo a titulo de ejemplo no limitativo,-
con referencia a los adjuntos dingos, en los cuales:

Lg figura 1 es una vista esquematica en planta,
parcialmente en seccidn, de aparato, que muestra también-
esquemdticamente el circuito de tuberia a través del cual
se suministra aire comprimido para controlar el aparato.

La figura 2 es una vista en alzado frontal par-
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Ta figura 3 es una visgta en alzado 1ateral%par-
cialmente en seccidén del aparato. ? .

El aparato segin la presente invencidn se mues-
tra en los dibujos montado sobre dos railes parslelos 1 -
entre los cuales se coloca una 1losg de mdrmol 2 cuya‘su-—
perficie dirigida heacilae arriba ha de tratarse, por ejemplo
alisarse 0 motearse, mediante una herramienta giratoria -
u oscilante 3 del tipo comocido,

El aparato comprende dos lados 4 que se apoyan-
y desplazan sobre railes 4 por medio de ruedas 5 preferi-
blemente de caras dentadas, rigidemente conectadas dos a~
dos mediante barras rigidas 6, |

Un par de postes cilindricos ; se extienden - -
haeia arribe desde cada uno de los dos lados citados;y s~
44n interconectados en su extremo superior por un brazo ~
rigido 8.

Un manguito 9 va montado libremente desplazable
sobre cada poste 7, interconecténdose los manguitos 9 mon _
tados en los postes solidariamente a cada lado 4 mediante
una barra rigida 10, como se muestra en la figura 3.

Una barra 10 superpuesta a un lado 4 estd rigi-
damente conectada a otra barrs 10 superpuesta al otrd la~
do 4 mediante dos miemhros transversales 1l gque son fec-~
tos y paralelos entre si.

Una barra fileteada vertical 12 estéd sostenide-
sobre cada brazo 8 y encaja dentro de un orificio fiietqg
do del cuerpo de la barra 10, montédndose un engranaje ¢~
nico 13 (figura 2) en el extremo superior de la barr# 12-

y acoplandose & un correspondiente engranaje cénico £ijado
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80bre una barra rigida 14 extendids transversalmente des-

de uno a otro lado 4 y montada libre y giratoriamente gle

rededor de su eje, cuya barra es puesta en rotaciodn median
te una ruede manual 15. En el extremo de la barra 14 opues
$0 a aquel donde se dispone dicha rueda manual 15, va mon-
tado también un engrenaje cdnico que se acopla a una barra
fileteada vertical enteramente similar a la mosirada en el
lado izZquierdo de la figura 2.

Es evidente que girando manualmente la rueda 15,
se produce una rotacidn en las dos barras fileteadas 12 -
alrededor de su eje y en consecuencie se obtiene una ele-
vacidén o un descenso, respectivemente, en las barras 10 -
junto con los miembros transversales 1l,

Un cuerpo mévil 16 va montado libremente desgli-
zable sobre los miembros transversales 11 y un dispositivo
acclionador y sustentador de la herramienta 3 se halla mon
tado sobre dicho cuerpo mévil 16, mostrindose una porcidn-
del citado dispositivo y de la herramienta con trazado —-
discontinuo en las figuras 2 y 3,

Un brazo proyectado 1; es solidario del cuerpo-
16 y se extiende haste una barra rigida alargada 18 que -
es libre y axialmente deslizable sobre unos c¢ojinetes soli

darios de los dos lados y también libremente desplazable -

' respecto al brazo 17. Dos blogques 19, entre los cuales es~

té situado dicho brezo 17, se fijan mediante tornillos a~-
la barra 18 en posicionss a seleccionar en le forma deseg
da. Desde el lado o extremo izguierdo de la barra 18 (se~
gin se ve en las figuras 1 v 2) se extienden dos prolon--
gaciones 20 desde uno y otro lado, respectivamente, de —-

una valvula distribuidora 21 (figura 1) provisita de un ~—-



50

10.

15.

20,

25,

300

B R e

miembro mévil que se desplaza en una direccidén o en 1;?65£qg
ta cuando una u otra prolongacibn 20 acciona sobre &l

El desplazamiento del miembro mévil para la vélvu
la distribuidora 21 causa un desplaZamiento de una vdlvula-
deslizable o miembro valvular giratorio, como el esquemdti-
camente mostrado e indicado por el ndmero de referencia 22-
en la figura 1, que es un miembro giratorio de una vélvula~
de cuatro direcciones, cuya conexidn con la valvula 21 se -
ha mostrado con lineas discontinmas; el funcionamiento;en -
vna u otra direccidn del miembro mévil de la vélvula 21, de
vido a cualquiera de las dogprolongaciones 20 solidarias de
la barra 18, produciré la rotacidn del miembro giratorio 22
en 900° Ta detallada estructura de la vélvula 21 no se des-
cribe aqui a efectos de simplificacidn y por ser bien cono-
cida en la'técnica.

Un cilindro hidrédulico de doble accionamiento 23—
esta fijado al armezdn rigido solidaremente con los dos la-
dos 4, acomodindose y desplazéndose un pistdn 24 en el mis-
mo y presentando a uno y otro lado dos véstagos proyectados
25 v 26, respectivamente, en cuyo extremo libre estén mon—-
tadas libre y glratoriamente unas poleas respectivas é7 y -
28, coaxialmente entre si . Las poleas 29, 30, 31 ¥ 32 S@m-
fijan a cada uno de los dos lados 4. Sobre ellas se enrollan
dos cables formando dos <tamefios distintos, cuyos cablés se~
muestran esquemdticamente en log dibujos y tienen un gxtre—
mo asegurado a los lados y su otro extremo fijado a un huso
Tileteado atornillado en la rosca de un orificio de respec-
tivas orejas 33 y 34 que se proyectan desde el cuerpo:16°

Las dos cémaras definidas en el cilindro 23 por ~

uno y otro lado respectivamente del pistdén 24 estén coneg--
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tadas mediante pequefios tubos 35 y 36, respectivamente, en
los que se insertan dos vdlvulas de aberturas ajustables,-
al fondo de los dos tangues 37 y 38 parcialmente llenos de
aceite que, como se ve , llens también los citados iubos -
pequefios 35 y 36 y el espacio comprendido entre uno y otro
lado del pistdén 24 en el cilindro 23.

Los extremosbuperiores de los tanques 37 y 38 eg
tan regpecivivemente conectados mediante pequefios tubos 39-
y 40 al miembro giratorio 22, el cual estd conectado tame-
bién a un pequefio tubo 41 que comunice con la atmdsfera y-
a un pequefio tubo 42 al que se suministra aire a presidn -
desde un tanque o directamente desde un compresor. A su --
vez, el tubo 42 admisor de aire a presidn estd coneciado -
mediante un pequefio tubo 43 de tipo flexible a los miem-— -
bros acclonadores de la herramienta 3, que de este modo —-
puede hacerse girar w oscllar debido al aire comprimido.

Un segundo cilindro de doble accidn 44 es solide
rio del lado izquierdo 4, como se ve en las figuras 1y 2,-
v acomoda un pistdén 45 desde el que se proyecta un véstago-
46 (figura 3) y tiens su extremo libre articulado a una —
prolongacidén 47 que se proyecta desde un cuerpo snular 48—
en el que estd oscilantemente montado un fiador 49 que se-
acopla a una rueda de engranaje 50 fijada a unz de las dos-
barras rigidas 6 que conectan un par de ruedas 5 sustenta-
doras del aparato; y el conjunto que comprende el cuerpo —-
48, el fiador 49 y la rueds de engranaje 50 forma una rue-
da libre que, tras el movimiento alternativo del pistdn 45-
en una u otra direccidn, hard girar intermikntemente a la -
varra rigide 6 siempre en la misme direccidn y haréd avan--

zar intermitentemente al aparato sobre los railes L.
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Tas dos cémaras del cilindro 44 estdn conectadas

respectivamente mediante pequefios tubos 51 y 52 (figura 1)
2 una valvulas deslizable 53 que a su vez estd conectads --
nmediante un pequefio tubo 54 al tubo 42 admisor de aire com
primido, Ia vélvule deslizable 53 estd provista de una pe~
lanca de control 55 gituada en el gparato junto & una de -
las prolongaciones 20 solidariss de la barra 18, cuya pa--
lanca de control es puesta en oscilacidn en una y otra di-
reccidn al entrar dicha prolongacidn 20 en contacto con ==
ella y determinar el suminisiro de aire a presidn desde el
pequefio tubo54 al 51 y la conexidn del pequefio tubo 52 con
la atmbésfera o viceversa, segun sea la direccidén en que se
ha desplazado dicha palanca 55. La estructura de la valwu-
la deslizable 53 no se describe aguil por razones de éimpli
ficacidn, puesto que se conocen en la téenica muchos tipos-
de teles vélvulas deslizables, ‘

In todos los citados tubos se disponen vélfulas~
de apertura ajustable, algunas de las cuales se han mOg——-—
trado esquemiticamente en la figure 1, al $iempo qué PG~
den disponerse taﬁbién filtros y calibradores de estructu-
rg ordinaria. '

Supongése que el aparato se encuentra en la posi
cibn mostrads en la fisura 1. Bajo tales circunstancias, -
se suministrs aire a presidn desde el pequefio tubo 42 al ~
43 pers acclonar la herramienta, y al pequefio tubo 39 J -
desde &1 al interior del tanque 3%, determinando el sumie-
nistro de aceite a presidn o la cémars del cilindro 23 si-
tuada en el lado izquierdo del pistén 24 segln la figura.l,
Al mismo tiempo, el tanque 36 se comunica con la atmbésfers

a través de los pequefios tubos 40 y 41, Como resultado dee
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ello, el pistdn 24 es impulsado a moverse hacia la dere--
cha, segin se ve en la Ffigura 1, ejerciendo una traccibn-
sobre el cable enrollzdo sobre las poleas 2;, 29 v 30 cau
sando finalmente una traccidn sobre la oreja 24 y un des-
plazemiento hacia la izquierds del cuerpo mbévil 16 sobre-
los miembros transversales 11, cuyo movimiento no es obs-
taculizado por el cable enrollado sobre las poleas 28, 31
v 32, puesto que dicho cable estd aflojado.

El cuerpc mdvil 16 continue desplazéndose hacia
la izquierda hasta que entras en contacto con uno de los -
dos bloques mencionados 19 y sigue desplazando dicho blo-
que con la berre 18 haste que una de las dos prolongacio-
nes mencionadas 20 zctue sobre el miembro mévil de la - -
vélvula distribuidora 21, determinando la rotacidn del —-
miembro giratorio 22 de la vélvule a través de 90°. Esta-
rotacién de 90° del micmbro 22 pone en comunicacidén el e
queflo tubo 40 con el tubo 42 admisor de aire comprimido,-
asi como el pequefio tubo 49 con el 41 que desemboca en la
atmosfera; se invierte asi la direccién de movimiento del
pistdn 24 como asimismo el movimiento del cuerpo mévil 16
sobre los miembros transversales 1ll, de manera que lg - -
herramienta 3 sostenida por el cuerpo mdvil pueda tratar-
la superficie de la losa de mérmol (que se supone dispues-
ta debajo del aparato) desplazandose en direccidn opueste
a la anterior.

Todavia durante el funcionsmiento del aperato,-
se suministra aire a presidn a la vdlvula deslizadble 43 -
2 través de los pequefios tubos 42 y 54 y desde ellos o —~-
una de lag dos cémaras citadas del cilindro 44. Cuando una

de dichas prolongaciones 20 actua sobre la palanca de con
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trol 55 de la mencionada vélvule deslizable 0 se suprime-

su efecto sobre dicha pelanca, se invierte la difeooién‘~~
del suministro de sire a presidn a los pequefios tubos 51 4
52, determinando asi una inversidn del movimientokde.trag-

5; lacibén del pistdn 45 en su asociado cilindro. Como anter;qg
mente se indica, el movimiento alternativo del pistén 45 -
hard oscilar alternativamente al cusrpo anular 48 y en - -
consecuencis hard avenzar intermitentemente al conjunto Qu
del eparato sobre los réiles L.

10, Mientras el ritmo de avance del aparato s0bre —-
los railes 1 puede controlarse mediante aperturs o estrapw
gulamiento de la vélvule insertada en el pequefio tubo 54,~
la velocidad de traslacidn del cuerpo mbévil 16 sobre;log:-
mienbros transversales 11 puede controlarse regulando_%ag-

15, apertura de las vélvulas insertadas en los pequefios #ubos—
35 y 36 conectados al cilindro 23, |

Debe destacarse que otro importante aspecto del-
aparato consiste en que, cembiando la posicidn de 1los blé—
ques 19 sobre la barra 18, la longitud de recorrido en una

20, u ofra direccidn del cuerpo mévil 16 puede variarse dentro
de una emplia gema; por ejemplo, tal recorrido es muy corto
cuando los dos blogues 19 estan muy cerca entre si y:por -
el contrario tal recorrido es hastante largo cuando ambos-

’ bloques 19 estén algo espaciados uno del otro. ‘

23 Asi el aparato permite una amplié, féeil y Tépi-
da regulacidén de todos sus movimientos y es altemente sig-
nificativo destacar que todos estos movimientos se efectuan
por efecto solamente de aire comprimido o liguidos que se-
desplazan a través de Llos pequefios tubos en los que ée in-

30, gsertan las vdlvulas de apertura ajustable,
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Finalmente, debe destacarse que es innecesario-
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que en el aparato enteriormente descrito los miembros de-
sustentacién y accionamiento de la herramienta 3 sean - -
ectivados por aire comprimido, puesto que dicha herramien

5, ‘ta podria ser accionads también por un motor eléctrico o=
curalquler otro dispositive conocido, 1o cusl no entra en-
el dmbito de la presente invencidn.

N O T 4

Ta Patente de Invencidn, que se solicite por ——
veinte afios pare Espafia, de acuerdo con la vigente Legis-
lacidn, deberd recaer sobre: "APARATO PARA TRATAR AUTOMA-
MICAMENTE SUPERFICIES DE CUERPOS SOLIDOS', segin las cam—
racteristicas esenciales de las siguientés:

REIVINDICACIONES

_ 18 - Aparato para tratar automdticeamente super-
. ficies de cuerpos sblidos, que comprende medios de guia -
estacionarios capaces de acomodar entre ellos un cuerpo -

cuya superficie ha de tratarse, un carro que se apoya me-
diante ruedas sobre dichos medios de gula, una cabeza por-
20 taherramienta sostenida sobre €l carro y desplazable sobre
) 8l y miembros para controlar el movimiento del carro so-~-
bre los medios de gula y de la cabeza sobre el carro, ca~
racterizéndose tal aparato porque el mencionado carro es-

t8 provisto de miembros transversasles sustancialmente en-

o5, 4ngulo recto con los medios de guia estacionarios y sobre
los que se desliza un miembro de soporte mévil para dicha
cabeza, porque un primer cilindro de doble accionamiento~-

es solidario del referido carro y tiene dos véstagos pro-

yectados a uno y otro lado del pistén acomodado dentro —-

30 ge1 cilindro, fijandose unas poleas en 1los extremos libres
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de dichos vastagos, sobre las que pasan unos cables ¢ue -
se fijan al cuerpo mévil que se desplaza en una y otra —-
direccidn al moverse el pistén dentro del primer cilindro,
porque una barra rigida se apoya y es axialmente desﬁla--
zable sobre el citedo carro, extendiéndose un brazo soli-
dario del cuerpo mdvil en dicha barra rigida, cuyo brazo-
estd situado entre dos blogues montados sobre la citads -
barre y contra los cuales topa aquel cerca del final del-
recorrido del cuerpo mdvil sobre el carro, cansando el mo
vimiento en una y otrs direccidn delle citada barra, pro-
vista por lo menos de una prolongacidn proyectada que — -
actua sobre una vélvula distribuidora que se acclona para
conectar con la atmdsfera o pars suministrar aire a pre—-
gibn alternativemente a uno u otro de dos tanques parcial
mente llenos de aceite, que se suministra directamente al
primer cllindro, respectivamente g uno y otro lado del —-
pistén acomodado en el mismo, y pars determinar el mdvi—-
nmiento de dicho pistén en una y otra direccidn junto .con-
dicho cuerpo mévil, siendo también solidario del carro un
segundo cilindro de doble accionamiento, estando conéctaﬁ
do el vastago de este segundo cilindro mediante un fiador
por 1o menos a una rueda del carro mévil para controiar -
su moviygiento de avance intermitente, disponiéndose wne——
vélvula deslizante que es accionade por dicha barra rigi-
da para controlar alternativemente la comunicacién con la
atmbsfera o el suministro de aire a presidn, respectiva~—
mente a uno u otro lado del pistdn que se desplaza en el-
segundo 0ilindro. |

28 .- Aparato pare trater automiticamente super-

ficies de cuerpos sélidos, segin la reivindicacidn 18, —-
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caracterizado porque dichos blogues son fijables en dife-
rentes lugares de la citada barra.

38, Aparato para tratar automidticamente super—
ficies de cuerpos sbélidos, segin las reivindicaciones 18-
Yy 28, caracterizado porque por 1o menos dos de dichas - -
prolongaciones vproyectadas son solidarias de la citada ——
barra para actuar sobre la mencionade vélvula de distribu
cidn y le vélvule deslizable.

48, Aperato para tratar automaticamente super—
ficies de cuerpos sbélidos, segin las reivindicaciones 1& -
a 3%, caracterizado porque el suministro de aire comprimi
do a dichos tanques y al segundo cilindro, asi como el —-
suministro de aceite desde tales tanques al primer cilin-
dro, se efectuan a través de tubos en los que se insertan
vélvulas de gpertura ajustable.

8,- Aparato para tratar automdticamente super-
ficies de cuerpos sdlidos, segin las reivindicaciones l2-
g 48, caracterizado porque 1los cables que conectan dicho-
cuerpo mévil g los véstagos del primer cilindro se enro--
1lan sobre una serie de poleas dispuestas para formar dos
tamafios distintos.

68 .~ Aparato para tratar automiticamente super-
ficies de cuerpos sélidos, segin las reivindicaciones 18~
a 58, caracterizado porque diche herramients sostenida —-
por el carro mévil es accionada mediante aire comprimido.

750- APARATO PARA TRATAR AUTOMATICAMENTE SUPER-
FICIES DE CUERPOS SOLIDOS,

Segin queda sustancialmente descrito en la pre-
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