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Correspondiente al registro de Patente de Invención que, 
por veinte años, se solicita, a favor de la firma "PLAY- 
MATIC, S.A.", residente en Barcelona, calle Juan de Pegue­
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p o r
''MECANISMO PROGRAMADOR PARA MAQUINAS RECREATIVAS ELECTRO­
MECANICAS"

El objeto del presente Modelo de Utilidad se re­
fiere a un programador para máquinas recreativas electro- 
mécanicas del tipo de juegos del millón, o billares ame­
ricanos#

Con el nuevo programador, se logra una gran varis-
dad de gobierno de circuitos eléctricos distintos, pese a
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su extraordinaria sencillez constructiva, lo que lo hace 
|idóneo en máquinas recreativas electromecánicas en las que 
;en su funcionamiento entran en juego una gran variedad de 
movimientos electromecánicos y señalizaciones eléctricas.

Para una oorrecta interpretación se describe a 
continuación un caso de realización práctica, a título de 
(ejemplo, no limitativo, del nuevo programador, aoompañ'an- 
;dose de una hoja de dibujos en la que:

fin la figura 1 se representa, de lado, un meca- 
; nismo programador según la invención.

En las figuras 2, 3, 4 y 5 son, respectivamente, 
sendas vistas del propio mecanismo en alzado trasero, fron­
tal, planta superior e inferior.

Y en la figura 6 una perspectiva del propio mecaj-
nismo.

Consiste la invención en que en el armazón del 
cuerpo del programador, hay un árbol (1) de levas, de ma­
terial dieléctrico (2), las cuales están ensartadas y por 
su borde enfrentadas a un número igual de lengüetas elás­
ticas contaotoras (3), que apoyan contra el borde de cada 
leva (2) correspondiente, habiendo en la superficie opues­
ta de las lengüetas el oportuno "Plot" de contacto (4), ei 
cual se encara al correspondiente "plot" (5), de contacto 
de una segúnda lengüeta contactora (6) que constituye el ¿ar 
de contacto respectivo, de forma que al girar el árbol (1) 
cada leva (2) en su momento dado y previamente determina­
do empuja la, lengüeta (3) hasta que la misma contacta cor 
su lengüeta par respectiva (6), durante el tiempo calcu­
lado, según sea el perfil de la leva y al desaparecer la 
presión y oontacto de esta última, entonces la lengüeta 
desplazada (3) se recupera separándose de su par (6) y
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por ende abriendo el oirouito que tenia oerrado, con lo que 
debido a que preferentemente los perfiles de las levas son 
asimétricos y distintos en cada una de ellas, al girar el 
árbol (1) se produce una sucesión de presiones de mayor o 
menor duración en las lengüetas contactoras móviles (3) y 
en el momento previamente determinado.

■ En uno de los extremos del árbol de levas (l)'hay 
una rueda de trinquete (7) con doble dentado yuxtapuesto 
(8 y 9), siendo unos dientes (9) para el avance giratorio- 
de un paso sobresimismo del árbol (1) mientras que el otro 
dentado yuxtapuesto (8) es para el enclave y fijación de la 
rueda para ooadyuvar a que no se produzcan avanoes de giro 
mayor, al quedar enclavado el enclave laminar (10) del pro-- 
pió trinquete (11) y siendo este último el que queda enga- - 
tillado oon los dientes de avance (9) para impulsar el ár­
bol (1) un paso en el sentido de avance de las agujas del 
reloj.

El gatillo (11) presenta un talón (12) en el que 
está vimculado el extremo (13) de un muelle helicoidal 
(14) cuyo otro extremo (15) está unido a un punto fijo (16 
del armazón, cual muelle (14) tiene por finalidad, al ser 
distendido por elevación , con desplazamiento lateral, del 
apéndice (17) del trinquete (11), por el elemento motriz, 
motor o electroimán (18) que al cesar el efecto de trac­
ción y recuperarse el muelle helicoidal (14) tire del talón 
(12) y haga desoender con desplazamiento lateral simulta­
neo el apéndice acodado (17) solidario del trinquete (11), 
con oual descenso y desplazamiento el trinquete (11) enga­
tilla oon los dientes (9) de la rueda dentada (7) corres­
pondiente y hace avanzar el árbol de levas (2) un paso en 
el sentido de las agujas del reloj.



Además del enclavado de los dientes (8) de la 
rueda dentada (7) hay un contratrinquete (18) en los dien- 
• tes de trinquete (9) a fin de que el trinquete (11) no 
pueda avanzar en demasía en su movimiento de avance, exis-

i
tiendo el oportuno muelle helicoidal (19) dispuesto afian- 
: zado al contratrinquete (18) y a un punto fijo del armazór 
para mantener siempre en posición correcta al contratrin­
quete (18) *

El apéndice acodado (17) del trinquete (11) es- 
| tá vinculado al motor o electroimán (18') de accionamien­
to de dicho trinquete (11) y se guía a través de una ra­
nura en "L" (20) de una pletina de soporte (21) unida al 

| armazón del aparato y habiendo asimismo la oportuna aber- 
j tura perpendicular (22) para que por la misma pueda ele­
varse y descender el estribo de enolavamiento (10) soli­
dario del apéndice (17) de mando del trinquete (11)«

El armazón del aparato está formado por dos pleti­
nas extremas (25 y 24), verticales, entre las cuales estai. 
las oportunas barras (25) de unión entre sí.

Una de las pletinas (23)» además de la solapa 
(26) de refuerzo por acodado del borde vertioal, tiene un 
estribo (27) en el lado menor superior también obtenido por 
acodo, en ángulo recto, de dicho extremo la finalidad de 
cual estribo (27) es la de servir de plataforma de apoyo 
y fijación del electroimán (18) accionador de la prolonga-]- 
oión superior (17) del trinquete (11) cuando el mismo es 
accionado por electroimán.

Además de las barras de unión (25) el armazón 
presenta una lámina transversal (28) de fijación de ele­
mentos eléctricos y vinculados al borde de la misma están 
los soportes (29) y las lengüetas eléctricas de contacto
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Habiéndose descrito ampliamente la naturaleza de[L 
invento, así como su realización en la práctica, se hace 
constar que el mismo es susceptible de variaciones de de­
talle sin que por ello se altere su principio fundamental 
que constituye la esencia de la invención»

Ií 0 T A

Hecha la descripción del presente invento, se 
declaran como nuevas y de propia invención, las siguientes 
reivindicaciones:

is.- Mecanismo programador para máquinas recrea­
tivas electromecánicasj caracterizado por el hecho de que 
en el armazón del cuerpo del programador, hay un árbol de 
levas, de material dieléctrico, las cuales están ensarta­
das y por su borde enfrentadas a un número igual de len­
güetas, elásticas contractoras, que apoyan contra el borde 
de cada leva correspondiente, habiendo en la superficie 
opuesta de las lengüetas el oportuno "Plot" de oontacto, 
el cual se encara al correspondiente "Plot”, de oontacto 

i de una segunda lengüeta contaotora que constituye el par 
I de contaoto respectivo, de forma que al girar el árbol ca­
da leva en su momento dado y previamente determinado em­
puja la lengüeta hasta que la misma oontacta con su lengüe)- 
ta par respectiva, durante el tiempo calculado, según sea 
el perfil de la leva y al desaparecer la presión y con­
tacto de esta última, entonces la lengüeta desplazada se rje- 
cupera separándose de su par y por ende abriendo el circui|- 
to que tenía cerrado, con lo que debido a que preferente­
mente los perfiles de las levas son asimétricos y distintols
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■en cada uan de ellas, al girar el árbol se produce una su­
cesión de presiones de mayor o menor duración en las len­
güetas contactoras móviles y en el momento previamente de­
terminado» ¡
| 2&.- Mecanismo programador para máquinas recrea­
tivas electromecánicas, según la anterior reivindicación, 
en el que en uno de los extremos del árbol de levas hay un?, 
jrueda de trinquete con doble dentado yuxtapuesto, siendo 
¡unos dientes para el avance giratorio de un paso sobresimisi- 
jmo del árbol mientras que el otro dentado yuxtapuesto es ps- 
ra el enclave y fijación de la rueda para coadyuvar a que 
jno se produzcan avances de giro mayor9 al quedar enclavadoIel enclave laminar del prqio trinquete y siendo este último ¡el que queda engatillado con los dientes de avance para im­
pulsar el árbol un paso en el sentido de avance de las agu­
ijas del reloj.

3&.~ Mecanismo programador para máquinas recrea­
tivas electromecánicas, según las anteriores reivindicacio­
nes, en el que el gatillo presenta un talón en el que está 
vinculado el extremo de un muelle helicoidal cuyo otro ex- 
jtremo está unido a un punto fijo del armazón, cual muelle 
Itiene por finalidad, al ser distendido por elevación, con 
desplazamiento lateral del apéndice del trinquete, por el 
elemento motriz, motor o electroimán, que al cesar el efec-Ito de tracción y recuperarse el muelle helicoidal tire del talón y haga descender con desplazamiento lateral simul­
táneo el apéndice acodado solidario del trinquete, oon cual 
descenso y desplazamiento el trinquete engatilla oon los 
dientes de la rueda dentada correspondiente y hace avanzar 
el árbol de levas un paso en el sentido de las agujas del 
reloj.

-------------  -------------
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4§,- Mecanismo programador para máquinas recrea­
tivas electromecánicas, según las anteriores reivindicaeio 
nes, en el que además del enclavado de los dientes de la 
rueda dentada hay un oontratrinquete en los dientes de 
|trinquete a fin de que el trinquete no pueda avanzar en de 
l!masía en su movimiento de avance, existiendo el oportuno
;; muelle helicoidal dispuesto afianzado al contra trinque teij
!y a un punto fijo del armazón para mantener siempre en
îposición correcta al oontratrinquete.
| 5a.- Mecanismo programador para máquihas recrea-
¡j:

| tivas electromecánicas, según las anteriores reivindicaeio
i
Jnes, en el que el apándice acodado del trinquete está 
!| vinculado al motor o electroimán de accionamiento de di- 
| oho trinquete y se guía a través de una ranura en "l" de 
una pletina de soporte unida al armazón del aparato y ha- 

[ biendo asimismo la oportuna abertura perpendicular para qu 
| por la misma pueda elevarse y descender el estribo de enc-1 
! vamiento solidario del apéndice de mando del trinquete.

6a.- Mecanismo programador para máquinas recrea­
tivas electromecánicas, según las anteriores reivindicacic 
nes, en el que el armazón del aparato está formado por dos 
pletinas extremas, verticales, entre las cuales están las 
oportunas barras de unión entre sí.

7a.- Mecanismo programador para máquinas recrea­
tivas electromecánicas, según las anteriores reivindicacij 
nes, en el que una de las pletinas, además de la solapa- 
de refuerzo por acodo del borde vertical, tiene un estri­
bo en el lado menor superior también obtenido por acodo, 
en ángulo reoto, de dicho extremo la finalidad de oual es­
tribo es la de servir de plataforma de apoyo y fijación 
del electroimán accionador de la prolongación superior de3

a-
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trinquete cuando el mismo es accionado por electroimán.
8S.- Mecanismo programador para máquinas recrea­

tivas electromecánicas, según las anteriores reivindicaoio 
nes, en el que además de las barras de unión el armazón 
presenta una lámina transversal de fijación de elementos 
eláctricos y vinculados al borde de la misma están los so­
portes y las lengüetas eléotrioas de contacto.

9 MECANISMO PROGRAMADOR PARA MAQUINAS RECREA­
TIVAS ELECTROMECANICAS.

Según se describe y reivindica en la presente Me 
moria, que consta de ocho hojas foliadas y escritas por unja 
sola oara y acompañada de una hoja de dibujos.

Madrid, a 2 4 de Junio de mil novecientos 
setenta y dos.
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