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MEMORIA DESCRIPTIVA

Correspondiente al registro de Patente de Invencidn que,
por veinte afios, se solicita, a favor de la firma "PLAY-
MATIC, S.A.", residente en Barcelona, calle Juan de Pegue-
ran ll7, = =« = = o = m - . - .- .- - - - -
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!"MEOANISMO PROGRAMADOR PARA MAQUINAS RECREATIVAS ELECTRO-
MECANICASY
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El objeto del presente Modelo de Utilidad se re=
fiere a un programador para miquinas recreativas electro-
;mécanicas del tipo de juegos del millén, o billares ame=-
:ricanoso
| Con el nuevo programador, se logra una gran vari

dad de gobierno de cirocuitos eléctricos distintos, pese a
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su extraordinaria sencillez constructiva, lo que lo hace
i

| . . .
|idéneo en méquinas recreativas electromecdnicas en las que
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ien su funcionamiento entran en juego una gran variedad de
%movimientos electromecanicos y sefializaciones eléctricas.
} - Para una correcta interpretacién se describe a
continuacién un caso de realizacién prdctica, a titulo de
%ejemplo, no limitativo, del nuevo programador, acompafi’ane
édose de una hoja de dibujos en la que:

! En la figura 1 se representa, de lado, un meca-
%nismo programador segin la invencién.

| En las figuras 2, 3, 4 y 5 son, respectivamente,
sendas vistas del propio mecanismo en alzado trasero, fron
tal, planta superior e inferior.

Y en la figura 6 una perspectiva del propio mecg
nismo.

Consiste la invencién en que en el armazén del
cuerpo del programador, hay un 4rbol (1) de levas, de ma-
terial dieléetrico (2), las cuales estan ensartadas y por
su borde enfrentadas a un numero igual de lengiietas elds-
ticas contactoras (3), que apoyan contra el borde de cada
leva (2) correspondiente, habiendo en la superficie opues-
ta de las lenglietas el oportuno "Plot" de contacto (4), el
cual se encara al correspondiente "“plot* (5), de contacto
de una seginda lenglieta contactora (6) que constituye el
| de contacto respectivo, de forma que al girar el 4rbol (1)
|oadé leva (2) en su momento dado y previamente determina-
do empuja la, lengileta (3) hasta que la misma contacta con
su lenglieta par respectiva (6), durante el tiempo calcu-
lado, segin sea el perfil de la leva y al desaparecer la
presién y contacto de esta ulfima, entonces la lenglieta

desplazada (3) se recupera separéndose de su par (6) y
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 una rueda de tringuete (7) con doble dentado yuxtapuesto

por ende abriendo el circuito que tenia cerrado, con lo qus
debido a que preferentemente los perfiles de las levas son
asimétricos y distintos en cada una de ellas, al girar el

drbol (1) se produce una sucesién de presiones de mayor o

imenor duracién en las lenglietas contactoras méviles (3) ¥y

en el momento previamente determinadoe. .

E En uno de los extremos del 4rbol de levas (1) hay
;(8 y 9), siendo unos dientes (9) para el avance giratorio-
Ede un paso sobresimismo del 4rbol (1) mientras que el otro
Edentado yuxtapuesto (8) es para el enclave y fijacién de la
frueda para coadyuvar a que 1o se produzcan avances de giro
mayor, al quedar enclavado el enclave laminar (10) del pros
pio trinquete (1l) y siendo este dltimo el que queda enga=|-
tillado con los dientes de avance (9) para impulsar el Ar-
bol (1) un paso en el sentido de avance de las agujas del

reloj.

El gatillo (11) presenta un talén (12) en el que
estd vimculado el extremo (13) de un muelle helicoidal
(14) cuyo otro extremo (15) estd unido a un punto fijo (16
del armszdén, cual muelle (14) tiene por finalidad, al ser
distendido por elevacién , con desplazamiento lateral, del
japéndice (17) del trinquete (11), por el elemento motriz,

motor o electroimédn (18) que al cesar el efecto de traew-

(=)

cidn y recuperarse el muelle helicoidal (14) tire del tald
(12) y haga descender con desplazamiento lateral simulta-
neo el apéndioce acodado (17) solidario del trinquete (11),
con cual descenso y desplazamiento el trinquete (11) enga-
tilla eon los dientes (9) de la rueda dentada (7) corres-
pondiente y hace avanzar el drbol de levas (2) un paso en

el sentido de las agujas del reloj.

| —————
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quete (18).

y miezers A

Ademds del enclavado de los dientes (8) de la
rueda dentada (7) hay un contratrinquete (18) en los dienm-

tes de trinquete (9) a fin de que el trinquete (11) no

_ . !
pueda avanzar en demasfa en su movimiento de avance, exis-

!
tiendo el oportuno muelle helicoidal (19) dispuesfo afian-

' zado al contratringuete (18) y a un punto fijo del armazéﬂ

para mantener siempre en posieidn correcta al contratrin-

El apéndice acodado (17) del tringuete (11l) es-
t4 vinculado al motor o electroimdn (18') de accionamien-
to de dicho tringuete (11) y se guia a través de una ra=-
nura en “L" (20) de una pletina de soporte (21) unida al
armazén del aparsto y habiendo asimismo la oportuna aber-
tura perpendicular (22) para que por la misma pueda ele-
varse y descender el estribo de enclavamiento (10) soli-
dario del apéndice (17) de mando del trinquete (11).

El armazén del aparato estd formado por dos plet}

nas extremas (23 y 24), verticales, entre las cuales estan

las oportunas barras (25) de unién entre sf.

Una de las pletinas (23%), ademis de la solapa
(26) de refuerzo por acodado del borde vertical, tiene un
estribo (27) en el lado menor superior tambien obtenido pc
acodo, en 4ngulo recto, de dicho extremo la finalidad de
cual estribo (27) es la de servir de plataforma de apoyo
y fijacidn del electroimén (18) accionador de la prolongas
cidn superior (17) del tringuete (11) cuando el mismo es
accionado por electroimén.

Ademds de las barras de unién (25) el armazén
presenta una lédmina transversal (28) de fijacién de elew
mentos eldctiricos y vinculados al borde de la misma estan

los soportes (29) y las lenglietas eléctricas de contacto

-
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levas, de material dieléetrico, las cuales estan ensartae—

‘pﬁja la lenglieta hasta que la misma contacta con su lenglie-

' el perfil de la leva y al desaparecer la presidén y con-

i
i tacto de esta dltima, entonces la lengiieta desplazada se ne-
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Habiendose desecrito ampliamenie la naturaleza dell
invento, asf{ como su realizacidn en la préctica, se hace
constar que el mismo es susceptible de variaciones de de~
talle sin gue por ello se altere su principio fundamental

que constituye la esencia de la invenciln.

N o ¢ &

Heoha la descripeidn del presente invento, se
declaran como nuevas y de propia invencidn, las siguientes
reivindicaciones:

18,~ Mecanismo programador para miquinas recrea-
tivas electromecdnicas; caracterizado por el hecho de que

en el armazén del cuerpo del programador, hay un 4rbol de

das y por su borde enfrentadas a un ndmero igual de len-
glietas, eldsticas contractoras, que apoyan contra el borde
de cada leva correspondiente, habiendo en la superficie
opuesta de las lenglietas el oportuno "Plot" de oontacto,
el cual se encara al correspondiente "Plot", de oontacto
de uné segunda lenglieta contactora que constituye el par
de contaoto respectivo, de forma que al girar el 4rbol ca-

da leva en su momento dado y previamente determinado em-

ta par respectiva, durante el tiempo calculado, segin sea

cupera separdndose de su par y por ende abriendo el circuis

to que tenia cerrado, con lo que debido a gque preferente-

mente los perfiles de las levas son asimétricos y distintos
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kn cada uan de ellas, al girar el érbol se produce una su=—
|

cesidn de presiones de mayor o menor duracidn en las len-

gﬁetas contactoras méviles y en el momento previamente de-

&erminadoo
g 22 ,- Mecanismo programador para mdquinas recrea-
%ivas electromecdnicas, segin la anterior reivindicacidn.

;en el que en uno de los extremos del érbol de levas hay uns
}ueda de tringuete con doble dentado yuxtapuesto, siendo
hnos dientes para el avance giratorio de un paso sobresimis
@o del 4rbol mientras que el otro dentado yuxtapuesto es pe

ra el enclave y fijacién de la rueda para coadyuvar a que

no se produzcan avances de giro mayor, al quedar enclavado

el enclave lgminar del pragioc tringuete y siendo este ﬁltimT

el que queda engatillado con los dientes de avance para imT

1

pulsar el 4rbol un paso en el sentido de avance de las agu-
jas del reloj.

&,- Mecanismo programador para méquinas recrea-
tivas electromecdnicas, segin las anteriores reivindicacio=
nes, en el que el gatillo presenta un taldén en el que estd
vinculado el extremo de un muelle helicoidal cuyo otro ex-
tremo estd unido a un punto fijo del armazén, cual muelle
tiene por finalidad, al ser distendido por elevacién, con

desplazamiento lateral del apéndice del tringuete, por el

elemento motriz, motor o electrofman, que al cesar el efec<
%o de traceidén y recuperarse el muelle helicoidal tire del
talén y haga descender con desplazamiento lateral simul-
tdneo el apéndice acodado solidario del trinquete, con cual
descenso y desplazamiento el fringuete engatilla ocon los
dientes de la rueda dentada correspondiente y hace avanzar

el 4rbol de levas un paso en el sentido de las agujas del

reloje.




48,- Mecanismo programador para méquinas recreas

tivas electromecdnicas, segin las anteriores reivindicacio

‘nes, en el que ademids del enclavado de los dlentes de la
rueda dentada hay un contratringuete en los dientes de

5 trinquete a fin de que el trinquete no pueda avanzar en de

'masfa en su movimiento de avance, existiendo el oportuno

gmuelle helicoidal dispuesto afianzado al contratrinquete
I
'y a un punto fijo del armazén para manfener Siempre en

'posicién correcta al contratringuete.

i
i

106 | 58,~ Mecanismo programador para méquihas recrea-| -

| tivas electromecdnicas, segin las anteriores reivindieacie
nes, en el que el apéndice acodado del trinquete estd

vinculado al motor o eleetroimdn de accionamiento de di-

cho tringuete y se gufa a través de una ranura en "L" de
15. una pletina de soporte unida al armazén del aparato y hae |

biendo asimismo la oportuna abertura perpendicular para que

por la misma pueda elevarse y descender el estribo de enclla-

vamiento solidario del apéndice de mando del frinquete.

62,- Mecanismo programador para migquinas recrea-
20. tivas electromecdnicas, segin las anteriores reivindicacig-
nes, en el que el armazdén del aparato estd formado por dos
i pletinas extremas, verticales, entre las cuales estan las
oportunas barras de unién entre si.

72 .- Mecanismo programador para miquinas recreas

25, tivas eleotromecdnicas, segin las anteriores reivindicacig
nes, en el que una de las pletinas, ademds de la solapa
de refuerzo por acodo del borde vertical, tiene un estri-
bo en el lado menor superior tamhien obtenido por acodo,
en 4ngulo recto, de dicho extremo la finalidad de cual es
30, tribo es la de servir de plataforma de apoyo ¥ fijacidn

del electroimin accionador de la prolongacidn superior del
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trinquete cuando el mismo es accionado por electroimdn.
88,- Mecanismo programador para miquinas recrea-

tivas electromecdnicas, segin las anteriores reivindicacio

L]

nes, en el que ademds de las barras de unidn el armazdén
presenta una lidmina transversal de fijacidn de elementos
eléctricos y vinculados al borde de la misma estan los so=-

iportes y las lenglietas eléotricas de contacto.
|
| 9&,~ MECANISMO PROGRAMADOR PARA MAQUINAS RECREA-
|
t

i TIVAS ELECTROMECANICAS.

Segin se describe y reivindica en la presente Me

imoria, gue consta de ocho hojas foliadas y escritas por una
sola cara y acompailada de una hoja de dibujos.
Madrid, a 24 e Junio de mil novecientos

setenta y dos.
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