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La presente invencién se refiere a un aparato para sujetar

e et

ung rame transversal de Arbol de navidad artificial a uns seccidn

de rama prinecipel y de menera més particular a una disposicifén

completamente automitica pare realizar lo mismo.

En afios recientes, se ha puesto de moda el disefio de Arbol de
navided artificial conocido en la industria como &rbol de tipo
"pino escocés". EL Arbol comprende una serie cénica de ramas de
4rbol de navidad formadas de material "de follaje". Cada una de
las ramas consiste de una seccidn de rama principél alargada y
ﬁna rama transversal acoplada a le misma en un punto intermedio
de su longitud con las puntas de laé ramas transversales dirigi-'
das hacia afuera con cierto 4ngulo en relacidn con el eje longi-

tudinal de la roma principal, con lo cual se forma una rama de

15 &rbol con tres puntas., EL material f"de follaje" comprende ua par

de alambres torcidos que capturaen filementos precortados de
cloruro de polivinilo o0 algo similer para simultar les ag:jas
de un 4rbol conifero resl. El llamado material de "follaje" se

use pare la produccién de los &rboles de navidad artificiales

20, del tipo de pino escocés de ls manera como se ilustra en la Pa-

tente de los Estados Unidos n® 3,278,364, titulada "Arbol arti-
ficiel y Método para hacer el‘mismO", patentada el 11 de ootu-
bre de 1966, y la Patente de Disefio de los Zstados Unidos ne
204,887, patentada el 24 de meyo 48 1966, = = = = = = = = = - =
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Unc de los atributos principales dé este disetio de &rbol

de navidad es el hecho de qué, el &rbol, en lugar de tener una
gpariencis escage como la mayor pérte de los disefios de 4Arbol
de navidad anteriores, tiene una apariencia de follsje denso.
Esto se logra haciendo que cada una de las secciones de rema
principal, que se extiende radiaslmente a partir del tronco, lle-
ve une 0 més remas transversales para ﬁroveer una multiplicidad
de puntas de conjunto de rama. En el pasado, se han incorporado
algunos disefios de 4rbol de navidad artificial que tlenen ramas
transversales sujeténdolas a la seceién de rama principal poxr
medio de grapas o usando un material envolvente separedo para
envolver el éree de la unifn entre la rama principal y las

gecciones de rame transversal, = = = =~ w - - - - - - - - -

El 4rbol de havidad de la patente arriba identificada com-
prende unir una o més rames transversales a la seccién de rama
principal envolviendo la seccién de reme trensversal sobre el eje
de le rama principal con dos o mis vueltas y luego dirigiendo
los extremos termineles de la seccién de rama transversal hacia
afvera hacias el extremo de punta de la seceibn de rama principal
para proveer un conjunto de rama de tres puntas., El conjunto de
la seccién de rama transversal a la seccibén de rama principal
se ha logrado en el pasado empleando trabajo manual que compren=—
de sujetar la rama transversal por el operario y envolverla
simplemente varias veces alrededor de la seccién de rama prin-
cipal en el punto deseado y dirigir después los extremos termi-
nales de la seccién de rama transversel hacia el extremo de

punta de la seceiln de rama principal pero con cierto éngulo,
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de preferencia del orden de 30%., La produccidn de esos conjuntos
de rama se ha logrado solamente a un alto costo, debido a los
requerimientos de trabajo manual para sujetar la rama transver-

sgl. Adem&s de lo anterior, el producto resultante en muchos

casos, no logra adguirir le uniformidad de configuracidén que

En consecuencia, el objeto principal de esta invencidn es
proveer un aparato completamente automético para envolver auto-

néticamente una rama transversal sobre una seccién de rama prin-

cipal para lograr un conjunto de Arbol de navidad artificial de

puntas miltiples, = = = ~ = - e e e e = - .- .-

Otros objetos de esta invencién se sefislarin en la des—
cripeién detallada que sigue y en las reivindiceciones y se
ilustran en los dibujos anexos que desdribe, por via de ejemplo,

el principio de esta invencién y la mejor manera conocida para

gplicar ese principio, « = = = = = = = = = = « = -——= e = -
En los dibujos: = = = - - R R B R

La Figure 1 es una vista en elevacibn de una porcibn del
aperato de la presente invencibn que muestra los elementos para
llevar la rema principal y las secciones de rams transversal
asociadas de la estacibn alimentadora de rama a la seccidn de

envoltura y luego a la estacién de degecarge del conjunto de

rama. ----- " WS En e Gm g S SR M) En AR A e et wm BR TE em e e am e e

Ia Pigura 2 es una vista de planta de la porcibn del apa-

rato que se ilustre en la Figura 1, = = = = = = = = = = = « -

La Pigura 3 es una vieta en elevacidn lateral completa
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La Figurs 4 es una vista esquemdtica modificada del mecanisg-
mo impulsor para el medio transportador y el medio envolvente
autombtico con el trahsyortador detenido y el medio envolvedor
en el acto de envolver la rama trensversal sobre la seccién de

La Figura 5 es una vista esquematica modificada de una por-

cién del aparato de la presente invencifn con el elemento trans

portador moviéndose y el elemento envolvente detenidc, = - = =

La Pigura 6 es una vista en elevacién de la porcién envol-
vedora del eparato ilustrado en la Figura 1 con el medio envol-
vedor en el agcto de envolver la rama transversal sobre la

seccibn de rama principal, = = = = = = = = - o

La Figura 7 es una vista de planta de la seccién de rama
prineipal traeslapada y la seccién de rsma transversdl del con~
junto de ramas soportada en el transportador en la estacibén de

alimentacibn, = = = = = ~ = e e e e = e =

La Figura 8 es una vista de planta de las secciones de rama
en la estacidn envolvedora durante el acto iniciel de envolver

la rame transversal sobre la seccibn de rama principal, = = - -

Le Figura 9 es ung vista de planta de las secciones de rama

despuds que los elementos envolvedores han completado una revo-

lucibn, = = = = = = e e e e e o e e e e e e e e o e

La Figura 10 es una vista de planta del conjunto de ramas

despuds de completar la operacién de envolver en la estacibn
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de envoltura.

La Figura 11 es una vista de planta del conjunto de rama

completa con las puntas de las remas trensversales dirigidas
hacia adelante en la direccién de punta de la rama principal

formendo cierto &ngulo con la misma, = = = = = = = = = « =« = =

La Figura 12 es una vista en perspectiva de una porcitén

de la cadena transportadora que soporta las secciones trasla-

‘padas de rema principsl y rama transversal para transportarse

de la estacién de alimentacibn a la estacidén de envoltura, - =

En general, el aparato de la presente invencién comprends
elementos para soportar una rame transversael en relacibén trasla-
pada con la seccidn de rama principal, elementos para mover las
secciones de rsma transversal y rama principal traslapaaas ds
una estacién de slimentacién a una estacién de envoltura espa-
ciade de la misme y elementos para envolver una de las seccio=
nes de rama sobre la otra seccidn de rama en un punto interme-
dio de los extremos de seccidén para unir de manera segursa las
gsecciones y de esa menera former wn conjunto de rame completo.
En une modalided preferida, une cadena transportedora sinfin
goporta las secciones orientadas de rama transverssl y de rama
principal y las mueve de una estacién de alimentacién a una
estacién de envoltura mientras los medios de envoltura estén
detenidos. El transportador se detiene entonces y el elesmento
envolvedor envuelve la rama transversal tres vueltas sobre el
eje de la rama principal pera former un conjunto de rama comple~
to. Los elementos impulsores comunes hacen funcionar un paxr de

mecanismos de fiador y cremallera 1802 fuera de fase para lograr
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el movimiento intermitente de la cadena transportadors y la

operacién del elemento envolvente de la menera antes mencionada.

Refiriéndose a los dibujos, se muestra en la Figura 3 el
aparato para sujetar ramas transversales completamente sutoma-
tico de la presente invencidn que incorpora, en general, tres
estaciones, una estacién de alimentacibn A en el extremo delan-
tero de la miquina, una estacidén envolvedora B en el centro del
aparato y la estacibén de descarga del lado izquierdo de la mé-
quina., ILe méquina, en genersl, estd constituide por dos elemen~
tos prineipales, un elemento transportador indicado en general
en 10 y el elemento envolvedor indicado en general en 12, como
puede verse mejor en la figura 6. EL asparato de la presente in-
vencidén funciona sobre el prihcipio de que el elemento transpor-
tador 10 se mueve cuando el elemento envolvedor 12 es detenido
y viceversa., Asi pues, en secuencia, se alimenta una ramé
principel 14 y una rama trensversal 16 a la méquina en la esta-
cibén de glimentacibn A mientras que el elemento envolvedor
envuelve una rama transversal 16 sobre una seccibn de rema
principal del conjunto de rema precedente en la estacién envol-
vedors B. Mientras tanto, un se,undo operario o un elemento
transportador eutomético segundo (no ilustrado) remueve el con-
junto de rama completo del elemento transportador en la esta~
cién de descarga C. Después, empleando elementos impulsadores
automdticos, el transportador 10 se alelanta & una distancia
nxn, mientras que los elementos envolvedores 12 se encuentran
deteni&os, para fijar las secciones recién asociadas principal
¥y de rama transversal 14 y 16 en posicién para la envoltura

nientras se mneve aghors el conjunto de rama trensversal envuelva
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o completa a la estacibén de descarga C para descargarse de me-

nerg menval 0 automdtica, = = = = = = = = = = - - - .- -—--

ELl gparato uniterioc comprende un conjunto de bastidor reo-
tangular 18 que comprende las secciones de bastidor vertical
espaciadas 20 y 22 y la seccibn de bastidor horizontal superior
24 y una seccibén de bastidor horizontel inferior 26, Los miem=
bros de bastidor 20 a 26 se pueden formar sin dificultad del
materigl de barra de &ngulo de acero, soldéndose los miembros
de bastidor pera proveer un conjunto de bastidor unitario. (si
bien no se ilustra), es obvio que cada una de las secciones de
basgtidor lateral 18 se unen mediunte miembros transversales ade-
cuados para proveer ung plataforma de bastidor abierta que
actl@a para soportar los elementos funcionales de la mé@uina.

En este sentido, el miembro horizontel inferior 26 coopera con
los miembros de soporte adecuados 28 para soportar wan motor de
engranes unitario 30 que proporciona le salida impulsora rota-
toria deseada para la rueda dentada impulsora principal 32, Des-
plazado hacia atrds de la rueda dentada 32, a 1o largo de la
misma barra de soporte horizontal 26, se encuentra vn miembro

de soporte de &rbol fijo 34 que recibe el Arbol que se extiende
horizontalmente 36. El érbbl 36 puede rotar libremente usando
elementos de cojinete de manguito apropiados. El &rbol 36 se
acopla a un seaundo miembro de ruede dentada 38. Una oadena
impulsorg aedecuada 40 acopla la salida del motor de engranes 30
al &rbol 36 medisnte los miembros de rueda dentada 32 y 38, res-
pectivemente, El miembro de rueda dentada 32 es de didmetro mae-
yor que el miembro de rueda dentada 38 para hacer roitar la

rueda dentada 38 y el 4rbol asociado 36 a las revoluciones por
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minuto deseadas, como por ejemplo 24 r.p.m., dependiendo del

ajuste del motor de engranes 30, = = = = = w =« o = o - -

Se fija al extremo exterior del &rbol 36 un brazo o excén-
trico que se extiende radialmente 40 que rota al unisono con el
4rbol, continusmente en la direccién contraria a la de las mane-
cillas del reloj, como se indica por la flecha 42, En el extre-
mo exterior del excéntrico 4o-se provee una conexién pivotal
44 para acoplar la barra excéﬁtrica 46. El extremo superior de
la barra excéntrica 46 se conecta pivotalmente en 48 con un
brazc osecilante 50. El brazo oscilante 50 oseile sobre un pun—
to pivote proporcionado por el &rbol 52, EL &rbol 52 se monte
sobre la barra horizontal 24 mediante los elementos de soporte
adecuados (no ilustrados) que incluyen los cojinetes de mangui-
to apropiados. En conseeuencia; de la manera convencional, con
el brazo oscilante 50 m&ntado para tener rotacién libre sobre
el &rbol 52, la rotacién en la direccién de las manscillas del
reloj del excéntrico 40 sobre su eje causa la oscilacifn del
brazo oscilante 50. El grado de oscilacibn se controla mediante
la distancia radial del eje pivote del Arbol 36 a la conexién
de barra excéntrica 44. Con referencla a la Figura 3, cuando
el excéntrico 40 se mueve @ partir de la posicién completa del
fondo a la posicién superior completa, el brazo oscilante 50

se mueve hacia arriba en la direccidén ilustrada por la fle-

iientras el brazo oscilante 50 es llevado libremente poxr
el &4rbol 52, la rueda de cremallera 56 se fija al Arbol 52

¥y se coloca adyacente y espaciada ligeramente g un lado del



brago oseilante 50. E1 brazo oscilante 50 lleva ademés un miem-
bro de fiador forzado por . resortes 58 que incluyen un dedo
o punta radial 60 que se muestra forzado por resorte de un
contacto de apoyo con la periferia de la rueda de cremalleré
5. 56. La rueda de cremallera 56 se provee en este caso con 3
muescas 0 rebajos 62 que actlan para recibir la punta 60 del
fiador a medida que el fiador 58 se mueve hacia erriba en la
direccidn contraria g la de les manecillas del reloj, lo cual
es indicado por la flecha 44. Como es gbvio, durante la rota-
10. cibn en la direccibn contrarisalade lgs manecillas del reloj
del brazo oscilsnte 50, el miembro de fiador 58 simplemente se
desliza sobre la superficie periférica de la rueda de cremalle-
ra sin acoplar su extensién radial o punta 60 con las muesces
de rueda de cremallera 62, Sin embargo, gl terminar el movi-
15, miento en la direccién contrsria s la de las manecillas del re-
loj, al invertir el fiador forzado por resorte, la punta 60
cae en una de las musscas 62 para causar asi la rotacibn par-
cial de la rueda de cremallera en la direccién de las maneci-

1105 del 7el0je = = = = = = = = = m - m == -

20. La rueda de cremallere 56 se provee con tres muescas 62

espaciadas & 1202. Por cada revolucibn completa del excéntrico
40 se provee wn tercio de revolucién de la rueda de cremallera
56 y el &rbol acoplado rigidamente 52, Lua posicibn radisl del
fiador 58, el difimetro de la rueda 56 y la posicidn radiszl de
25, la conexibén excéntrica 44 controlen el movimiento de la rota-
cién. Se desplazs hacia atrds de tanto la rueda de cremallera
56 como el brazo oscilante 50 un miembro de rueds dentzda 64,

E1l miembro de rueda dentada 64 se acopld rigidamente al &rbol
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52 para rotar con ei mismo. Asi pues, el miembro de rueda den-
tada 64 rota un tercio de revolueién durante cada oscilacién
del brazo oscilante 50. Tl miemhro de soporte 66 sube verti-
calmente a partir del miembro de bastidor horizontel 24 y actlia
para soportar, para que tenga rotacibén libre, el miembro de
&rbol 68 que se alinesg verticalmente con el &rbol 52. Un niem-
bro de rueda dentada pequefia 70 se acopla rigidamente al &rbol
68, La cadena sinfin 72 acoplae mechnicamente la rueda dentada
64 y la rueda dentada 70 con el didmetro de las ruedas dentadas
haciendo posible que ocurran tres revoluciones de rotacilén del
drbol 68 por cada tercio de revolucibn del miembro de rueda
dentada mayor 64. Bl 4rbol 68 rota tres fevoluciones completas
intermitentemente, ocurriendo la rotacidén dufante el'periodo

en gue la junta del fiador 60 acopla la mezcla de rueda den-
tade 62 durante el paso hacla gbajo o de retorno de la barra

excéntrica 46, = — = = = = = - - - - - - e . . =

Como se ha mencionado previemente, el efecto de la rota=-
cibn intermitente de tres revoluciones del 4rbol 68 puede coﬁ-
prenderse mejor haciendo referencia a las Figuras 6 y 2. El
Arbol 68 es soportudo por los elementos de cojinete 74 en
el extremo superior del miembro de soporte verticel 66 y es
impulsado por el miembro de cadena 72. Un extremo de un bra-
zo excéntrico 78 se acopla rigidamente sl extremo del 4rbol
68 en un punto opuesto al de la rueda dentada 70, mientras que
el otro extremo del brazo excédntrico se acopla fijemente al
&rbol 76. El é&rbol 76 se extiende alejéndose y es paralelo al
eje del &rbol corto 68. Como se indica por la trayectoria de'
flecha cireular de linea de puntos 80, el &rbol 76 tiene tres

revoluciones de rotacién excéntricas sobre el eje del Arbol 68
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en respuesta a una rotacibén de un tercio de revolueiln inter-

mitente de la rueda dentada grande 64 llevada por el &4rbol 52,

Con el fin de lograr la envoltura mGltiple del centro de

la rems transversal sobre la seccién de rama principal 14, se
provee en el extremo libre del 4rbol 76 wun disco anular 82
que es recibido deslizablemente sobre el extremo exterior
del 4rbol 76 y se fuersza elésticamente en una posiclén extrema
a la izquierda como se indica en la Pigura 6 mediante el re=-
gsorte de compresibn 84. Se fija un miembro de tope anular a
la barra 76 con el extremo interior del resorte 84 apoyando

contra la cara del miembro de tope anular. El disco 82 wva
provisto con un rebajo 88 y el extremo del &rbol 76 termina con
una porcién de extensibén radial 90 que actila como punto de apo-
yo pars el disco 82 impidiendo el movimiento axisl adicional

del mismo de la derecha g la izquierda en respuesta a la fuerza

.del resorte de compresién 84. El resorte 84, en consecuencia,

permite que el disco envolvedor 82 se deslice sobre el 4rbol
montado excéntricamente 76 pero tendiendo a forzer el disco

a la posicién exterior extrema ilustrada en la Figura 6. ILa
periferia 91 del disco 82 es cénecava para los fines de envol-
tura. E1 rbol excéntrico 76 y el disco 82 llevado por el mis-
mo rotan sobre el eje del Arbol 86, causando que la rama trans-
versal 16 se envuelva sobre si misma sobre la seccién de rama
principal 14 cierto nlmero de veces para asegurar de manera
firme la rama transversal sobre la seccibén de rama principal.
El ntmero de envolturas dependeri de la relacién entre el nfme-
ro de dientes-lleVado por la rueda dentada pequefia 70, en

contraste con el nimero de dientes llevado por la rueda mayor
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64. El ntmero de dientes y el difmetro de las ruedas dentadas
se eligen de tal manera como para ¢ue con un tercio de revolu-
cidén de la rueda mayor 64, haya tres revoluciones de la rueda
dentéda més pequefia 70 ¥y, en consecuencia, el disco 82 llevado

por el 4rbol excéntrico 76, = = = = = = - - - == e -

La segunda poreidn primeria de la presénte invencién es el
elemento transportador para mover en secuencia las secciones
de rama transversal preorientada y la rama principal de la
seccibn de alimentacibén A a la estacibén de envoltura B y luego
a la estacibn de descarga C siendo el transportador movido du-
rante el tiempo en que el mecanismo envolvente excéntrico se

encuentra detenido y viceversas, = = = = = = =@ - o~ «@ - - o -

Refiriéndonos de nuevo a la Figura 3, se advertird que el
mismo 4rbol 36 que lleva el excéntrico 40 se acopla también
fijemente al miembro de disco grende 100 que rota al unisono
con el excéntrico o brazo 40, E1 disco 100 actda de la misma
manera que el excénitrico 40 en el sentido de que soporta pivo-
talmente en 102 una segunda barra excéntrica 104 pero en una
posicién a 1802 fuera de fase con respecto el excéntirico 40.
Asi pues, a medida que la barrs excéntrica 46 se mueve hacia
arriba, bajo las condiciones ilustradas en la Figura 3, la
barra excéntrica 104 se mueve hacia abajo. La barra excénirica
104 se acopla a un brazo oscilante asociado 106 mediante una
conexibn de clavija que soporta también un miembro de fiador
108. El extremo interior o brazo oscilante 106 se soporta en
mwn 4rbol que se extiende transverselmente 110 para tener rote-

cibén libre sobre el mismo, &rbol 110 que se soporta mediante
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los miembros de cojinete de manguito espaciados 112 acoplados
directamente a2l miembro de bastidor horizontal 24', por ejem-
plo, (Figura 1). Se coloca adyacente &l brazo oscilante 106,
en el &rbol 110 y acoplado rigidemente con el mismo, una rueda
de oremallera 114 a la que se provee también con tres muescas
de forma de V 116 espaciadas de manera igual sobre la periferie
de la rueda, & 1202 de la misma manera gue las muescas de la
rueda de cremalleré 62 de la rueda 56. asi pues, a medida que
la barra excéntrica 104 se mﬁeve hacia arriba, ol miembro de
fiador 108 que es forzado con resorte contra la periferia de
la rueda 114 se desliza sobre la superficie periférica, Sin
embargo, durante el paso de retorno de la barra excéntrica
104, el miembro de fiador 108 acopla una de las ranuras 116

y causa que la rueds de cremallera 114 rote un tercio de re-
volucién de la misms menera que rota la rueda de cremallera
56. A medida que la barra excéntrica 104 se mueve hacia abajo,
como se indica en la Figura 3, la rueda de cremallera 114 rota
en la direccién de las manecillas del reloj un tercio de revo-
lucién como se indica con la flecha 118, Una de les tres mues-
cas rectangulares 120 se mueve a una posicién alineasda radial
con el miembro de extensién de clavija 122 llevado por la ex-
tremidad radial del brazo 124, El brazo 124 es soportado pi-
votalmente por el miembro de bastidor y, por ejemplo, se pucde
montai pivotalmente en su extremo interior en ei a&rbol que se
extiende transversalmente 52 o se puede acoplar sin dificultad
al miembro de soporte vertical 66 mediante una conexién ade-
cuada pivoteable gue permite la oscilacién libre sobre el eje
pivote. Il miembro de clavija 122 es forzado por resorte a ha-

cer contecto con la periferia de la rueda de cremallers 114
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por medio de un resorte de tensibn 130. Un extremo del miembro
de resorte se acopla al brazo 124 y el otro extremo se fija
conveniéntemente a uno de los miembros de bastidor, como por
ejemplo el miembro horizontal 26. La posicibén angular de las
muescas rectangulares 120 se relaciona de tal manera con las
nuescas de forma de V 116 que la barra excéntrica 104 llega

a su posicién més inferior cuando el punto de pivote 102 se
encuentra en su punto muerto inferior con respecto al disco
100, la extensién de clavija forzada por resortes 122 cae en

la muesca rectangular 120, con lo cual impide la rotacién adi-
cional de la rueda de cremallera 118 en cualquier direccién
hasta que el brazo 124 es movido mecénicamente en la direccién
de las manecillas del reloj sobre su punto pivote para liberar
la rueda. LTeto se logra automfticamente mediante el movimiento
del brazo oscilante 106 durante su rotacién en la direccidn
contraria a la de las manecillas del reloj a partir de leg po-
slcibn inferior a la posicién superior. El brazo oscilante 106
se dispone en el &rbol 110 de manera que quede en el mismo ple~
no que el brazo pivoteable forzado por resorte 124, con lo que
el borde redondeado 136 proporcionado por el extremo exterior
del brazo’oscilante 106 se mueve a una posicién de gpoyo con la

superficie del fondo del brazo pivotesgble 126 para de esa mane=
rg errancar la clavija 122 de su rebajo o muesca rectangular
120 cuando el miembro de fiador se desliza en la direcciln con~
trarie a la de las manecillas del reloj sobre la superficie
periférica de la rueda de cremallera 114. = = = = = = = = =~ = =

Lo superficie 136 del brazo oscilante actfia en consecuen=
cia para evitar el reacoplamiento de la clavija 126 con la su-

perficie periférica de la rueda de cremallera 114 hasta
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despuds que el miembro de fiador 108 aéopla el rebajo de forma
de V adyacente 116, Debido al acoplamiento del fiador 108 y

del rebajo de cremallera 116, el disco en movimiento continuo
100 ¥ la barra excéntrica mueven la conexibén de fiador y cre-
5e mallers en la direccién de las menecillas del reloj més allé
del fiador gue amcopla el brazo espaciado radizlmente 126, Des=
pudsy la clavija 126 cae en la superfiole periférica de la
ruede de cremallera 114, més alld de la muesca de forma de V
116 y viaja sobre egta superficie hasta que encuentra el recor-
10, te rectangular suéesivo sigaiente tras e lo cual se mueve en

el rebajo para impedir el movimiento retrégrado de la rusda

de eremallera 114, = — = = = = = = = = " - - - - .- - - -

El mecanismo transportador debe detenerse en el momento
en que el mecanismo envolvedor envuelve la porcién central
15. de la ramg transversal tres veces sobre el eje de la rama prin-
cipal. Ademés de usar la clavija de tope positivo 126 y los
rebajos rectangulares espaciados 120, se provee adicionslmente
en el fwrbol 110 una polea de rayos relativamente grande 140
que se acopla fisicamente el &rbeol 110 y que rota con el mismo,
20. ILa superficie periférica de la polea 140 se provee, por ejemplo,
con un surco de forma de V que recibe una banda V apropiada 142,
banda V que se extiende aproximadamente sobre un 4rea de 202.
El extremo superior de la banda V se fija al miembro de soporte
vertical 66 como se Ve en 144 y el extremo inferior de ls bands
25, V se acopla en 146 al miembro de bastidor por medio de uﬁ aco=
plador de tensifn variable 148, ILa banda V no rota con la rueda
140 sino que actia como un freno de tensién que resiste a la
rotacién de la rueda 140 y el 4rbol 110 y de todos los elementos

llevados por los mismos. Mientras que la extensilén de clavija
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126 actéa como tope positivo para el &rbol 110, la banda V 142
actia simplemenfe como un freno aplicado continﬁamente durante

la rotacidén de la rueda, al liberar el miembro de fope positivo

126, = = = == = mmm e e me e

Como se indica en las Figuras 1 y 2, el &rbol 110 se extien~-
de en sentido transversal a través de la miquina y se soporta
para tener rotacién libre sobre el eje del Arbol mediente un
niembro de buje 112. Una primera rueda dentade 150 se acopla
fijamente al &rbol adyacente al buje 112 y se hace rotar inter-
mitentemente en la direccidn contraria a la de las manecillas
del reloj, como ge indica por la flecha 152 de la Figura 1.
Como la rueda de cremellere 114 rota un tercio de revolucilén
durente cada paso de ogecilacibén completo de le varilla excén-
trica 104, la rueda dentada 150 se mueve 1202 o un tercio de
revolucién y luego se detiene durante un periodo corto de
tiempo. Espaciado horizontalmente del 4rbol 110 se encuenira
un segundo arbol que se extienge transversalmente 154 llevado
por un elemento de soporte de cojinete similar 156, arbol 154
gque se monta para bener rotacidén libre sobre el eje del érbol,
Bl 4rbol 154 1lleva un segundo miembro de rueda dentada 158 del
nismo difmetro y lleva un ntumero igusl de dientes que la rueda
dentada 150. Una cadena transportadora sinfin formada especial-
mente 160 es llevada por las ruedas dentadas espaciadas 150 y
158, con lo que la segunda rueda dentada 158 es impulsada inter—
mitentemente en la misma direccibén gue la rueda dentada 150,
como se indica por la flecha 162. La cadena transportadora 160
sirve al doble propbésito de transportar las secciones de rams
principal y de rama transversal de la estacién de alimentacién

A a la estacién de envoltura B y luegzo a la estacibén de des~
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carge C mientras se mantiene la posicién deseeda de la rama
transversal con respecto a la rama principal y en relacibn tras-
lapada y en 4ngulo de manera que el miembro envolvedor excéntri-
co o disco 86 pueda proveer de maners efectiva la envolture de
tres vueltas necesaria para lograr un aseguramiento segurc. EL
miembro de cadena 160, como puede verse mejor con referencia

2 las Piguras 2 y 12, incorpora las cadenas laterales 164 y

166 separadas por las conexiones de clavija convencionales 168
de manera que cada uno de los miembros de eslabln se acoplan
pivotalmente entre si mientras que las clavijas trans#ersales
168 acoplan las ruedas dentadas para proveer un movimiento de
impulso positivo a la cadena transportadora misma. La posicién
de los elementos de cadena de la Pigura 12 corresponde a la po~
sicién ilustrada en la Figura 3 viendo hacia hacia adentro
hgcia el plano del papel. Esta ilustracién tiene la orientacién
opuesta a la de las IFiguras 1 y 2. En el lado de la cadena 166,
el miembro del eslablén 170 se provee con un diente o punta de
extremo abocinada, elevada 172 que coopera con el diente eleve-
do 174 llevado en el extremo de la izquierda del eslabén de ca-
dena de apoyo 176, Tanto la rama transversal 116 como la seccibn
de rema principsl 114 son recibidas dentro del espacio 178 entre
los dientes 172 y 174 pare este lado de la cadena transportado-
ra. Con referencia al lado opuesto de la cadena transportadora
164, se advertirad que el eslabén de la izquierda 180 ineluye un
diente intermedio 182 y un diente de la derecha 184 que forman
un espacio de forma de V 186 entre los mismos mientras que el
eBlabdén de tope 188 de la izquierda de este eslabén incluye en
su extremo de la izquierda una sola proyeccibén de diente 190

para former un espacio de forma de f-192 directamente alineado
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con el espacio 178 del lado opuesto de la cadeng, = = = = =~ = =

Tl operario simplemente tiene que elegir una de las secciones
de rama transverssl 16 y una seccibn de ramé prineipal 14 y colo~
carlas en posiclén montadas en ls cadena transportadora y loca-
lizadas en los espacios particulares 178, 186 y 192 de la manera
como se ilustra en la Figura 12. Eﬂ este sentido, la seccién de
rama principal 14 queda alineads con las clavijas de conexién
168 entre los lados de la cadena 164 y 166 y se estira a través
de la cadena cayendo dentro del espacio 178 y el espacio alinea-
do 192. Ia seccibn de rame transversal 16, por otra parte, tiene
su extremo interior més cercanc sl punto ds envoliura csyendo
dentro del espascio 178 entre las proyecciones de diente 172 y
174, nientras que los extremos exteriores de la misma rama
tranaversdl 16 caen dentro del espacio 186 formado por los
dientes que se proyectan 182 y 184 llevados por el eslabbn de .
cadena sencillo 180. Ias secciones de rama principal y de rama
transversel 14 y 16, respectivamentes se colocan de esa manera
en la cadena en la estacién de alimentscibén A, teniendo lugar la
colocacién mientras el transPLrtador de banda de cadena se en-
cuentra estacionario y la barras excéntrica 104 se mueve de su
posicibn inferior a su posicidén superior. Ias dimensiones de los
verios elementos en movimiento de la méquine se eligen de tal
maners que el transportador de cadena se mueve una distancia
uxn, segdn se indica en la Figura 3, para colocar en secuencia
la rema transversal de la estacifn de glimentacién A en una po-
sicién centrel en relacidén con la miquina de la estacién de en=
voltura B ¥ luego al lado opuesto de la miguina en la estacién

de descsrga C. Para poder mantener las secciones de rama trans-
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versal 14 y 16 en su sitio dentro de su surco respectivo de

los dientes transportadores, se provee un miembro de guia esta-
cionario y rigido 190. El miembro de gnfa 190 incluye un par de
placas espaciadas 196 que tienen 1los bordes delantero y poste-
rior curvos 197 que se extienden hacia asbajo entre las hileras
de eslabones de cadena 164 y 166, adyacentes a las superficies
inferiores del miembro de eslabbn y espaciados ligeramente por
encima de las clavijas de conexién 168. ILas placas 196 presionan
hacia abajo sobre las secciones de rama Que se extienden trans-—
versalmente para impedir el movimiento tanto vertical como la~-
teral de las secciones de rama, durante el transporite, egpecial-
mente en la estacién de envoltura ¥V cuando el transportador se
encuentra estacionario y el disco envolvente 82 rota excéntri-
cemente sobre el eje del &rbol 68 para envolver la rama trans-
versal tres veces sobre ¢l eje de la seccibn de rema principal.
Se conecten los miembros de soporte adecuados 198 a elementos
(no ilustrados) pera localizar de manera segura y colocer el

miembro de gufa 190 con respecto a la cadena transportedors

sinfin, = = = = = = = = @ - -~ R R R R A

La -~accibn fuera de fase entre los dos subconjuntos prin-
cipales de la méquina, es decir, los elementos transportadores
10 y los elementos envolvedores 12 se puede gpreciar mejor por
referencia a las figuras esqueméticas 4 y 5, Ll motor de engra-
nes 30 hace rotar continuamente la rueda dentada 32 en la di-
reccilbén de las menecillas del reloj como se indica por la flecha
200 por encima de la cadena de rueda dentada 40. Esto causa una
rotacién continua en la direccibn contraria a la de las meneci-

1las del reloj de la rueda dentada 38, el &rbol 36, el excéntri-
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co 40 y el disco 100 como se ilustra por las flechas 42, En la
figura 4, con el disco 100 rotando en la direccibén contraria g
las manecillas del reloj, la barra excénirica 104 se mueve de
una posicitn del punto muerto inferior hacia arriba cazusando gue
el brazo oscilante 106 oscile en la direccidn contraria a la

de las manecillas del reloj como se indica con la flecha 202
moviendo la punta del fiador fuera de su muesca receptora 116
mientras que la rueds de cremallera asociada 114 es blogueada

de maneras positiva para impedir su rotacibén por la extensién

de clavija 122 llevada por el brazo forzado por resorte 124

que se localiza de manera sezura dentro de le muesca rectanguler
120, La flecha 204 representa la linea de accibén del resorte de
furerza. A medide que el brazo oscilante 106 se mueve en la di~
reccién contraria a la de las menecillas del reloj, la punta
del fiador 108 se mueve @e su posicibén de acoplamiento dentro

de la muesca de cremallera 116 y se desliza a lo largo de la
superficie periférica lisa de la rueda de cremallera 140 hasta
que el borde redondeado 136 del brazo oébilante apoya en el bra-
zo forzado por resorte 124 con lo que se mueve la clavija de
tope positiva 122 fuera de acoplamiento con la muesca 120. Si
bien la ilustracidn esquemitica de la Figura 4 no muestra el
efecto del niembro de freno de banda de V 142, la presencia de
la banda V de ténsidn impide cualquier movimiento de aflojamien-
to de los elementos montados en el Arbol 102 y atin cuando se
desacople el tope positivo 122 en este punto, no habrd movimien—
to retrbégrado debido a la presencia de la banda 142 y la poléa
de banda 140. La cadena transportadors 160, representada por

las lineas de puntos paralelas, en consecuencia, se mantiene
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estacionaria, permitiendo que un par de elementos de rama 14
y 16 se cologquen dentro de las muescas de dientes de transpor-
tador apropiadas en la estacibén de alimentacidn A mientras que
el 9onjunfo de rama de tres puntos envuelto se retira en la

estacién de descarga Co = =~ ~ = = = = = = = = e -

Mientras tanto, el excéntrico 40 se muéve en la direccidn
contraria a la de las manecillas del reloj de su posicidn de
punto muerto causendo que la barra excéntrica 46 se mueva hacia
abajo llevando consigo el brazo oscilante 50. La rotacibn en
la direccién de las manecillas del reloj del brazo oscilante
50 causa el acoplamiento entre la extensiln de diente de fiador
60 y la muesca 62 de la rueda de cremallera 56. En consecuen-—
cia, como se indica con las flechas 207, 208 y 210, el brazo
oscilante 50 oscila en la direceidn de las manecillas del reloj
¥y la rueda de cremallera 56 es impulsada en la direceidn de
las manecillas del reloj, asi como la rueda grande 64. El grado
de oscilacién de los miembros 50 y 60 es el mismo, es decir, de
1202, antes que el excéntrico 40 llegue a su posicién de punto
nuerto inferior. EL pequetio pifién 70 rota tres revoluciones du~
rante un tercio de revolucién de la rueda dentamda grande 64,
como lo indican las flechas 212 y 214, E1l disco excéntrico 82,
que, incidentalmente, no rota sobre su propio eje, es impulsado
excéntricamente sobre el ejé del &rbol 68 tres revoluciones
completas para envolver la rama transversal 16 tres veces sobre

la seccién de rama principal 14 en el punto de acoplemiento. Ia

posicibn del disco excéntrico 82 en su posicibn de punto muerto
superior y de punto muerto inferior se muestra con los circulos

de puntos 216 y 218, respectivamente, en la Figura 4, = = -~ =

El método en el cual ocurre la envoltura nediante lg
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secuencia de eventos que se acaba de describir puede apreciarse
mejor haciendo referencia a las Figuras 7 a 11, inclusive. ILa
vista de planta de la Figura 7 nuestra las dos remas 14 y 16

en posicién traslapada cuando son recibidas por los eslabones
muescados de la cadena portadora en la estacién de alimentacién
A. Las secciones de rama permanecen en esta posicién al moverse
de la estacién de alimentacidén A al centro de la méiguina que
constituye la estacién envolvedora B. En la estacibn envolvedo=
ra B, la rotacién excéntrica inicial del disco excéntrico 82
sobre el eje del &rbol 68 causa que el excéntrico acople la rama
transversal 16 dentro del punto de cruce 220 lo cual da como
resultado que se obliga al extremo interior 222 de la rama trans
versel 16 a torcerse sobre la secciéﬁ de rama principel gue esté
en general alineada con el eje del érbol 68 de manera que resul-
ta une rotacién de 1802, y el extremo 22 de la rama trensversal
queda en la posicién ilustrada en la Figura 8. La vista de plan~
ta de solamente la seccién de rama de la Figura 8, corresponde
exactamente a la porcién de linea de puntos 222' de la rama 16
que se ilustra en la Flgura 6. Incidentalmente, la posicidén de
linea de puntos del disco excéntrico 82 y su &rbol de montaje

76 de la misma figura se encuentra en la posicibén ocupada por
estos elementos después de que he tenido lugar media rotacibn
del elemento sobre el &rbol 68 y después de un sexto de envol-
tura de la rama transversal sobre la seccibn de rama prinecipal.
La Figura 9 muestra la posicibn de las secciones de rama des—

pués de-une envolture de 3602 o de una vuelta completa, = = - -

Haciendo referencia a la Figura 10 ahora se indica la lo=-

calizacibén del extremo interior 222 de la rama trensversal des-
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pués de una envoltura de tres vueltas en el punto de envoltura
222. La seccibn de rama itransversal interior 222 se puede ex-
tender, en consecuencia, formando éngulo recto con el eje de la
seccibn de rama principal 14 o de hecho se puede dirigir hacia
adentro hasta cierto punto en alineemiento con le seccidn de
rama principal, segfn se indica con la posicibén de linea de pun-
to0s 222'!', En consecusncia, es necesario hacer rotar la seccidn
de rama 222 a la posicidén ilustrada en la Pigura 11 a partir de
la posicién de linea de puntos 222' con el fin de producir el
conjunto de rama de tres puntas que ha recibido tal aceptacilén
pliblica en el disefio de 4rbol proporcionade por el solicitante.
Eata rotacibén sobre el dngulo indicedo como alfa se puede lograr
ya sea autométicaemente empleando medios de gufa asociados con
la banda transportadora sinfin o manualmente después de la des-

carge del conjunto de rama en la estacidén de descarga (. - - -

Al mover la banda transportadora la distancig "X" para

presentar en secuencia e intermitentemente las secciones de

. rema de 4rbol 14 y 16 de la estacién de descarga A a la esta-

cidn envolvedora B ¥y lueso a la estacibn de descarge C, cada
vez ocurre una indicacién durante el tiempo en que el disco
excéntrico se encuentra en reposo y en la posicién de punto
muerto inferior de la Figura 5. Refiriéndonos a la Figura 5,
el motor de engranes 30 impulsa continuamente la rueds denta-
da grande 32 con la cadena 40 moviéndose en la direcciéh con-

traria a la de las manecillas del rsloj, segin lo indica la
f£lecha 200, para hacer rotar continuemente la rueda dentada

pequefia 38, el &rbol 36 y el excéntrico acoplado rigidamente
40 y ol disco 100. A medida que el excéntrico 40 llega a la
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posicién de punto muerto inferior y la barra excéntrica 46
enpiezea a moverse hacias arribs, el brazo oscilante 50 se mueve
ahora en la direccibn contraria g la de las manecillas del
reloj y la punta del fiador se desacopla del rebagjo trisngular
0 nuesca 62 y se desliza en la superficie periférica exterior
lisa de la rueda de cremallera 56. En consecusncia, el mecanis-
mo envolvedor no funciona durante el paso completo hacia arriba

de la barra excéntrica 46, — - = = = = = @ = - - - - - - -

Por otro lado, con el disco 100 tendiendo a rotar en la di-
recci én contraria a la de las manecillas del reloj, como lo in-
dican las flechas 42, la barra excéntrica 104, alfllegar a la
posicién de punto muerto superior, cambia de direccidn de osci-
lacién del brazo oscilente 106 de la direccibn contraria a la
de las manecillas del reloj a la direccibén de las manecillas
del reloj. EL fiador 108 cae en la muesca de forma de V 116
después de viajar sobre la muesca rectangular adyacente 120.

El fiador 108, sl atrapar la muesca, causa que la rueda de cre-
mallera 114 rote junto con el brazo oscilante 106 en la direc—
cién de las manecillas del reloj, cowo lo indican conjuntamente
las flechas 118. ILa superficie redondeada 136 actiia mientras
tanto como una leva que tlende a mantener el brazo de palanca

de freno forzado por resortes 124 alejado de la rueda de crema=—
llera 114 e impide que la extensifn de clavija 122 caiga en el
rebajo rectangular 120, La clavija 122 se moveré de hecho direde-

dor del otro lado de la punta redondeads 136 del brazo oscilan~

te 106 y después de cierto grado de rotacién de la rueda de cre~

mallere 114, la clavija ceerd en la superficie periférica de la
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rueda de cremallera en un punto mAs alld de la muesca de Iforma

e V 116 que recibe en ese momento la punta del fiador 110. Con
la ruedas dentada impulsora 150 acoplade rigidamente al Arbol
110, la cadena transportadora 160 se moverd en la direccidn de
las manecillas del reloj, como lo indican las flechas 224, una .
distancia "X" que constituye exactamente la extensibén de movi-
miento necesaria para mover las secclones de rama principal
recién insertada y de rama transversel de la estacién A a la
estaci 6n envolvedora B y el conjunto de rama ya snvuelta de

la estacién de envoltura B a la estacidén de descarga Ce = ~ ~ =

El aparato continda funcicnando de manera intermitente con
el mecanismo alimentador transportador y el mecenismo de en=-
voltura e 1802 fuera de fase. ILa escala de produccidén es deter—
minada por la velocidad a que 1los elementos autométicos o meanua=-
les asociados pueden lograr la colocacién de las secciones de
rame principal y de rama transversal 14 y 16 dentro de las
muescas respectivas 178, 186 y 192 en lag estacibn de aliﬁenta—
cién A y retirar el conjunto de rama completa de la estacidén
de descarga C, puestb que el motor de engranes puede gumentar
o disminuir fécilmente las revoluciones por minuto de la rweds

dentada impulsora 32. --------- - s e W G em ED s e W e e

Pueden proveerse varios topes (no ilustrados) como guias
para la insercién longitudinal de las secciones de rama trans-—
versel y principal 16 y 14 para lograr ls longitud de punts
deseade para las secciones de tres puntas 222, 226 y 228, asi
como el punto de envoltura 220 con respscto g la longitud total

del conjunto de reme. Todos los elementos de la méquing dentro



del presente aparato se pueden formar de material metélico o
similar, siendo los elementos mismos convencionales en la técni-

Chly 0 * mn e wu s sm 60w am e G e M M e M s ke MM BE G G M G S A e e

S1 bien se ha ilustrado y descrito y sefialado las caracte~
5, risticas novedosas fundamentales de la invencidn aplicadas a
una modalidad preferida, debe quedar entendido que podrén hacer
los expertos en la egpecialidad varias omisiones y substituecio-
nes y cambios en la forma y detalles del dispositivo ilustrado
en su funcionamiento sin alejarse del espiritu de la invenciln.
10. Se pretende, sin embargo, quedar limitado solamente por lo indi-

cado por el cuadro de las reivindicaciones siguientes, - - = = =
N O T A

Se declaran de novedad y propiedad para Espaiia, sus territo-

rios y plazas de soberania, las siguientes: - = = o = = = = ~ =

15, REIVINDICACIONES

1.- MAquina de fabricecién de &rboles artificiales y, més
partlcularmente, méguina para sujetar ramas transversales, com-
pletomente automética, para envolver una rana transversal en
un punto inﬁermedio de sus extremos sobre una seceibén de rama

20, principal pera former un conjunto de rama de Arbol artificial
de navidad de puntas miltiples, caracterizada por: elementos
pera soportar una seccién de rama en relacién traslapada con

una segunda seccién de rama, elementos para mover las secciones
de rame traslaspadas de una estacién de alimentacién a una esta-

o5, eién de envoltura espaciada de la misma y elementos para envol-

ver unsg de las secciones de rama sobre la otra seccibn de rana
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en wn punto intermedio entre los extremos de las secciones paras
unir de ese modo con Seguridad les secclones y formar un con~

junto de rama completos = = = = = @ = - - - - — - m - - -

2.~ Méquina segin la reivindicacién 1, caracterizada ademés
por elementos para transportar las secciones de rama traslapa-
das de la estacién de aslimentacibén a la seccién de envoltura
mientras 1os elementos de envolturs se encuentran estacionarios
¥ elementos para hacer funcionar los elementos de envoltura

cuando los elementos transportadores se encuentran estacionarios.

3.= Méquina segin la reivindicacién 1, caracterizada porque
los elementos transportadores se caracterizén adenfs por elemen~
t0s ftransportadores sinfin y elementos receptores de seccibn de
reme acoplados a los elementos transportadores sinfin en lugares
espaciados longitudinalmente para mantener las secciones de rama
en relaecifn traslepada en la estacién de envolture para facili-
tar la envoltura uniforme de una de las secciones de rama sobre

laotra, = = = = = = = = R R N S

4,~- Mbquina segin la reivindicacién 1, caracterizadea porque
los elementos transportadores se caracterizan por una cadena
sinfin y la mhquina se caracterize ademés por elementos para
mover por incrementos la cadena una distancia iguél gl espacia-
mlento entre la estacibn de elimentacibn y la estacidn de envol-
tura, cadena sinfin que comprende pares de miembros de eslabones
espaciados lateralmente, con uno de los peres de miembros de es=
labén teniendo elementos para sostener de menera comin la rama
principal y la rama transversal en &ngulo recto en relacidn con
la relacién de movimiento de la cadena trensportadora sinfin y

con el otro par de miembros de eslabones teniendo elementos de
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localizacidén espaciedos de rama prinecipal y de rama transversal
con lo que se puede lograr el grado deseado de traslapado entre

la rama trensversal y la seccibén de rama principal, - - - = = -

5.- Miauina segin le reivindicacién 4, caracterizada ademds
por elementos de gula estacionarios espaciados ligeramente de
los eslabones de banda transportadora en movimiento para guiar
y mantener la seccibén de rama traslapada en &ngulo en una posi-
cién deseada en la estacién de envoltura para facilitér la en-

voltura de una de las secciones de rama sobre la otra seccidn de

rama.n—n-—-———-———-—-----——-—----—-—-

6.~ }Mlquina segin cualquiera de las reivindicaciones prece-
dentes, caracterizada porque los elementos para envolver una
de las secciones de rama sobre la otra seccidn de rama se carac-
terizan por medios impulsados excéntricemente espaciados a wn
lado del punto de traslapado entre la rama transversal y la
seccibn de reme principal y porque le méquina se caracteriza
pdemds por elementos para rotar los elementos excéntricos cuendo

menos una vuelta completa para lograr asi el acoplamiento

friccional entre las secciones de rama, = = = w w w = ™ = - - -

T.= Méquina segln cualquiera de las reivindicaciones prece=-
dentes, caracterizada ademds por elementos impulsores comunes
para mover los elementos transportedores y los elementos de enw-
voltura y elementos impulsores de fiador y rueda de cremallera
separados asocciados con los elementos de envoltura y los elemen=-
tos transportadores para alimentar intermitentemente las seccio-
nes de rama transversal y de rema principal en una estacidn de

envoltura y remover el conjunto de rama completo y para efectuar
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la envoltura de una secciébn de rames sobre la otra cuando los

elementos transportadores se detienen momenténeamentes ~ = - =~

8.~ Méquina segin cualquiera de las reivindicaciones prece-
dentes, caracterizada ademis por elementos impulsores comunes
para el tfan3portador ¥ los elementos de envolturz gue incluyen
elementos de fiador y cremallers y elementos para conectar los
elementos de fiador y cremallera del transportador y los ele-
mentos de envolbtura respectivos a 1802 fuera de fase entre si
de manera que el elemento trensportador se mueve cuando el ele-

mento envolvedor se encuentra estacionario y viceversa, = = = =

9,- MAguina seglin cualquiera de las reivindicaciones prece-
dentes, caracterizada ademfs por elementos pera evitar positiva-
nente el movimiento retrégredo del transportador cuando sl trans-
portador es detenido y el elemento envolvedor se encuentra en

funcionamiento, = = = = = = = w ~ = - e === -

10.- Miquina segin cualquiera de las reivindicaciones pre-
cedentes, caracterizada porque los elementos de envolitura se
caracterizan por un miembro de disco y elementos para montar
el miembro de disco para tener movimiento excéntrico sobre el
eje de las secciones de rama, espaciados & un lado del punto
de cruce entre las secciones de rama y el miembro de eslabbn
de cadena sinfin adyacente con elementos de localizacidén comu~

nes de rama principal y de rama transversal, = = ~ = « = = « =
11l.~ "MAQUINA DE FABRICACION DE ARBOLES ARTIFICIALES". - =

podo ello conforme se describe y reivindica en la presente
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memoria que consta de treinta y una hojas, foliadas y mecano=-

grafisdas por una sola de sus caras, y de dos léminas de dibu~

jos que la ilustran,.
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