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CLASE_----------- ------------------
SUBCLASE.

Esta, invención, se r e f i e r e  a. un método y a un apara­
to  para  f a b r ic a r  "e sc o b illo n e s"  y más p a rtic u la rm e n te  a una 
d isp o s ic ió n  to ta lm en te  au tom ática  para p ro d u c ir  tram os la rg o s  
de lo s  mismos de manera co n tin u a . Los e s c o b il lo n e s , para  la s  
f in a l id a d e s  de e s ta  in v en c ió n , pueden d e f in i r s e  su b s ta n c ia l— 
mente como un par de alam bres to rc id o s  que lle v a n  f ila m en to s  
e n tre  lo s  mismos de una manera d i s t r ib u id a .  — —_____ _ _

Rn lo s  ú ltim o s aHos se  ha d e sa rro lla d o  un número 
10. de máquinas d e l t ip o  to ta lm en te  autom ático u t i l i z a d a s  en la

fa b r ic a c ió n  de tramos la rg o s  de e sc o b il lo n e s . Una de la s  má­
quinas mas a c e r ta d a s  de la  té c n ic a  a n te r io r  e s tá  c a ra c te r iz a ­
da por u t i l i z a r  medios para la  a lim en tac ió n  o d o s if ic a c ió n  po­
s i t i v a  de lo s  f ilam en to s  in d iv id u a le s  d e l e s c o b il ló n  y  por la  
a lim en tac ió n  p o s i t iv a  de un par de alam bres a lin ea d o s  e l  uno 
con re sp e c to  a l  o tro  y espaciados a p a r t i r  de un su m in is tro  
continuo de modo que lo s  filam en to s  son a p ris io n a d o s  e n tre  
lo s  a lam bres. Después de e x tra e r  una lo n g itu d  s u f ic ie n te  de 
lo s  alam bres a lin ead o s  de d icho  su m in is tro , se  d e tie n e  la  a l i -  

20. m entación de lo s  alam bres y d icha  p a r te  de lo s  alam bres ex­
tr a íd o s  que l le v a n  lo s  f ila m en to s  e n tre  lo s  mismos es enton­
ces to rc id a  para  e fe c tu a r  la  producción de un tramo la rg o  de 
e s c o b i l l ó n . ---------------------------------- --- -  -  - _____ ________ ______
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Es ev iden te  que debido a l  uso de lo s  medios de a l i ­

m entación p o s it iv a  ta n to  para e l  su m in is tro  continuo de alam­
bre  doble como para lo s  f ila m e n to s , y l a  ex igencia  in h e re n te  
de s in c ro n iz a c ió n  e n tre  lo s  medios, e s te  t ip o  de máquina no 
só lo  es b a s ta n te  complicada sino  forzosam ente b a s ta n te  costo ­
sa . Además, un in conven ien te  p rim o rd ia l de e s te  método de ope­
ra c ió n  es que lo s  filam en to s  in d iv id u a le s  de e sc o b illó n  que 
son posicionados e n tre  lo s  alam bres espaciados y que se ex­
tien d en  lo n g itu d in a lm en te , en un punto deben d e sp laza rse  con 
lo s  alam bres a medida que lo s  alam bres e s tá n  siendo e x tra íd o s  
lo ng itud in a lm en te  desde e l  su m in is tro  continuo h a s ta  que se 
ha e x tra íd o  una lo n g itu d  s u f ic ie n te  de alam bre con a n te r i o r i ­
dad a la  to r s ió n  de lo s  alam bres y e l  ap ris ionam ien to  de lo s  
filam en to s  e n tre  lo s  mismos. D urante e s te  movimiento exten­
dido de lo s  filam en to s  e n tre  lo s  a lam bres, deben u t i l i z a r s e  
medios para a se g u ra r que lo s  filam en to s  in d iv id u a le s  d e l es­
c o b il ló n  no se  ca igan  de su debida p o s ic ió n  cen trad a  e n tre  
lo s  a lam bres. En a l  menos un caso , se re q u ie re n  medios f i j o s  
de guía para  m antener lo s  filam en to s  o rie n ta d o s  en un plano 
p re fe r id o  a medida que son e x tra íd o s  lo s  alam bres h a s ta  una 
lo n g itu d  ex tendida con a n te r io r id a d  a l a  to rs ió n  de lo s  mis­
mos para e fe c tu a r  e l  bloqueo de lo s  filam en to s  e n tre  dichos 
alam bres. Independientem ente de s i  lo s  filam en to s  e s tá n  o rie n ­
tados en un plano v e r t i c a l  o en un plano h o r iz o n ta l ,  deben 
u t i l i z a r s e  a lguna s u e r te  de medios de gu ía  para a seg u ra r un 
debido posicionam iento  y l a  re te n c ió n  de la  debida p o sic ión



40422!
de lo s  f ilam en to s  e n tre  lo s  alam bres a medida que é s to s  es­
tá n  siendo e x tra íd o s . - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Una vez e x tra íd o s  y to rc id o s  lo s  alam bres para  f o r  
mar un tramo la rg o  de e sc o b il ló n , es necesario* c o r ta r  e l  es­
c o b il ló n  formado c e rca  d e l punto donde lo s  alam bres re c ib e n  
lo s  f ila m e n to s . Se v ienen  u t i l iz a n d o  c o rtad o re s  convenciona­
le s  de v a iv én . Después de c o r ta r  una se c c ió n  formada, l a s  má 
quinas su e len  u t i l i z a r  una b o q u il la  de va ivén  o a l te r n a t iv a  
que se  d esp laza  en una d ire c c ió n  in v e rsa  o de re to rn o  h a s ta  
un punto donde la s  mordazas de la  b o q u illa  c ie r r a n  sobre lo s  
alam bres p a ra le lo s  s a l i e n te s  en e l  punto de c o r te  para luego 
a le ja r s e  d e l su m in is tro  de alam bres y medios de a lim en tac ió n  
de lo s  f ilam en to s  para e fe c tu a r  nuevamente una e x tra c c ió n  po­
s i t i v a  de lo s  alam bres y la  a lim en tac ió n  p o s i t iv a  de lo s  f i ­
lam entos e n tre  lo s  mismos. Para a seg u ra r una u b ica c ió n  exac­
ta  de lo s  extremos r e c ié n  co rtados de lo s  alam bres p a ra le lo s  
con l a  b o q u il la  a l te r n a t iv a  a b ie r t a ,  ha s ido  n e ce sa rio  u t i l i ­
z a r ' medios de c o n tra je  a d ic io n a le s  para a se g u ra r que lo s  ex­
tremos. s a l i e n te s  o l i b r e s  de lo s  alam bres e s té n  ubicados cen 
tra lm e n te  con re sp e c to  a l  e je  geom étrico de l a  b o q u il la  a l ­
te r n a t iv a .  En l a  mayoría de lo s  casos, l a  necesidad  d e l  con­
t r a j e  es e l  re s u lta d o  de una l ig e r a  deform ación a x ia l  s u f r i ­
da por e l  pa r de alam bres p a ra le lo s  ju n to  a l  punto de c o r te  
por e fe c to  d e l  c o rtad o r de va ivén  o de o tro s  medios de cor­
t e .  Debido a la  a b e r tu ra  re la tiv a m e n te  pequeña p resen tada  
por la s  mordazas de la  b o q u il la  en su  p o s ic ió n  a b ie r t a  duran
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t e  e l  re to rn o  de la  b o q u illa  a l  punto donde actúa  para mover 
lo s  alam bres a lin ea d o s  en re s p u e s ta  a l  accionam iento p o s i t i ­
vo de lo s  medios de a lim en tac ió n  de a lam bres, la s  máquinas 
de la  té c n ic a  a n te r io r  re q u ie re n  una a lin e a c ió n  a x ia l  e x tre ­
madamente exacta  e n tre  lo s  alam bres y l a s  mordazas de la  bo­
q u i l la  en e l  punto de toma de con tac to  de la s  mordazas de la  
b o q u illa  con d ichos alam bres. - ' --------------------------------------------

Es, por ta n to ,  un ob jeto  p r in c ip a l  de e s ta  inven­
c ión  p ropo rc ion ar un método y apara to  mejorados para e fec­
tu a r  la  producción to ta lm en te  au tom ática  de e sc o b illo n e s  en 
lo s  cu a les  queda to ta lm en te  elim inada l a  necesidad  de un ac ­
cionam iento p o s itiv o  b ien  de lo s  medios de d is t r ib u c ió n  de 
lo s  f ila m e n to s , b ien  de lo s  medios de a lim en tac ió n  de lo s  
a lam bres. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Es o tro  o b je to  de e s ta  in ven ción  p ropo rc ionar un 
método y un ap ara to  to ta lm en te  autom atizados y m ejorados pa­
r a  la  producción de e sc o b illo n e s  en lo s  cua les  quedan t o t a l ­
mente e lim inadas la s  e tap as  se c u en c ia le s  de prim ero e x tra e r  
lo s  alam bres de un su m in is tro  s in  f i n  y segundo to rc e r  lo s  
alam bres después de que lo s  filam en to s  han sido  posicionados 
e n tre  lo s  m i s m o s .---- --------------------------------------------------------------

Es o tro  ob jeto  de e s ta  in vención  p ropo rc ionar un 
método y un ap a ra to  to ta lm en te  autom atizados y mejorados pa­
r a  la  producción de e sc o b illo n e s  en lo s  cu a les  queda t o t a l ­
mente e lim inada la  necesidad  de mantener lo s  filam en to s  en 
a lin e a c ió n  e n tre  lo s  alam bres du ran te  la  e x tra c c ió n  p ro io n -
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gada de lo s  mismos. -  — — -  — ^

Es o tro  o b je to  de e s ta  in ven ción  p ro p o rc io n ar nno 
maquina au tom ática  extremadamente s im p lif ic a d a  que es de fun ­
cionam iento más seguro , es más duradera  y que perm ite  l a  pro 

5 . ducción de e sc o b illo n e s  uniform es de una manera a ltam en te
económica.

Es o tro  o b je to  de e s ta  in ven ción  p ropo rc ion ar un 
ap ara to  to ta lm e n te  autom atizado y mejorado para la  produc­
c ión  de e sc o b illo n e s  en e l  cu a l se  u t i l i z a  una b o q u illa  a l -  

10. tam ente perfecc io nad a  que e lim ina la  necesidad  de d i s p o s i t i ­
vos a d ic io n a le s  de c o n tra je  para c e n tra r  lo s  alam bres con an  
te r io d a d  a su toma de co n tac to  con l a  b o q u il la  a l t e r n a t i v a .—

Se se ñ a la rá n  o tro s  o b je to s  de e s ta  in ven ción  en la  
d e sc rip c ió n  d e ta l la d a  y re iv in d ic a c io n e s  que siguen  y queda— 

15* ra n  i lu s t r a d o s  en lo s  d ib u jo s  anexos que dan a conocer, a t í
tu lo  de ejem plo, lo s  p r in c ip io s  de e s ta  in v en c ió n  y l a  mejor 
manera que ha sido  p re v is ta  para a p l i c a r  d icho s p r in c ip io s . -

En lo s  d i b u j o s : -------------------------------------------------- ---

La f ig u ra  1 es una v i s ta  l a t e r a l  en a lzado  d e l apa- 
20. r a to  de la  p re sen te  in ven ción  según una forma p re fe r id a ;  se

i l u s t r a n  lo s  elem entos d e l  ap a ra to  en la  p o s ic ió n  que ocupan 
a l  comienzo de la  form ación autom atizada de un tramo la rg o  
de e s c o b i l l ó n ._________ ________ ________ ___________________

La f ig u ra  2 es una se c c ió n  v e r t i c a l  d e l ap a ra to
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que i l u s t r a  lo s  elem entos en una p o s ic ió n  en la  cu a l se ha 
formado una p a r te  de un e sc o b il ló n . ---------------------------------- -

La f ig u ra  3 es una v i s ta  en a lzado  l a t e r a l  d e l  apa­
r a to  que i l u s t r a  lo s  elem entos en la  p o s ic ió n  que ocupan 
cuando se ha formado un tramo la rg o  de e sc o b il ló n  y se ha 
cortado  su extremo i n t e r i o r . ---- ---------------------------------------------

La f ig u ra  4- es una* v i s ta  l a t e r a l  en alzado d e l 
ap ara to  de la  p resen te  in ven ción , pa rc ia lm en te  en secc ió n , 
que i l u s t r a  la  p o s ic ió n  de lo s  elem entos p r in c ip a le s  d e l apa­
ra to  du ran te  l a  form ación autom atizada de un tramo la rg o  de 
e sc o b il ló n . -  -------------- ------------------- --- ---------------------------

La f ig u ra  5 es una v i s ta  en p la n ta  desde a r r ib a  
d e l ap a ra to  i lu s t ra d o  en la  f ig u ra  1 . -------------- -------------------

La f ig u ra  6 es una v i s ta  am pliada, parc ia lm en te  en 
secc ió n , de l a  p a r te  d e l  ap ara to  de la  f ig u ra  1 y que i l u s ­
t r a  lo s  medios f r ic c ió n a le s  de accionam iento para la  rueda 
to m a d o ra .---- --------- --- -  -  ---------- ------ ------------ ---------------- ------

Substancialm ente  e l  ap a ra to  de e s ta  invención  com­
prende una máquina to ta lm en te  autom atizada para  hacer tramos 
la rg o s  de e sc o b il ló n  e in c lu y e  medios para so p o r ta r  una rueda 
tomadora para l i b r e  ro ta c ió n  a lred e d o r de su e je  y medios pa­
r a  d i r i g i r  un prim er alambre continuo a lred e d o r de una par­
te  de l a  s u p e r f ic ie  p e r i f é r ic a  de la  ru ed a . Se proporcionan 
o tro s  medios para a p re ta r  una p lu ra lid a d  de filam en to s  de es­
c o b il ló n  co n tra  e l  prim er alam bre ju n to  a la  s u p e r f ic ie  p e r i-
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f e r i c a  de la  rueda estando e l  e je  de lo s  f ila m e n to s  a lin ead o  
con e l  e je  de la  ru ed a . Un segundo alam bre continuo  se  sobre 
pone a l  prim er alambre y e s tá  espaciado d e l  mismo por lo s  f i  
lam entos ex tendiéndose e l  segundo alambre lo n g itu d in a lm en te  
con re sp e c to  a l  prim er alambre y en e l  lado  opuesto d e l mis­
mo con re sp ec to  a la  maquina. Unos medios que adoptan  la  f o r  
ma de una b o q u il la  a l te r n a t iv a  ac túan  sim ultáneam ente para 
t i r a r  de ambos alam bres a tr a v é s  de l a  máquina a le já n d o lo s  
de la  rueda tomadora y para to rc e r  lo s  mismos, con lo  que e l  
prim er alam bre hace g i r a r  con f r i c c ió n  a la  rueda tomadora 
para a lim en ta r  autom áticam ente f ila m en to s  de e sc o b il ló n  en­
t r e  lo s  alam bres y a s í  e fe c tu a r  l a  producción de un tramo 
la rg o  de e sc o b il ló n . Se hace observar que e l  método de la  
p re sen te  in ven ción  in c lu y e  la  e tapa  sim ultánea  de e x tra e r  
lo s  alam bres y de to rc e r lo s  para b loquear lo s  filam en to s  d is ­
tr ib u id o s  de e sc o b illó n  e n tre  lo s  alam bres para  p ro d u cir un 
tramo la rg o  uniform e de e s c o b il ló n  que t ie n e  la  co n fig u ra ­
c ió n  c i l i n d r ic a  g e n e ra l deseada. -----------  - -  ------------------ ----

R efe ren te  a lo s  d ib u jo s , e l  a p a ra to  que pone en 
p rá c t ic a  e l  método de la  p re sen te  in v en c ió n  in c lu y e  un núme­
ro  de componentes p r in c ip a le s  soportados por un b a s tid o r  10 
h o r iz o n ta l  de b ase . Una rueda tomadora 12, su sc e p tib le  de 
ro ta c ió n  l i b r e ,  a c tú a  en conjunción con una to lv a  14 in c l in a ­
da de almacenamiento de f ila m en to s  para  d i s t r i b u i r  grupos se­
gregados de f ila m en to s  e n tre  un par de alam bres a lin ead o s 
con la  p e r i f e r i a  de la  rueda tomadora 12. Unos medios de b lo  
queo 16 cooperan con la  rueda tomadora para  c o n tro la r  l a  d is
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t r ib u c ió n  de filam en to s  e n tre  lo s  a lam bres. Un c a rro  a l t e r ­
n a tiv o  18 que in c lu y e  un conjunto 19 de b o q u illa  se d esp la ­
za h ac ia  a d e la n te  para e x tra e r  lo s  alam bres para  escoger f i ­
lam entos y para  to rc e r  lo s  mismos sim ultáneam ente a medida 

5. que e l  c a rro  se desp laza  desde la  iz q u ie rd a  a la  derecha. Des
pues de form ar un tramo la rg o  de e sc o b il ló n , un conjunto a l ­
te rn a t iv o  20 de co rtad o r ac tú a  para c o r ta r  e l  e s c o b il ló n  f o r ­
mado que cae h ac ia  abajo  por gravedad cuando se abre  la  bo­
q u i l l a .  E l c a rro  a l te r n a t iv o  18 se  desp laza  hac ia  a d e lan te  

10. h a s ta  un punto en que la  b o q u illa  toma con tac to  a f r i c c ió n
con lo s  alam bres a lin ea d o s  ex tend idos ju n to  a l  punto de cor­
te  para r e p e t i r  e l  c i c l o . -----------------------------------------------------

Con mayor d e t a l l e ,  e l  b a s tid o r  o so po rte  horizon­
t a l  10 in c lu y e  una p lu ra lid a d  de medios v e r t ic a le s  22 de so - 

15* p o rte  que e s tá n  unidos por elem entos t r a n s v e rs a le s  horizon­
ta le s  24, f ig u ra  5, estando soldados lo s  elem entos para  f o r ­
mar una e s tru c tu ra  r íg id a  de so p o rte . E l b a s tid o r  10, que se 
ex tiend e  lo n g itu d in a lm en te , in c lu y e .u n  par de v ig as  con f o r ­
ma de L para  p ropo rc ionar una p a r te  elevada 26 de v ía  que so- 

20. p o rta  ventajosam ente e l  veh ícu lo  o conjunto  18 de ca rro  dota­
do de ru e d as . A e s te  f i n ,  e l  conjunto 18 de carro  in cluye  un 
elemento plano 28 de base que l le v a  a cada extremo un e je  
t r a n s v e r s a l  30 sobre  e l  cu a l se montan para su l i b r e  g iro  un 
par de ruedas 32. Las ruedas 32 l le v a n  una ran u ra  c e n t ra l  34 

25. para  c e n tra r  e l  c a rro  sobre lo s  elem entos 26 de v ia  y para
p e rm itir  e l  movimiento a l te r n a t iv o  lo n g itu d in a l  u h o r iz o n ta l 
según in d ic a n  la s  f le c h a s  36. Un par de v ig as  tra n s v e rs a le s  
38 e s tá n  f i j a d a s  a l  elemento 28 de base para  so p o rta r  d i s t i n -
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to s  elem entos d e l  conjunto  a l te r n a t iv o  18 de c a r ro . Se pro­
porcionan  so p o rte s  v e r t ic a l e s  40 con c o j in e te s  aprop iados 42 
para  so p o r ta r  un á rb o l c e n t r a l  44. E l á rb o l e s tá  l i b r e  para 
g i r a r  y puede s e r  accionado en ro ta c ió n  en un so lo  se n tid o  
p re fe r id o  por un motor 46 accionado por f lu id o  d e l t ip o  con­
v en c io n a l f i ja d o  a l  extremo t r a s e ro  d e l con jun to  18 de c a r ro . 
Las conexiones a e s te  motor para  e l  f lu id o  e s tá n  in d ic ad as  
por la  e x te n sió n  o conducto tu b u la r  48 que l le v a  una v á lv u la  
50 accionada e lé c tr ic a m e n te , cuya operac ió n  se  d e s c r ib ir á  com 
pletam ente más a d e la n te  en la  p re se n ta . E l extremo d e la n te ro  
d e l á rb o l 44 in c lu y e  un elemento troncocón ico  52 que e s tá  
montado sobre e la rb o l4 4  y puede d e s l iz a r s e  lib rem en te  con e l  
mismo. E ste  elemento forma un componente p r in c ip a l  d e l con­
jun to  19 de b o q u il la .  En la  misma punta d e l extremo d e l á r ­
bo l 44 e s ta  acoplado un elem ento t r a n s v e r s a l  54 que forma un 
elemento a d ic io n a l  para  e l  conjunto  de b o q u il la .  Un par de 
mordazas 58 p iv o ta n te s  de b o q u illa  e s tá n  montadas p iv o ta n ta ­
mente a l  elemento t r a n s v e r s a l  54 por medio de lo s  pasadores 
60. En lo s  extremos t r a s e ro s  de la s  mordazas 58, hay un to r ­
n i l l o  a ju s ta b le  62 de modo que lo s  extremos in t e r i o r e s  de lo s  
t o r n i l l o s  pueden a ju s ta r s e  con re sp ec to  a l a s  mordazas para 
v a r ia r  lo s  movimientos de a p e r tu ra  y c ie r r e  de la s  mordazas 
in d icad o  en 64. Es e v id e n te , por lo  ta n to ,  que a medida que 
e l  elemento troncocon ico  se  desp laza  h ac ia  a d e la n te  o h ac ia  
a t r a s  por e l  e je  d e l á rb o l 44, la s  mordazas 58 p iv o ta rá n  en 
sus extremos d e la n te ro s  para a b r i r  y c e r r a r  para  p e rm it ir  
que la  b o q u illa  tome co n tac to  con lo s  extrem os co rtad o s de
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lo s  alam bres para form ar un tramo de e sc o b il ló n . - - - - - -

Para e fe c tu a r  e l  movimiento d e s l iz a n te  lo n g itu d i­
n a l  d e l  elemento troncocón ico  52 con re sp ec to  a l  á rb o l 44, 
e l  extremo t r a s e ro  d e l elemento 52 t ie n e  una ran u ra  c ircu n - 

5. f e r e n c ia l  in d icad a  por 66 . La ran u ra  a c tú a  para  r e c ib i r  ex­
tremos' opuestos de una h o rq u illa  in d icad a  generalm ente en 68 . 
La h o rq u il la  68 e s tá  montada p ivotantem ente sobre e l  pasador 
70 , f i ja d o  a l a  base 28 d e l c a rro  y se  ex tiend e  h o r iz o n ta l­
mente h a c ia  fu e ra  d e l  e je  d e l á rb o l 44 según se  ve mejor en 

10. la  f ig u ra  5* E l brazo e x te r io r  de la  h o rq u il la  e s tá  acop la­
do por medio de uñ acoplam iento de pasador 72 adecuado a un 
p is tó n  a l te r n a t iv o  74 que puede d e s l iz a r s e  den tro  de un c i ­
lin d ro  76 accionado por f lú id o .  Como re su lta d o  d e l movimien­
to  a l te r n a t iv o  d e l  p is tó n  74 , e l  extremo l i b r e  e x te r io r  de 

15. l a  h o rq u il la  68 o s c i la r á  y debido a l  acoplam iento de acc io ­
namiento e n tre  lo s  pasadores 78 , llev ad o s  por e l  extremo in ­
t e r i o r  de la  h o rq u il la ,  y la  ran u ra  66 , e l  movimiento a l t e r ­
n a tiv o  d e l elemento troncocónico  52 d e l conjunto de b o q u illa  
da como re s u lta d o  la  a p e r tu ra  y c ie r r e  de la s  mordazas 58 de 

20. b o q u il la .  Como q u ie ra  que e l  elem ento t r a n s v e r s a l  54 es f i j o
con re sp e c to  a l  e je  d e l  á rb o l 44, e l  movimiento a l te rn a t iv o  
d e l elemento 52 da como re su lta d o  simplemente e l  pivotam ien- 
to  de lo s  elem entos 58 de mordaza a lred e d o r de lo s  pasadores 
60. Es ev iden te  que debido a la  p o s ib i lid a d  de a ju s te  d e l 

25 . t o r n i l l o  62 y , por ta n to ,  d e l punto donde e n tran  en contac­
to  con la  s u p e r f ic ie  cónica d e l  elemento a l te r n a t iv o  52, la  
d is ta n c ia  e n tre  la s  mordazas 58 en la  p o s ic ió n  a b ie r t a  d e l
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conjunto  de b o q u il la  puede h ace rse  mayor o menor según se  
desea para a se g u ra r la  cooperación  con lo s  extremos l i b r e s  
de lo s  alam bres que se  e s tá n  extrayendo a t ra v é s  de la  má­
quina inm ediatam ente después d e l c o r te  de la  p a r te  term ina­
da de e sc o b il ló n . Es ademas ev id en te  que con l a  con figu ra ­
c ió n  determ inada d e l conjunto  de b o q u illa  que se  i l u s t r a ,  l a  
maquina fu n c io n ará  independientem ente de alguna lev e  f a l t a  
de a l in e a c ió n  e n tre  e l  e je  de lo s  extrem os d e l  alambre c o r ta ­
do y e l  e je  d e l conjunto  de b o q u illa  llev ad o  por e l  c a rro  a l ­
te r n a t iv o .  Además, la  p o s ic ió n  to ta lm en te  a b ie r t a  de l a s  mor­
dazas 58 de b o q u illa  puede e s ta r  co n tro lad a  por un movimien­
to  p iv o ta n te  de la  h o rq u il la  68 que v iene  mandado por la  lo n ­
g itu d  de l a  c a r re ra  d e l p is tó n  74. -------- -------------------------------

En l a  p a r te  t r a s e r a  de la  maquina, e n tre  medio de 
elem entos 24 tr a n s v e rs a le s  de so p o rte  se  proporciona un se ­
gundo par de elem entos 80 de b a s tid o r  lo n g itu d in a le s  que es­
tá n  acop lados ríg idam en te  a elem entos t r a n s v e r s a le s  de bas­
t id o r  y que actúan  para so p o r ta r  con capacidad  de ro ta c ió n  
la  rueda tomadora 12. Un á rb o l c e n t ra l  84 f i ja d o  a la  rueda 
tomadora 12 g i r a  lib rem en te  den tro  de c o j in e te s  82 a lre d e d o r 
de un e je  h o r iz o n ta l .  La rueda tomadora 12 puede a d o p ta r la  
forma de un d isco  só lid o  y p referen tem en te  l le v a  una s e r ie  
de ran u ra s  t r a n s v e r s a le s  86 espaciadas de manera uniform e a l ­
red edo r de la  p e r i f e r ia  d e l d isc o . Además, e l  d isco  12 in ­
c luye p re fe ren tem en te  una ran u ra  c ir c u n fe re n c ia l  ubicada en 
e l  c en tro  ( f ig u ra  4 ) , siendo la  ran u ra  c ir c u n fe re n c ia l  l i g e ­
ram ente mas profunda que la s  ran u ra s  t r a n s v e r s a le s  86. E sta
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ran u ra  ac tú a  para a lo j a r  e l  prim er alam bre continuo in d ic a ­
do con 90. Debe observarse  que e l  alam bre 90 es simplemente 
e l  extremo l i b r e  que s a le  de un su m in istro  s in  f i n  que e s tá  
posicionado a la  iz q u ie rd a  de la  máquina y por lo  ta n to  no 
se i l u s t r a .  Respecto a e l lo ,  t a l  como se in d ic a  en la  f ig u ­
r a  6, e l  prim er alambre 90 es d i r ig id o  a lre d e d o r de la  p e r i­
f e r i a  de una polea 92 de guía  aprop iada lle v a d a  por un á rb o l 
94 y que ac túa  para cambiar la  d ire c c ió n  h o r iz o n ta l  d e l alam­
bre  90 , perm itiendo que abrace  la  p e r i f e r i a  de la  rueda 12 
den tro  de la  ran u ra  c ir c u n fe re n c ia l  88. La s u p e r f ic ie  ex te­
r i o r  d e l alam bre 90 e s tá  p referen tem ente  en e l  mismo plano 
que la  s u p e r f ic ie  in f e r io r  de la s  ran u ra s  t r a n s v e rs a le s  86.
De e s ta  forma e l  alam bre 90 no i n t e r f i e r e  con la  d o s if ic a ­
c ión  o d is t r ib u c ió n  de lo s  filam en to s  o son sum in istrados 
por la  to lv a  in c lin a d a . Las ran u ra s  t r a n s v e rs a le s  86 p r a c t i ­
cadas en la  p e r i f e r i a  de la  rueda tomadora tien d en  a recoger 
grupos segregados de filam en to s  96 y e le v a r  lo s  mismos a l r e ­
dedor de la  p e r i f e r i a  de la  rueda en con tac to  con la  s u p e r f i­
c ie  su p e rio r  d e l alam bre 90 que e s tá  siendo llev ad a  por la  
ran u ra  c ir c u n fe re n c ia l  88. E l método según e l  cual lo s  f i l a ­
mentos se  desp lazan  de la  to lv a  in c l in a d a  14 y son d i s t r i ­
buidos en pequeños grupos por la  rueda tomadora queda eviden­
te  s i  se  hace r e fe re n c ia  a la s  f ig u ra s  4 y 6 . Debido a l  peso 
de l a  masa de f ila m en to s  den tro  de la  to lv a  in c l in a d a  14, 
tien d en  a d e s l iz a r s e  h ac ia  abajo  y a p re s io n a r  co n tra  la  su­
p e r f i c ie  p e r i f é r ic a  de la  rueda tomadora 12 para seg reg arse  
en pequeños grupos den tro  de la s  ran u ra s  tra n s v e rs a le s  86. De
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be observarse  que e l e je  de lo s  f ila m en to s  in d iv id u a le s  den­
t r o  de la  masa 96 e s tá  a lin ead o  con e l  e je  de la  rueda toma­
dora 12 g i r a to r i a .  En e s te  re sp e c to  e s tá n  p e rp en d icu la res  a l  
e je  d e l alam bre 90 m ien tras  se  mueve dentro  de la  ran u ra  c i r ­
c u n fe re n c ia l 88. La maquina in c lu y e  un elem ento o bloque 98 
d o s if ic a d o r  que t ie n e  una s u p e r f ic ie  curva 100 de la  misma 
c u rv a tu ra  g e n e ra l que la  s u p e r f ic ie  p e r i f é r ic a  de la  rueda 
tomadora 12. A s í  se  forma una gargan ta  d o s if ic a d o ra  en e l  
punto donde la  rueda 12, la  to lv a  in c l in a d a  14 y e l  bloque 
d o s if ic a d o r  98 se encu en tran . Como re s u l ta d o , siem pre que no 
haya in te r f e r e n c ia  con e l  movimiento normal de a lim en ta c ió n , 
pequeños grupos de f ilam en to s  se rán  segregados en p o s ic ió n , 
den tro  de la s  ran u ra s  t r a n s v e r s a le s  86 como re s u lta d o  de que 
la  masa de f ilam en to s  96 sea p resionada c o n tra  la  s u p e r f ic ie  
p e r i f é r ic a  de la  rueda d o s if ic a d o ra  12. Por lo  ta n to ,  se a l i ­
nean den tro  de la s  ran u ra s  tra n s v e rs a le s  86 co n tra  e l  alam­
bre  90 y p e rp en d ic u la res  con re sp ec to  a l  m ism o..Para asegu­
r a r  una u b icac ió n  exacta  d e l bloque d o s if ic a d o r  98, e s tá  en 
cooperación  d e s l iz a n te  con elem entos v e r t ic a l e s  de so p o rte  
102 y 104 a cada lado d e l mismo. Para e fe c tu a r  e l  m ontaje t e r ­
minado de alam bres y filam en to s  para form ar e sc o b il lo n e s , se  
proporcionan  medios para e n tre g a r  un segundo alam bre ind icado  
en 106 desde un su m in istro  s in  f i n  (que tampoco se  i l u s t r a ) .
E l segundo alam bre 106 tam bién pasa ho rizon ta lm en te  desde lo s  
medios de su m in is tro  a la  derecha de la  máquina a un punto 
donde toma con tac to  con un par de po leas de guía 108 y 110 
e sp ac iad as . Las po leas de gu ía  gu ían  e l  segundo alambre 106 a
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un punto donde es a lin ead o  con e l  prim er alam bre 90 en la  pe 
r i f e r i a  de la  rueda tomadora 12, estando espaciados l ig e r a ­
mente lo s  alam bres por lo s  filam en to s  posicionados e n tre  lo s  
mismos. A sí, se  in d ic a  que ambos alam bres 90 y 106 son ex­
tr a íd o s  desde la  iz q u ie rd a  a la  derecha a p a r t i r  de un sumi­
n i s t r o  s in  f i n  y son d i r ig id o s  a una p o s ic ió n  donde lo s  alam­
b re s  recogen  grupos espaciados de f ilam en to s  por medio d e l 
uso de la  rueda tomadora que coopera con lo s  mismos. Unas po­
le a s  ap rop iadas de g u ía , que e s tá n  fo rz a d a s , a c tú an  para 
g u ia r  e l  par de alam bres y lo s  filam en to s  a p ris io n ad o s inme­
diatam ente después de que lo s  alam bres son llev ad o s a l in e a ­
dos en p o s ic ió n  jun to  a la  p e r i f e r ia  de la  ruéda tomadora.
Las po leas su p e rio re s  116, 118 y 115, bajo  fu e rz a  de re s o r­
t e ,  e s tá n  so po rtadas por un bloque o elem ento de so po rte  122 
que se  mueve en va iv én  v e r t i c a l  que es guiado por un elemen­
to  104 de guía  v e r t i c a l  en e l  lado iz q u ie rd o  de la  máquina 
y por un t e r c e r  elemento de gu ía  v e r t i c a l  124. 31 bloque 122 
es fo rzado  h ac ia  aba jo  por e l  uso de un r e s o r te  126 de com­
p re s ió n  que puede a ju s ta r s e  por medios adecuados t a le s  como 
un elemento 128 accionado a mano para v a r ia r  la  fu e rz a  com­
p re s iv a  e n tre  la s  po leas su p e rio re s  e in f e r io r e s .  Las poleas 
in f e r io r e s  112 y 114 e s tán  f i j a s  en e l  sen tid o  v e r t i c a l .  ----

Una c a r a c te r í s t i c a  p r in c ip a l  de la  p re sen te  inven­
c ión  es la  p ro v is ió n  de un método y de un ap ara to  en lo s  cua 
le s  n i l a  d o s if ic a c ió n  de lo s  filam en to s  e n tre  lo s  alam bres 
e x tra íd o s  n i  l a  e x tra c c ió n  de lo s  alam bres mismos son e fec ­
tuados por e l  uso de medios p o s itiv o s  de accionam iento . Al
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c o n tra r io , lo s  alam bres son e x tra íd o s  por e l  ca rro  a l te r n a ­
t iv o  que l le v a  e l  elemento de b o q u il la .  Además, la  p re sen te  
in ven ción  se  r e a l i z a  de una manera según l a  cu a l lo s  filam en­
to s  son bloqueados e n tre  lo s  alam bres como re s u lta d o  de la  
to r s ió n  con tinua  de lo s  alam bres a medida que lo s  alam bres 
sa le n  de la s  ú ltim as de la s  po leas de gu ía  114 y 115. Esto 
se lo g ra  proporcionando medios m ediante lo s  cu a les  la  boqui­
l l a ,  a medida que se  mueve en va ivén , es p e rm itid a  g i r a r  só­
lo  du ran te  e l  movimiento de a lim en tac ió n  de avance d e l c a rro  
en d ire c c ió n  de fu e ra  de la  rueda tomadora y lo s  medios de 
a lim en tac ió n  de f ila m e n to s . Por lo  ta n to  es muy ev id en te  que, 
como q u ie ra  que la  rueda tomadora 12 puede g i r a r  lib rem en te  
a lred e d o r de su e je ,  y como q u ie ra  que es e l  g iro  de l a  ru e ­
da tomadora que e fec tú a  la  d i s t r ib u c ió n  y d o s if ic a c ió n  de 
lo s  grupos de f ila m en to s  e n tre  lo s  alam bres e sp ac iad o s, e l  
co n tac to  d e l  alam bre in f e r i o r  90 a lred e d o r de una p a rte  de 
la  p e r i f e r i a  de la  rueda tomadora, d en tro  de su  ran u ra  c i r ­
c u n fe re n c ia l , da como re s u lta d o  e l  g iro  por f r i c c ió n  de la  
rueda tomadora. E l movimiento d e l alam bre y la  d o s if ic a c ió n  
sim ultanea  de lo s  f ila m en to s  y d i s t r ib u c ió n  e n tre  e l  prim er 
alam bre 90 y e l  segundo alam bre 106 t ie n e  lu g a r  p re fe re n te ­
mente de modo ta n g e n c ia l con re sp ec to  a la  p e r i f e r i a  de la  
rueda tomadora. Es ev id en te  de una v i s t a  a la  f ig u ra  6 que, 
como re s u lta d o  de l espaciado  re la tiv a m e n te  e s trech o  e n tre  
la  rueda tomadora y e l  b loque d o s if ic a d o r  98, es só lo  como 
re s u lta d o  de la s  ran u ra s  t r a n s v e r s a le s  86 de grupos se le c ­
cionados de filam en to s  pueden se r  movidos e n tre  lo s  alam bres
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y d is tr ib u id o s  de una manera deseada para  e fe c tu a r  la  forma­
c ió n  d e l e sc o b il ló n  a  medida que lo s  alam bres son ex tra íd o s  
desde la  rueda que se  hace g i r a r  por f r i c c ió n .  Puesto que 
puede s e r  deseab le  p ropo rc ion ar porc iones de e sc o b illó n  ca­
ra c te r iz a d a s  por una f a l t a  de f ila m e n to s , puede lo g ra rse  por 
l a  p ro v is ió n  de p a r te s  de la  p e r i f e r ia  de la  rueda d esp rov is­
ta s  de ran u ra s  t r a n s v e r s a le s .  No o b s ta n te , es p re fe r ib le  pro­
p o rc io n ar medios de bloqueo que pueden s e r  mandados de mane­
ra  conveniente para im pedir con tac to  e n tre  lo s  filam en to s  y 
l a  rueda tomadora g i r a to r i a .  A e s te  f i n ,  se  proporciona un 
elemento 120 de bloqueo p iv o ta n te  en la  forma de un elemento 
curvado. Con re fe re n c ia  a la  f ig u ra  4-, se  i l u s t r a  e l  elemen­
to  120 de bloqueo que in c lu y e  una s u p e r f ic ie  curva d e la n te ra  
122' en e l  extremo l i b r e  o e x te r io r  que in c luye  una p a rte  
124' que se ex tiende  h ac ia  a t r á s  y que e s tá  acoplada a l  e le ­
mento 126' de p is tó n  que forma una p a rte  d e l conjunto 128 ' de 
so len o id e . E l conjunto 128' de so len o id e  e s tá  f i ja d o  a uno 
de lo s  elem entos v e r t ic a l e s  22 de so p o rte . E l elemento 120 de 
bloqueo e s tá  montado pivotantem ente en 130 y hace que la  su­
p e r f ic ie  curva 122' o s c i le  h a c ia  y fu e ra  de la  gargan ta  a b ie r  
t a  132 de la  to lv a  14. E l extremo l i b r e  d e l elem ento 120 de 
bloqueo e s tá  acoplado a l  p is tó n  a l te r n a t iv o  126' por un pasa­
dor t r a n s v e r s a l  apropiado 134. De e s ta  forma la  e x c ita c ió n  
d e l conjunto  128 ' de so len o id e  da como re s u lta d o  un movimien­
to  descendente d e l p is tó n  126' y una o s c ila c ió n  de l a  super­
f i c i e  curva 122' en una d ire c c ió n  c o n tra r ia  a la  de la s  agu­
ja s  d e l r e l o j  a lre d e d o r d e l pasador 130 para e fe c tu a r  e l  c ie -

25.
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r r e  de la  gargan ta  132 para a s í  im pedir e l  movimiento de f i ­
lam entos h ac ia  la s  ran u ra s  t r a n s v e rs a le s  86 de la  rueda to ­
madora 12. _______ __________ - ______ _

Los elem entos p r in c ip a le s  r e s ta n te s  de la  máquina 
i l u s t r a d a  en e l  d ib u jo  comprenden e l  conjunto  a l te r n a t iv o  20 
de c o r te .  Una p a r te  prolongada d e l elemento v e r t i c a l  22 de 
so porte  in c lu y e  un elem ento t r a n s v e r s a l  140 de so porte  que 
a c tú a  para so p o r ta r  e l  conjunto  20 de c o r te  en un plano a l i ­
neado con e l  e je  geom étrico d e l c a rro  a l t e r n a t iv o .  E l conjun­
to 20 comprende un motor 144 accionado por f lu id o  que in c lu y e  
un conducto apropiado 146 de su m in is tro  y escape y una válvu­
la  in v e rso ra  148. E l m otor, lo s  conductos y la s  v á lv u la s  son 
convencionales y , en s í ,  no forman p a r te  de la  p re sen te  in ­
vención . E l conjunto  20 de c o r te  in cluye  un par de c u c h illo s  
cooperan tes 150 que se  so lapan  para e fe c tu a r  e l  c o r te  de un 
tramo la rg o  d e l  e s c o b il ló n  después de su form ación au tom áti­
ca en la  te rm in ac ió n  de la  c a r re ra  descenden te  lo g rada  por 
e l  movimiento en vaivén  d e l p is tó n  accionado por f lu id o  den­
t r o  d e l  motor 144. E l c o rtad o r y su método de operación  son 
d e l todo convencionales. B asta d e c ir  que e l  c ie r r e  de l a s  cu­
c h i l l a s  150 una co n tra  o tra  e fec tú a  e l  c o r te  d e l conjunto  en 
e l  punto de s a l id a  de la s  po leas cooperan tes 114 y 115 en e l  
extremo de un movimiento descenden te  d e l p is tó n  den tro  d e l mo 
to r  144 accionado por f lu id o  de una manera to ta lm en te  automá­
t i c a .  La v á lv u la  148 entonces se in v ie r t e  para  e fe c tu a r  e l  
movimiento ascenden te  d e l p is tó n  d en tro  de l motor 144 y l a  
a p e r tu ra  au tom ática  de la s  c u c h il la s  150. ____________________
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31 método y a p a ra to  s im p lif ic ad o s  de la  p re sen te  

in ven ción  u t i l i z a n  un número mínimo de mandos autom áticos 
que cooperan con lo s  motores de mando accionados por f lu id o  
para e fe c tu a r  una operación  to ta lm en te  au tom ática . Se pro­
porcionan un motor a l te r n a t iv o  144, un motor .ro ta tiv o  46 y 
un t e r c e r  motor a l te r n a t iv o  150' accionado por f lu id o .  Con 
re sp e c to  a e l lo ,  e l  motor 150' e s tá  posicionado por debajo 
de lo s  elem entos tr a n s v e rs a le s  24 de so p o rte  e in c luye  un 
p is tó n  152 que e s tá  acoplado a l  conjunto 18 a l te r n a t iv o  de 
ca rro  por medio de un conducto v e r t i c a l  154. También en e s te  
caso , una v á lv u la  156 convencional accionada por so leno ide  
su m in is tra  f lu id o  a l  p is tó n  152 de doble e fe c to  a tra v é s  d e l 
conducto 158 de s u m in i s t r o . ------------------------------------------- ------

Se u t i l i z a  una s e r ie  de cu a tro  m ic ro rru p to res  para 
mandar l a  acc ió n  de lo s  elem entos accionados por f lu id o  r e ­
queridos para  acc io n a r la s  d i s t i n t a s  p a r te s  m óviles de la  má­
qu ina . Los cu a tro  m ic ro rru p to res  e s tá n  in d icad o s por 160,
162, 164 y 166. E l m ic ro rru p to r 162 ac tú a  para mandar la  po­
s ic ió n  d e l elemento de bloqueo 120 y e s tá  dotado de un pul­
sador 168 que so b re sa le  hac ia  abajo  y que coopera con una su­
p e r f i c ie  de lev a  elevada in d icad a  en 170 para  c e r r a r  momen­
táneam ente la  gargan ta  132 de la  to lv a  14 para  e v i t a r  e l  mo­
vim iento  d e l  m a te r ia l  de filam en to  h ac ia  la s  ran u ra s  t r a n s ­
v e rs a le s  86 de la  rueda tomadora 12 aún cuando la  rueda toma­
dora es hecha g i r a r  a medida que lo s  alam bres e s tá n  siendo 
a r ra s tra d o s  h ac ia  fu e ra .  Para un t ip o  determ inado de escob i­
l l ó n  es n e ce sa rio  te rm inar la  a lim en tac ió n  de lo s  filam en to s
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e n tre  lo s  alam bres y la  p a r te  separada d e l e sc o b il ló n . Los mi 
c ro rru p to re s  160 y 162 e s tá n  f i ja d o s  a l  elemento 10 de b a s t i ­
dor en una p o s ic ió n  t a l  que e s tá n  espaciados d e l elem ento a l ­
te rn a t iv o  172 que t ie n e  l a  forma de una b a rra  cuadrada que es 
ta  f i j a d a  a l  ca rro  a l te r n a t iv o .  A sí, la  b a rra  172 se desp laza
lo n g itu d in a lm en te  ju s to  por debajo d e l m ic ro rru p to r 162. En
e s te  re s p e c to , la  b a rra  t ie n e  una s u p e r f ic ie  de lev a  170 que 
so b re sa le  y a c tú a  conjuntam ente con e l  pu lsado r a r e s o r te  168
asociado con e l  m ic ro rru p to r 162 para e x c i ta r  e l  conjunto 
128' de so len o id e  para mover la  s u p e r f ic ie  curva 122' d e l  e le  
mentó de bloqueo h ac ia  la  p o s ic ió n  de bloqueo de la  gargan ta  
de la  to lv a  14. Momentáneamente, por lo  ta n to ,  m ien tras e l  
pu lsador e s ta  en co n tac to  con la  s u p e r f ic ie  de lev a  170, lo s  
f ilam en to s  no se  a lim en ta ran  a la s  ran u ra s  t r a n s v e rs a le s  86 
de la  rueda tomadora y como re s u lta d o , e l  e s c o b il ló n  te n d rá  
una p a r te  de su lo n g itu d  c a ra c te r iz a d a  por la  au sen c ia  de f i ­
lam entos. En e l  tramo f i n a l  d e l extremo de la  barra  a l te r n a ­
t iv a  172 se i l u s t r a  o tro  elemento de le v a  171. E ste  elemento 
puede u b ic a rse  a ju stab lem en te  con re sp e c to  a la  b a rra  172 por 
un t o r n i l l o  apropiado 176 que une e l  elem ento 171 de le v a  a
la  b a rra  172 en uno de una s e r ie  de a g u je ro s  roscados 174. 
A si, puede d e te rm in arse  la  lo n g itu d  d e l e s c o b il ló n  por la  po­
s ic ió n  de la  s u p e r f ic ie  de le v a  171 que coopera con un pu lsa ­
dor 178 que so b re sa le  por debajo  d e l m ic ro rru p to r 160. A me­
d ida  que la  b a rra  172 mueve sobre e l  c a rro  de la  iz q u ie rd a  a 
l a  derecha , o en una operación  de avance de a lim en ta c ió n , se ­
gún se  in d ic a  en la  f ig u ra  5, a l  punto donde la  s u p e r f ic ie  de
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le v a  171 e n tra  en con tac to  con e l  pu lsador 178, que c ie r r a  
un c i r c u i to  que a c tu a rá  la  v á lv u la  50 accionada por so le n o i-  
de que tie n d e  a p a ra r  e l  motor r o ta t iv o  46 accionado por 
f lu id o  im pidiendo la  to r s ió n  p o s te r io r  de lo s  alam bres y la  
form ación d e l e sc o b il ló n . S im ultáneam ente, e l  accionam iento 
d e l m ic ro rru p to r 160 da como re su lta d o  la  operación  ap ro p ia ­
da de l a  v á lv u la  156 accionada por so len o id e  tie n d e  a impe­
d i r  e l  p o s te r io r  movimiento en va ivén  d e l conjunto  18 de ca­
r ro  in v ir t ie n d o  e l  su m in istro  de f lu id o  a l  motor 150' que 
tie n d e  a i n v e r t i r  e l  se n tid o  de movimiento h o r iz o n ta l  de l 
conjunto 18 de c a r ro . Antes de que e l  conjunto 18 de carro  
se desp lace  en un se n tid o  in v e rso , e l  motor a l te r n a t iv o  144 
accionado por f lu id o  funciona de modo t a l  que e l  p is tó n  se  
desp laza  h ac ia  abajo  para e fe c tu a r  e l  c o r te  autom ático d e l 
tramo la rg o  de e sc o b il ló n . La operación  apropiada de la  v á l­
vu la  148 accionada por so len o id e  d i r ig e  e l  f lu id o  a tra v é s  
d e l conducto de su m in is tro  146 para e fe c tu a r  e l  movimiento 
en vaivén  d e l p is tó n  den tro  d e l  c i l in d r o  y para c e r ra r  la s  
c u c h il la s  150 una co n tra  o tra  para c o r ta r  e l  e sc o b illó n  en 
e l  punto donde s a le  de e n tre  e l  ú ltim o  juego de po leas 114 
y 115. E l par de c o rtad o re s  150 l le g a  a pasar a t ra v é s  d e l 
e sc o b il ló n  mismo, desplazando algunos de lo s  filam en to s  pa­
ra  c o r ta r  lo s  alam bres 90 y 106. La pequeña p a r te  de alam­
b res to rc id o s  200 y filam en to s  de e s c o b il ló n  que quedan so­
b re sa lie n d o  de la s  po leas 114 y 115 después d e l c o r te ,  f ig u ­
r a  3, e s tá n  to dav ía  a lin e a d a s  ax ia lm ente  con e l  e je  d e l á r ­
bo l r o ta t iv o  44 y la  b o q u illa  d e l conjunto  m óvil 18 de c a rro . 
Se lo g ra  la  acc ió n  de c o r ta r  lo s  alam bres y de e fe c tu a r  la
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form ación acabada d e l e sc o b il ló n  s in  deform ación a x ia l  de lo s  
alam bres t a l  como sa le n  de l a s  po leas y permanecen en a l in e a ­
c ió n  con l a  p e r i f e r i a  de la  rueda tomadora g i r a to r i a  12. — —

A dicionalm ente, e l  funcionam iento  d e l  m ic ro rru p to r 
160 como re s u lta d o  d e l con tac to  e n tre  e l  pu lsado r 178 y la  
lev a  171 e fec tú a  la  in v e rs ió n  d e l vastago 74 de p is tó n  den tro  
d e l c i l in d r o  76 accionado por f lu id o  haciendo que l a  ho rqu i­
l l a  68 p iv o te  a lred e d o r d e l pasador 70 a s í  ab riendo  l a s  mor­
dazas p iv o ta n to s  58 d e l conjunto de b o q u il la .  A medida que 
la s  mordazas se abren  ( f ig u ra  3 ) , e l  tro z o  acabado de esco­
b i l ló n  202 cae ba jo  gravedad en un r e c ip ie n te  apropiado (no 
i l u s t r a d o ) .  Como re su lta d o  d e l accionam iento de l a  v á lv u la  
156 de so len o id e , e l  c a rro  in v ie r t e  su se n tid o  para  d esp la ­
za rse  de la  derecha a la  iz q u ie rd a  estando l a s  mordazas 58 
de l a  b o q u il la  en la  p o s ic ió n  a b ie r ta  y e l  e je  d e l  á rb o l 44 
en a l in e a c ió n  con la  p a r te  so b re s a lie n te  200 de alam bre. De­
be observarse  que e l  movimiento ascendente  d e l  conjunto  20 de 
c o r te  v iene  mandado por e l  m ic ro rru p to r 166 y e l  pu lsado r 204 
que so b re sa le  por debajo  d e l mismo. Además, la  h o rq u il la  68 
t ie n e  una s u p e r f ic ie  aplanada 206 que so b re sa le  h a c ia  a t r á s  y 
que a c tú a  como s u p e r f ic ie  de co n tac to  para e l  pu lsador 204. 
Cuando e l  c i l in d ro  a l te r n a t iv o  76 hace g i r a r  la  h o rq u il la  68 
en un se n tid o  c o n tra r io  a la s  agu jas d e l r e ^ o j ,  según se  i l u s  
t r a  en la  f ig u r a  5? a lred e d o r d e l pasador 70 de p iv o te , la  su 
p e r f i c ie  aplanada 206 se separa  d e l  pu lsador 204 para hacer 
una operac ión  aprop iada  d e l m ic ro rru p to r para  v a r ia r  la  p osi­
c ió n  de l a  v á lv u la  148 aso c iad a  con e l  motor a l te r n a t iv o  144)
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para mandar la  operación  ¿ e l  c o r ta d o r . E l motor a l te r n a t iv o  
144- es accionado de t a l  manera que se  desp laza  h a c ia  a r r ib a ,  
abriendo  la s  c u c h il la s  y d esp lazándo las fu e ra  de su p o sic ió n  
por encima de lo s  extremos l i b r e s  de lo s  alam bres 200 t a l  co 
mo se  i l u s t r a  en l a  f ig u r a  2. Se hace observar que hay un r e ­
ta rd o  momentáneo en mover e l  c o rtad o r de va ivén  20 h ac ia  a r r i  
ba después de e fe c tu a r  una operación  de c o r te .  E ste  re ta rd o  
momentáneo asegura  un c o rte  exacto d e l e sc o b illó n  acabado y 
proporciona e l  re ta rd o  req u erid o  para e l  ú t i l  de c o r te  en e l  
f i n a l  de la  c a r re ra  de c o r t e . ------- ------------------- ------------ —

M ientras que e l  conjunto  de c a rro  se  desp laza  ha­
c ia  a t r á s  a l  punto donde la s  mordazas de b o q u illa  ac túan  pa­
r a  r e c ib i r  l a  p a rte  200 de lo s  alam bres to rc id o s  que sobre­
sa le n  de la s  po leas 114 y 115 de g u ra , e l  á rb o l r o ta t iv o  44 
no se  hace g i r a r ,  ya que e l motor 46 só lo  hace g i r a r  e l  á r ­
bo l 44 en una d ire c c ió n  p re fe r id a  du ran te  la  p a rte  d e l c ic lo  
en que e l  c a rro  18 se  desp laza  en una d ire c c ió n  hacia  adelan ­
te  (o sea  de la  iz q u ie rd a  a la  derecha según se  ve en e l  d i­
b u jo ) . E l movimiento in v erso  d e l c a rro  18 e s tá  terminado en 
e l  punto donde la  p a r te  s a l i e n te  200 de lo s  alam bres d e l es­
c o b il ló n  son re c ib id o s  en la s  mordazas a b ie r ta s  58 d e l con­
ju n to  de b o q u il la . E l m ic ro rru p to r 164 manda la  in v e rs ió n  d e l 
ca rro  18 y para e l lo  una b a rra  s a l i e n te  208, f ig u ra  5, l le v a  
una s u p e r f ic ie  d e la n te ra  de con tac to  210 que hace con tac to  
con e l  pu lsador 212 d e l m ic ro rru p to r 164. E l c ie r r e  d e l pu l­
sador 212 d e l m ic ro rru p to r 164 hace que la  v á lv u la  156 acc io ­
nada por so len o id e  in v ie r t a  e l  f l u j o  de f lú id o  en e l  motor
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a l te r n a t iv o  150' para im pu lsar e l  ca rro  h a c ia  a d e la n te  desde 
la  iz q u ie rd a  h ac ia  la  d erecha . Al mismo tiem po, e l  c i e r r e  d e l 
P^-^sador 212 a c tú a  para i n v e r t i r  l a  operac ión  d e l c i l in d ro  a l  
te rn a t iv o  76, haciendo p iv o ta r  la  h o rq u il la  68 y cerrando la s  
mordazas 58 de b o q u il la ,  ap ris io n an d o  lo s  extrem os s a l ie n te s  
200 de lo s  alam bres to rc id o s  90 y 106 en e l  punto donde sa­
le n  de la s  po leas 114 y 115. También en e s te  caso , e l  a c c io ­
namiento conveniente  de la  v á lv u la  50 de so len o id e  excitado  
ac tú a  para a cc io n a r e l  motor 46 en su se n tid o  deseado para 
to rc e r  sim ultáneam ente lo s  alam bres 106 y 90 a medida que sa­
le n  de la s  po leas de guía 114 y 115 para  e fe c tu a r  la  forma­
c ión  de un nuevo tramo la rg o  de e sc o b il ló n  en una r e p e t ic ió n  
d e l c ic lo .  ------- ----------------------------------------------------------- ------- ---

Sigue una breve d e sc rip c ió n  de la  operación  t o t a l ­
mente au tom ática  de l a  m á q u in a :___-  -  -  - ________ __________

E l c ic lo  comienza con e l  carro  en la  p o s ic ió n  i l u s ­
tra d a  en la  f ig u ra  1, en que e l  co n tac to  e n tre  la  b a rra  208 
y e l  m ic ro rru p to r 164 e fec tú a  e l  c ie r r e  de la s  mordazas pivo­
ta d a s  58 d e l c a rro  a l t e r n a t iv o .  E l accionam iento  d e l m icro­
r ru p to r  164 da como re s u lta d o  además en la  in v e rs ió n  d e l mo­
to r  150' accionado por f lu id o  desde la  iz q u ie rd a  a la  d e re ­
cha haciendo que e l  conjunto  18 de c a rro  se  desp lace  hac ia  
a d e la n te  a le já n d o se  de la  rueda tomadora 12. E l motor r o ta ­
t iv o  46 accionado por f lu id o  ahora funciona para hacer g i r a r  
e l  á rb o l 44 y e l  conjunto de b o q u illa  para to rc e r  lo s  alam­
b res y a p r is io n a r  lo s  filam en to s  e n tre  lo s  mismos para  f o r ­
mar un tramo la rg o  de e sc o b il ló n  a medida que e l  ca rro  se
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desp laza  de l a  iz q u ie rd a  a la  derecha. La f ig u ra  2 i l u s t r a  
lo s  elem entos de la  máquina en un punto en que un tramo l a r ­
go de e sc o b il ló n  e s tá  c a s i term inado. En e s te  momento, e l  
pu lsador 168 d e l m ic ro rru p to r 162 e s tá  montado sobre l a  su­
p e r f ic ie  170 de leva  a medida que la  s u p e r f ic ie  de lev a  se 
desp laza  por debajo d e l m ic ro rru p to r. E ste  produce una sec­
c ió n  de e sc o b il ló n  que e s tá  c a ra c te r iz a d a  por la  f a l t a  de 
filam en to s  ya que e l  m ic ro rru p to r 162 acciona e l  so leno ide  
128' para hacer g i r a r  e l  elemento 120 de bloqueo en la  d ire c ­
c ión  c o n tra r ia  a la  de la s  agu jas d e l r e l o j  e im pedir la  a l i ­
m entación de fila m en to s  a la s  ran u ra s  t r a n s v e rs a le s  86 de la  
p e r i f e r i a  de la  rueda tomadora. La f ig u ra  3 i l u s t r a  lo s  e le ­
mentos en e l  punto medio d e l c ic lo  en que l a  s u p e r f ic ie  de 
lev a  171 es movida a l a  p o s ic ió n  por debajo  d e l pu lsador 178 
y por debajo d e l m ic ro rru p to r 160 para a cc io n a r e l  pu lsador 
1 7 8 . --------------------------------------------------------------------------------------

E l accionam iento d e l pu lsador 178 proporciona un 
e fe c to  cuád rup le : d e tie n e  e l  movimiento h ac ia  a d e lan te  d e l 
c a rro  e in v ie r t e  la  operación  d e l motor 150' para i n v e r t i r  
e l  movimiento d e l c a r ro . También e x c i ta  e l  conjunto  20 de 
c o rtad o r accionado por f lu id o  para e fe c tu a r  l a  acc ió n  de cor 
t e  de un tramo term inado de e sc o b il ló n . Al mismo tiem po, ac ­
ciona e l  c i l in d ro  a l te r n a t iv o  76 accionado por f lu id o  para 
a b r i r  l a s  mordazas 58 de b o q u il la  a f i n  de p e rm it ir  que e l  
tramo term inado de e sc o b il ló n  ca iga  por debajo  de l a  maquina 
en un r e c ip ie n te  ap rop iado . F inalm ente, e l  accionam iento d e l
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m icro rru p to r 160 da como re s u lta d o  e l  paro d e l  g iro  d e l  mo­
to r  46 y e s te  continua a medida que e l  c a r ro  es im pulsado a 
su punto t r a s e r o  para i n i c i a r  e l  c ic lo  nuevamente. —————

D urante e l  movimiento de re to rn o  d e l  c a rro  y como 
re su lta d o  d e l accionam iento  d e l c i l in d ro  76, l a  s u p e r f ic ie  
206 se d esp laza  desde debajo  d e l m ic ro rru p to r 166 para e fec ­
tu a r  e l  movimiento de re to rn o  d e l conjunto  20 de c o r te  con 
un l ig e ro  re ta rd o  según e l  tiem po req u erid o  para  que la  su­
p e r f i c ie  206 se  desp lace  desde su p o s ic ió n  de debajo d e l pul­
sador 204 d e l m ic ro rru p to r 166. E l c a rro  18 vuelve a la  p o s i­
c ión  donde se  hace con tac to  e n tre  e l  elem ento s a l i e n te  208 y 
e l  m ic ro rru p to r 164 para  r e p e t i r  e l  c ic lo .  ---------------------------

N aturalm ente, haciendo a ju s te s  adecuados a lo s  mi­
c ro rru p to r  e s , a l a s  v á lv u la s  accionadas por so len o id e  que és­
to s  mandan y a lo s  motores accionados por f lu id o  que son ac­
cionados como re s u lta d o  de dicho mando, lo s  acon tecim ien tos 
que t ie n e n  lu g a r  du ran te  e l  c ic lo  de operaciones pueden s e r  
v a r ia d o s . Por ejem plo, variando  l a  p o s ic ió n  de la  s u p e r f ic ie  
de lev a  170 o añadiendo s u p e r f ic ie s  a d ic io n a le s  de le v a , pue­
de v a r ia r s e  un producto para p ropo rc ion ar dos o más p a r te s  
c a ra c te r iz a d a s  por.una ausenc ia  de f ila m e n to s . Tal como se 
ha señalado an te rio rm e n te , cambiando l a  p o s ic ió n  de la  su per­
f i c i e  de lev a  171, puede v a r ia r s e  la  lo n g itu d  d e l e s c o b il ló n  
continuo para c u a lq u ie r  elemento in d iv id u a l  de e sc o b illó n .P o r  
ejemplo puede s e r  deseab le  s i t u a r  una s u p e r f ic ie  de le v a  pa­
re c id a  a la  que se  señ a la  en 170 espaciada lige ram en te  d e l



elemento de lev a  171 para im pedir l a  a lim en tac ió n  de filam en  
to s  en un punto para p ro d u c ir una p a rte  d e l  e sc o b illó n  que 
e s te  c a ra c te r iz a d a  por la  ausencia  de filam en to s  en dicho 
punto donde e l  e sc o b il ló n  s a le  de la s  po leas 114 y 115 con 
re sp ec to  a l  movimiento en vaivén  d e l  conjunto  de c o rte  de 
modo que lo s  filam en to s  no a fe c te n  adversam ente la  operación 
de c o r te . Además, puede s e r  v en ta jo so  u sa r  un motor ro ta t iv o  
de f lu id o  h id rá u lic o  para  h acer g i r a r  e l  á rb o l 44 m ien tras 
se  u t i l i z a  e l  a i r e  como e l  f lu id o  para a cc io n a r lo s  motores 
a l te r n a t iv o s  t a le s  como e l  c i l in d ro  76 y lo s  motores 144 y 
1 5 0 '. Se c ree  que la  d e sc rip c ió n  a r r ib a  expuesta da a cono-' 
c e r  de modo exacto e l  método de operación  se c u e n c ia l de lo s  
d i s t in to s  m ic ro rru p to res  y mandos asociados para acc io n a r 
lo s  d i s t i n to s  m otores accionados por f lu id o .  Los elementos 
que forman e s ta  p a r te  d e l sistem a son d e l todo convenciona­
le s  y se c ree  que l a  manera de funcionam iento en un orden 
secuencial p re fe r id o  se  desprende fác ilm e n te  de la  c ita d a  des­
c r ip c ió n . —

Si b ien  se  han i lu s t r a d o ,  d e s c r i to  y señalado la s  
c a r a c te r í s t i c a s  nuevas fundam entales de la  in vención  t a l  co­
mo se a p lic a n  a una r e a l iz a c ió n  p re fe r id a ,  quedará en ten d i­
do que la s  d i s t i n t a s  om isiones y s u b s ti tu c io n e s  y cambios de 
forma y d e ta l le  d e l  d is p o s i t iv o  i lu s t ra d o  y de su funciona­
miento pueden s e r  re a liz a d o s  por lo s  té c n ic o s  en la  m ateria  
s in  se p a ra rse  d e l e s p í r i t u  de la  in v en c ió n . Por lo  ta n to  es 
l a  in te n c ió n  que sea lim ita d a  únicam ente según se in d ic a  por 
e l  a lcance  de la s  re iv in d ic a c io n e s  que s iguen . ---------------------
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N O T A

Se d e c la ra n  de novedad y propiedad para  España, sus 
t e r r i t o r i o s  y p lazas  de so b e ra n ía , l a s  s ig u ie n te s :  --------------

R 3 I  V I N D I C A C I O N E S

5.

10.

15.

20.

25.

1 .-  P erfeccionam ien tos en la s  máquinas para  la  f a ­
b r ic a c ió n  au tom ática  de e sc o b il lo n e s , d e l t ip o  c o n s titu id o
por cerdas n a tu ra le s  o a r t i f i c i a l e s ,  c a ra c te r iz a d o s  porque*la  maquina comprende una rueda tomadora lib rem en te  g i r a to r i a  
que t ie n e  en la  mayor p a rte  de su  p e r i f e r i a  ran u ra s  portado­
ra s  de cerdas o r ie n ta d a s  tran sv e rsa lm en te  m ien tras  que la  
p a r te  r e s ta n te  de su p e r i f e r i a  no t ie n e  ra n u ra s ,

una to lv a  in c l in a d a  para s u m in is tra r  d irec tam en te  
cerdas a d ich as ran u ra s  s i tu a d a  con tigua a la  p a r te  su p e r io r  
de d icha  rueda tomadora y por debajo de la  misma, provocando 
e l  movimiento de d icha  rueda e l  que d ich as ran u ra s  re c o ja n  
grupos de cerdas y lo s  e leven  desde e l  cuad ran te  in f e r i o r  de 
la  rueda próximo a la  to lv a  a un punto de descarga  de cerdas 
aproximadamente en p a r te  su p e r io r  de d icha  rueda ,

una ran u ra  c ir c u n fe re n c ia l  p ra c tic a d a  en la  p e r i f e ­
r i a  de d icha  rueda tomadora,

un prim er alam bre l ig a d o r  d isp u e s to  en d icha  ranu­
r a  c ir c u n fe re n c ia l  en una cooperación  a f r i c c ió n  de acciona­
miento con d icha  rueda tomadora y en co n tac to  con lo s  grupos 
de c e rd a s , estando  d ir ig id o  su bstan c ia lm en te  h a c ia  a r r ib a  e l  
camino de movimiento de dicho alam bre lig a d o r  m ien tras e s tá  
en con tac to  con d ich a  rueda ,



un segundo alam bre lig a d o r  que se  sobrepone y e s tá  
espaciado por lo s  grupos de cerdas de dicho prim er alambre 
con e l  c u a l se  ex tien d e  conjuntam ente desde e l  punto de des­
carga de la s  ce rd as ,

medios de d o s if ic a c ió n  que toman con tac to  d e s liz a n ­
te  con so p o rte s  v e r t ic a l e s  ubicados to ta lm en te  por encima d e l 
extremo in f e r i o r  de d icha  to lv a  y que tie n e n  una s u p e r f ic ie  
de guía con tigua  a la  p e r i f e r i a  de la  rueda tomadora y do ta­
dos de una curva com plem entaria a la  p e r i f e r i a  de l a  rueda 
tomadora,

medios de ca rro  que pueden moverse en vaivén  hac ia  
y desde d icha  rueda tomadora, y

medios que pueden moverse con dicho c a rro  para su­
j e t a r  y e x tr a e r  lo s  alam bres a la  vez que lo s  tu e rc e  s im u ltá ­
neamente para f i j a r  lo s  grupos de cerdas e n tre  lo s  mismos, 
produciendo a s í  un e sc o b il ló n  con tinuo . ------------------------------

2 . r  P erfeccionam ientos según l a  re iv in d ic a c ió n  1, 
c a ra c te r iz a d o s  porque la  máquina comprende medios de c o rte  
que e s tá n  posic ionados operativam ente e n tre  d icha rueda to ­
madora y d ichos medios de ca rro  para c o r ta r  e l  e sc o b illó n  
en tram os de lo n g itu d  predeterm inada cuando d ichos medios 
de carro  e s tá n  en su punto de re c o r r id o  más a le ja d o  de dicha 
rueda to m a d o ra .---------------------------------------------------------------------

3 . -  "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS PARA LA FA 
BRICACION DE ESCOBILLONES". - -------------------- -----------------------------
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Todo e l lo  conforme se  d e sc rib e  y r e iv in d ic a  en la  
p re sen te  memoria que consta  de t r e i n t a  h o ja s , f o l ia d a s  y me­
can o g rafiad as por una so la  de sus c a ra s , y de una lám ina de 
d ib u jo s  que l a  i l u s t r a .

BAR^o!^, 14 JUM, 1372
R -A. M. CUREíí SUÑOL
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