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El aparato objeto de esta memoria descriptiva se
refiere a conjuntos de conectador de alambre sin soldadura
tales como los que pueden utilizerse para comsctar electri
camente entre si conductores de alambre metalico aislados,
utilizados cominmente en circuitos telefonicos ¥ en otros
circuitos de comunicaciones,

Muchos conectadores de alambres sin soldadura de
la tecnica enterior incluyen un primer miembro que tiene
canales de recepcion del alambre, y un segundo miembro mon
tado para movimiento con relacion al primer miembro y que
lleve un elemento de contacto metalico conductor. El segun
do miembro puede movefsé-con relacién al primer miembro deg
de une posicién ebierte en la que el eleméntb de contacto
ésté'separado de los canéles de recepcién del alambre, hag
ta une posicidn cerrada en la que unas patas queé se extien
den espaciadas del elemento de contacto son transversales
al canal y se encuentran en aplicacion con los alambres
electricos en los canales de modo que se realiza entre ellos
un contacto eléctrico. Miembros de enganche que actuan mu-
tuamente entre los miembros estan previstos tambien pare
definir la posicidn de los miembros y bloquear éstos en su
posicion cerrada.

Los conectadores de este tipo‘requieren, tipica~
mgnte, el empleo de un util para desplazar los miembros a

su posicion cerrada. As{, un operario debe insertar los
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alambres en el canal, y mentenerlos en posicion con une me-
no mientras que con la otra coge un util similar a un ple-
gador, lo pone en conbtacto con las partes de conectador y
recalca los miembros hasta su posicion cerrada. Tal mani-
pulacién es dfficil, vy ocasionalmente un alambre se despla
zo durante ella 1o que puede dar como resultado una conexion
defectuosa.

Un segundo problema que se ha presentado en algu
nos conectadores en la técnica enterior es la pogibilidad
de que los alambres insertados en los canales se desalinéen
con respecto al elemento de contacto durante el cierre del
conectador de modo gque un extremo de una pata del elemento
de contacto pueda chocar contre y cortar el alambre. '

Adicionalmente, muchos conectadores de la técni
ca gnterior del-tipo que conectan un alambre continuo a un
alambre terminal o de toma no han ofrecido una envolvente
suficientemente hermetica cusndo se encuentran en la posi-
cidn cerrada para proteéger la grasa dielectrica de la erg
sion, cuya grasa se coloca tipicamente en tormo al elemen
to de contacto para proteger la conexion electrics cuando
el conectador estd expuesto a humedad.

El presente invento es un conectador del tipo
previamente descrito que tiene dos miembros relativamenwv
te movibles para aplicar un elemento de contacto con los

elambres en log canales del conectador, ¥y que tiene miem
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bros de enganche para bloquear el conectador en la posicién
cerrada. A diferencia de la tecnicae anterior, sin embargo,
el conectador del presente invento tiene una posicién par-
cialmente cerrads entre las posiciones abierta y totalmen-
te cerrada en la que los miembros seran mantenidos de me~
nera soltable por los miembros de enganche y en la que los
miembros, dentro del conectador, se aplican a y mantienen
el aislamiento sobre los slambres dentro de los canales.
Los miembros del presente invento pueden moverse & la po-
sicion parciaslmente cerrada utilizando la presién de un de
do, Asi, despues de que un operario ha colocedo manualmen=
te los alambres dentro del conectador, puede mover los
miembros del conectador a su posicién'parcialmente cerrada
con 5010 la presion de un dedo de la ﬁéno qué sostiens el
conectador, y asegurar as{ une retencion aproﬁiaaa de los
élambres dentré del condetador, mientras se aplica un util
plegador pars cerrar totalmente el conectador.
Adicionalmate, en el consctador de acusrdo con
el presente invento, el miembro sobre el gue estd montado
el slemento de contacto incluye soportes aislantes renura-
dos con mberturas divergentes parae gular los alambres den-
tro de los canales al interior de los rebajos del slemen=
to de contacto al cerrar el comectador, impidiendo asi el
corte de los aiambres por los extremos de las patas del co

nectador. Ademss de guiar el alambre, los soportes renura-
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dos cogen el aislamlento de cade alambre y limiten el mo=

vinlento de log alambres en el elementc de contacto y, por
tanto, reducen al minimo la pogibilidad de que los alambres
Se rompan en la conexion con el elemento de conbactos.
5 Agimismo, un conectador de acuerdo con sl pre-

sente invento favorece la conexion de un dambre continuo
8 un alambre de toma o derivacion. El soporte renurado pa=~
ra el alambre actus para contener una grase dielectrice en
torno al elemento de contacto, con el fin de proteger las

10 conexiones eléctricas entre el elemento de contacto y un
alambre, y el conectador proporciona nuevos miembros de pa
red de aplicacion mutue para proporcionar, em su posicion
totalmente cerrada, un mlembro de contacto en general cerra
do pare limitar la erosidn de la grasa dielectrica por ex-

15 posicion a la humedasd.

De acuerdo con el presente invento, se crea un
conectador de alembres sin soldadura destinado a conectar
electricamente al menos dos alambres eléotricoa, cada uno
de los cuales tlene un recubrimiento aislado. El conecta=-

20 dor es del tipo gue incluye un primer miembro elastico aig
lante que tlene canales paralelos para la recepoién del
alambre con une gargante que se extiende perpendiocular a
los canales; y un primer grupo de miembros de enganche
gobresalientes. Un segundo miembro aislante eléstico es-

25 ta montado en el primer miembro para movimiento relativo

5¢8.720 “ 5 -
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desde una posicion abierte a una posicidn cerrada y tiene
un segundo grupo de miembros de enganche sobresalientes
que actuen mutuamente con el primsr grupo para definir las
posiciones abierta y cerrada y para blogquear los primeros
¥y los segundos miembros en la posicidn cerrada. Un elsmen
to de contacto metalico estd montado en el segundo miem-
bro y tiene patas que se extienden espaciadas que definen
rebajos de reoepcién del alambre parslelos entre ellas.
El elemento de contacto este separado de los cenales de
recepcion del elambre cuando el primero y el segundo miem
bros se encuentran en su posicién abierta, y este situa~
doggon lag patas Qirigidas transversalmente a log canales
en la ranura cuando los miembros se encuentran en su posi
oidn cerrads pars aplicarse & y realizar una conexidn eleg
trics entre los alambres eléctricos dentro de los canales
de recepcion de slambre. En el consctador de acuerdo con
sl presente invento, ol primero y el segundo grupbs de
miembros de enganéhe actuarn ‘mutuamente pars propordonar
un tope con el fin de mentener los miembros en una posi-
¢ién parcialmente cerrads entre la posicién abierta y la
poaicién totalmente cerrada; y el consctador incluye miem
bros de retencion para aplicarse al aislamiento de log a~
lambres en los canales cuando los miembros se encuentran
en le posicién parclalmente cerrada, con el fin de rete~

ner log alambres eléctricos dentro de los canales. La ag
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cion mutua de los miembros de engsnche y la operacion de

los miembros de retencion esten destinadas, ambas, a fa-
vorecer el movimiento de los miembros desde la posicién
abierta a diche posioién percialmente cerrada haciendo
ugo de la presion de un dedo.

Este invento se comprendera mas completamente
despuss de leer la siguiente descripeidn que se refiere
al dibujo sdjunto en el que en numeros similares designan
partes similares en todas les figuras, y en el que:

la figuxa 1 o8 une vista en perspectiva, en deg
piece ordensdo, de una realizacion preferide de un conec-
tador de acuerdo con el pf@sente invento, con un'primer
niembro invertido para’ ilustrar las partes interiores de
accidn mutue del conectador;

lg figura 2 es une vista en planta del conecta~
dor ds la figura 13

la figura 3 es una vista parcialmente en sec=-
cion tomade eproximadamente & lo largo de las 1ineas 3-3
de la figura 2 y que ilustra los miembros de conectador
en una posicidn abierte;

la figura 4 es una vista parcialmente en sec-
cion tomade sproximedamente & lo largo de las lineas 3-3
de-la figura 2 y que ilustra los miembros d91 conectador
en uns posicién parcialmente cerrada;

la figura 5 es una vista parcialﬁente én seccion
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tomada aproximadamente a lo largo de las 1{neas 3=3 de 1la

figura 2 y que ilustra los miembros del conectador en una
posieién totalmente cerrada;

la figurs 6 os una vista en seccion, con algunas
partes representadas en algzado, tomada aproximadamente a
1o largo de las lineas 6-6 de la figura 5;

la figura 7 es una vista en seccion tomada aproxi
madamente a lo largo de las 1{neas 7-7 de la figura 63 ¥y

le figure 8 es une vista en seccion tomada aproxi
madamente & 1o largo de las lineas 8-8 de la figura 6.

Refiriendonos ahors al dibujo, en él se muestra
un cénectador de alambres sin soldsdure de acuerdo con el
ﬁresente invento, para conectar eléotriéamente un alambre
continuo 22 a un slambre terminal o de toms 23 (véase fi-
gura 2). El conectedor incluye un primer miembro eldsstico
alslante o miembro de ocuerpo 10; que tiene un canal 48 pa
ra la recepcion de un aldmbre, pare recibir el alambre
cont{nuo 22 y un canal 49 paras la recepcicn de alambre,
para recibir ol alambre de toma 23, y que tiené un pri-
mer grupo de miembros de enganche sobresalientes 11, 62
¥y 63. Un segundo miembro elastico aislente o miembro de
receptaculo 12 ests montado en el miembro de cuerpo 10
para movimiento relativo desde una posicion abierte
(figura 3) a una posicion cerrada (figura 5) y tiene un

segundo grupo de miembros de enganche gobresalientes hacia
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dentro 40 y 41 que actuan mutuamente con los miembros

de enganche 11, 62 y 63 en el miembro de cuerpo 10 pa
ra definir las poeiciones abierta y cerrada de los
miembros de cuerpo y de receptéculo 10y 12, ¥y pas

5 re. bloguear los miembros de cuerpo y de receptéculo
10y 12 en su posicién cerrada. Un elemento de con-
tacto 26 metalico en forma de placa esta montado
en el miembro de receptéculo 12 y tiene patas que
ge extlenden espaciadas 29 que definen rebajos 31

10 para la recepcién de alambre entre ellas. El elemen-
to de contacto 26 ésténéeparado de los canales de
recepeion de alambre 48 y 49 cuendo los miembros de
cuerpo y de receptaculo 10 y 12 estdn en la posi-

15 cion abierta, y las patas 29 del elemento de con-
tacto son trensversales a los canales 48 y 48, en una
gargenta o surco del miembro de cuerpo 10, cuando
los miembros de cuerpo y de receptéculo 10y 12 eaten

20 en la posicién cerrada, para aplicarse a y rea-
lizar un contacto electrico entre los alambres eléoe
tricog 22 y 23 dentro de los canales 48 y 49,

Los miembros de cuerpo y de receptaculo 10 ym

Z5 del nuevo eonectador de acusrdo con el presente invento,

5080720 on 9 -
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pueden desplazarse con presién de un dedo desde su posici&n
gbierta (figura 3) a una posicion parcialmente cerrada (fi=
gura 4), durante ouyo movimiento una pluralidad de dedos de
retencidn 37 montados en el miembro de receptaculo 12 situen
5 los alembres 22 y 23 en la posicién apropisda para aplicacicn
con las patas 29 del elemento de contacto 26 al mover los
miembros de cuerpo y de receptaculo 10 ¥y 12 a su posicién
cerrada. En la posicion parcialmente cerrada, los dedos de
retencidn 37 y las patas 29 del elemento de contacto 26, se
10 aplicen e log alambres 22 y 23 para retenerlos en una direg
cifn longitudinal fija dentro de los canales 48 y 49 de Te-
cepcidn de alambre. EL primero y el segundo grupos de miem-
bros de engenche 11, 62, 63, 40 y 41, actuan mﬁtuamente pa-
ra mentener, de manera separable, log miembros de cuerpo y
15 de reoeptéculo 10 y 12 ‘en su posicién parcialmente cerrada
(figura 4), favoreciendo as{ la retencion de los alambres
eléctricos 22 v 23 dentro de los canales 48 y 49, antes de
un nuevo movimiento de los miembros de cuerpo y de recepté
culo 10 y 12 & su posicidn cerrada o por el uso de un util
20 auxiliar (no representado).

Para ayudar a comprendsr la realizacion preferids
ilustrada en las figuras 1 a 8, se supondré que el conecta-
dor de alambres eléctricos sin soldadura se montare presio-
nando hacia abajo verticalmente el miembro de cuerpo 10 den

25 tro del miembro de receptaculo 12, como se muestra por las

50.8.72. = 10 =



1ineas de trazos y flechas de la figura 1, y se hard refe-
rencia a esta orientacion vertical, por ejemplo, superior
e inferior, en toda la descripcién ¥ en las reivindicacio
nes, lag expresiones "extremo" y "lateral" corresponderen

5 a la descripeidn normal de un‘objéto similar = una caja alar
gada. Se oomprenderé, naturalmente que la orientacidn direce
cional del conectador, es decir, vertical, superior, inferior,
lateral, y ete., no limita el montaje ni la utilidad del co=-
nectador a la orientacion explicada, sino que se ha utiliza-

10 do solamente para facilitar la comprensidén del invento.

Refiriéndonos ahora a la figurs 1, el miembro de )

;eceptéculo 12 egta hecho de un material elastico, aislante,
formado en dos paredes laterales 14, dos paredes extremas 16,
1% y une placa inferior 18. Ias paredes extremas 16, 17 tie-

15 nen aberturas 19, 20, respectivamente, para proporcionar es-
pacio libre para'el'alambre cont{nuo 22 y el alambre de toma
23 (no mostrados en la figura 1). Formados de una pleza con
las'paredes laterales 14 y la placa inferior 18 hay apoyos
24 (véanse figuras 3, 4, 5 y 8). Cada apoyo 24 tiene una

Zb garganta vertical con una abertura de anchura aproximadamen
te igual al elemento de contacto metalico 26, para recibir
y mantener al elemento de comtacto 26 en relacion vertical
con respecto al miembro de receptdculo 12. Ie distancia en
tre las gargentas correspondientes se aproxima a la anchura

25 del elemento 26. Cuando el elemento de contacto 26 es presig

5080720 = 11 bt
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nado verticalmente dentro de las gargantas, las pﬁas 2% que
se extienden lateralmente, hacen que el material de los apg
yos me deforme en torno a ellas y aseguran as{ el elemento

26 al miembro de receptdoulo 12 (vease figura 8). El elemen
to de contacto 26 consiste en un segmento metalico plano,
delgado, deseablemente de una aleacidn de cobre, latén elag
tico o similar, que tiene un borde inferior con una plurali
dad de patas 29 que se extienden hacia arriba, paralelas ep
tre s{ en la meyor parte de su longitud y separadas para dg
finir rebajos 31, alargados, de recepcion de alambre. Los
extremos distantes de las patas 29 divergen para definir aber
turas divergentes 32 para los rebajos 31, para ayudar a gular
los alembres 22 y 23 en los canales 48 y 49 de recepcidn de
alambre, dentro de los rebajos 31. Los bordes paralelos opueg
t0s de las patas 29 estan gseparados en una distancia algo mg
nor gque el diametro del conductor de alambre menor al que ha
de realizarse una conexion. Cuando los miembros de cuerpo y
de receptdculo 10 y 12 del conectador estén en su posicidn
parcialmente cerrada, como se muestra en la figura 4, los
extremos divergentes de las patas 29 enitran en contacto con
los alambres 22 y 23 ¥ gu{an los alambres 22 y 23 dentro de
los rebajos 31. Al ocurrir un nuevo cierre parcial, los alam
bres 22 y 23 son presionados dentro de los rebajos 31 y los
bordes opuestos de las patas 29 que definen cada rebajo 31

cortan y atraviesan el aislamiento en torno a los alambres

5125
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22 y 23 y apoyan contra los conductores 33 de los alambres
22 y 23. Los conductores 33 desplazan las patas eldsticas
29 desde su posioién original de modo que las patas 29 in-
tentan volver eldsticamente hacia su posicidn original ejer
ciendo una continuada presion contre los conductores 33 ¥
manteniendo un contacto eléctrico de reserva elastica entre
ellos. La anchura global del elemento de contgcto 26 junto
a las pétas 29 es menor que la distancia interna entre las
peredes laterales 14 (véase figura 8), para permitir que las
patas 29 se desplacen sbriendose elésticamente, separéndose
gin interferencias desde las paredes laterales 14 y para im
pedir que las’pQEQS'ZQ“separadas corten en 0 atraviesen las
paredes 14, perdiéndose la propiedad aislante eléctrica del
conectador. Las conexiones realizadas de esta forma se han
probado y se ha encontrado que proporcionan una resgistencia
desusadamente baja, que persiste a pesar de los esfuerzos
mecenicos o de los cambios de temperatura y de presion.
Separados de y a lados opuestos del elemento de
contacto 26 hay un par de soportes ranurados 34 para alam-
bre (vease figurs 1) formados de una sola pieza con las pa
redes laterales 14 y la placa inferior 18, y que tienen rg
nuras 35 que estan en linea .con Llos rebajos 31 (véase figu
ra 3). Tas ranuras 35 esten definidas por dedos 37 que se
extienden hacila arriba, ocuyos hordes opuestos divergen en

los extremos de los dedos 37, para proporcionar aberturas

- 13 =
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divergentes 38, Lios bordes inclinados que definen las aber-
turas 38 actuan pare guiar los alambres 22 y 23 de los ca-
nales 48 y 49 de recepcion del alambre dentro de los rebajos
31 y las ranuras 35, cuando sse esta cerrando el conectador
(veanse figuras 3, 4 ¥ 5). Los bordes opusstos de los dedos
37 que definen las renuras 35 estan espaciados en una magni
tud ligeramente menor gue la dimension diametral exterior
del alambre mas pequefio al cual ha de realizarse la conexion.
Cuando los alambres son formados dentro de las ranuras 35,la
interferencia entre los alambres 22 y 23 y los bordes de los
dedos 37 da lugar a que los dedos elasticos 37 flexionen, deg
vidndose. Este flexién eldstica mantiene una sujecién apreta-
da con reserva elastica sobre el aislamiento (vease figuraﬁﬁ),
para mantener los alambres 22 y 23 dentro de los canales 48 y
49 de recepcion del alambre cuando los miembros 10 y 12 del
conectador estdn en la posicion parcialmente cerrads, y para
hacer minimo el esfuerzo en los conductores 33 en el elemento
de contacto 26, despues de que se cierra el conectador. Una
cierta holgura esta prevista entre la parte sobresaliente de
log dedos 37 y las paredes laterales 14 para permitir la des
viacion de los dedos 37.

Sobresaliendo hacia dentro desde la superficie inte

rior de las paredes laterales 14, cerca de las esquinas del

‘miembro de receptaculo 12, se encuentra el primer grupo de

miembros de enganche que incluye cuatro salientes superiores

= 14 =
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40 y cuatro salientes inferiores 41. Los salientes 40 y 41
estan espaciados verticalmente para actuar mutusmenie con
el segundo grupo de miembros de blogueo en el miembro de
cuerpo 10, para definir las posiciones abierta, parcial-
mente cerrada y cerrada de los miembros de cuerpo y de Ire~
ceptaculo 10 y 12, como se explicara mas completamente en
lo que sigue:

El miembro de cuerpo 10 esta hecho preferiblemen
$e de un material aislante relativamente transparente for-
mado con una cOnfiguracién en general en blogue, de cua=
tro esquinas, que tieme una parte de base 44 y dos paredes
extremas 46 y 47. Extendiendose a traves de las raredes ex
tremas 46 y 4? estd el canal 48, para recibir el alambre
continuo 22, Extendiéndase a traves de la pared 47 y par-
cielmente a fraves de la pared 46 ests el canal 49 para
recibir el alambré de toma 23. Ia pared extrems 46 incluye
une superficie de topé interior 50 y una placa de desvia;
oidn 51 (vease figura 2) dentro del cenal 49 para impedir
ol alambre de toma se extienda més alld del miembro de
cuerpo 10. Ia placa de desviacion 51 actua para desviar
verticalmente el extremo del alambre 23 hacia la superfi-
cie 50 y, asi, sujetar el extremo del alambre 23 dentro de
la pared 46. Entre las paredes extremss y eztendiendose
desde la parte de base hay dos vigas 52 en forms de placa.

Cada viga 52 estsa espaciada de la pared extrems adyacente

- 45 =
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46 6 47 para definir un hueco alargado entre ellas, para
recibir uno diferente de los soportes ranurados 34. Cada
viga 52 tiene una anchura ligeramente menor que la dis-—
tancia entre el elemento 26 y los soportes 34 en el miem=-
bro de receptaculo 12, para ajustar entre ellos (vease fi
gura 6). Ias dos vigas 52 estan especiadas para formar
una garganta o surco entre ellas transversalmente a los
canales 48 y 49 de recepcién del alambre, para recibir el
elemento 26 de contacto. Asientos semicirculares 53 que de
finen parte de los canales 48 y 49 soportan los alambres
2 y 23 euaﬁdo los mismos son forzados dentpo.de los regba=
jos 31 y las ranuras 35. Dentro del surco hay dos barras
55 de recalcadd, en linea con los rebajos 31 (vease figura
8) y cada una de las cleles tiene una anchura menor que la
distancia enkre las’ patas 29 pera entrar facilmente en los
rebajos 31 y forzar a los alambres 22 y 23 dentro de los
rebajos 31, en el elemento de contacto 26. Dembtro de cada’
hueco, entre wna viga y la pared extrems adyacente & él,
hay dos vigas 57 en linea con las ranuras 35 (veanse figu~-
ras 3 & 5), para forzar los alambres 22 y 23 dentro de las
ranuras 35 de los soportes 34 para el alambre. Las barras
de recelcado 55 y las espigas 57 se extienden hacia abajo
para proporcionar una superficie inferior coincidente con
la superficie superior de cada cana1:48 ¥ 49.

Las paredes extremas 46 y 47 del miembro de cuer

= 16 =



10

15

20

25

7.8.72

po 10 llevan el segundo grupo de miembros de enganche que
incluye un grupe superior de cuatro salientes 11 ¥ un segun-
do grupo inferior de salientes consistente en cuatro pares
de orejetas 62 y 63. Los salientes 11, 62 y 63 del segundo
grupo de miembros de enganche actuan mutuamente con los sa=-
lientes 40 y 41 del primer grupo de miembros de enganche pa
re proporcionar medios de tope con el £in de definir las
posiciones abierta (figurae 3) y parcialmente cerrada (figu-
ra 4) del conectador, y proporcionar medios de blogueo para
bloguear el conectador en su posicion cerrada (figurg 5).
En la posicion abiarté (figura 3) las orejetas 62 y 63 en
ol miembro de cuerpo {0 estan situadas entre los salientes
40 y 41 en el miembro de receptaculo 12. Al producirse una
pfesién suficiente sobre los miembros de cuerpo y de recep
tdculo 10 y 12 para mover las orejetas 62 y 63 mds alla del
galiente 41, 108 miembros de receptaculo y de cuerpo se mo-
versn a su posicion parcialmente cerrade (figura 4) con los
salientes 40 y 41 en el miembro de receptaculo 12 en el es=-
pacio entre las orejetas 63 y los salientes 11. En la posi-
cion parcislmente cerrada, las orejetas superiores: 63 y
los salientes inferiores 41 y los salientes superiores 40
apoyan contra las superficies 58 en rampa de modo que las
fuerzas de reacoion contra las orejetas superiores 63 y

las superficies 58 en rampa tienden a retener los miembros

de cuerpo y de receptaculo 10 y 12 en esta posicion par—
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cialmente cerrada. Como se muestra en la figura 4, los

alambres 22 y 23 estan parcialmente acufindos en los re-
bajos 31 y las ranuras 35 y .son asi retenidos dentro del
conectador. La presion de un dedo del operario es sufi-
ciente para comprimir juntos los miembros de cuerpo y de
receptaculo 10 y 12 desde la posicion abierta a su posi-
cion parcialmente cerrada. Con los alambres asi reteni-
dos dentro del conecta@or, 8l operario puede soltar el co-
nectador sin que los alambres se separen facilmente del
mismo, y puede sustituir sus dedos por un util de recale
cado en forma de plegador para mover los miembros de cuex
po ¥y de reeeptéculo 10'y 12 del consctador hasta la posi-
cion totalmente cerreda mostrada en la figura 5, de modo
que las patas 29 del elemento de contacto 26 cortaran el
aislamiento y realizardn contacto electrico con los cone
ductores 33 de los alambres 22 y 23. Al producirse tal mo
vimiento de loe miembros de cuerpo y de receptaculo 10 y
12, las paredes elasticas 14 del miembro de receptaculo 12
se desviarsn hacie fuera debido a una accion de leva del
saliente 40 contra las -superficies 58 en rampa del slien~
te 11, ¥ en la posicion totalmente cerrads de los miembros
el saliente 40 bgjo la influencia de las paredes elasti~
ces 14 asentara sobre el saliente {1 en rebajos 59 del
miembro de cuerpo 10 para bloguear el conectador en la

posicion totalmente cerrada. Extendiendose desde la pared
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extreama 47 en torno al canal 49 hay una placa semicircular

64 que proporciona soporte adicional pars el alambre de %9
me 23 e identifica, al operario, el canal que ha de reci-
bir el alembre de toma 23,

El miembro de cuerpo 10 tiene una ebertura late-
ral trangversal 60 que comunica con el canal 48 para per—
mitir que un trozo del alambre continuo 22 se inserte la-
teralmente en el canal 48 cuando los miembros de cuerpo y
de receptaculo 10 y 12 estdn en sus posiciones abiertas
(figure 3). Tas superficies 58 en rampa en los miembros
de enganche:11 ayudan a guiar el alambre cont{nuo 23 den-
tro del canal 48, Comd se puede ver en la figura 5, la
abertura lateral 60'bara el slambre conf{nub 22.esté cu-
bierta en toda su longitud por la pared a&yacanfe 14 cuan—
do los miembros de tuerpo y de receptdculo 10y 12 se en~
cuentran en sus posiciones cerradas.

Antes de montar el consctador, se inserta pre-
feriblemente una cantidad de grasa dieléctrica relativa=
mente transparente (no mostrada) en el miembro de recep-
taculo en tomo al elemento de contacto 26. Cusndo los
miembros de cuerpo y de recepteculo 10 y 12 se bloguean
en su posicion totalmente ceriads, se proporciona una en=
volvente en torno a la grasa dielectrica formeda por los
soportes 34 pars alambre, la placa inferior 18 y las pare-

des laterales 14 del miembro de receptaculo 12, y la par-
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te de base 44 del miembro de cuerpo 10, protegiendo asi la

grasa dielectrica contra la erosidn cuando el consctador eg
ta expuesto a la humedad.

Como ejemplo especifico ilustrativo, DPero no limi
tativo, de una realizacion preferida destinada 2 su uso en
la conexion de alambre de cobre aislado 22 con alambres 28,
se construyé un conectador como sigues el miembro de cuerpo
12 se molded de un policarbonato trensparente pera tener una
longitud total de 1,11 oms., une anchurg total de 0,64 cms.,
y una eltura total de 0,56 cms. Los canales longitudinales
48 y 49 tlenen un digmetro de 0,13 cms. El miembro ds re-
¢eptaculo 12, formado tambien de policarbonato, tiene una
longitud totel de 0,95 cms., une anchura total de 0,80
cms, y une alture total de ‘0,60 cms. Los soportes 34 ranu-
radoe en forma de placa tiens, cada uno, un espesor de
0,066 cms. y estén formados con los dedos 37 definiendo ra-
nuras 35 de 0,36 cms. entre ellos con uns conicidad de 40%
en los dedos latersles y un radio de 0,06 cms. en el ddo
central. El elemento de conmtacto metealico 26 esta formado
de wne sleacion de cobre n® 260, con una altura total de
0,38 cms., anchura total de 0,52 cms., un espesor de 0,04
cmg., con patas 29 que definen rebajos 31 de 0,024 ems.
entre ellos, con una conicidad de 502 en el bbfde ante=
rior de la abertura 32. |

Se apreeiaré,en vista de la descfipcién prece-
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dente, que la orientacidn verticel ilustrada de 1los miembros

de cuerpo y de receptaculo 10 ¥ 12 permite que un Operario
vea el interior del comsctsdor a travées del miembro de cuer—
po transparente 10, pars comprobar la alineacion de los alam
bres y los rebajos antes de recalcar el conectador, ya que
el conectador estaria normalmente sujeto por el operario;
sin embargo, el miembro de receptaculo 12 podria tambien,
o alternativamente, ser trensparente en el ©aso en que Sea
desesble observar a traves del miembro de receptaculo 12
cuando el mismo es preésionado hacia abajo sobre el miembro
deicuerpo 10, ‘ : )

Le presente solicitud, que corresponde a la pre-
sentada en Estados Unidos de América el 28 de Junio de
19%1, bajo el N2 157.275, se acoge & los beneficios del
Articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propleded Indus-
trial, |

REIVINDICACICNES

Los puntos de invencidn propla y nueva, gue ge
DPresentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten~
te de Invencion en Espafia, por VEINTE afios, son 108 si=
gulentess

1.~ Un dispositivo conectador de alambres sin sol
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dadura, destinado a conectar electricamente al menos dos
alambres eléctricoa, cada uno de los cuales tiens un con-
ductor mstelico ¥ un recubrimiento asislante en torno a
el, comprendiendo dicho conectador un primer miembro elas-
tico aislente que tiene canales de recepcion de alambre
paralelos y una ranura que se extiende perpendicular a
dichos cansles, teniendo dicho primer miembro un primer
grupo de miembros de ehganche sobresalientes; un segun-
do miembro eldstico, sislente, montado en dicho primer
niembro, para movimiento con dicho primer miembro desde
una posicion sbierta a una posicidn cerrada y que tilene
i segundo grupo de nienbros de enganche sobresalientes
que actuan mutuanente oon dicho Primer grubo de miembros
de engenche para definir diche posicion abierta y para
bloguear dichos primero’y segundo miembros en dicha po-
Bloion cerrade al moverse dichos miembros grimero y segun
do & dicha posicién cerrade; y un elemento de combacto
metalico montado en dicho segundo miembro ¥ qué ‘tiene jo.-3
tas que se extienden espacladas que definen rebajos pa-
ralelos para recepoion del alembre entre ellas, estando
separado dichq elemento de contacto de @ichoa_oanales

de recepcién del slgmbre cuando dichos miemb;os primero
¥ segundo se encuentran en dicha posicidn sbierta, y en-
contrandose a través de dichos canales, en dicha ranura

6ﬁando dichos primero y segundo miembros estan en diche
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posici&n cerrade, para entrar en contacto y realizar una

conexion electrica entre slambres electricos dentro de di-
cha ranura; ¥y caracterizandose porque Qdichos primero y se-
gundo grupos de miembros de enganche incluyen salientes coo-
perantes para retener de manera soltable dichos miembros
primero y segundo en una posicion parcialmente cerrada, en-
tre dicha posicién gbierta y dicha posicién cerrada, dicho
cone ctador incluye soportes para alambre para coger los
alambres en dichos canales cuando dichos primero y segundo
miembros estan en dicha'posicién parcialmente cerrada, para
retener los alambres eléctricos dentro de dichos canales,
en alinescion con dicho elemento de contacto, y la aceion
mutue de dichos miembros de enganche este destinada a fa~
vorecer el movimiento, por la presiodn del dedo, de dichos
miembros primero y segundo desde dicha posicion abierta a
dicha posioidn parcislmente cerradas, para que dichos sopor-
tes de alambre se apliquen a los alambres.

2,- Un dispositivo segin la reivindicsecidn 1, ca-
racterizado porque dichos soportes para alambre estan for-
mados en dicho segundo miembbo y comprenden dedos que se
extienden separados, que definen ranurass paralelas, estando
situados dichos dedos con dichas ranuras en alineacion con
dichos rebajos en dicho elemento de contacto y para ser si=-
tuados {transversalmente respecto a dichos canales, para en-

cajar los alambres en dichos canales cuand6 dichos primero

- 23 =




10

15

20

25

To8eT20

403986 11

A ]
nn " W)

¥y segundo miembros estan en posicion parcielmente cerrada.

3.= Un dispositivo segun la reivindicacion 2, ca-
recterizado porque dichos soportes paras alambre eatan sepa=
rados a cada lado de dicho elemento de contacto, definiendo
los extremos distantes de dichos dedos sberturas divergen-
tes en dichas ranuras y que pueden acoplarse con alambres
en dichos canales para situar dichos alambres en alineacion
con dichos rebajos en dicho elemento de contacto, al mover-
se dichos primero y segundo miembros desde diche posicidn
abiepta a dicha posicion parcialmente cerrada.

4.~ Un dispositivo segin la reivindicacidn 1, ca-
racterizado porgue esté destinado a realizar una conexion
electrica con al menos un alambre continuo, dicho primer
miembro tiene una abertures transversal que comunica a lo
largo de un lado con el camal de recepcicn del alambre pa~
ra dicho alémbre continuo y dicho segundo miembro incluye
ung pared separadas de dicha abertura transversal para fa-
vorecer el posicionamiento de un trozo de un alambre con-
tinuo en el canal cuando dichos primero y segundo miembros
estan en dicha posicion abierte y situsdos para cerrar total
mente dicha gbertura transversal cuando dichos primero y se=
gundo miembros estan endicha posicion cerrada.

5.~ Un dispositivo segun la reivindicaeion 4, ce-
racterizado porgue incluye una cierta cantidad de grasa die-

leotrica en torno a dicho elemento de contacto, y el prime-
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ro y segundo miembros proporcionan paredes en aplicacion
matua para dar una envolvente en general completa en tor-
no o dicha grasa dielectrica y dicho elemento de contac-
to, cuando se ponen los alambres en dicho conectador y di-
chos primero y segundo miembros se encuentren en su pésif
eion cerrada. _

.= Un dispositivo segun la reivindicacion 1, cg
racterizado porque dicho primer miembro incluye barras en
diche ranure a traves de dichos canales, teniendo dichas
barras una anchura menor que la distancia entre las patas
de dicho elemento de cop#aeto que define dichos rebajog y
egtando situeda cads barra con unsa superficie en general
coplaneria con la superficie de uno de dichos canales, fren
te a dicho elemento de cdntacto, y estando orientada para
entrar en dicho rebajo‘yiforzar un alambre dentro del ca-
nal, en dicho rebajo, cuando dichos primeio y segundo miem
bros son desplazados a su posicidn cerradas _

7.~ Un dispositivo conectador de alambres sin
soldadura.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que en=-
tecede, representado em los dibujos que se acompeiian y con

los fines que se han especificado.
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