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Este invento se refiere a detsctores de enrollamien-
to de hilo,

En el tratamiento de hilo, éste precisa por lo comin
deasplazarse por encima de varios fodillos aoccionaudos y si se rom-
pe itras pasar por uno de ellos procede a enrollarse en torno al
mismo. Se han propuesto en el pasado diversas formas de detector
de enrollamiento, reaspondiendo tqles detectores a la formacidn
de un enrollamiento, y medios de gccionamiento para detener el

equipo de tratamiento del hilo.

Segin el presente invento, un detector llamado a se~
falar un enrollamiento de hilo sobre un rodille comprende un 6r-
gano sensor montado en disposicién’giratoria ¥ dispuesto junto
a la superficie del rodillo y qué posee una posicién normal pre-
determinada con releeién al mismo, medios que permiten un grado
limitado de desviacidn angular del 6rgeno sensgor a parﬁir de mu
posicién normal, medios operativos, cuando se sobrepasa dicho
grado limitado, para mover dicho 6rganc sensor a través de un
4ngulo mayor hasta una posicién limite que se extiende bien dia-
tante del rodillo, y un interruptor asccionado por el érgano sen~
sor, ouando se halla en dicha posicién ;1mite, para controlar la
posterior alimentacién del hilo.

En un detector de enrollamiento como el que se indi~

ca anteriormente, la formacién de un enrollamiénto dard lugar a

‘que ol elemento sensor sufra una desviacién mayor que su grado

linitado y se desplace por ende a su posicién limite. Esta se en-
cuentra bieﬁ distante del rodillo, de suerte que éste puede ocon-
tinuar girando con el hilo enrollado sobre ol mismo sin que el
elemento sensor roce con el hilo enrollado y lo deforme o enrede
haciend§ més dificil su retireda del rodillo. Deseablements, el

interruptor, al ser activado por el 6rgano sensor, acciona un
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elemento de corte que geccions el hilo alimentado, en lugar de
detener ol aparato ds {ratamiento en su totalidad. Con el hilo
cortado, ¥y pbr tanto ninguna alimentacién al rodilla, y con el
6rgano sensor colocado en posicién bien distante de la superfi-
cie del mimmo, puede dejarse libremente girar al rodillo por -
tiempo indefinido hasta que el opefador tenga tiempo de retirar
el enrollamierito. .

' ’ Con preferencie se mantienes el 6rganc sensor en s
posidién.normal predetermineda y se le permite un grado limi ta—
do de desviacién angular por medio ée un imé&n fija;; para mover-
se con el Organo sensor citado y que normalmsnte se extiende con-
tra un elemento de tope ferromagnético. la fuerza magnétioca man—
tendrd normalmente el imdn contra el elemento de tope, y en este
estado el Organb sensor se halla en su posicién norﬁgl.'Pequaﬁas
dasviacipnes'del érgano sensor lejos de esta posicién normal se-
pararén el im&n del elemento de tope, pero aquél gerd atraidode
nuevo a éate devolviendo al 6rgano sensor a su posiecién normal.
Una mayor desviacién, no obstante, desplazard el iman de tal ma-
nera que el elemento de tope no se encontrard ys en ei campo mag-
netico, 6 bien de modo que la atraccién enire el imén'y el ele-
mento de tope sea superada por otros medios. El imén puede ir
montado diréctamente sobre el drganc gensor O Bobre un'eje u otro
selemento movible con aquél. '

_ Como alternativa al dispositivo de imén puede uéarsq
un pasador mecinico para retener el 6rgano sensor en su posicidn
normgl y permitir un sovimiento angular iimitado. Por ejemplo, el . *
6rgano sengor en su posicién normal puede ajﬁatar por detrds de '
un trinquete en el extremo de un elemento de pasador impelido po?
muelle en contacto con el citado érgano sensgor. El movimiento del .

érgano sensor més alld del grado limitado de desviacién angular
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hard que el 6rgano sensor se deslice por debajo y eleve el trin-
quete y elemento de pasador contra la accién del muelle, liberén-
dose para un nuevo movimiento. Pueden disefiarse fdcilmente for-

mas alternativas de pasadores mecénicos o de otro tipo que faci-

liten el ocontrol deseado.

Los medios operativos para mover el 6rgano sensor a
la posicién limite cuando se sobrepasa el grado limitado pueden
consistir en un peso montado sobre el 6rgano sensor © una pieza
acoplada al mismo., Esta es una disposicién particularmente apro-
piada en combinacién con el pasador magnético, seleccionndose
el valor del peso y la fuarza del imdn de manera que en el grado
limitado degeado el par debido a la fuerza magnética es mayor
que el debido a la fuerza gravitacional sobre el peso, pero una
voz se sobrepasa el grado citado el par debido a la fuerza gra-
vitacional es mayor, de suerts que el 6rgano sensor gira a su po-
sici6n limite. Pueden utilizarse divsrsas formas, por supuesto,
de dispositivos de muelle u otros medios couo alternativas al
peso, , ‘

El usc de un pasador magnétioo presenta otra ventajs
por el hecho de que el imin puede ser utilizado como accionador
del interruptor. Por consiguiente, el interruptor es conveniente~

mente un interruptor de lenglleta accionado por el imén ouwando el

érgano sensor se encuentra en su posicién limite.

No obstante, no es necesario gque el interruptor sea
de tipo lenglieta magnéticamente accionado, pudiendo usarse igual-
mente micro-interrupiores o iﬁterruptores fotoeléctricos.

Para que el invento pueda entenderse mejor, se des—
oribe a continuacién con mayor detalle, a tItulo de ejemplo dnioca- -
mente, una estructura de deteotor de enrollamientoc de acuerdo con

el invento, con referencia a los planos anexos, en los cuales:
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la fig. 1 es una vista en perspectiva de un deteotor
de enrollamiento y aparatd asociado; y

la fig. 2 es una vista en perspectiva, en despiece,
del deteotor de la fig, 1.

Segin se muestra en los plance, el detector de en-
rollamiento 1 me halla nontado entre dos rodillos 2 y 3 en tor-
no & los cuales pueden pasarse clerto nﬁmero de. vueltas dql hi-

Alo 4. Los dos rodillos mon acoionados en las direcciones que se-

fialan las flechas, El detector de enrollamiento 1 comprende un
6rganoc sensor en forma de dos placas 5y 6 ‘con bordes 7 y 8 que
se extienden junto a las superficies de log rodillos 2 y 3 res-
pectivamente. Las dos placas van unidas por un manguito bhueco 9
gue se halle montado en disposiocién giratoria sobre un eje 10,
Un disco 11 va fijado a un extremo del manguito 9,

¥ un peso 12 va agegurado al disco 11, Aafmismo asegurado al dim-
co 1l se encuentra un buje 13 de material no magnético al cual
ve fijado un imén permanente 14. El conjunto de las placas 5 y
6, manguito 9, disco 11, peso 12, buje 13 e imén 14 se halla
montado de tal forma que todo &1 es capaz de efeotuar un movi-
miento giratorio como una unidad en torno 'al eje 10,

" El imén pernanente 14 normelmente se apoya contra una
espiga de tope 15 de material ferromegnético. Colocado en posi-
cién contigua al imdn 14 cuando estéd en posiocién desviada 14b se

encuentra un interruptor de lenglieta 16 conectado eléotricamente

a un cortador y sostenedor de hilo convencional 17 situado por
delante del rodillo 1.

El funcionamiento del detector de on_rollamiento se

T

apreciard fécilmente. En su paso normal por encima de los rodillos,’

el hilo no se deslizard sobre el arco inferior del rodillo supe-

rior y el arco superior del rodillo inferior, de tal manera qus
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uo habrd hilo alguno entrs las placas 5 y 6 y los rodillos, El

érgano sensor que comprende las pléoas 5 ¥ 6 es mantenido en su
posioiénrnormal, segin ge muestra en lineas continuas en la fig.
2, por la atracolién del imén 14 a la espiga de tope 15. Si el
movimi ento giratorio del Organo sensor se produce sobre un gra~
do limitado de desviaclién angular, por ejemplo, dabido a la vie
bracién del aparato, entonces el 1m§n-lo devolvgr& a su ponioibn
normal. Ei linite de tal grado de'axtensién se halla indloado
yor las posiciones en linea de trazos 5a, 6a, l4a de las placas
¥ del imén. ' '

51 se rompe el hilo y ocomienza a enrollarse en torno
& uno u otro de los rodilloﬁ, entonces el grueso de aquél sgobre
el rodillo correspondiente desviard el 6rgano sensor en sentido
contrario al movimiento de las manecillas del reloj, como puede
verse en las figuras. La desviaocién aumentarg a medida que aumen—
te el grueso del enrollamiento, hasta que tal deaviaoién aloance
ol extremo del grado limjtado de deflexién anguler, con las pla~
cas en las posioiones 5a y Qg. Cuando esto ocurra, el momento de-
bide al peso 12 aplicaré al érgaﬁo\sensor un par de direccidn
opuesta al movimiento de las manecillas del relo] mayor que el
par contrario aplicado por le atracci6n del imén 14 a la espign
de tope 15, y el Organo sensor girarﬁ hacia la izquierda lejos
de los rodillos a una posicién lim;ta indicada por linéas de tra-
zos 5b, 6b en el planc. Se dispone un elemento de tope (no re-
presentado) para mantener ol OrQano sensor en esta posicién li-
mite. : V

Durante dicho movimienté el imédn 14 se mueve a la
posicidn 14b y aociona el interruptior de lenglleta 16 para efec-
tuarlla alimentacién del hilo., El interruptor de lengliete con-
trola el cortador de hilo 17 por delante del rodillo 1 de suerte
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que cuando se produce un enrollamienio, el hilo es cortado y re-
tenido en el coitador 17 no alimenténdose méds al rodille. Esto,
unido al hecho de que el 6rgano sensor se extiende a cierta dis-
tancia de las superfiocies de.los rodillos, significa que é&stos
puéden continuar girando indefinidamente sin que el enrollamign-
to aumente o sea rozado vor el 6rgano sensor., Asl pues un opera-
dor, siempre que se halle disponible, puede atender a la retira~
das del enrollamiento y rehabilitacidn del aparato.

El cortador de hilo puede ser de cualquier tipo de-
seado, y en particular puede tratarse de un digpositivo de cu~
chills convencional, 0, particularmente si se manipula hilo ter-
moplédstico, puede consistir en un alambre calentado eléctrica-
mento en éontaofo con el hilo. Como una zlternativa respecto al
corte del hilo, el interruptor 16 puede actuar para detener el
aparato en su conjunto. Se observarid que hasta que el 6rgano
sensor sea reajustado positivamente yor un operador a su posi-
cién normal, el interruptor de lenglieta 16 permanece aétivado Y
no puede reanudarse la operacién normal del aparato, toda vez
que el cortador de hilo se mantiene en su posicién de corte o

ge detiene el aparato, Al ponerse de nuevo en marcha el aparato,

es fécil ensartar el hilo sobre los -rodillés, por cuento el de—

tector de enrollamiento en su posicién normal no estd situado
junto a la trayectoria de recorrido del hilo.

Debe entenderse que la desoripecién que antecede se
refiore simplemente & una forma de realizacién de un detector
de enrollamiento de acuerdo con el in#ento,,que puede varierse
de muochas formas. Bl detector puede usarse por supuesto parade-
tectar un enrollamiento sobre un solo rodillo, cuando puede omi-~
tirse una de las placas § o 6, El valor del peso y/o la fuerza

del imén habrian de cambiarse en este caso yara proporcionarlos
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necesarios limites de funcionamiento, Pueden utilizarse otros
dispoaitivos de pasador y elemento impulsor que los represen=~
tados de imdn y peso, ¥y él interruptor de lengieta puede ser
reemplazado por un micro-interruptor o un initerruptor fotow
eléctrico, Sin embargo, la disposicién representada constitu-
ye un conjunto de naturcleza particularmentes resistente y sim—
ple y pueds por tanto fabricarse a bajo precic y proporoionar
un largo servicio,

Bl detector de enrollamiento degcrito es particu-
larmente apropiado para ser utilizado en un calentador de hilo
en el cual planchas tales como 18 se extiendsn wnz a cada lado
del espacio ontre dos rodilles, segin serdescribe en las soli-
citudes copendientes Nos,.28646/71 y 57484/71, actualmente
oonocidas,

En resumen, la Patente de Invencibén que se soli-

cita deberd recaer sobre laos siguientes:
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REIVINDICACIONES

1, Un detector de enrollamiento para sefialar un en-
rollamiento de hilo sobre un rodillo, -;ue comprende un érgano sen—
sor montado en disposicidn giratoria y dispuesto juntc a la super-

fieis del rodillo y que ocupa una posicién normal predeterminada con

_respecto a eate ltimo; medios que permiten un grado limitado de

éesviaoién angular del organé sensor a partir de su posicién normal;
medios operativos cuando se sobrepasa dicho grado limitado para mow
ver dicho érgano sensor a través de un dngulo mayor hasta una posi-
cién limite que se extiende a bastante distancia del rodillo, y un’
interruptor accionado por el érgano sensor cusndo se halla en dicha
posicién limite para controlar la posterior alimentacién del hilo,

2, Un detector de enrollamiento segim la reivinéioa—
cibén 1, en el cual va fijade un imdn jue se mueve con el Srgano
gsensor, y éste ¢s mantenido en su posicién normal mediante ajus-
te de dicho imén con un elemento de tope de material ferromagnée
tico, - '

3. Un detector de enrollamiento segin las reivindicae
cionoes 1 o 2, en él cual va montado un peso que sSe mueve con el
Srgano sensor, hallédndose el peso colocado en tal posicién y
siendo de tal valor -que inmediatamente después de que el 6rgano
sensor se ha desplazzdo al extremo de su grado de extensién limi-
tado, el peso hace que continue moviéndose hasta la posiocidn 1i-
mite,

4, Un detector de enrollamiento segfin la reivindica~
cién 2, en el cual el interruptor es un interruptor de lengiieta
accionado por el imén cuando el drgano sensor se encueﬁtra én su
posicidn limite,

5. Un detector de enrollamiento segin cualquiera de

las reivindicaciones antoricres, en el ocual el detector propia-
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mente dicho se halla montado entre dos rodillos que poseen dos
ejes geométricos paralelos espaciados y el 6rganc gensor poses
partes que se extienden en posicién oontig\xg & la superficie
de ocada rodillo para ser deéviado en el mismo sentido por parte
de un enrollamiento de hilo que se produzea sobre cualauiera de
ellos.

6. Un detector de enrollamiento segin cualquiera de

las reivindiocaciones anteriores, en el cual el interruptor, cuan-

- do es aotivado, acciona un dispositivo para ocortar el hilo y de-

tener su alimentacién al rodillo.

7. Se reivindica por {iltimo como objeto :ue ha
de recaer la Patente de Invencién cue se solicita UN DETECTOR
DE ENROLLAMIENTO PARA SENALAR UN ENROLLAMIENTO DE HILO SOBRE
UN RODILILO,

Todo oconforme queda descrito y reivindicado en la
presente Mémoria descriptiva que consta de diez piginas meoano~

grefiadas y dibujos aue se acompaiian,

Madrid, 16 de junio 1,972

BERINARDO
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