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Este invento se refiere a un dispositivo para regular

av‘.{tomé.ticam_ente la tensién del hilo en médguinas de confeccién de
género de punto. '
. Un problema presente desde hace largo tiempo en el
5 campo de las miquinas de confeceibn de género de punito es el de
» poder regular gradualmente la tensidén del hilo en una de dichas
maquinas; més particularmente, se reguiere que lg temsidén del hi-
g - . 1o durante el cosido sea menor que la gque debe aplicérsele ouan-
do solamanté se hace el punto, es decir, ocuando ae hace pasar el
- 10 dispositivo de cosido desde un articulo de punto que ha de con~
feccioziarse' al siguiente colocado sobre el disoo de alfileres.

Un objeto del presente invento es proporcionar un
dispositivo ocapaz de regular graduslmente la tensién de los hilos
de las agujas de manera automética, disponiendo la tensitm normal

15 . - qus puede ajustarse apmpiada ¢ indepéndientemente para la opera-—
cién normel de comido, ¥ una tensidén auxiliar, que se suma & la
tgmsién normal, para la formacién del punto solamente,

El objeto indicado anteriormente se consigue, de acuer—

' do con el presente invento, proporcionando un dispositivo caracte-
20 . rizado por el hecho de que comprende un 6rgano, colocsdo en la
parte exterior del disco de alfileres y que &8 susceptible de mo~
verse a través de una carrers limitads en direocién radial con
respecto al referido disco, o sea en la misms direccién que los
alfileres de empalamiento, aiax;do produoida la carrera radial de
25 dicho 6rgamo por el articulo de punto que ha de coserse, siendo
i . R . : capaz dicho 6rgano, en virtud de su carrera radial en uno u otro
' sentido (ya sea aproximéndose al diseo de alfileres o separdndose
del mismo), de regular la insercién de la tensién auxiliar o su

aflojamlento, reapectivameute;

30 : gl érgapéae sensible en cuestién se halla montade oon
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preferencia. en ol braszo de la méquina de confecclén que NOB OQUD&.

De zouerdo con una foma 'de realiéaed.dn del inven'to,

gl 6rgano respondiente a la presencia o susencia de artioulos de
punto eén el disco de alfilerss de empalamiento es un pequefio puen~ -
te que es impelido por medios eldsticos (tales como un muelle) con~ .

tra la periferis del disco a fin de presionmar, bajo los alfileres;
oontra el tejido de punto del srticulo que ha de confeccionarse;

a este respeoto, el puente es impelido radislmente a fin de mante-

nerlo alejado del disco de alfileres abriendo un cirecuito eléotri~
00 que va convenientemente conectado a un dispositivo tensor auxi~

liar de bilo para aflojar la tensién auxiliar producida pdr el

mismo, Cuando, contrariamente, la méquins haya conocluido la con- o

feooién de wn artfoulo y el mecanismo de cosido correspondiente
8¢ encuenire en el espacio de separaddn entre un art:loulo ¥y eJ.
immediato, el pnante entra en oontacto con la porcién netélioa
del disco de alfileres (por debajo de éstos) y cierra el cirouito
que fué previamente abierto, de suerte que el dispositivo de ten-

- gién auxiliar puede ser accionado (por ejemplo por medioc de un

eleotroimén) y se obtiene la tension auxiliar pare el hilo de
coso.r necesaria para llevar a cabo la formacién del punto solo
entre un articulo de mm Yy el linmedistamente siguiente dispues—
to en el dimco de alfileres. _ _ '

El circuito eléotrico en mf s exiremadamente simplé,
toda ves que la poroién metdlica del disco dé alfileres (o, en
condiciones limite, el propio dismco) puede conectarse a tierra y
80 cier.fa el cirecuito, a través del contacto deslisante menciona~
do anteriormente, msobre las extremidades deo la linea que controls
ol electroimén de tensién auxiliar,

Ahora puede observarse, independientemente de la for-

ma de realizacidn particular susceptible de ser descrita a conti-




St e e

e Ty e

LA

e A o L3N TR WU TN
St aop g SISty

10

15

20

25

30

403918

nuacién a titulo de ejemplo, que es8 suficiente teher a mano un

érgano sensor de la presencia o ausencia de un articulo de pun-—
to que hays de confeccionarse mobre un aroo cualquiers del dis-
co de alfileres. Asl, en lugar de un oontaoto deslizante segin
se indica anteriormente, el dimpositivo que sefiale la presencia
o ausenoia de un tejido de punto sobre un ar¢o determinado del
digoo de alfileres, puede ser un dispositivo sensor fotoeléctri-
oo (diferente comportamiento a la lus del tejido y el disco de
alfileres), un dispositivo capacitivo (capacidaies electrostd-
tioas di.f‘erentes en presencia o ausencia de un tejido de punto
en un seotor particular del disco de alfileres) o tambiém un

disposltivo gensor inductivo,

Lo que importa es que tal dispositivo gemsor sea
provisto, y que se disponga asimismo un dispositivo, conectado
al digposltivo sensor de referencia, adaptado para hacer aotiva
la tensién auxiliar del hilo de aguja ouando se forman los pun-
tos en auaagoia de un tejido de punto, y para desaotivar dicha
tensién auxiliar, dejando dnicamente en accién la normal corres-
pondiente cuando se estdn haciendo los puntos de confeccién,
aiendo esta la idea bédaica del preaante invento.

‘Bl invento serd explicado con mayor claridad en cuan-
t0 a sus owoteristicaa, objetos y ventajas, en la descripoién
detallada que se facilitard a ocontinusoién de una forma de reali-
zaoidn preferida del mismo ilustrada en los planos que se acom-
pailan, en 10s cuslest ) |

le fig. 1 es una vista total del d:{spoeitivo, habien-
do aido omitidos algunocs detalles del circulto eléctrioco;

la fig, 2 muestra la posicién e;i la ocual el puente
de contaoto deslizante éatableoe contacto con la poroidn conduc—

tora del disoo de alfileres para cerrar el olrouito de control
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del electroimin de tensién auxiliar, es decir, la posicién que
corresponde a la aplicacién de puntos solamente;

la fig. 3, enteramente similar a la fig. 2, mueatrs
por el contrario la posicién en la cual el puenfe de contacto
deslizante ;ata.bleoa contacto con el articulo de punto suscep-
tible de a;er cogido, de Buerte gue ae abre el cirouito y me
desactiva 1a tensién auxiliarg '

la fig. 4 proporciona un eaquama general del oire

cuito eléetrioo simple pare regular la tensién auxiliar,

Refiriéndonos ahora a la fig. 1, puede observarse en
ella, sobre todo, las partes oomponentes més importmtoa, que
son de por af conocidas, de una miquina de confeceién de género
de punto, esto es, el disco de alfileres (pueden verse unoscuan-
tos de ellqs) ¥ la oabeza que porta la aguja de gancho en el ca-

80 de méquinaa de confeccién que poseen una aguja de coser colo-

cada internamente en poaioiéxi, o la aguja en el oaso.de méquinas .

de confeccién que poseen una aguja externa, y el dispositivo de
tengidn qénvenoional 2 para el hilo de coser. También puede ver-
se una porcién de la barra de agujas con la aguja interna respec-
to al disco de alfileres en el caso de una méquina de confeccién
que posea tal aguja interna, En el caso de miquinas de confeceién
que poseen una aguja externa, la aguja de gancho puede verse en
tal posicion., El-hilo de coser se ha representado en lineas de
trazo grueso y de puntos. En el brazo de la maquina puede verse
un puente 1, que puede deslizarse, demiro de bujes de gula apro-
piados (visto mejor en las figs. 2 y 3) para una carrera limita-
da en direccién radial con respecto al diééo de alfileres y esta~
blece contacto con una area situsda por debsjo de los alfileres
de empalamiento. ' ) )

) Més particularmente (figs. 2 y 3) el puente 1 se pone
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en contaoto, si no hay ningdn articulo de punto empalado l.obre
los alfileres, con una ares periférica Z (eléctricamente conduo-
tora) del disco de alfileres (posicién de la fig. 2) mientras
que un grueso del tejido de punto T susceptible de sexr confec~
cionade es suficiente para retirp.r ol puente 1 de la szona Z del

disco, de tal 'x'nanera que se cierra el oirouito (fig. 3).

La oabeza de la mdquina, como pusde verse en la fig.
1, lleva un dispositivo de tensidn asuxiliar 3 ;pam el hilo de
ooger, Comprende dos discos tensores oonvqncionales que 80N accio=~
nados, en una u otra diréccion, por un electroimin encerrado en
el buje oilindxrico 6, y, en direccién opuesta, izor un muelle 7.
Kés particularmente, cuando se activa el electroinin, sme aproxi-
man entre si los discos del dispositivo generador de tensién
auxiliar 3, mientras que, cuando el slectroimédn ba sido desacti-
vado, el muelle 7 faoilita la separacién reciproca de los discos,
de tal manera que solo la tenxién normal 2 del hilo de aguja se
encuentra activa. Segin se indica anteriormente, esta tltima pue~
de ajustarse independientemante. A

En resumen, cuando el puente 1 establecs contacto con
la gona 2 del disco de alfileres, tanto la tensién normal 2 del
hilo de aguja como la tensién guxiliar 3 respectiva ge hallan ac-
tivas, lo que corresponde a la posicitn de ia fig. 2, en tanto
Que, en la posioién de la fig, 3, dado qize ol arﬁmlo de punto
T so halla presente, 8010 la tensién principsl 2 estd aotiva.

pa fig. 4 muestra el esquema eléctrico extremadamente

' simple del dispositivo de acuerdo con el presente invento.

Comprende el conductor pr:lndipal corriente, 6l oontac-
t0 deslizante a modo de puente 1, que ya ha sido desorito, unare-
gsiatencia limitadore R y un rectificador controlado, asf como la
bobina de control del electroimin.6, siendo este circuito, ocomo
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puede verse, muy simple y convencional en sl mismo, Lo que 1npor-
ta, por el contrario, es que el puente deslizante 1 pueds ser .
f4cilmente reemplazado por cualquier elemento que sefiale la pro-
gencia 0 ausencia de un tejido de punto en el area de formacién
de puntos, posiblemente también un diodo controlado por uns lug |

"de activacién (LASCR) que en tal casa consolidaria la funoidn de '-"

un deteotor y la de un interrupior, y que eximtan, por supnesto, .
ol eleotroimin de tensién suxiliar 6-7, y el dispositivo eléotoi—
co para activar el mismo en las ocasiones déaeadas. Asf, el puente
1 puede ser reemplazado por un interruptor fotoeléctrico, o por
un intérmptor capacitivo ¢ induotivo sin por elJ.o spartarse de
la idea bésica del presente invento. |

En resumen, la Patente de Invencién que se solicita

deberé recaer sobre las siguientes:
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BEIVINDICACI ONES

1, Un dispositivo para regular automitiosmente las
tensiones del hilo de aguja en una miquina de confecoién de g&-
nero de punto, oaracterizado por comprender, en combinacién:

’ a) un dispositivo suplementario adaptado para impapr-
tir sl bilo de aguja uns tensién adiocional, estando montado este
dltimo dispoeitivo en el brazo de la miquina de confecoién; y

b) un 6rgano semsor adaptado para detectar la pre-
sencia o la gusencia de un tejido de punto susoeptible de mer
confeccicnado sobre los alfileres de la méquina de confeccién,
emitiendo dicho 6rgeno sensor una sefial para aotivar la tenaién
suplementaria ouando no se encuenira ningdn articulo de género
de punto sobre los alfileres de empalamiento, y una sefal de
desactivacién para el dispositivo de tensién suplementaria en
el caso de hallarse presente un articulo de punto, disponiéndo-
se nedios pare conectar funcionalnente diocho érgano sensor con

dicho dispositivo de tengién suplementaria.

2, Un dispositivo segin la reivindicacién 1, carac-
terizado por el hecho de que comprende un Srgano para sgefalar
la presencia o ausencis de un taﬁido Bobre los alfileres de em~
palamiento de la mdquins de confeceidn, estando montado dicho
6rgano en la parte exterior del disco de alfileres y siendo mo-
vible, a través de uns carrera limltads, en sentido radial con
respecto al disoo, siendo originada la carrera radial de dicho
6rgano por el tejido de punto susceptible de ser confeccionado,
egtando adaptado dicho érgano, con su carrers radial en uns w
otra direccién, para conirolar el aflojamiento o la activaaién
de dicha tengién auxiliar, reapeotivamente. '

3. Un dispéaitivo segdn las reivindioaciones 1 y 2,
oaracterigado por el hecho de que dicho 6rgano sensor es unpuente

el T e g e b g s e
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inpelido por medios eldsticos contra- la. perlferia. del disco de

alfileres para presionar, por debsjo de éstos, contra el te:)ido Co

del articulo que ha de confeccionarse, siendo 1mpelido dz.cho
puente en la direccion radial para ser rotirado del d:laoo ds
agujes y abrir un circuito eléotrico que sme halla oonveniente-v,' '
mente coneotado al disposi‘i;ivo‘ de tensién de hilo auxiliar con
el fin de aflojar la tohaioﬁ auxiliar produoih por el mismo.

_ 4. Un dispositivo segin las reivindiosciones 1y 2,

caracterizado por al hecho de que dicho 6rgano que seifiala la-
presencia del tejido es un interruptor fotoeléotrioco.

5. Un digpositivo segin las reivindicacicnes 1 y 2,
caracterizado por el hecho de que diclio 6rganc sensor es‘un in-
terruptor tipo capaocitivo,

6. Un dispositivo segin lss reivindicaciones 1 y 2,
ogmctarizado vor el hecho de que dicho 6rgano sensor es un in- -
temﬁtor de tipo inducciodn. - ,

7. Un dispositivo segin las- reivindicaciones 1 y 2,
caracterizado por el hecho de que dicho dispositivo mensor es un
diodo oontrolado por luz de aotivacién (LASCR) que combina en af

mismo las funciones de un érgano sensor y de un interruptor,

8. Un dispositivo segin oualquiera de las reivindica~

clones anteriores, caracterizado por el hecho de que el disposi-
tivo adicional adaptado para imprimir al hilo de aguja una ten-
#idn adioional es un eleciroimdn que se halla eléoiricaments oon-
trolado por dicho 6rgano sensor. - ‘

9. Se reivindioa por Gltimo como objeto mobre el que

ha de recaer la Patente de Invenolbn que se solicitas "UN DISPQ

SITIVO PARA REGULAR AUTOMATICAMENTE LAS TENSIONES DEL HILO DE -

AGUJA EN UNA MAQUINA DE CONFECCION DE GENEROS DE FUNTO".

-
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Todo conforms queda desorito y reivindioado en la presente
Memoria descriptiva que consta de diez phginas mecenografiadas v
A dibujos adjuntos.

Madrid, 15 de Junio 1.972
5 : BERNARDO UNGRIA
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