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MENORIA DESCRIPTIVA

EL invento se refiere  a un dispositivo para el api­
lado o desapilado de objetos, con una vía de transporte en­
tre  un dispositivo de transporte dispuesto a una determina­
da altura  y el lado superior de un apilado que se modifica 
en altura* mediante empleo de una disposición de brazo osci­
lante que en esencia gira 180a alrededor de un eje horizontal, 
en cqyo extremo se dispone un dispositivo de agarre y que 
está previsto de modo v isib le  en altu ra , en donde un accio- 
miento en altura actúa conjuntamente con un accionamiento 
oscilante.10
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Una aplicación del invento es el apilado de placas. 

Como dispositivo de agarre se prevén por ejemplo succionadores.
Una disposición de brazo oscilante consta por ejem­

plo de dos brazos oscilantes paralelos, entre los cuales se 
dispone una traviesa con los succionadores. Esta traviesa se 
aloja giratoriamente y es accionada de ta l  manera que les suo- 
cionadores se alinean correspondientemente bacía abajo.

En una ejecución conooida según DT-OS 1 907 736# el 
cojinete oscilante de la  disposición de brazo oscilante se mue­

lo. ve siempre en a ltu ra  mediante un accionamiento de cadena hasta 
alcanzar la  rueda superior de desvio de la  cadena y a l alcanzar­
se la  posición superior báscula en 180a. De este modo# el dis­
positivo de agarre# en la  posición f in a l extrema de la  disposi­
ción de brazo oscilante# muestra un repentino incremento de la
velocidad de gran cuantía:15- Independientemente de la  aliara del dispositivo de 
transporte# respectivamente de la  altura del lado superior del 
apilado, se mueve siempre la  disposición oscilante hasta la  po­
sición más elevada y solamente entonces ea cuando bascula, en 
donde durante el giro no tiene lugar ningún movimiento en altu-20. ra . Después del giro continua entonces el movimiento en altura 
en el otro sentido mediante el a rrastre  de la  cadena de acciona­
miento.

Prescindiendo de la  desventaja del considerable in ­
cremento de velocidaa en el giro; esta ejecución presenta tam- 25. bién el defecto de unos tiempos de trabajo más prolongados y 
que de por s i  se modifican, ya que los movimientos hacia ade­
lante y hacia atrás por encima del apilado son d istin tos en de­
pendencia de la  altu ra  ae aicho apilado.

30. El invento tienen como oometido el crear un dispo­
sitivo  de la  clase anteriormente citada, en el que# mediante
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el empleo de un apilado dispuesto sobre el fondo, el cual en 
cada caso de acuerdo con la  dase  de trabajo se modifica en al­
tura, se alcance una vía de transporte lo  más corta posible des­
de el lado superior del apilado del dispositivo de transporte 

5. y viceversa.

.10.

15.

20.

25.

30.

Este cometido se resuelve de acuerdo con el invento 
porque los cojinetes oscilantes, respectivamente el árbol os­
cilante de la  disposición de brazo oscilante# son ajustados 
en altura durante él movimiento de giro y el punto más alto  de 
los cojinetes oscilantes, respectivamente del árbol oscilante, 
es modificado en dependencia de una altura de referencia res­
pecto del apilado que de por s i  va variando. Se ha previsto de 
modo especialmente ventajoso que el movimiento oscilatorio y el 
movimiento en altura se produzcan y concluyan fundamentalmente 
al mismo tiempo.

Mediante el invento se consigue que la  disposición 
de brazo oscilante se mueva solamente a una altura ta l  que co­
rresponda en cada caso a la  altura del apilado, evitándose asi 
carreras en vacio. La velocidad de trabajo se incrementa asi­
mismo por el hecho de que se superponen el movimiento en a ltu ­
ra y el movimiento de giro, es decir ambos movimientos tienen 
lugar en el mismo tiempo de trabajo. Con ello también se posibi­
l i t a  una elevada velocidad de trabajo porque ésta varia como 
función senoidal, es decir se produce una gradual aceleración 
hasta la  velocidad máxima y luego un retardo. Esenciales carao- 
te ris tica s  del invento radican en el acoplamiento del acciona­
miento en altura con él dispositivo de accionamiento, asi como 
en la  variabilidad del accionamiento en altura . Mediante la  mo­
dificación del accionamiento en altura prácticamente varían lo 
mismo el arco de giro del dispositivo de agarre a la  vía de 
transporte, de ta l  manera que de heoho solamente se  lleva a 
efecto el dispendio de recorrido que es necesario en cada caso.
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Ventajosamente el accionamiento en altura  se ejecu­

ta como brazo cigüeñal, siendo modificable la  longitud del 
mismo, en dependencia del ajuste en altu ra  del apilado. Por 
consiguiente mediante la  longitud del cigüeñal en su movimien­
to entre dos posiciones extremas puede determinarse la  posi­
ción más elevada y la  posición más baja de la  disposición de 
brazo oscilante, en donde la  longitud efectiva del cigüeñal 
es ajustable en dependencia de la  variación de la  altura del 
apilado *

Convenientemente el brazo cigüeñal presenta un hu­
s il lo  o una cremallera, sobre el cual se puede mover una tuer­
ca o una rueda dentada, los cuales están provistos como ex­
tremos modificables para la  longitud efectiva del brazo cigüe­
ñal y están unidos con un motor de accionamiento.

Se considera preferente el que en la  tuerca o rueda 
dentada se prevea una rueda de cadena que en especial pueda 
g ira r libremente, sobre la  cual se conduce una cadena que ao- 
táa sobre el accionamiento e¡n cadena, uno de cuyos extremos es­
tá  unido con un escudo cojinete movible en altura para la  dis­
posición de brazo oscilante y cuyo otro extremo está unido con 
el extremo del árbol cigüeñal, que está previsto como punto 
constante de feferencia para una variación de la  longitud del 
brazo de cigüeña. Mediante este permanente punto de referencia 
se garantiza el obtener siempre en dependencia de la  variación 
de la  longitud del brazo de cigüeñal un punto de referencia 
f ijo  para una posición extrema, siendo por ejemplo la  posición 
extrema para el dispositivo de transporte ejecutado a una de­
terminada a ltu ra . La otra posición extrema del basculamiento 
se ajusta en dependencia de la  a ltura  del apilado que en s i  
es variable.

Se concede también preferencia a que el brazo del 
cigüeñal se ejecute como manivela doble, la  cual se extiende
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por los dos lados sobre sus muñones de giro. Mediante ello 

es posible conseguir tanto una transformación de movimiento 
para la  velocidad como para el recorrido de la  disposición 
de brazo oscilante en la  relación 1 : 2, lo opal es ventajoso 

5. para un diseño económico de la  máquina. Asimismo se obtienen 
distribuciones de masas especialmente favorables. En empleos 
especiales la  doble manivela presenta otras ventajas, sobre 
las cuales se hace referencia más adelante.

En una configuración favorable la  manivela doble 
10. lleva en un extremo el motor de accionamiento para un giro 

del husillo , en cuyo extremo va fijada la  cadena. Este ex­
tremo es el punto de referencia para la  fijación  de la  cade­
na de accionamiento.

De acuerdo con una forma de ejecución especialmen- 
15. te  ventajosa el dispositivo de accionamiento se ejecuta co­

mo accionamiento de cigüeñal y está dispuesto de ta l  manera 
que la  disposición de brazo oscilante se encuentra en 'ma 
posición extrema de su recorrido de transporte, cuando una 
biela y/o cremallera propulsada por el accionamiento de ci- 
güenal, que permanece en unión de accionamiento con la  dis-¿V * posición de brazo oscilante, está alineada respecto a la  ex­
tensión de la  manivela de cigüeñal. De esta manera se obtie­
ne una característica de movimiento de curso sinusoidal en 
la  que tienen lugar un retraso automático o frenado del mo- 

2̂  vimiento antes de las posiciones extremas.
Se incluye también el que el accionamiento de ci­

güeñal se ejecute con una cruceta, en la  cual se articu la  la  
cremallera. Esta solución se establece cuando haya de pues­
tearse determinados trayectos de gran envergadura.

30. En una ejecución con un bastidor, en cuyas columnas
se conducen desplazablemente en altura los escudos cojinete 
que llevan los brazos oscilantes, una configuración especial-
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mente ventajosa prevé que el árbol de accionamiento para el 
accionamiento de oigüeñal y la  manivela o doble manivela del 
accionamiento en altura se in sta le  verticalmente y de dispo­
ne sobre una pieza transversal entre las guías verticales, 
en donde los escudos cojinetes están unidos con una cadena 
de accionamiento de la  manivela o de la  doble manivela. Me­
diante esta configuración se consigue un montaje de los dis­
tin tos elementos relativamente ligero y económico.

De acuerdo con una forma favorable de ejecución 
un estribo de la  cadena es a justa ble en un escudo cojinete* 
a l objeto de poder escoger la  altura de referencia sobre el 
dispositivo de transporte. Tal ajuste puede llevarse a efeo- 
to mediante un volante manual. Sin embargo adicionalmente 
se concede preferencia a que el" estribo ajustabLe esté pre­
visto para ajustarse automáticamente en el tiempo de traba­
jo , por ejemplo como dispositivo de émbolo-cilindro acciona­
do neumática o hidráulicamente* el cual provoca una carrera 
in ic ia l o carrera terminal del dispositivo de agarre en el 
ajuste de los brazos oscilantes en las posiciones extremas.
Ih unión con el a juste  manual anteriormente citado seria  
ajustabLe el dispositivo de émbolo-cilindro en el escudo co­
jin e te  en dirección vertica l.

Asimismo se ha ue indicar que para alcanzar condi­
ciones especialmente favorables se disponen paralelamente en­
tre  s i  una manivela del accionamiento de cigüeñal y la  mani­
vela o doble manivela del accionamiento en a ltu ra . Mediante 
ello* de acuerdo con el invento* se consigue una sincroniza­
ción del accionamiento de giro y del accionamiento en a ltu ­
ra.

Convenientemente el accionamiento de cigüeñal arras­
tra  un árbol cuadrangular, el cual está previsto como elemen­
to de accionamiento para un mecanismo de ruedas cónicas en
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los muñones de árbol de la  disposición de brazo oscilante, 
en donde se conduce una rueda de accionamiento desplazablemen­
te  por el árbol cuadrangular. Al efecto se concede prefersn^- 
cia a que entre el árbol cuadrangular y una carcasa para la  
rueda cónica de accionamiento, que a la  vez soporta un muñón 
de árbol de la  disposición de brazo oscilante, se prevea un 
transmisor de momento de giro oon cuatro rodillos, cada;uno 
de los cuales rueda sobre un correspondiente flanco del.árbol 
cuadrangular. De esta manera se consigue una unión de acciona­
miento con un rozamiento especialmente reducido.

De acuerdo con otra forma de ejecución la  doble ma­
nivela está prevista con un muHón horizontal de árbol y está 
configurada oon una guia de piedra, y la* piedra conducida so­
bre dicha guia está unida con una guia vertica l a través de
una barra alojada articuladamente, cuya guía vertica l se ajus-15. ta  en altura de modo variable en dependencia de la  altura del 
apilado. Esta solución se indica el objeto de mostrar que los 
ejemplos de ejecución no representan las únicas posibles rea­
lizaciones del invento. Bajo el mismo punto de v ista  resulta 
que la  doble manivela, que está fijamente unida en el giro20. con la  disposición de brazo oscilante, en otra soluoión tam­
bién conveniente, está unida a través de un v a rilla je  con un 
árbol de accionamiento, en el cual está previsto el motor de 
accionamiento, engranando el árbol de accionamiento con una
cremallera, a l objeto de próducir una modificación de la  dis-25+ tancia respecto a la  disposición de brazo oscilante, en donde 
el accionamiento para la  variación en altu ra  está unido con 
una rueda de accionamiento en la  doble manivela.

En otra forma de ejecución la  doble manivela pre- 
30. santa una cremallera con un piñón, en el cual engrana un motor 

de accionamiento para la  modificación de la  longitud eficaz 
de la  doble manivela, asi como este piñón engrana a la  vez con
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una cremallera alojada giratoriamente a i el bastidor.

La ejecución descrita , en lo que respecta a la  mo­
vilidad en altura de la  disposición de brazo oscilante, inclu­
ye también un contrapeso que se conduce en las columnas y a tra­
vés de un tiro  de cable está unido con como mínimo un escudo co­
jine te  de la  disposición de brazo oscilante. Sin embargo esta 
ejecución se caracteriza de acuerdo con el invento porque el 
tiro  de cable a distancia del cojinete osoilante de la  disposi­
ción de brazo oscilante ataca a l mismo y provoca un contramo­
mento. De este modo se consigue utilizaciones del accionamiento 
especialmente favorables.

EL invento se aclara a continuación a base de ejem­
plos de ejecución, los cuales se representan en los dibujos.

La figura 1 muestra una v is ta  frontal de un dispositi­
vo de acuerdo con el invento.

La figura 2 muestra una v ista  la te ra l de la  figura 1.
La figura 3 muestra una v is ta  parcial en planta de la  

figura 1, precisamente desde el lado izquierdo.
La figura 4 muestra una v is ta  parcial en planta de 

la  figura i ,  precisamente desde el lado derecho.
La figura 5 muestra una v is ta  en planta de la  figura 

1, parcialmente en corte a lo largo de la  linea V-V en la  figu­
ra 1, en donde meramente se han representado las piezas previs­
tas para el accionamiento de la  disposición de brazo oscilante.

Las figuras 6 y 7 muestran v istas parciales frontales 
de la  figura 1 a escala incrementada.

Las figuras 8a a 8b muestran representaciones esque­
máticas para el desarrollo de movimiento de otra forma de eje­
cución.

La figura 9 muestra una representación aumentada de 
los elementos esenciales para la  ejecución segón la  figura 8.
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La figura 10 muestra una v ista  la te ra l del disposi­

tivo) el cual va equipado con los elementos de las figuras 8 
y 9) en representación esquemática.VEn las figuras 1 a 7 se representa una forma de eje­
cución preferente. En estos dibujos se denominan las mismas 
piezas con los mismos ndmeros de denominación.

Como especialmente se aprecia en las figuras 1 y 2) 
junto a un soporte ejecutado como tren  de rodillos 1 para un 
apilado 2 se prevén dos columnas 3,4. En las columnas 3, 4 se 
conducen moviblemente en altura los escudos cojinete 5,6. EL 
escudo cojinete 5 posee por ejemplo los rodillos guia 7, 8,
9, 10, que por distintos lados ruedan sobre una pletina 11 de 
la  columna. En la  figura 5 se representan por ejemplo los ro­
d illos 7)8.

La correspondiente pletina en la  columna 4 se deno­
mina con 12. Sobre la  misma ruedan los rodillos 13, 14.

Las columnas están unidas por arriba mediante una 
viga transversal 15.

En los escudos cojinetes 5* 6 se prevén cojinetes 
oscilantes 16, 17 para la  disposición de brazp pseilante con 
los brazos oscilantes 18, 19# los cuales están unidos por un 
travesano 20, en el cual se disponen los agarradores por suc­
ción 21, 22.

En los escudos cojinete 5, 6 se aloja además un án- 
bol de sujeción en paralelo 23, el cual va provisto en sus ex­
tremos de los pifiones 24, 25, que a su vez engranan en las 
cremalleras 26, 27 de las columnas 3, 4. De esta manera se ga­
rantiza que ambos escudos cojinete 5, 6 sé muevan siempre pa­
ralelamente en altura .

EL cojinete oscilante 17 va atravesado por un muKón 
de árbol 28, el cual se conduce en una caja de mecanismo a base
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de ruedas cónicas 29) estando también alojado en ésta y uni­
do con una rueda cónica 30. Con la  rueda cónica 30 engrana 
una rueda cónica 31 en la  caja 29. Esta rueda cónica se con­
duce fijamente respecto a l giro sobre un árbol cuadrangular 

5* 32) el cual se orienta paralelamente respecto a la  columna
4. La rueda cónica permanece en unión con un transmisor de 
momento de giro que en conjunto se denomina con 33) el cual 
mediante un asiento de giro 34 se aloja sobre la  caja 29 y 
tiene como misión que la  rueda cónica 31 g ire  con el árbol 

2̂  cuadrangular.
De acuerdo con la  figura 5 se aprecia que el trans­

misor del momento de giro presenta en un coninete de cruceta 
cuatro rodillos 35? 36) 37) 38 que pueden g ira r libremente) 
los cuales ruedan en los flancos del árbol cuadrangular. De 

15. esta manera con un rozamiento relativamente reducido se trans­
mite el ajuste de giro del árbol cuadrangular a la  rueda có- t 
nica 31* EL árbol cuadrangular 32 va suspendido de modo g i- 
rable por su extremo superior en un cojinete frontal 39 sobre 
la  viga transversal, y soporta a un piñón 40. Con este piñón 

20. engrana una cremallera 41 (véase tambuén la  figura 4) . La 
cremallera 41 se mantiene en engrane mediante un rodillo  de 
retención 42. La misma cremallera es abatible mediante un 
muñón de giro 43 alojado en una cruceta 44) el oual se condu­
ce desplazablemente sobre la  viga transversal 15.

2$. Con el muñón de giro se mantiene además unida una
biela 45# la  cual se aloja giratoriamente sobre el muñón 46 
de una manivela 47. B3ta manivela 47 g ira en cada caso 180a 
mediante el motor de accionamiento 48 conmutable en su senti­
do de giro , a través de un mecanismo de cable o de cadena 49 

30. 1/J con la  rueda 50, es decir a lo largo de un arco de círculo 
51 s^ á n  la  figura 3.
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Con la  manivela 47 se aloja en la  disposición sobre 

el mismo ¡árbol de accionamiento 52-árbol de la  rueda de cadena 
50- una doble manivela denominada en conjunto con 53. La doble 
manivela se extiende por ejemplo en la  misma medida a ambos la -

5. dos sobre el árbol de accionamiento 52. En el ejemplo de eje­
cución se aloja giratoriamente en la  doble manivela un husillo 
55 que está unida con el motor de propulsión del mecanismo 56. 
Este motor es accionado en dependencia de la  altura del apilado, 
para mover en avance una tuerca de husillo 57# desde el extre- 

10, mo apartado 58, al decrecer la  altura del apilado. Sebre la  tuer­
ca de husillo 57 se aloja girando libremente una rueda de cade­
na 59 junto a un elemento de guía 60 para la  cadena, garanti­
zándose así un engrane permanente. EL extremo denominado con 58 
se mueve en 180a oon la  oscilación de la  manivela a ló  largo 

15, del arco de círculos 61. Sin embargo al efecto puede dislocarse 
la  rueda de cadena 59 sobre el árbol 52 llevándola a l extremo 
de la  doble manivela, en la  cual se dispone el motor de meca­
nismo 56. La cadena de accionamiento 62 se conduce a través de 
la  rueda de cadena 59 y va fijada por el extremo 63, en direo- 

20. dón a l cual se mueve la  rueda de cadena 59. De esta manera se 
concibe para el ajuste en altura del brazo oscilante una posi­
ción f i ja  de referencia sobre el dispositivo de transporte 64 
(figura 2). Hay que considerar a este respecto que esta posi­
ción de referemcia esté establecida de dicha manera porque el 

2$. extremo con el bastidor de fijación 63 se abate hacia afuera 
respecto a la  viga transversal 15, en donde la  doble manivela 
53 está ajustada respecto a la  viga transversal. Una mayor apro­
ximación de los s itio s  de fijación  63 en el otro estribo de 
la  cadena 105 no es posible.

30* Se aprecia que el motor de mecanismo 56 está unido
a través de un accionamiento de cadena 65 con el husillo 5?.
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La ejecución como doble manivela con la  rueda de 

cadena 59 presenta la  ventaja de que se realiza una trans­
formación de movimiento y de velocidad en la  relación de 1 : 2.

La cadena 62 se conduce en la  cruceta mediante dos 
5. ruedas guía 66, 67 a una rueda de cadena 68 en la  zona de la  

oolumna 4* En el centro se prevé un elemento de unión de ca­
dena 69: que modifica -en 90a la  orientación de engrane de 
la  cadena, es decir correspondientemente a las disposiciones 
de las ruedas guia 66, 67 y de la  rueda de cadena 68. EL ex¡- 

10. tremo de cadena 105 conducido sobre esta última rueda va f i­
jado en un estribo, el cual, de acuerdo con las figuras 1 y 
2, se ejecuta como extremo de la  v a rilla  de émbolo 70 de un 
dispositivo de cilindro-émbolo 71: el cual se aloja en el es­
cudo cojinete 6. EL dispositivo de cilindro-émbolo 71 és ajus- 

1$. table en altura en las barras guía 72, 73 por medio de un hu­
s illo  74 y de un volante manual 75. 3h dependencia df(L ajus­
te  en altura puede ajustarse la  a ltu ra  del travesado 20 co­
rrespondientemente a la  doble flecha 76 en la  figura 2. Este 
ajuste  también podría conseguirse mediante un correspondieo- 

20. te  ajuste  en a ltu ra  de un estribo a modo de gancho. EL dispo­
sitivo  de cilindro-émbolo 71, mediante un mando no represen­
tado en detalle , posib ilita  el que se añadan aproximadamen­
te  los últimos 50 mm de carrera en cada posición fina l adi­
cionalmente respecto a l movimiento de la  disposición de bra- 

2$. zo oscilante, mediante lo cual se consigue un tratamiento con 
la  debida precaución.

La forma de ejecución ampliamente descrita permite 
que el travesano 20, respectivamente las agarraderas por suo- 
ción 77, recorran ún camino a lo largo de la  linea 78, es 

30. decir las agarraderas por succión se mueven solamente en la  
medida necesaria para el levantamiento de una placa superior 
del apilado 2, en tanto que luego a base del simultáneo des-
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plazamiento de los escudos cojinete 5# 6 se mueven Rada aba­
jo transversalmente y luego hacia abajo sobre el centro del 
lado superior del dispositivo de transporte 64* Esta concor­
dancia de movimiento se realiza porque la  doble manivela 53 
se mantiene bajo el mismo accionamiento que el brazo de ci­
güeñal 47 para el movimiento de giro del brazo oscilante* EL 
motor de mecanismo 56 puede accionarse en dependencia de una 
exploración fotoeléctrica de la  a ltura  del apilado o por un 
mecanismo de maniobra gradual, el cual esté diseñado de acuer­
do con la  medida de la  altura de los distintos objetos en el 
apilado 2.

La curva de movimiento 78 permite reconocer que se 
realiza una transmisión sobre un recorrido lo más reducido 
posible*

Gomo también se desprende de la  figura 5 y entre al 
árbol de giro y el travesaño 20 con los succionadores 21, 22, 
que se alojan giratoriamente en los brazos de giro 18, 19, se 
aloja un mecanismo de cadena 79, el cual se conduce alrede­
dor de una rueda de cadena 80 unida fijamente a l giro con el 
travesaño 20 y asimismo alrededor de la  rueda de cadena 81, 
la  cual se dispone estacionariamente en la  caja de mecanismo 
29*

Se ha de indicar adicionalmente a este respecto 
que la  biela 45 en 82 presenta un acodamiento con lo cual 
no golpea en el árbol de accionamiento 52, cuando se asume 
una posición extrema, en la  cual la  manivela 47 está alinea­
da respecto a la  viga transversal 15.

En la  columna 3 se conducen un contrapeso 88 por 
medio de los rodillos 84, 85 y las contrasujecciones 86,87.
EL contrapeso está suspendido en un tiro  de cable 89, el cual 
está unido a través de rodillos de desvio 90, 91# 92 con un 
estribo 93 en el margen central de los brazos oscilantes 18,
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19- Mediante la  separación del estribo 93 respecto a los ma­
sones del brazo oscilante que atraviesan los cojinetes osci­
lantes 16, 17, el contrapeso 88 ejerce en cada caso un momen­
to sobre la  disposición de brazo oscilante. Este momento se 
modifica con la  dirección del brazo osoilante en relación a 
la  v e rtica l, de ta l  manera que con ello se alcanza una compen­
sación de esfuerzos de los brazos oscilantes cargados que se 
adapta de un modo relativamente exacto.

Las figuras 8 y 9 muestran esquemáticamente otra 
solución. Ih la  v is ta  frontal representada esquemáticamente 
se denomina con 94 la  disposición de brazo oscilante y se repre­
senta en d istin tas posiciones. Esta disposición de brazo os­
cilante tiene un contrapeso en esta ejecución. HL travesano 
con las agarraderas de suación se denomina con 95. Trabaja 
con una altura f i j a  96 de un dispositivo de transporte y a la  
vez con una altura  de apilado 97 que se va modificando. En es­
ta  ejecución con el cojinete oscilatorio o con el árbol osci­
la to rio  horizontal 98 de la  disposición de brazo oscilante 94 
va rígidamente unida a l giro una doble manivela 99, en cuyo 
extremo -  como se desprende en especial de la  figura 9 -  se 
alo ja una rueda dentada 101 en unión con una guia de cremalle­
ra con cremallera. A dicha rueda dentada se acopla un motor 
de accionamiento 102, eventualmente mediante un mecanismo de 
to m illo  sin  f in  o de ruedas cónicas. Estas piezas se disponen 
en una piedra 107 y guia de piedra 106 de la  doble manivela 
99* La rueda dentada 101 engrana a la  vez con una cremallera 
103# la  cual está suspendida de una columna del bastidor pu- 
diendo oscilar alrededor de ug punto de giro 104. Por consi­
guiente cuando se gira la  rueda dentada 101 se modifica por 
una parte su dependencia respecto a la  cremallera 103 y por 
otra parte su dependencia respecto a la  cremallera 106 de la  
doble manivela 99* Esta por consiguiente bascula hacia afuera
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y varía en su longitud eficaz con relación al árbol dé giro 
98, es decir se origina el mismo efecto que el descrito a ba­
se de la  doble manivela 53 según las figuras 1 a 5* Esta ú lt i­
ma solución se indica únicamente como referencia pues también 
pueden imaginarse otras formas de ejecución.

EU la  figura 10 se muestra una ejecución concreta, 
en la  cual se aprecia la  cremallera 103 con el cojinete osci­
lante 104, así como también el motor de mecanismo 102. ¿ i efec­
to se ha de indicar asimismo que el accionamiento en altura en 
la  forma de ejecución según la  figura 10 actúa en dependencia 
del giro del árbol de oscilación 98# el cual es accionado por 
un mecanismo de cigüeñal, mientras que el motor de mecanismo 
102 es accionado en dependencia de la  altura del apilado que 
en s i se modifica.

El mando trabaja en especial con interruptores de 
f in  de carrera. Al efecto se asignan dos interruptores de f in  
de carrera para el posicionamiento sobre el apilado y el dis­
positivo de transporte. Además se subordinan dos interrupto­
res de fin  de carrera a los escudos cojinete# respectivamente 
a las llamadas dobles manivelas, a l objeto de explorar las po­
siciones extremas superior e in ferio r. El dispositivo de c ilin ­
dro-émbolo ejecutado como estribo# para la  cadena de acciona­
miento del ajuste en altura, va provisto de otro interruptor 
de fin  de carrera. Además se dotan con interruptores de fin  
de carrera los dispositivos de agarre para acusar la  disponi­
bilidad de recepción# por ejemplo en las copas de los succiona- 
dores# así como un tren de rodillos de apilado -  para el apila­
do 2 -  destinado a la  fijación  de la  disposición de un apila­
do. Lo mismo es válido pafa la  exploración del estado del dis­
positivo de transporte.

Los interruptores de f in  de carrera también mandan 
en la  neoesaria sucesión de operaciones la  bomba de vacio para
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los succionadores previstos. Estos mandos se obtienen sin  más 
a base de los descritos desarrollos de movimientos del dispo­
sitivo  mecánico. Se ha de indicar a l respecto que el motor de 
accionamiento para el ajuste en altu ra  y la  disposición de bra­
zo oscilante son conmutables en el sentido de giro. Lo mismo 
es válido naturalmente para el motor de ajuste de carrera en 
la  doble manivela para la  adaptación a l proceso de apilado o 
desapilado.

10 REIVINDICACIONES

15.

20.

25.

30.

Des orí to el objeto del presente invento, se decla­
ran nuevas y de propia invención las  siguientes reivindicacio­
nes, con prioridad de la  solicitud de patente alemana na 
P 21 29 576.1 del 15 de Junio de 1971.

1 .-  Perfeccionamientos en un dispositivo para el api­
lado o el desapilado de objetos, con una -vía de transporte 
entre un dispositivo de transporte dispuesto a una determina­
da altura y el lado superior de un apilado que se modifica en 
a ltu ra , mediante empleo de una disposición de brazo oscilante 
que en esencia gira 1803 alrededor de un eje horizontal, en 
cuyo extremo se dispone un dispositivo de agarre y que está 
previsto de modo movible en a ltu ra , en donde un medio de ac­
cionamiento en altura actúa conjuntamente con un medio de 
accionamiento oscilante, caracterizados porque los cojinetes 
oscilantes (16, 17), respectivamente el árbol oscilante (98) 
de la  disposición de brazo oscilante (18, 19* 94)* son ajus- 

Jíahles en altura durante el movimiento de giro y el punto más 
a lto  de los cojinetes oscilantes (16, 17), respectivamente del 
árbol oscilante (98), es modificable en dependencia de una 
altura de referencia respecto a l apilado que de por s i  va va­
riando.
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15.

20.

2. -  Perfeccionamientos, según la  reivindicación 1, 
caracterizados'porque el movimiento oscilatorio y el movimien­
to en altura se producen y concluyen fundamentalmente a l mis­
mo tiempo.

3. -  Perfeccionamientos, según la  reivindicación 1, 
caracterizados* porque el accionamiento en altura se ej ecuta 
como brazo de cigüeñal (54) y la  longitud del brazo de cigüe­
ñal es variable en dependencia del ajuste en altura del api­
lado.

4i- Perfeccionamientos, según la  reivindicacijón 3, 
caracterizados' porque el brazo cigüeñal, (53) presenta un hu­
s illo  (55) o cremallera, sobre el cual se puede mover una 
tuerca (57) o una rueda dentada, los cuales están previstos 
como extremos modificables para la  longitud efectiva del bra­
zo de cigüeñal y están unidos con un motor de accionamiento 
(56).

5. -  Perfeccionamientos, según una de las reivindica­
ciones 3 y 4* caracterizados porque en la  tuerca (57) o rueda 
dentada está prevista una rueda de cadena (59) que en espe­
cial puede g ira r libremente, sobre la  cual se conduce una ca­
dena (62) que actúa sobre el accionamiento en a ltu ra , uno de 
cuyos extremos está unido con un escudo cojinete (6) movible 
en altura para la  disposición de brazo oscilante y cuyo otro 
extremo está unido con el extremo del árbol cigüeñal (53)* que 
está previsto como punto constante de referencia para una va­
riación de la  longitud del brazo de cigüeñal.

6. -  Perfeccionamientos, según la  reivindicación 5, 
caracterizados'porque el brazo de cigüeñal (53) está ejecu­
tado oomo manivela doble, que se extiende a ambos lados so­
bre sus muñones de giro (52) y soporta en un extremo el ac­
cionamiento motor (56) para un giro del husillo (55)! en cu-

30.
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7 .- Perfeccionamientos, según una de las reivindi­

caciones 1 a 6, caracterizados porque el dispositivo de ac­
cionamiento (47 ) 48) se ejecuta como accionamiento de cigüe­
ñal y está dispuesto de ta l  manera que la  disposición de brazo 
oscilante (18, 19) se encuentra en una posición extrema de 
su recorrido de transporte* cuando una biela y/o cremallera 
(41* 45) propulsada por el accionamiento de cigüeñal, que 
permanece en unión de accionamiento con la  disposición de 
brazo oscilante) está alineada respecto a la  extensión de 
la  manivela de cigüeñal.

8 .- Perfeccionamientos, según la  reivindicación 7, 
caracterizados porque el accionamiento de cigüeñal (47, 48) 
se ejecuta con una cruceta (44)* en la  cual se articu la  la  
cremallera (41).

9 .- Perfeccionamientos, según una de las reivindi­
caciones 1 a 8, en un dispositivo con un bastidor, en cuyas 
oolumnas se conducen desplazablemente en a ltu ra  los escudos 
cojinete que llevan los brazos oscilantes caracterizados por­
que el árbol de accionamiento (52) para el accionamiento de 
cigüeñal (47 ) 48) y la  manivela o doble manivela (53) del ac­
cionamiento en altu ra  se insta la  verticalmente y se dispone 
sobre una pieza transversal (14) entre las guías verticales 
(3) 4) en donde los escudos cojinete (5) 6) están unidos 
con una cadena de accionamiento (62) de la  manivela o de la  
doble manivela (53).

10.- Perfeccionamientos, según la  reivindicación 9, 
caracterizados porque un estribo (70) de la  cadena (62) es 
ajustable en un escudo cojinete (6), a l objeto de poder es­
coger la  altura de referencia sobre el dispositivo de trans­
porte (64).
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11. -  Perfeccionamientos, según la  reivindicación 10, 

caracterizados porque el estribo ajustable (70) está previsto 
para ajustarse automáticamente en él tiempo de trabajo, por 
ejemplo como dispositivo de émbolo-cilindro (71) acoionado

5. neumática o hidráulicamente, el cual provoca una carrera in i­
cial o carrera terminal del dispositivo de agarre (21, 22) en 
el ajuste de los brazos oscilantes en las posiciones extremas.

12. -  Perfeccionamientos, según una de las reivindica­
ciones 1 a 6, caracterizados porque una manivela (47) del ao-

10. oionamiento de cigüeñal (47, 48) y la  manivela o doble mani­
vela (53) del accionamiento en altura están dispuestas parale­
lamente entre s í .

15.

20.

25.

13.- Perfeccionamientos, según las reivindicaciones 
7 ú 8, caracterizados porque el accionamiento de cigüeñal 
(47, 48) arrastra un árbol cuadrangular (32), el cual está 
previsto como elemento de accionamiento para un mecanismo de 
ruedas cónicas (30, 31) en los muñones de árbol (28) de la  
disposición de brazo oscilante (18, 19), en donde se conduce 
una rueda de accionamiento (31) desplazablemente por el árbol 
cuadrangular.

14.- Perfeccionamientos, según la  reivindicación 13, 
caracterízanos porque entre el árbol cuadrangular (32) y una 
carcasa (29) para la  rueaa cónica de accionamiento, que a la  
vez soporta un muñón de árbol (28) de la  disposición de bra­
zo oscilante (18, 19) está previsto un transmisor de momen­
to de giro con cuatro rodillos (35-38), cada uno de los cua- 

rueda sobre un correspondiente flanco del árbol ouadran-

30 15.- Perfeccionamientos, según la  reivindicación 6, 
caracterizados porque la  doble manivela está prevista con un 
muñón horizontal de árbol y está configurada con una guia de
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piedra y porque la  piedra conducida sobre dicha guía está 
unida con una guia vertica l a través de una barra alojada ar­
ticuladamente, cuya guía vertica l se ajusta en altura  de modo 
variable en dependencia de la  a ltura  del apilado.

16.- Perfeccionamientos, según la  reivindicación 6, 
caracterizados porque la  doble manivela (99) presenta una 
cremallera (100) con un piñón (101), en él cual engrana un 
motor de accionamiento (102) para la  modificación de la  lon­
gitud eficaz de la  doblé manivela, asi como porque este piñón 
engrana a la  vez con una cremallera (103) alojada g irato ria­
mente en el bastidor.

17.- Perfeccionamientos, según una de las reivindi­
caciones 1 a 16', en un dispositivo con un contrapeso que se 
conduce en las columnas y a través de un tiro  de cable está 
unido con como mínimo un escudo cojinete de la  disposición de 
brazo osoilante, caracterizados porque el tiro  de cable (89) 
a distancia del cojinete oscilante (16, 17) de la  disposición 
de brazo osoilante (18, 19) ataca a i mismo y provoca un con­
tramomento.

20.

25.

18.- Perfeccionamientos en un dispositivo para el 
apilado o el desapilado de objetos.

Según se describe y reivindica en la  presente memo­
r ia  descriptiva que consta de 20 páginas foliadas y eméritas 
a máquina por una sola de sus caras y acompañadas de los di­
bujos reglamentarios.

<3 ^Madrid, a J""'
-  .  JAIME tSERNP*s* - .

1¡íuJo: JOSE f. NiETO

mpc.
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