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naciongalided alemana, residente en 21§ Droch-tersen Wi.s chha-
fenersand 91 (Alemania).

MEMORTA DESCRIPTIVA

El invento se refiere & un dispositivo pare el api-
lado o desapilado de objetos, con una via de transporte en-
tre un dispositivo de transporte dispuesto & una determina-
da eltura y el lado superior de un apilado que se modifica
en alture, mediante empleo de une disposicién de brazo osci-
lente que wn esencia gire 1802 alrededor de un ¢je horizontal,
en cyyo extremo se dispone un dispositivo de agarre y que
estd previsto de modo visible en altura, en donde un accio-
miento en altura act@a conjuntamente con un accionamiento

oscllante.
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Una aplicacién del invento es el apilado de placas.
Como dispositivo de agarre Se prevén por ejemplo succionadores.

Una disposicién de brazo oscilante conste pér ejem-
plo de dos brazos oscllantes paralelos, entre los cuales Se
dispone una traviesa con los succionadores. Esta traviesa se
aloja giratoriamente y es accionada de tal manera que 1CS suo-
cionadores se alinean correspondientemente bacia abajo.

En una ejecucién conocida segln DI-0S 1 907 ‘{36, el
cojinete oscilante de la disposicidén de brazo oscilante se mue-
ve siempre en altura mediante un accionamiento de cacena haste
alcanzar la rueda superior de desvio de la cadena y 8l alcanzar-
se 1a posicidn superior béscula en 1809, De este modos; el dis-
positivo de agarre, en 1la posicidn final extrems de la disposi-
clén de brazo oscilente, muestra un repentino ineremento de la
velocidad de gran cuant{a:

Independientemente de la aelura del dispositivo de
transporte, respectivamente de la alturs del lado superior del
apiledo, se mueve siempre la disposicién oscilante hasta la po-
gsicién mds elevada y solamente entonces em cuando bascula, en
donde durante el giro no tiene lugar ningdn movimiento en altu~
ra. Despuds del giro continua entonces ¢l movimiento en altura

en el otro sentido mediante el arrastre de la cadena de accionae-
mientOo ‘

Prescindiendo de la desventaja del considerable in-
cremento de velocidau en el giro, este ejecucidén presente tam-
bién el defecto de unos tiempos de trabejo més prolongados y
que de por s{ se modifican, ya que los movimientos hacia ade-
lante y hacia atrds por encima del apilado son distintos en de-
Pendencia de la altura ae aicho apilado.

ElL invento tienen como cometido el crear un dispo~
sitivo de la clase anteriormente citada, en el que, mediante
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el empleo de un apiledo dispuesto sobre el fondo, el cual en
cada caso de acuerdo con la clase de trabajo se modifica en al-
tura, se alcance una via de transporte lo mds corta posible des-
de el lado superior del apilado del dispositivo de transporte

¥y viceversa,

Este cometido se resuelve de acuerdo con el irvento
porque los cojinetes oscilantes, respectivamente el 4rbol os-
cllante de la disposicién de brazo oscilante, son ajustables
en altura durante ¢l movimiento de gire y el punto nﬁs“alto de
los cojinetes oscllantes, respectivamente del £rbol dscilante,
o8 modificable en dependsncia de una alture de referencia res-
pecto del apilado que de por sl va variando. Se. ha previsto de
modo especialmente ventajoso que el movimien‘ao oscilatoi‘io y el
movimiento en alture se produzcan y concluyen fundamenialmente
al mismo tliempo. :

Mediante el invento se consigue que la dispozicidén
de brazo oscilante se mueva solamente & una altura tal que co-
rresponda en cada c2so & la alture del apilado, evitandose asi
carreras en vacfo. La velocidad de trabejo se incrementa asi-
mismo por el hecho de que Se Superponen el movimiento en altu-
ra ¥y ol movimiento de giro, es decir ambos movimientos tienen
lugar en el mismo tiempo de trabajo. Con ello también Be posibi-
lita una eleveda velocidad de trabejo pofque ésta varfa como
funcién senoidal es decir se produce una gradual aceleracién
hasta la velocidad mixima y luego un retardo. Esenclales carao-
teristicas del invento radican en el acoplamiento del sccions-
miento en altura con el dispositivo de accionamiento, as{ como
en lg variabilidad del accionamiento en altura. Medlante la mo-
dificacién del accionamlento en altura prédcticamente verfan lo
mismo el arco de gire del dispositivo de agarre 8 la via de
transporte; de tal manera que de hecho solamente se lleva a
efecto el dispendio de recorrido gque es necesario en cada ©as0.
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Ventajosamente el accionamiento en sltura se ejecu-
ta como brazo clgiiefial, siendo modificable la longitud del
mismo, en dependencia del ajuste en altura del apilado. FPor
conglguiente mediante la longitud del cigiiefial en su movimien-
t0 entre dos posiciones extremas puede determinsrse la posi-
cién més elevada y la posicidn mds baja de la disposicién de
brazo oscilante, en donde le longitud efectiva del cigtefinl
es ajustable en dependencia de la variacién de la aitian del
apilado.

Convenientemente el brazo ciglielial presenta un hue
sillo o uns cremallera, sobre el cusl e puede mover vnas tuer-
ca 0-une rueda dentada, los cuales estédn provistos como ex-
tremos modificables para la longitud efectiva del brazo ciglie-

fial y estdn unidos con un motor de accionamiento.

Se considera preferente el que en la tuerca o rueda
dentada se preves una rueda de cadena que en especial pueda
girar libremente, sobre la cusl se conduce una cadena que ac-
t@a sobre el eccionamiento en cadens, uno de cuyos extremos es-
+4 unido con un escudo cojinete movible en alture para la dis.
posicidn de brazo oscilante y cuyo otro extremo estd unido con
el extremo del &rbol ciglefial, que estd previsto como punto
constante de Peferencia pera una veriacién de la longitud del
brazo de clgliefia. Mediante este permanente punto de referencia
se garantiza el obtener siempre en dependencia de la variacién
de la longitud del brazo de cigliefial un punto de referencia
fijo para una posicién extrema, siendo por ejemplo la posicién
extrema para el dispositivo de transporte ejecutado & una de-
terminada eltura. ILe otra posiclén extrems del besculamiento

se ajusta en dependencia de la altura del apilado que en si
69 variable.

Se concede también preferencia & que el brazo del
cigliefial se ejecute como manivele doble, la cual se extiende
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por los dos lados sobre &sus mufiones de giro. Mediante ello
es posible conseguir tanto una transformacién de movimiento
para la velocidad como para el recorrido de la disposicién
de brazo oscilante en la relacién 1:2, lo cpal es ventajoso
pera un disefio econémico de la néciuina. Agimismo se obiienen
distribuciones de masas especialmente Pavorables. En empleos
especiales la doble manivela presente otras ventajas, sobre
las cuales se hace referencia mds adelante.

Fn una configuracién favorable la menivela doble
lleva en un extremo el motor de accionamiento para un giro
del husillo, en owyo extremo ve fijada la cadens. ESte ex-
tremo es el punto de referencia para la fijecién de la cade-
ng de accionamiento.

De acuerdo con wna forma de ejecucidn espeéialmen.-
te ventajosa el dispositivo de accionamiento se ejecuta co-
mo accionamiento de ciguefinl y estd dispuesto de tal nanera
que la disposicién de brazo oscilante se encuentrs en une
posicidén extrema de su recorrido de transporte, cuando una
biela y/o cremallera propulsada por el accionamiento de ci-
gliefinl, que permencce en unién de accionamiento con la dis—
pésici'dn de brago oscllante, estd alineada respecto & la exe
tensién de la manivele de ciguefial. De este menera se obtie-
ne una caracteristica de moviﬁ:iento de curso sinusoidel en
le que tienen lugar un retraso automdtico o frenado del mo-
viniento antes de las poslciones extremas.

Se inclyye también el que el acclionamiento de ci-
gliefial se ejecute con una cruceta, en la curl se articula la
cremallera. BEsta solucién se establece cuando heya de puen~
tearse determinados trayectos de gran envergadura,

En uns ejecucién con un bastidor, en cuyas columnas
s8e conducen desplazablemente en altura los escudos cojinete
que llevan los brazos oscilantes, una configuracién especial-
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mente ventajosa prevé que el 4rbol de aceionani ento para el
accionamiento de cliglietial y la manivela o doble manivela del
accionamiento en alture se instale verticalmente y de dispo~
ne sobre una pleza transversal entre las gulas verticales,
en donde los escudos cojinetes estén unidos con una cadena
de acclonamiento de la manivela o de la doble manivela. Me-
diante ests 'configuracitsn se consigue un montaje de los dis-
tintos elementos relativamente ligero y econdémico.

De acuerdo con una forme favorable de ejecucién
un estribo de la cadens e ajustable en un escudo cojinete,
al objeto de poder escoger la alfura de referencia sobre el
dispositivo de transporte. Tal ajuste puede llevarse & efec-
to mediante un volante manusl. Sin embargo adicionalmente
se concede preferencia a que el estribo ajustable estd pre-
visto para ajustarse autométicamente en el tiempo de traba-
jos por ejemplo como dispositiivo de émbolo-cilindro accions
do neumftica o hidrdulicamente, ¢l cuRl provoca une carrers
inicial o carrera terminal del dispositivo de agarre en el
aejuste de los brazos oscilantes en las posiclones extremas.
En unién con el ajuste manual anteriormente citado seria
ejusteble el dispositivo de émbolo-cilindro en el escudo co-
jinete en direccidn verticel.

Asimismo se ha ae indicar que para alcanzar condi-
ciones especialmente favorables se disponen paralelamente en-
tre 8{ wne manivele del accionamiento de ciguetial y la mani-
vela 0 doble manivela del accionamiento en alture. Mediante
ello, de acuerdo con el invento, se consigue una sincronize-

cién del accionamiento de giro y del accionamiento en altu-
ra.

Convenientemente el accionamiento de cigliefial arras-

tra un 4rbvol cuadrungular, el cuBl estd previsto como elemen-
to de acciomamiento pare un mecanismo de ruedas cbénicas en
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los munones de £rbol de la disposicién de brazo oscilante,
en donde se conduce wne rueda de accionamliento desplazablemen-

te por el 4rbol cusdrangular. Al efecto se concede preferen~
cia 2 que entre el 4rbol cuadrangular y una carcasa para la
rueda cfénica de acclonamiento, que & la vez soporta wn mutidén
de érbol de la disposicién de brazo oscilante, Se pPreves wn
transmisor de momento de giro econ cuatro rodillos, oéda..guno
de log cusles rueda sobre un correspondiente flanco del:.4rbol
cuadrangular. De esta menera sSe consigue une unién de acciona-
miento con un rozamiento especialmente reducido.

De acuerdo con otra forma de ejscucién le d@lﬁle 8-
nivela estd previste con un mufién horizontal de &rbol v estd
configurade con una gufe de piedrs, y le piedra conducida so-
bre diche gufa estd unida con una gufa vertical a través de
une barra alojada srticuladamente, cuya gula vertical se ajus-
ta en altura de modo variable en dependencia de 1a altura del
apilado. BEsta solucién se indica el objeto de mostrar que los
ejemplos de ejecucién no representan las Gnicas posibles rea-
lizaciones del invento. Bajo el mismo punto de vista resulta
que la doble manivela, que estd fijamente unida en el giro
con la disposicién de brazo oscilente, en otra solucién tam-
bién conveniente, estd unide a través de un varilleje con un
érbol de accionamiento, en el cual estd previsto el motor de
accionamiento, engranando el 4rbol de accionamiento con wma
cremallera, al objeto de producir une modificacién de la dis
tancia respecto a la disposicidn de brazo oscilante, en donde
el accionamiento para la variacién en altura estd wnido con
me rueda de acciomamiento en la doble manivela,

In otra forms de ejecucidn la doble menivela pre-
senta wa cremellera con un pifibn, en el curl engrane un motor
de accionamlento pera le modificacidn de la longltud eficaz

de la doble manivela, as{ como este pifién engrans a la vez con
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una cremallera alojada giratoriemente en el bastidor.

Ia ejecucidn descrita, en lo que respecta a la mo-
vilided en altura de 1a disposicién de brazo oscilante, inclu-
ye también un contrapeso que se conduce en las columnes y & tra-
vés de un tiro de cable estd unido con como mfnimo un escudo co-
jinete de la disposicién de brazo oscilante. Sin embergo esta
ejecucidn se caracterize de acuerdo con el invento porque el
tire de cable a distancia del cojinete oscilante de la disposi-
cién de brazo oscilante ataca al mismo y provoca un contramo-

mento. De este modo s8e consigue utilizaciones del aceioaamiento
especialmente favorables.

ElL invento se aclara & continuacibn a base de ojem-
Plos de ejecucién, los curles Se representan en los dilmjos.

Ia figura 1 muestra una vista frontel de un dispositi-
vo de acuerdo con el invento.

La figura 2 muestra una vista lateral de la figura 1.

Ie figura 3 muestrse ung vista parcial en planta de la
figure 1, precisemente desde el lado izquierdo.

Ia figura 4 muestra une visis parcial en planta de
la figura 1, precisamente desde el lado derecho.

Ia figura 5 muesira una vista en plante de la figura
1, parcislmente en corte a lo largo de la lfinea V-V en la figu-
ra 1, en donde meramente se han representado las piezas previs-
tes para el accionemiento de la disposicién de brazo oscilante.

Las figures 6 y 7 muestran vistas parciales frontales
de la figura 1 a escala incrementada.

Ies figuras 8a a 8b muestran representaciones esque-
méticas para el desarrollo de movimiento de otra forma de eje-
cucidn.

Ia figura 9 muestra una represéntacibn aumentada de
los elementos esenciales pare la ejecucién segfn la figura 8.
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La figura 10 muestra una vista lateral del disposi-
tivo, el cusl ve equipado con los elementos de las figuras 8

¥9 en ArepresentaciG.n esquend tica.
\ 4

En las figuras 1aT7se representa una forma de oje~

cucién preferente. En estos dibujos se denominan las mismas
piezas con los mismos némeros de denominacién. '

Como especislmente se aprecia en las ﬁgufhé-'l Y 2y
Junto a w soporte ejecutado como tren de rodillos 1 fpara um
apiledo 2 se prevén dos columnas 3,4. En las columnasd 3, 4 se
conducen moviblemente en altura los escudos cojinete 5,6. El
escudo cojinete 5 posee por ejemplo los rodillos gufa 7, 8,
9, 10, que por distintos lados rueden sobre una pletina 11 de
la columna. En la figura 5 se representan por ejemplo-los ro-
dillos 7,8.

La correspondiente pletina en la columna 4 se deno-
mina con 12, Sobre la misme ruedan los rodillos 13, 14.

Las columnas eostédn unidas por arribe mediante wma
viga transversal 15.

En los escudos cojinetes 5, 6 se prevén cojinetes
oscilantes 16, 17 para la disposicién de bragp pscilente con
los brazos oscilantes 18, 19, los cuales estdn unidos por wn
travesafio 20, en el cual se disponen los agarradores por Suc-
¢ién 21, 22,

I los escudos cojinete 5, 6 se aloje ademfe wn &r-
bol de sujecidén en paralelo 23, el cual va provisto en sus ex.
tremos de los pifiones 24, 25, que & su vez engranan en las
cremalleras 26, 27 de las columnas 3, 4. De este menera Se go-
rantiza que ambos escudos cojinete 5, 6 se mueven siempre pa-
ralelamente en alture.

ElL cojinete oscilante 17 va atravesado por un mubién
de drbol 28, el cual se conduce en und caja de mecanismo & base

C L temere s qey——-
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de ruedas cbnicas 29, estendo también alojedo en Ssta y uni-
do con una rueda cdnica 30. Con le rueda cénica 30 engrana
wa ruede cbnica 31 en la caja 29. Esta rueda obnica se con~
duce fijamente respecto al giro sobre un 4rbvol cuadrangular
32y el cuBl se orienta paralelamente respecto a la columns
4. Ta rueda cbénica permenece en unidén con un transmisor de
momento de giro que en conjunto se denomina con 33, a:'. cual.
mediante un asiento de giro 34 se aloja sobre la caja 29 y
tlene como misién que la rueda obnica 31 gire con el 4rbol
cuadrangular.

De acuerdo con la figura 5 se aprecia que el trans-
misor del momento de giro presenta en un coninete de crucete
cuatro rodillos 35, 36, 37, 38 que pueden girar libremente,
los cuales ruedan en los flancos del &rbol cusdrangular. De
esta menera con un rozamiento relativamente reducido se trans-
mite el ajuste de giro del 4rbol cuadranguler a2 la rueda ¢b-
nice 3l. El érbol cuadrangular 32 va suspendido de modo gi-
rable por su extremo superior en un cojinete frontal 39 sobre
la viga transversal, y soporta & wn piﬁén 40, Con este pliidn
engrans una cremallera 41 (véase tambuén le figure 4). Ia
cremellera 4L se mantiene en engrane mediante un rodillo de
retencidn 42. La misma cremallers es abatible mediante un
mufidn de giro 43 alojado en una cruceta 44, el cusl Se condue
ce desplazablemente sobre la viga transversal 15.

Con el mufibn de giro se mentiene ademés unida wme
biela 45, le cual se aloja giratoriamente sobre el muiién 46
de una manivela 47. BEsta manivela 47 gira en cada caso 180¢
mediante el motor de accionBmiento 48 conmutable en su senti-
do de giro, a través de un mecenismo de cable o de cadena 49
con le ruede 50, es decir a lo largo de un arco de cfrculo
51 segin la figura 3.
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Con la menivela 47 se aloja en la dlsposicién sobre
el mismo drbol de accioramiento 52-4rbol de le ruede de cadena
50. ung doble manivela denominada en conjunto con 53. Ia doble
manivela se extiende por ejemplo en la misma medide & ambos la-
dos sobre el érbol de accionamiento 52. En el ejemplo de oje-
cucldén se aloja giratoriamente en la doble manivela un husillo
55 que esté unide con el motor de propwlsidén del mecanismo 56.
Este motor es accionado en dependencia de la altura dehl'épilado,
pare mover en avance une tuerca de husillo 57, desde el extre-
mo apartado 58, al decrecer la altura del apilado. Scbre la tuer-
ca de husillo 57 se aloja girando libremente una ruede de cade-
na 59 junto a un elemento de guia 60 para la cadena, garanti-
zéndose asl un engrane permanente. El extremo denominado con 58
se nueve en 1802 con la oscilacidn de la menivele & 10 largo
del arco de cfrculos 61. Sin embargo el efecto puede dislocarse
la ruede de cadene 59 sobre el Arbol 52 llevdndola al extremo
de la doble manivela, en la cual se dispone el motor de meca-
nismo 56. La cadena de accionamiento 62 se conduce a través de
la rueda de cadena 59 y va fijada por el extremo 63, en direo-
clén al cual se mueve la rueda de cadens 59. De esta manera se
concibe pare el ajuste en altura del brazo oscilante una posi-
cidn fija de referencia sobre el dispositive de transporte 64
(figura 2). Hay que considerar & este respecto que esta posi-
cibn de referemcia esté estatlecida de dicha maners porque el
extremo con el bastidor de fijaclén 63 se abate hacla afuera
respecto & la viga transversal 15, en donde la doble manivela
53 estd ajustada respecto a la viga transversal. Una msyor apro-
ximaclén de los sitlos de fijacién 63 en el otro estribo de
la cadena 105 no es posible.

Se aprecia que el motor de mecanismo 56 estd unido
a través de un acclonamiento de cadena 65 con el husillo 55.



5o

10.

15.

20.

25.

30.

Ia egjecucidn como doble manivela con la rueda de
cadena 59 presenta la ventaja de que Se realiza une trans-
formacién de movimiento y de velocidad en la relacién de 1:2.

La cadena 62 se conduce en la cruceta mediante dos
ruedas gule 66, 67 & una ruede de cadena 68 en la zona de la
columna 4. En el centro se prevé un elemento de wnién de ca-
dena 69, que modifica #n 902 la orientacién de engrane de
la cadena, es decir correspondientemente a las disposiciones
de las ruedas gula 66, 67 y de la rueda de cadena 68, EL ex-
tremo de cadens 105 conducido sobre esta Gltima rueda va fi-
jado en un estribo, el cual, de acuerdo con las figuras 1 y
2, se ejecuta como extremo de la varilla de émbolo 70 de wn
dispositivo de cilindro-émbolo Tl, el cusl se aloja en el es-
cudo cojinete 6. El dispositivo de cilindro-émbolo TL &s ajus-
table en sltura en las bvarras gufa 72, 73 por medio de un hu-
sillo T4 y de un volante menual 75. En dependencia dal ajus-
te en altura puede ajustarse la altura del travesatio 20 co-
rrespondientemente @ la doble flecha 76 en la figura 2. Este
ajuste también podria conseguirse mediante un correspondien~

te ajuste en altura de wn estribo a modo de gancho. EL dispo-

sitivo de cilindro-émbolo Tl, mediante un mendo no represen-
tado en detalle, posibilita el que se afiadan aproximademen~
te los (ltimos 50 mm de carrere en cada posicidén final adi-
cionalmente respecto el movimiento de la disposicién de bra-
z0 oscilante, mediante lo cual se consigue un tratamiento con
la debida precaucidn.

La forma de ojecucién smpliamente descrita permite
que el travesafio 20, respectivamente las agarraderas por suoc-
eién 77, recorran un camino & lo largo de la linea 78, es
decir las agarrederas por succién se mueven solamente en la
medide necesaria para el levantamiento de wne place superior
del apilado 2, en tanto que luego & base del simulténeo des-
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Jo transversalmente y luego hacia abajo sobre el centro del

lado superior del dispositivo de transporte 64. Esta concor-
dancia de movimiento se realiza porque la doble manivela 53
se mantiene bajo el mismo accionamiento que el brazo de ci-
glefial 47 para el movimiento de giro del brazo oscllante. EL
motor de mecanismo 56 puede accionarse en dependencic de wma
exploracidn fotoeléctrica de la altura del apilado o por un
mecanismo de meniobra gradusl, el cusl esté disefiado de acuer-
do con la medlda de la altura de los distintos objetos en el
apilado 2. '

Le curva de movimiento 78 permite reconocer gue ge
realiza una transmisién sobre wn recorrido lo més reduzido
positle.

Como también se desprende de la figura 5, entre el
érvol de giro y el travesafio 20 con los succlonaderes 21, 22,
que se alojan giratoriamente en los brazos de giro 18, 19, se
aloja un mecanismo de cadenga 79, el cual se conduce alrede-
dor de una rueda de cadena 80 unida fijamente 21 giro con el
travesafio 20 y asimismo alrededor de le rueda de cadena 81,
la cual se dispone estacionariamente en la caja de mecanismo
29.

Se ha de indicar adicionalmente a este respecto
que la blele 45 en 82 presents un acodamiento con lo cual
no golpea en el Arhol de acoionemiento 52, cuando se asume
una posicién extrema, en le cual la manivela 47 estd alines~
da respecto & la vige transversal 15.

En la columna 3 se conducen un contrapeso 88 por
medio de los rodillos 84, 85 y las contrasujecciones 86,87.
El contrapeso estd suspendido en un tiro de cable 89, el oual
estd unido a través de rodillos de desvio 90, 91, 92 con un
estribo 93 en el margen central de los brazos oscilantes 18,



19, Mediante la separacidén del estribo 93 respecto a >los MU
flones del brazo oscilente que atraviesan los cojinetes osci-
lantes 16, 17, el contrapeso 88 ejerce en cada ¢aso un momen.
t0 sobre la disposicién de brazo oscilante. Este momento se

5. modifica con la direccidn del brazo oscilante en relacién a
la vertical, de tal manera que con e¢llo Se alcanza une compen~
secién de esfuerzos de los brazos oscilantes cargados gue Se
adapta de un modo relativamente exacto.

Lag figures 8 y 9 nuestran esqueméticamente vtra

10. solucién. Bn la viste frontal representada esquemdticemente
se denomina con 94 la disposicién de brazo oscilante y se repre-
senta en distintas posicitnes. Esta disposicién de brzzo os-
cilante tiene un contrapeso en este ejecucién. L travesafio
con las agarraderes de suzeclén se denomina con 95. ‘L‘rahaja

15« con una altura fija 96 de un dispositivo de transporte y a la
vez con una alture de apilado 97 que'se ve modificando. En es-
ta ejecucién con el cojinete oscilatorio o con el &rbol osci-
latorio horizontal 98 de la disposicidn de brazo oscilante 94
va rigldemente unida al giro una dolle manivela 99, @ cuyo

20. eoxtremo - como se desprende en especial de le figura 9 - se
aloja we rueda dentade 101 en unién con una guia de cremelle-
ra con cremallera. A dicha rueda dentade se acople un motor
de accionamiento 102, eventualmente mediante un mecanismo de
tornillo sin f£in o de ruedas cénicas. Estas piezas se disponen

25, en une pledrs 107 y gule de pledra 106 de la doble menivela
99, La rueda dentade 101l engrens a la vez con una cremallera
103, la cusl estd suspendida de wnm columna del bestidor pu-
diendo oscilar alrededor de ug punto de giro 104. Por consi-
guiente cuanio se gira la rusda dentada 101l se modifica por

30. una perte su dependencia respecto & la cremallers 103 y por

' otra parte su dependencia respecto a la cremellera 106 de la

doble manivela 99. Esta. por consiguiente bascula hacia afuera
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¥ varia en su longitud eficaz con relacidn al 4rbol dé giro
98, es decir se origina el mismo efecto que el descrito a ba-
ge de la doble menivela 53 seglin las figuras 1 a 5. Esta @lti-
me solucién se indiea unicamente como referencia pues tamblén
pueden imaginerse otras formas de ejecucién.

En le figure 10 se muestre una ejecucidn concreta,

en la cual ‘se aprecia la cremellera 103 con el cojinete oaci-
lante 104, as{ como también el motor de mecanismo 102, Al efec-
t0 se ha de indicar asfmismo que el accionamlento en altura en
la forma de ejecucién segfn la figura 10 actla en dereadencie
del giro del 4rbol de oscilacién 98, el curl es aceiomﬁo por
un mecanismo de ciguefinl, mientras que el motor de mecanismo
102 e3 accionado en’dependeneia de la altura del apilado que
en s se modifica.

El mando trabaja en especial con interruptores de
fin de carrera. Al efecto se asignan dos interruptores de fin
de carrera para el posicionamiento sobre el apilado y el dis-
positivo de transporte. Ademds se subordinan dos interrupto-
res de fin de carrera a los escudos cojinete, respectivamente
a les llemadas dobles manivelas, el objeto de explorar las po=-
sleiones extremas superiorn e inferior. El dispositivo de ciline
dro-émbolo ejecutado como estribo, pars la cadena de acciona-
miento del ajuste en altura, va provisto de otro interruptor
de fin de carrera. Ademds se dotan con interruptores de fin
de carrera los dispositivos de agarre para acusar la disponi-
bilidad de recepcidn, por ejemplo en las copas de los succione-
dores, as{ como un tren de rodillos de apilado - para el apila-
do 2 - destinado a la fijacién de la disposicién de un apile~
do. Lo mismo es vdlido pafa la exploracién del estado del dis~
positivo de transporte.

Los interruptores de fin de carrera ‘tembién mandan
en la necesarie sucesién de operaclones la bomba de veclo para
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los succionsdores previstos. Estos mandos se obtienen sin mds
8 base de los descritos desarrollos de movimientos del dispo-

sitivo mecdnico. Se ha de indicar al respecto que el motor de

acclonamiento para el ajuste en altura y la disposicidn de bra-
5 zo oscilante son conmutebles en el sentido de giro. Lo mismo

es vdlido naturalmente para el motor de ajuste de carrera en

la doble manivela para la adaptacién al proceso de apilado o

desapilado.

= . -

10. REIVINDICACIONES

Deserito ei objeto del presente invento, se decla-
ren nuevas y de propia invencidén las siguientes reivindicacio-
nes, con prioridad de la solicitud de patente alemans n2
P 2L 29 576.1 del 15 de Junio de 1971,

5. lem Perfeccionamlentos en un dispositivo parz el api-

lade o el desapilado de objetos, con una via de transporte
entre un dispositivo de trensporte dispuesto a una determina-
de altura y el ledo superior de wn apilado que se modifica en
altura, mediante empleo de una disposicidén de brazo oscilante
20, que en esencia gira 1802 alrededor de un eje horizontal, en
cuyo extremo se dispone un dispositivo de agarre y que estd
previsto de modo movible en altura, en donde wn medio de &o-
olonamiento en altura act@iea conjuntamente con wn medio de
accionamiento oscilante, caracterizados porque los cojinetes
25. oscilantes (16, 1T7), respectivamente el 4rbol oscilente (98)
de la disposicidn de brazo oscilante (18, 19, 94), son ajus-
‘Yles en altura durante el movimiento de giro y el punto més
alto de los cojinetes oscilantes (16, 17), respectivamente del
drbol oscilante (98), es modificable en dependencia de una

30. altura de referencia respecto al apilado que de por si va va-
) riando.
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2.~ Perfecclonamientos, segln la reivindicacién 1,
caracterizados porque el movimiento oscilatorio y el movimien-
to en alitura se producen y concluyen fundamentalmente &l mis-

mo tiempo.

3.~ Perfeccionamientos, segln la reivindicacidn 1,
caracterizados porque el acclonamiento en altura se ejacuta
como brazo de cigueﬁal (54) y la longitud del brazo de cigue—
flal es variatle en dependencia del ajuste en altura del api—
lado.

4s- Perfeccionamientos, segfin la reivindicacién 3,
caracterizados porque el brazo cigliefial, (53) presenta un hu-
8illo (55) o cremallers, sobre el cusl Se Duele mover waa
tuerca (57) o una rueda dentada, los cuales estdn previstos:
como extremos modificables pare la longitud efectiva del bra-
zo de ciguefinl y estén wnidos con wn motor de aceionamiento
(56).

5.~ Perfeccionamientos, segfn wna de les reivindica-
ciones 3 y 4, caracterizados porque en la tuerca (57) o rueda
dentada estd prevista une ruede de cadenz (59) que en espe-
cial puede girar libremente, sobre la cusl Se conduce una ca-
dena (62) que actfia sobre el accionamiento en altura, uno de
cuyos extremos estd unido con un escudo cojinete (6) movitle
en altura para le disposicién de brazo oscilente y cuyo 0tro
extremo estd unido con el extremo del drbol cigliefiel (53), que
estéd previsto como punto constante de referencia Para une vew

acidén de la longitud del brazo de clgiiefinl.

6e- Perfeccionamientos, segln la reivindicacién 5,
caracterizados porque el brazo de cighefial (53) estd ejecu~
tado como manivela doble, que se extiende a ambos lados so-
bre sus mufiones de giro (52) y soporta en un extremo el aoce
ciopnamiento motor (56) parm un giro del husillo (55), en cu-

P e RTINS
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yos extremos va fijada la cadena (62).

Te- Perfeccionamientos, seglin una de las reivindi-
caciones 1 a 6, caracterizados porgue el dispositivo de ac-
cionamiento (47, 48) se ejecuta como accionamiento de ciglie-
fial y estd dispuesto de tal manera que la disposicién de brazo
oscilante (18, 19) se encuentra en una posicién extrema de
su recorrido de transporte, cuando wna hiela y/o cremallera
(41, 45) propulsada por el accionamiento de cighefial. gue
permanece en unién de acclonsmiento con la disposicién de
brazo oscilante, estd alineada respecto a la extensién de
la manivela de ciglefial,

8o- Perfeccionamientos, segin la reivindicacién 7,
caracterizados porque el accionamiento de cighefial (47, 48)

se ejecuta con una cruceta (44), en la cusl se articula la
cremallera (41). '

9o~ Perfeccionamientos, seglin una de las reivindi-
caciones 1 a 8, en un dispositivo con un bastidor, en cuyas
columnas se conducen desplazablemente en altura los escudos
cojinete que llevan los brazos oscilantes caracterizados por.
que el 4rbol de accionamiento (52) para el accionamiento de
ciglefial (47, 48) y la manivela o doble manivela (53) del ac-
clonamienfo en alture se Lnstela Verticalmente y Se dispone
sobre una pieza transversal (14) entre las gules verticales
(3, 4) en donds los escudos cojinete (5, 6) es+dn unidos
con we cadena de acciomemiento (62) de la manivels o de la
dotle manivela (53). -

10.~ Perfeccionamientos, segfn la reivindicacién 9,
caracterizados porque un estribo (70) de la cadena (62) es
ajustable en un escudo cojinete (6), al objeto de poder es~
coger la altura de referencia sobre el dispositivo de trans-
porte (64).
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ll.~ Perfeccionamientos, segfn la reivindicacién 10,
caracterizados porque el estribo ajustable (70) estélprevistb
pare ajustarse automiticamente en el tiempo de trabajo, pox
ejemplo como dispositivo de émbolo-cilindro (71) acelonado
neumdtica o hidréulicamente, el cual provoca una carrera ini-
cial o carrera terminal del dispositiwo de egarre (21, 22) a
el ajuste de 108 brazos oscilantes en las posicionss extremas.

12¢~ Perfeccionamientos, segfin una de las réiﬁindica—
ciones 1 a 6, caracterizados porque wia manivela (47) del ac-
clonamiento de cigliefial (47, 48) y la memivela o doble pani-
vela (53) del accionsmiento en altura estdn dispuestas parale-
lamente entre si. '

13.-~ Perfeccionamientos, segln las reivindicaciones
7 4 8, caracterizados poryue el accionamiento de cigﬁeﬁal
(47, 48) arrastra un 4rbol cuadrangular (32), el cual estd
previsto como elemento de acclonamiento para un mecenismo de -
ruedas ofnicas (30, 31) en los mufiones de drbol (28) de la
disposicién de brazo oscilante (18, 19), en donde se conduce
une rueda de accionamiento (31) desplazablemente por el &rbol
cuadrangular. ' ‘

l4o~ Perfeccionamientos, segfin la reivindicacién 13,
caracterizauos porque entre el 4rbol cumdrangular (32) y wa
carcasa (29) para la rueda cénica de accionamiento, que 2 la
vez soporta un mufién de érbol (28) de la aisposicién de bra-
zo oscilante (18, 19) est4 previsto wn transmisor de momen—
%0 de giro con cuatro rodillos (35-38), cada uno de los cua-

f;eda sobre un correspondiente flanco del drbol cusdren-
gular,

15.- Perfeccionamientos, segéin la relvindicacién 6,
caracterizados porque la doble menivela estd previste con un
mufién horizontal de drbol y estd configurada con wna gufa de
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piedra y porque la piedra conducida sobre dicha gufa esté
unide con una gufe vertical a través de una barra alojada ar-
ticuledamente, cuya gufa vertical se ajusta en altura de modo
variable en dependencia de la altura del apilado.

16+~ Perfeccionamientos, segfin la reivindicacidn 6,
caracterizados porque la doble manivela (99) presenta una
cremallera (100) con un pifién (101), en el cual engrana wn
motor de accionamiento (102) pare la modificacidén de la lon-
gitud eficaz de le doble manivela, asi como porque este pifibn
engrana & la vez con une cremaellera (103) alojada giratorie-
mente en el bastidor. '

17.- Perfeccionamlentos, seglin una de las reivindi-
caclones 1 a 16, en un dispositivo con un contrapeso'que se
conduce en las columnas y a través de un tiro de cable estd
unido con como mfnimo wn escudo cojinete de la disposicién de
brazo oscilante, caracterizados porque el tiro de ¢able (89)
s distancia del cojinete oscilante (16, 17) de 1la disposicién

de brazo oscilante (18, 19) ataca al mismo y provoca un con-
tramomento. '

18.~ Perfeccionamientos en un dispositivo para el
apilado o el desapilado de objetos.

Segfin se describe y reivindica en la presente memo-
rie desoriptiva que conste de 20 pdginas foliadas ¥ eoritas
a miguina por una sola de sus caras y acompafiades de 1los di-
bujos reglamentarios.
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