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‘de recuperaclon durante la carrera de rascado, y desenrollay

'acoglamiento embragable gn el‘tambor de cable del torno de

;polea de desviacién‘sobpe la que es conducido el cable de
' recuperacién, que sirve al final de la carrera de rascado
" para izar y_véciai la cqchara, entoncés.la disposicién cono-
_cida Qdolece del inconvenieﬁte de que'hay que.desconectar

el tvorno de recuperacién antes de que el carro de cable hayd

cendiendo el carro de cable, el cable de recuperacién dete~
nido deposita sobre el suelo la cuchara previamente izada,
“de modo que ésta describe una viarinclinada. Puede entonces

~chocar contra material amontonado en las proximidades de su
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El presenfe imvento se refiefe'arun escrapeador con un
torno de recuperacién que, mediante él arrollamiento de un
cable de recupgracién, devuelve a su pésicién de partida a
una cuchara arrastrada hacia arriba poi uﬁ torno. principal
durante la carrera de rascado. - |

Es conocldo el desconectar el acc1onam1ento del torno

del tambor de cable del torno de recuﬁeracién>el cable de

fecuperacién con ayuda del forno principal. Esto exige un

recuperacién. Es éste un elemento especial, que precisa un
circuito eléctrico especial para su mando, y‘prépenso a ave-
riarse. si el escrapeador tiene un carro de cable conducido
sobre un puente porAencima del material a émdntonar, carro
quefestéVunido con el torno. principal médiante un cable auxi
iiar'que se arrolla j desenrolla en el mismo séhtido_que el

cable de traccién que arrastra a la cuchara Y que lleva una

alcanzado su posicidn final, Y que después, al seguir des-

posicidn de partida y quedar enganéhada en 41, sin que lle-~

gue a alcanzar su ‘posicién de, partldansobre el suelo. ‘Ademds

tiene que estar ajustado el acOplamlento de tal modo, aque el
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" .’.';.‘...;.'v..u.mu.:a. l.«.m o u.»!Jn uh bk, mm’ S o

nnlmn I AU



10

15

20

28

«descenderkla;cuchara’de manera més conveniente y, por -otra

‘ racteristlcas-citadas anteriormente, entonces es .especial-

'pal, tal como seria oonveniente para prOcesos de mando y-de |

'mrbaciones.’~

es conmutable & un sentido de giro en que se,desenrolle,gl

_clones que un acoplamiento espe01a1

‘diante el desenrollado del ‘cable de’ traccién y el cable %7

cable de recuperacion permanezca tirante, pero sin ejercer.
una tva001on perturbadora sobre 1a cuchara. Este ‘ajuste es
mantenlble Tan solo dlflcllmente a:la 1arga, de modo que '
tambien para ello es preciso un cierto gasto ‘en equipo, pu-
diendo presentarse perturbaciones en el serv1cio. Con ello
se dificulta también un mando sensible, der~vado de la fuer-

z8 actuante en e1 cable de traccién, para el torno princi-.

control automaticos.
Existe- por lo tanto el problema de me jorar el escrapea—
dor de tal modo,, que con una estructura sencilla, 1ibre en

lo posible de averias, el func1onam;ento del escrapeador‘re— L

sulte mds segurc-y mds conveniente, ¥ que no tengan lugar pex

Este problem& se. resuelve coniorme al 1nvento, por el

hecho de que el a001onam1ento del torno de recuperacion _
cable de recuperacidn. Con ello se puede.pgr'uﬁa parte hacer

parné; mantenerla libre de fuerzas perturbadoras,'de modo
que su via y posiclon resulten optimas. La conmutac*on del'

a001onamlento exlge menos gastos y orlglna menos perturba—
51 el escrapeador tiene un carro de cable con, 1as ca-
mente conveniente que’ el carro de -cable sea descendible, me— -

auyiliur, hautn una ponioion final uttuada por ancima de la

posicion de partida de la cuchara, siendo entonces el torno .

1 ¥ .
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de recuperaclon conmutable al sentldo de desenrollado, eg-
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i ra es izada sin retardo, vaciada y devuelta a la posicién

403705 .

tando pérado el carro de cable. Con ello puede la cuchara
ser hecha descehder verticalmente hasta la posicidén de par-
tvida, con lo que por lo general llege hasta el suelo en el
lugar enAque comienza el material amontonado.

.En combinacidén con ésto es ventajoso que estén previs~
t08,dispositivos de mando que conmuten autométicamente el
accionamiento del térno de recuperacidn é‘desenrollado, cuarn
do el carro de cable ha alcanzado su posicién ektrema infe-
rior. De este modo se puede automatizar el curso del rascadg
'pana varias carreras. ‘

~ Asimismo es especialmente ventajoso que el torno de re-
cuperacidn sea,c§nectaple en el sentido de desenrollado an-
teé del comiengo de la carrera de ragcado ¥ déje que el ca-
blé de recuperacidn cuelgue en forma de lazgda suelta de ca-
ble, & conﬁihuacién de lo cual pueda conectarse el torno
princiﬁal en el sentido de arrollamien;o.~Se consigue con
ello quella cuchara trabaje‘durahterla cairera de rascado py
influenciada en cualquier caso por el cable de recuperacidn|
La magnitud del adelanto del torno de-rééuperacién y los
nimeros de revoluciones de los tornos pueden estar ajustado
de tal modo, que la lazada de'cable se haya consumido al fi-

nal de la carrera de rascado, de modo que entonces la cucha

de partida.

Convenientemente estdn preﬁistos inte:ruptoreé que, al
corniectarse 1arcérrera de rascaﬁo, conecten automiticamente
el torno de recuperacion por lo pronto en el séntido de des-
arrollamienio y, después &e un deverminado avance .del cahle

de recuperacion, al torno principal en el sentido de arro-
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llaniento. “ambién esta medida contribuye a la automatiza-
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“en el material a amontonar con una superficie situada sus—'

. de recuperacion. ‘E1l ancla, que tiene un peso nada despreciaj

'cable de recuperacidn es hecho pasar por la cuchara, al co-|

no de recuperacién esté dispuesto un rodillo de apriete .que

403705
cién del trabajo del escrapeador. 7
Péra impedir que un tkoZo suelto de cahle oécile de un

lado para otro, ge recomlenda montar sobre el cable de re-

cuperaclén, cerea de la cuchara, un ancla Qque se sumerja

tanclalmente en sentido transversal con respecto al cable

ble, mantiene dirigido hacia ahajo el trozo suelto de-cable"
avanzante. Esto ocurre de nanera especlalmente efectiva si
el ancla esra enchufada de manera suelta sobre el cahle de

recuperaclon y tiene forma de embudo. A este particular el

mienzo de su carrera, a través del ancla, que queda tendidaj

¥ 1o mantiene estirado.

- Es también ventajoso que en el tambor de cable del tor

.

al»ifée dgsénrollando el cable de recuperacién, sujete las |
vueltas de éste situadas todavia:sobre el taﬁbor de cable.
oL - hS : .
Can el}o sé evita con seguridad que se suelten vueltas al
arlojarse ei'éable de’recuperacién. Coﬁveniantemente,esté
el rodillo de apriete dispuespo de tal modo, que se apoye
mas fuertgmeﬁte contra las vueltaé del cahle de recuﬁéra-
eidn, cuando éste se va desenrollando. Con éllo se ahérra'A
energia durante el arrollaniento del cable de réchpéiécién,
en que puede ser'menor el apriete dél rodillo, preaervéns_-.

dose el cable ¥y las piezas del torno de recuperacién. Esto

se realiza de manera sencilla soportando el rbdillo_de

_aprieve en un extremo de una palanca, cuyo otro extremo seq:

bqﬂoulabWe en torno de un eje situado‘paraﬁelo al eje dél-

nambor de cable, y ai el punno en que el rodillo de apriete]
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cidén del puente y similares. ..

dos en el dibujo, mostrando:

.escrapeadory

insvalacidn nmezcladora, que no ha sido representada.

entra en contacto con el cable de recuperacidn se encuentra

visto en la direccidén de desenrollado, delante del plano que
une ambos_ejes. ,.;

Una forma especlalmente conveniente de reallzacién re~
sulta tamblen cuando el cable -de recuperacidén es conducido

entre el torno de recuperacidén y el carro de cable sobre .dos
: .. . e

poleas montadas en el puentve y, entre éstas, sobre una poleg

que estd unlda con un peso movible libremente en direccidn
vertical. Con ello se tlene bien en la mano el mantener el
cable estirado con una fuerza pequefia, y comprender 1a‘1§za-
da de cable en un espécio.pequeﬁo, de’modé que no puedan

producirse perturbaciones originadas por el viento, oscila-

Ejemplos de realizacién del 1nvenp8 han sido. ilustra-

-

. La rig. 1, wn escrapeador visto de frente;

la fig. 2, ﬁﬁ'EEQUemawdengpnexioneb simplificado del

R “e
s e

.

la fig. 3, una cuchara en seccién.yl;epresentacién am-
pliada;

la fig. 4, el torno de recuperacié%ren seceidén, ¥y un
éegundo ejemplo de realizacidn para la iazada de cable.

kn torno de una columna 1 estén disipestds tabiques de

separacion 2 en forma de estrella, que forman cinco cajas

para materiales de diversas-clases. En la base de.la columng -

Se encuentra para cada caja una salida 3, que cdnducé,a una

Sobre la columna 1 estd montada, de manera giratoria

en torno de un’ SOporte 4., -una ca*casa de mogor. 5 que contie-

\ .
B R Ju‘""',hx, oLt

ne un torno prineipal 6. Con la carcasa de motor eata unido

" — P T W x ey s -
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- Esta termina-en un apoyo 12, El apoyoiCOﬁsiste‘en dos tubos

'caén 20 sobre uﬁa polea'21 dispuesta eﬁ'el'lugar de inflexid

'tero de una cuchara 24, mlentras que- un cable auxilisr pasa

T-
£03705
fijamenxe'un puenfe 7. Este est4 realizado en forma de celo-
sia y'cbpsiéte-sustancialmente en doa largueros superiores
8 ¥y un larguero iﬁfefior, que sirve como carril 9. Los lgr;
gueros estén unldos por medio de tornapuntas 10.
La _parte del’ puente 7 que 1imita con la caréasa de mo-

tor 5, estd dirigida hacla arrlba; aAella sigue, después de

unViugér'dé'inflexién 11, una parte dirigida hacia abajo.

de;apoyd 13,'qué estdn soldados con los largueros 8 del

puente. y unidos con un punto de unién del carril 9 a través

‘de vornapuntas 14. La base de cada uno de los tubos de apo-,

yo 13 estd soldada con un cuerpo portador 15 de iorma de ca-
ja de un mecanlsmo de traslacidén 16. El mecanismo de tras-
lacion reposa con ruedas 17 sobre elnsuelo 18, ¥ puede ser
éccionado_por un motor de tréslacién 19,

'Desde el torno principal 6 discurre un céble.de'trac-

11y sobre una;polea de desviaclén 23 soportada en un brazo

22 de la carcasa de ‘motor 5, para llegar al extremo delan-

sobre 1a polea 21 para llegar a un carro de cable 26, que -
rueda sobre €l éarril 9, El carro dé-cable 1leva una polea

273‘sobrqué que pasa un cable de recuperacidn 28,;procedeh-

te del extremo|posterior de la cuchara 24, para llegar a un|

torno de recuperacion 29 montado en el carril 9. ¥n la caja

se enouentra el material %0 a amontonar.
En el esquema de conexiones de la fig. 2 se ha de51gna-

do el motor del torno principal con 31, y el motor del tor-
i
no de recuperacion, con 5? Los- motores estan unidos - con

.,' R «[ - E £

una conexion de fuerza mOtrlz 33, a saber, en cada caso a

e

" .
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través de un relé 34,35,36 pare una de las direceciones de
giro, y de un relé 37,38,39, para la otra. La bobina de ca-
da relé estd conectada por un lado a una linea de meando 40
¥y, por otro lado, a través de sendos interruptores 41 a 46,
8 una linea de mando 40*. Los interruptores 41 vy 42 estén
influénciados por un aparato de mando de e;evacién 47, los
interrubtores 44 y 4% por unAabarato de mando de descenso
48, y los interruptores 4% y 46, por un aparato de mando de
traslacidn 49. Los tres aparatos de mando citados son manio-
brados por un aparato de mando principal 50. Sobre éste ac-
tian interruptores de posicién 51, indicadores de llenado

52 e inverruptores de limitve 53%,54. Xl escrapeador sirve a

“cinco cajas; a cada una de estas cajas le estd asignado uno

de esto8 interruptores. Entre los indicadores de l1lenado 52
¥ el aparato de mando principal 50 espén montados interrup-

tores de bloqueo 55,

- La cuchara 24 (fig. 3) consiste sustancialmente en dos

‘paredes laterales 56, una pared posterior 57 y un fondo 58.

En las paredes laverales estd fijado el cable de traccidn
20 en la parte de delante, y qi cable de recuperacidén 28 en
la parte de atrds. A la cuchara atacan diiectamente dos ca-~
denas-sg, que se unen en un cierre 60; en éste estd sujeto
el extremo del cable de recuperacién. Sobre el cable de re-
cuperaciéﬁ asienta de manera suelta un ancla 61, que 8std
hecha en rforma de pieza fundida, sien@o por génsiguiente pe
sada. Abraza al cable con una parte cilindrica 62, que se
enéancha en forma de embudo para terminar en una superficie
6% situada vransversalmente con respecto ai cable.

pl tambor de cabWe 6% de1 torno de recuperaclon 29

o M N LTk , e

(rig. 4) e&ca qustentado en, caballenes de soporte 64 de una
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| aparato de mando de elevacién 47. Este. cierra por lo pronto

”ha01endolo pasar por el ancla, de modo que la lazada formada

403705

caja de torno 65 que, a su vgz,:esté fijada en el carril 9.
En un soporte 66 estd sostenida de manera basculable una pa-
lanca 67, cuyo extremo libre suéfehta'un rodillo de apriete
68. El eje 69 del tambor de‘bable.ﬁj'yrel_éje 70 del soporte
66 deverminan un plano 71. El punto en que el rodillo de
apriete 68 se apoya sobre las vueltas del cgble de recupera-
cidén 28, se encgentra'delante de este plano, visto en la di-
reccidn de desenrollémiepto de dicho cable.
Cuando el escrapeador se encuentra'por encima de una de
lgs cajas, feacciona el corfé8pondienﬁe ihterruptor de. posi-
.cién 51, dejando libre al eécrapeador para que trahaje. El
carro de cable se encuentra en su posicidén extrema derecha,
representada en la fig. 1 con lineas de trazos y puntos, ¥y
la cuchara pende arrimada debajo de éi.'Si.se conecta enton-

ces»el'aparato de mando prineipal 50, selecciona éste el

al interruptor 42, de modo que €l relé 35 recibe corriente.
¥l motvor 32 del torno de recuperacion hacge girar al tambor

‘de cable 6% en el sentido de‘desenrollémiento,-pl cable de

recuperacién 28 se desenrollé, y la cuchara 24 desciende has
ta el suelo. Se siguevennoncés'desenrollando todavia, for-
mandose una 1azada,éueltavde'cable 72-(q1bﬁjada en la fig. 1
con 1inéas dé}trazos y puntos). Al cabo de un tiempo deter-
minédo.cier}a el aparéto de mando de elevacidn 47 al inte-
rruptdr 45, poniénddéé en marché el movér %1 del torno prin-
01pal La cuchara es 1zada (representado con 1ineaa de tra~ .
ZOS ¥ puntos en 1a fig. 1). El ancla se sumerje en el mate-
riaTJ30, y la cuchafa 24 tira del cable de recuperacidn 28

v

por el cable de recuperaclon ?8 que sigue desenrollandose,

- ey e B I s e e ot kL e .
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descenso, moviéndose con ello tambhién el carro de cable 26

cién de partida, el aparato de mando de traslacién 49 cierrg

403705, o8

permanece sustgncialmente estirada. Al mismo tiempo que la

cuchara 24, se mueve también hacia arriba el carro de cable
26. Con ello sé coﬁsume mds cable de recuperacidn, tensdndod
se diého cable, mientras que el ancla 61 cede en la medida
precisa, siendo finalmente sacada del material (representa-
do con lineas de trazo continuo).

Una vez que la cuchara 24 ha llegado & su posicidn ex-
trema superior, reacciona el correspondiente interruptor de
limite 53, El aparato de mando prinecipal 50 provoca’entonceq
que el aparato de mando de elevacidén 47 abra los interruptot .
res 41 y 42. Déspués cierra el aparato de mando de descenso |
48 al interruptor 45, y el motor 32 gira en direccién con-
traria. Bl vorno principal 6 y el carro de cable. 26 estén
parados, y el cable_dé recuperacidn es afrollado, izando a
la cuchara-y vacidndola. (uando ésta cuelga debajo del ca-
rro de cable, es inducido el aparato de mando de descenso
48 por oiro interruptor de limite, que no ha sido represen- o
tadc, o bien por otro medios, a cerrar también al interrup-| -

tor 44. Con ello gira el torno principal en direccién de

h la cuchara 24 en este sentido, hasta que el correépoﬂdien-
te interruptor de limite 54 reacciona. Con ello se ha vuel-
to a alcanzar de nuevo la posicidn de partida. | |

A mano o automiticamente se puede hacer seguir:en cada
casc una nueva carrera de trabajo, hasta Que la caja'esté
llehaAy reaccione el correspondiente indicador de llenado

52. Este provoda que, una vez vuelta la cuchara a la posi-

uno dezlgs interruptores 43‘6 46, con, lo que el motor de’

traslacién 19 se pone en marcha y hdce que el puente 7 sea
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_torrio de recuperacidn se conserva también cuando en el re-

- troceso de la cuchara es detenido el torno.de recuperacidn
la cuchara desciende a lo largo del cahle de recuperacién

‘proximidades de la posicidn de partida de la cuchara se ha-
' ta posicién de partida.

_el~tamhoi de cable 63, el rodillo de:épriéte 68 se apoya tar

" 80lo ligeramente contra'1a8~vue1uas del cable. de- recupera-

- 1=

rrespondiente interruptor de posicidn 51 y ‘el indicador de
llenado indica,que~la cajé ya no estd llena, entonces es de-
tenido de nuevo el motor de traslacidn 19, ¥ recomienza el
rascado. Mediante los inteiruptores de bloQueq 55 se pueden
ekcluir_las'dive:sas cajas de este ciclo automdtico.

El escrapeador trabaja Qentajosamente de manera automa-
tica, wal como ha sido dgscrito, Ahora bien, la inversidén de
la marcha del torno de recuperacidn representa también una
ventaja cuando los procesos de rascado:y traslacidn son go-
bernados a mano, ya que también enconces'se producen los
efectos favorables discutiddsr

La ventaja de que no se precise un acoplamiento para el
29 antes de que el carro de cable haya alcanzado su posicion
'final, con lo que al sepuir retrocediendo el carro de cable,

28 parado. lescribe a este particular una trayectoria incli-

nada, en si conocida. Esta es desfavorable cuando en las
lla amontonado-maperial que "impida a la cuchara alcanzar es-
Cuando el cable de recuperacién 28 es arrollado sobre

cién;'a Base de su pesoj el cable se‘époya de por si apreta-

damente sobre el tambor de cable. Por el contrario, si es

dqsqﬁrollado-e;hcableidekrgque;acgﬁnfge,,se produce por la|

rriccién; que trata de Arrastrar consigo al rodillo de aprid

403705 H

basculade hasta por encima de otra caja. Si se cierra el co-
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“rollado rapidamente y cuelga flojo.

41 representada adicionalmente en la fig. 4, el cable;dé recu-

'dlrec01on vert1cal, y esta conducldo con ayuda de una ore;a

40370 B

te 68 en la direccién de desenrollado, una fuerte fuerze dﬁ.
apriete que oprime al rodillo de apriete contra las vueltas
del cable de recuperaciodn, de modo que éste no se escapa dell

vanbor de cable, incluso cuando durante el avance es desen—| .

La opresién reforzada del rodillo de apriete 68 se pue-i
de conseguir, en.lugar de-por la posicién reciproca indica-
da de los ejes y del punto de bonracto,rtambién por médio dsg
otvras medidas,'bor ejemplo, medianve muelles que entran en
aceibn allcambiar el sentido de giro, o mediante un'aprieté
electromagnético. V

El ancla 61 puede estar aplicada también fijamente en
el cable de recuperacién 28, especialmente cuando la lazada
de cable 72 no necesité ser hecha muy grande. En lugar de

los interruptores de limite representados, o bien adicional-

mente a ellos, se pueden emplear interruptores que reacclo-| ~

nen antve variaciones en la tensién del cable de traccidn.
Los aparatos de mando 47 a 50 pueden consigtir, en una combiA
naclon de 1nterruptores y relés, y desencaaenar y controlar
medidas adlclonales, asi como bloquear y asegurar reclpro-_
camente los procesos.

En una variante de la forma de realizacién, que ha sidd -

peracidn 28 discurre entre el torno de recuperacién 29 y el|
carro de cable 26 sobre dos poleas 74,75, que estén sostenid
das en el carril 9 con un caballete de soporte 76. Entre esw
tas dos poleés discurre el cable sobre una polea T7, que es;

4 unida con un peso 78. El peso es movible libremente en

79 a 10 largo de una barra 80 que, a su vez, estd fijada merf’

£y
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diante bridas 81 en 1os tubos de apoyo 13,

Esta disposicién puede sustituir al ancla 61, y tam-
bién al rodillo de apriete 68.- Porma al comienzo de la ca-
rtera'dé rascado una lazada de cable 82, y acoge al cable
de recuperécién avenzante mientras existe todavia un exceso
de largo de cable. El peso mantiene al cable de recuperacidr

constantemente lo suficientemente tenso. Su guia impide el

penduleo del peso y de la lazada -de cable hajo la influencid

de movimientos del escrapeador o de influencias exteriores.
« Cuando unicamente existe poco material, 30 en la caja,
es décir, que la cuchara describe una trayectoria plana du-
rante el rascado, tiene que existir a disposicién un largo
sufi1ciente del enble de rueuperacidn, puesto que la cuchara

se mueve muy por debajo del carro de cable. La lazada de ca-

"ble es consumida hasta que la cpchara ha 1legado al punto

extremo superior de su carrera de rascado. A este nroceso

hay que adaptar la magnitud del avance del torno de recupe-

racidn. Cuando hay més material en la caja, entonces se ne-

cesita en la carrera de rascado menos cable de recuperacidn
‘permaneciendo mds tiempo la lazada de.cable 72,82. Al final

de la carrera de  rascado se -ha consumido en cualquier caso,

de médo,que el-éable de recuperacidn puede frenar a la cu-
chara‘cuando ésra ha sido arrészrada hasta por encima de ia
cuspide del materlal amontonado y cngando del cable de
traccidn 20 pudiera caer en un agugero todavig libre de ma-
terial cerca de la‘columna 1,'10 que'en otro caso podria

originar una averia del escrapeador y un avasco de la cu-

'chara'entre tabiques de separacidn 2.

'Ln resumen, la Patente de Invenc1on que se solicita

debera TGCdET sobre lag relvindlcaclones 51gu1entes.
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- REIVINDICACIONES -~

1. Un escrapeador con un torno de recuperacidén que,
mediante el arrollamiento de un cahble de recuperacidén, de-
vuelve a su posicién de partida a una cuchara arrastrada ha-

cia arriba por un torno principal durante la carrera de ras-

cado, caracterizado porque el accionamiento del torno de re-

cuperacién es conmutable & una direccidén de giro en que se

desenrolla el cable de recuperacidn.

2. Un escrapeador de acuerdo con la reivindicaciodn 1, |

con un carro de cable conducido sohre un puente por encima
del material a amontonar y unido con el tormo principal me-
diante un cable euxiliar, que es arrollado y desenrollado en

el mismo sentido que el cable.de tracecidn que arrastra a-la

cuchara, y que lleva una polea de inversidén sobre la que es .

conducido el cable de recuperacién que, al final de la ca~

rrera de rascado, sirve para izar y vaciar la cuchara, ca=-

racterizado porque el carro de cable es descendible, medianJ-

te el desenrollamiento del cable de traccién y del cable.
auxiliar, hasta una posicién final situada por encima de la
posicién de parvida de 1la cuchara, después de lo cual es con
mﬁtahle.eiptorno de recuperacidn a la direccién de desenro-
llamienvo, estando el carro de cable parado.

~ 3. Un escrapeador de acuerdo con la reiVindiéacién.Z,
caracterizado porque estdn previstos disbositivos debmahﬁot

que conmutan el accionamiento del torno de recuperacidén autd

mavicamente a desenrollamiento, cuando el carro de cable ha|

alcanzado su posicién extrema inferior.
4. Un escrapeador de acuerdo con una cualquiera de lad
reivindicaciones- 1 a 3, caracterizado porque el torno de re

cuperacién es conmutable a desenrollamiénto antes del co-




10

15

20

25

30

4037050

mienzo de la carrera de rascado, haciendo que el cable de

" recuperacidn -cuelgue en forma de lazada suelta de cable,

después de lo cual es conectable el torno principal en di-
reccién de arrollamiento.

5. Um'escrapeédor de-acuerdo c&n la reivindicacidén 4,
caracterlzado por estar previstos medlos de mando que, al

conectarse la carrera de rascado, conectan por lo pronto

'automaulcamente al torno de recuperacién a desenrollamiento,

y al cabo de un Qeterminado.avénbe'dgl cable'de recupera-
ciﬁp, al tornofpringipal en el sentido dé arrbllamiento.

V6. Un escrapeador de acuerdo con las reivindicaciones
4 4 b, caracterizado porque sobre el cable de recuperaciédn,
cerca de la cuchara, estd montada un ancla que se sumerje
en el matverial a amontonar con una,superfieie situada sus~
vancialmente gn'seﬁtido transversal con }especto al cahle de
recuperacidn. '

7. Un escrapeador de acuerdo con la reivindicaciédn 6,

~caracterizado porque el ancla esta enchufada de manera suel-

ta sobre el cable de recuperacidn y tiene sustancialmente
forma de embudo.
8. Un escrapeador de acuerdo con una cualouiera de lasg

reivindicaciones 1 a 7, caracterizado porque en el tambor de

; cable del torno de recuperacién estd dispuesto un rodillo de

apriete que, al desenrollarse el cable de requperacién, su-

jeta las vueltas de éste situadas todavia sobre el tambor de

"cable.

9.  Un escrapeador de acuerdo con la reivindicacién 8,

caractefizado porque el rodillo de apriete esta dispuesto dd

i/
tal modp que, al desenrollarse el cable de recuperacion, se

apova mas 1uertemente contra lds vue1tas de éste.
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10, Un eécrapeador de acuerdo con la reivindicécién 9,
caracterizado porque el rodillo de apriete estd soportado el
un extremo de una palancﬁ, cuyo otro extremo es basculable
en torno de un ejé situado paralelamente con respecto al eje
del tambor de éable, ¥y porque.el punto en que el rodillo'de
apriete'enyra»én contacto con el cable de recuperacidn se
encuentram visto en la direccidén de desenrollamiento, delan-
te del plano aue une 10s aos ejes. o

" 11. Un escrapeador de .acuerdo con una cuglquigré de‘laﬂi'“
reivindicaciones 1 a 10, caracterizado pbrque el-éhble.dézr
recuperacién estd conducido entre el torno de recuperacién
y el carro de cable sobre dos poleas montadas en el puente.
¥y, entre éstas, sobre una polea que estd unida con un peso
movible libremente en direceidn vertical.

12. Se reivindica por dltimo, como objeto sobfe el Que
ha de‘recaér la Patente de Invencidn, que se solicita: "Uﬁ
ESCRAPEATOR" . -

Todo conforme queda descrito y reivindicado en lé.pref
sente.memoria descriptiva, que consta de dieciseisﬁpéginas
mecanografiasdas y dibujos adjuntos. .

Madrid, 9 de Junio de 1.972
BERN TA :




ZYKLOS METAULBAU KG DIPL,/-(NG. KARL HAGELE

DOS HOJAS/12

~ Moy '
0 403705 g
5 R ~
5 % Fig.!
‘\ 26 7 g
{1 8
X .\:’200 21 25 > 12 29
"« {
> l
~ 27 _ '
1 R 28 N N
\.\'\, 2 11’ i
24. ... '
i 135
s, [
) T |16 >
‘ ’ | i
3
30 18 17 19
3347 | ]
I r-] u”"loo .
34— /;"‘T 40’ Fig.2
AT ] 53
] 4 *“|,:":
—— 3 45 : 5
37 : 1 147
3 ! '--—"\
k‘vﬁh T4
|
- _\: > Lo
- i ey e ]
‘/; 1 39 45 | 50/
38 Buh_w. 48
36\:‘& [i ] 51
= ’;) B3|
Ord el el o
—lyg 4
T ' 55
39— 52 2
ESCALA VARIADLE
MADRID,.9_DE__Jinio  DE1972
BERNARDO UH ?
P. P. /
s / / ’,,-

7



ZYKIOS METALLBAU K& DIPL/-ING. KARL HRGELE DOS HOJAS/22

;

ESCALA VARIAE
MADRID, 2 _DE.__Junijo
B

sgxmoo/u

s S/
ik

28




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



