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E1 présente invento se rcfiere 2 un cartucho de cinta
‘ ;
de dos carfetes, en el cual una.correa elastica flexible
hace cdntacto con la cinta sobre los cubos de los carretes,
con lo cual el movimiento de¢ la correa produce movimiento
de la cinta entre los carretes.
 La cinta para grabacién magnética se viene suministran-
do desde hace tiempo en cartuchos, para facilidad de mani-
pulacibén y de uso, En general, tales cartuchos de cinta in-—
cluyen un par de carrebes espaciados entre los cuales es
transferida la cinta por un accionomiento de eje motoxm y
los carretes son ademds accionados por intermedio de embra-
gues deslizantes para producirAtensién en la cinba. Puesto
que los carretes son accionados con velocidad sobremultipli—
cada, en tales cartuchos no se ubiliza eficazmente la poten-
cia de acclonamiento suministrada y, ademés, no se dispone
de aceleracidn y deceleracidn répidas de la cinta. Por es-
ta razdén, en las aplicaciones para las que se requiere ace~
leracibén y deceleracién répidas de la cinta&(es decir, para
las computadoras), se han utilizado transﬁortes de cinta
de bucle en vacio de carrete a carrete al descubierto, los
cuales producen bucles sueltos en la cinta. Tales sistemas|
son complicados, y en ellos se sacrifica la comodidad que -
ofrece wn cartucho de cinta.
Los transportes de cinta accionados por correa, en los

que la correa de accionamiento hace conbacto con la cinta
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sobre los cpbos de los carretes son conocidos en la técni-
ca anterio;, como puede verse, pdr ejemplo, en las Paten~
tes para los EE.UU. nﬁmeros‘2.658.398; 3.125.311; 3,154.%08;
3,305,186 y 3,514,049, In este tipo de transporte, el accio-
namiento de la correa impulsa a los carretes y mueve la cin-
ta entre los carretes dando por resultado una utilizacién
nés eficaz de la potencia de accionamiento suriinistrada. De
préferencia, la correa se separa de la cinta en rodillos de
gula y a través del transductor magnético, para impedir que
cualQﬁier diferencia de elasticidad entre la correé ¥y la
cinta afecte al movimiento de la cinta., Ta tensién en la
cinta se produce entonces creando una mayor tensidén y, por
congsiguiente, una velocidad nés alta en la correa en el ca-
rrete tomador que en el carrete de suministro, No obstante,
en los dispositivos de la téenica anterior se han wtiliza-
do miltiples conexiones de accionamiento y/o freno con la
correa de accionamiento y/o los carretes pars proporcionar
la tensidn de cinta deseada y uniformidad del accionamienw
to de la cinta., La complejidad de tales dispositivos ha ex~
cluido, en general, la posibilidad de encerrar los carretes
¥ la trayectoria de la cinta en un cartucﬁo. Ademas, en la -

técnica anterior no se conoce la construccidn de un cartu-

cho -de cinta accionada por correa que tenga posibilidades

-de accionamiento bidireccional y de aceleracién y decelera-

cibén répidas.
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En el cartucho de dos carretes del presente invento,

una correna flexible que tiene un coeficiente de elasticidad
en el margen de 0,01 metros/mewton-metro a 0,25 metros/newton-
metro y una tensién previa de al menos 1,6 newtons, se extien-
de a lo largo de una trayectoria de gula de la corresa alre~
dedor de miembros de guia situados adyacentes a los carre-
tes y de un rodille de accionamiento situado entre los carre-
tes, y hace contacto con lacinta sobre los cubos de los ca-

rretes, La trayectoria de guia de la correa define un 4ngu-

‘1o de envoltura alrededor de los cubos de los carretes de

al menoé 602, Se aplica una resistencia de friccidn prede-
terminada sobre la correa gue se mueve a lo largo de la tra-
vectoria de guia de la correa. La rotacibén del rodillo de ‘
accionamiento hace que la correa accione los carretes de
cinta para btensar lacintay para moverla entre los carretes,
La constiruccibén de cartucho permite accionamiento bidirec-
cional y aceleracidn y deceleracidn répidas de la cinta me-
N

diante un solor motor de accionamiento reversible, La répi-
da inversidén del accionamiento harl que se invierta répida-

mente el movimiento de la cinta, sin crear un bucle suelbo

en la cinta, ya que la tensién de la cinta al invertir nun-

ca llega a anularse.

En las realizaciones preferidas que se describen en
lo que sigue, la cinta es una cinta para grabacidn magnéti-

A

ca., No obstante, dentro del alcance del presente invento
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se han de considerar incluidos en él término "ecinta" el mi-
crofilme, las bandas conbinuas de papel, o cualquierotro
material en banda continua flexible que se desee transpor-
far entre un par de carretes.

En los dibujos: la Fig. 1 es una vista desde arriba
de un ecartucho de cinba accionada por correa, construido
de acuerdo.con el presente invento; parcialmente en corte
vy en posicidn en una miquina de grabacidn y/o reproduccidn;
la E}g. 2 es una vista en corte. transversal tomada a 1o
largo de la linea 2-2 de la Fig. 1l; la Fig. 3 es una vista
lateral del cartucho de la Fig. 1; la Fig, 4 es una vista
desde arriba de une segunda realizacién de un cartucho de
¢cinta accionada por correa construido de acuerdo con el pre~
sente invento, parcialmente en corte y en posicidn en una
méquina de grabacién y/o reproduccién; la Fig. 5 es una .
vista en corte transversal tomada a lo largo de la linea
5-5 de la Fig. 43 y la Fig. 6 es una vista lateral del car-
tuchd de la Tig. 4. ‘

Con referencia ahora a lés Figs. 1 a 3, se ha ilustra-
do en ellas la primera realizacidn del cartucho de cinta
designado en general por el nfmero 10, En las Tigs. 1 y 2,
se ha representado el cartucho 10 en posicibn en una miqui-
na de grabacibén y/o reproduccién, designada en general por
el nfimero 11, a la que se hari referencia en lo que sigue

como a un magnetdéfono de cinta. El magnetéfono de cinba 11

-5 -
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comprende un bastidor de apoyo que incluye una cubierta 26
de apoyo de cartucho horizontal, que apoya a un transductor
magnético 28 y que apoya, de una manera colgente, a un mo-
tor 29 de accionamiento reversible, el eje del cual se ex-
tiende a través de la cublerta 26 de apoyo y lleva un rodi-'
1lo 30 de accionamiento por encima de ésta. Guias alargadas

43 y 44 defiﬁen la posicidén para el cartucho 10 en la cu~

bierta 26 de apoyo de cartucho. El cartucho incluye una en-

vuelta 12 que define un recinto delgado, en general rectan-
gular, dentro del cual estén apoyados un par de cubos de
carrete 14 y 15, una cierta longitud de cinba 17, un rodi-
1lo 19 de accionamiento de correa, un par de rodilles 21 y.
22 de guia de la correa, y una correa dec accionamiento 24,
La envuelta 12 del cartucho estd formada con wna aber-
tura 32 en su pared superior y que se extiende penetrando -
en una pared lateral centradamente en la longitud de la
pared lateral pafa proporcionar acceso para gl rodillo 30
de accionamiento del magnetbédfono de cinta 1;; La misma pa-~
red lateral de la envuelta del cartucho estld ademés forma-
da con una parte 34 recortada para acceso al interior del
carbucho por la cabeza magnética 28. La parte recortada 34
estd cubierta normalmente por una puerta 35, la cual estéd

pivotada sobre un espirrago 36 adyacente a una esquina del

" cartucho y cargada por un resorte 38 de torsibn hacia su

posicidn cerrada, en la cﬁalrcubre la parte recortada 34.
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Las paredes laterales opuestas 40 y 41 de la envuelba del
cartucho, que son perpendiculéres a la pared lateral del
mismo que contiene la parte recortada 34, estn rebajadas
a lo largo de una mayor parte de su longitud, para exponer
la pared de base, y las guias alargadas 43 y 44 en el mag-
netdéfono 11 estén formedas para ajustar sobre las partes

expuestas de la pared de base de la envuelta del cartucho,

para guiar al cartucho 10 al ser éste introducido en el mag-

netdfono 1l. La puerta 35 de la envuelta 12 del caribucho
se extiende mis allé de su espérrago 36 de pivote, dentro

de la parte rebajada de la pared lateral adyacente 40, y

el borde delantero de la correspondiente guia 4% del car-

-;20

tucho en el magnetdfono de cinta esté biselado para hacer
pivotar la puerta 35 a uma posicidn abierta contra la cer-
ga del resorte 38 de torsibn, al ser introducido el cartu-
cho en la méquina.

Los cubos de carrete 14 y 15 estén apoyados por la en-
vuelta 12 del carbucho para libre rotacibn alrededor de
ejes espaciﬁdos y poralelos. La cinba 17 estd arrollada so-
bre los cubos de los carretes en sentidos opuestos alrede-
dor de sus ejes. Una trayectoria de guia de cinta entre los
cﬁbos de los carrebes estd definida por tres espigas de gula

46, 47 y 48, situadas una a cada lado de la parte rebajada

34 de la envuelta 12 del cartucho, para guiasr la cinta des-

25
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de el cubo 14 de carrete & a través de la parte recorbada,
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y una espiga situada en el borde de la abertura 32 del ro-
dillo de accionamiento més aiejada de la parte recortada
34 para guiar la cinta al cubo 15 de carrete.

El rodillo 19 de accionamiento de correa estd apoyado
para libre rotacibn por un eje 50 que se extiende desde la
pared de base de la envuelta 12 del cartucho. Il rodillo

de accionaniento de la correa es giratorio alrededor de un

eje geométrico paralelo a los cjes geométricos de los ca-

10

15

rretes 14 y 15, y esté situado sobre la linea central del
cartucho entre los cubos de los carretes. Estd formado con
una parte de menor didmetro, la cual tiene una ranura 52
de guia de la correa circunferencial central, en alinea-
cién horizontal con la linea central de la trayectoria de
guiado de la cinta, y una-parte 53 de mayor didmetro que se
extiende dentro de la abertura 32 del rodillo de acciona~-
miento en la envuelta 12 del cartucho., La parte 53 de nma-

yor didmetro del rodillo 19 de accionamiento de la correa

~se extiende sobre la trayectoria de la cinta entre las és-

- 20
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pigas de guia 47 y 48, para permitir el accionamiento del
rodillo 19 de accionamiento de la correa‘por el rodillo 30
de accionamiento en el magnetdfono 11, sin hacer conbtacto
éon la cinta 17,

Los rodillos 21 y 22 de guia de la correa estén apoya-
dos sobre la envuelta del cartucho por ejes estacionarios

55 y 56, respectivamente; para rotacidn alrededor de ejes
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geométricoé paralelos al eje geométrico del rodillo 19 de
accionamiento de la correa, Los rodillos 21 y 22 de guia
de la correa, y sus ejes de apoyo 55 y 56, estén construi~
dos de materiales que tienen un coeficiente de rozamiento
predeterninado para proporcionar un acoplamiento por frig-
cién predeterminade entre cada rodillo de guia y su eje
de apoyo, para una finalidad que se describird en lo que
sigue. Los rodillos de guia de la correa estdn situados

en esquinas opuestas de la envuelta 12 del cartucho, a

1o lafgo de la pared laberal del mismo paralela a la pared

lateral que tiene formada la parte recortada 34, Cada rodi-
1lo de guia de la correa estd formado con una ranura de
guia de la correa circunferencial central, en alineacibn
horizontal con la ranura de guia 52 en el rodillo 19 de
accionamiento de la correa. El rodillo 19 de accionamiento
de la correa, y los rodillos 21 y 22 de guia de la correa,
definen una trayectoria de guia de la correa que tiene un
&ngulo de envolbura de al menos 602 en la periferia de los
cubos de carrete 14 y 15,

La correa 24 es delgada, continua, flexible y elésti-
ca, btiene un drea de seccibén transversal uniforme y se ex-
tiende a lo largo de la trayectoria de gufa de la correa
alrededor del rodillo 19 de accionamiento de la correa 'y
de los rodillos 21 y 22 de gufa de la corréa, haciendo con-

tacto con la cinta 17 sobre los cubos 14 y 15 de los carre-

-9 -
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tes, Tiene un coeficiente de elasticidad en el margen de
0,01 metros/newton-metro a 0,25 metros/newton-metro.

La longitud de la correa 2! es menor que ia longitud
de la trayectoria de guia de la correa, de modo que cuan-
do se estira la correa a su posicibén a lo largo de la tra-
yectoria de guia, tendri, tal como gueda instalada, una
tensibdn, o tensibn previa, de al menos 1,6 newbons, El &n-
gulo de envoltura de la trayectoria de guia de la correa
en los cubos de los carretes, de al menos 602, proporcio-
na el necesario contacto entre la correa y la cinta arrolla~
da sobre los cubos de los carretes, para asegurar un accio;
namiento por friccibn de la cinta 17 y el accionamiento de '
los cubos 14 y 15 de los carrebes por la correa 24, La ten-
5i6n previa de la correa proporciona la fuerza de aplica~
cibn por friccibén entre los rodillos 21 y 22 de guia de 1la
correa y sus respectivos ejes de apoye 55 y 56, proporciona
la fuerza de aplicacién por friccidn entre la correa y la
cinta, y presiona las capas de cinta junténdblas entre si,
para impedir que se produzca deslizamiento entre las capas
de cinta. La tensidn previa de la correa debe ser adecuada
para permitir aceleracién y deceleracién répidas de la cin-’
ta sin resbalamiento. La correa se elige, de preferencia,
de un material que tenga un coeficiente de rozamiento cone-
tra la cinta mayor que el que existe entre las capas de cin-

ta, de modo que cualquicr posible resbalamiento tenga lugar

- 10 =
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en, primer'lugar entre las capas de cinbta, Casi todos los
materiales de los cueles se puede construir la correa cum~-
plir& este requisito. ror debajo de una tensibn previa de
1,6 newtons, la deceleracidn rdpida puede producir resba-
lamiento entre las capas de cinba sobre los cubos de los
carretes, y que rebose la cinba del carréte de suministro.

A medida que se aumenta la tensibn previa, aumenta la poten-
cia necesaria para accionar la correa,.y es preferible que
la tensidn previa sea inferior a 7 newbons para que la po-
tencia de accionamiento necesaria siga siendo baja.

La rotacidn del rodillo 19 de accionamiento‘de la co-
rrea en sentido a derechas (tal como se ve en la Fig. 1)
por el rodillo de accionamiento 30 hace gue la correa reco-
rra su trayectoria de guia en sentido a derechas y que la
cinta 17 se mueva desde el cubo 14 de carrete al cubo 15
de carrete, sirviendo el cﬁbo 14 de carrete como carrete
de suministro y el cubo 15 de carrete como carrete tomador.
El acoplaniento por friccibn predetermiﬁada entre los rodi-
llos 21 y 22 de guia de la correa y sus respectivos ejes
55 y 56 de apoyo, aplica una resistencia predeterminada a
la correa al pasar ésta alrededor de los rodillos de guia,
aumenténdose con ello la tensién en la correa al pasar &és~
ta alrededor de cada uno de los rodillos de guia. Este aumen-—
to de la tensibn en la correa 24 hace gque sumente la longi-

tud de la correa, de acuerdo con la elasticidad de la co-

- 11 -
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rrea, y por lo tanto la velocidad a la cual pasa la correa
alrededor del carrete tomador 15 con respecto a aquélla a
la cual pasa alrededor del carrete de suministro 14, Este
aumento de la velocidad produce tensidén en la cinta 17,
asi como capacidad para recoger cualculer aflojamiento que
se desarrolle en la cinta entre los cubos de los carrebes,
La cépacidad para recoger el aflojamiento de la'cinta
se expresa como una relacibn entre la longitud de la cinta
recogida a la longitud de la cinta que pasa por cualquier
punto a lo largo de la trayectoria de la cinta. Para que
exista capacidad para recoger cinta y para aplicar tensién
en la cinba, la relacién de recogida debe ser una cierta
cantidad positiva determinada, que en la mayoria de las
aplicaciones es, preferiblemente, de al menos 0,001 metros/
metro. La relacibén de recogida aumenta al aumentar la elas-
ticided de la correa, pero cambia al variar los radios re-
lativos de la cinbta arrollada sobre los carretes de suminis-
N
tro y tomador. Al pasar alrededor de la cinba arrollada so-
bre cada uno de los cubos de carretes, la correa describe
una curva con un radio mayor o menor que depende de la can-
tidad de cinta que haya arrollada sobre el cubo del carrete,
La velocidad de la superficie exterior de la correa que ha—
ce contacto con la cinta sobre los cubos de carrete serd
menor que la velocidad media de la correa en su linea cen-

tral, siendo la difercncia mayor al aumentar el grueso de
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la correa, y al disminuir el radio de la cinta arrollada

sobre los cﬁbos de los carretes. Cuando el radio de la cin-
ta arrollada sobre el carrete toﬁador es considerablemente
menor que el de la cinba arrollada sobre el carrete de su-
ministro, esa diferencia de velocidades seré mayor en el
carrete tomador que en el carrete de suministro, y puede
anular la diferencia de velocidades en la corréa, induci~
da por los rodillos dec guia que tensan la correa entre los
carretes de suministro y tomador, haciendo con ¢llo gue la
relacién de recogida ses negativa & gue rebose la cinta.,

Se ha coﬁprobado que con wna cinta de 97,5 metros de lon-
gitud y 0,0025 cm de grueso, la relacidn de recogida perma-
necerd siendo positiva cuando 15 correa btiene una elastici-
dad de 0,22 metros/newtonvmetrd, solamente si el grueso de
la correa es menor que el seis por ciento del radio de los
cubos de los carrvetes, Al disminuir la elasticidad de la
correa j aumentar el volumen de la cinta, disminuye la re-
lacibn de recogida minima para una correa dada, y disminu-
Yye, por consiguiente, la relacién del grueéo de correa ma-
ximo permisible respecto al radio del cubo.

El material y las dimensiones de la seccibn transver-
sal de la correa deberin elégirse de modo gque la relacibn
de récogida sea positiva., La correa actfia como un resorte
y, mientras la relaciln de recogida aumenta al aumentar la

elasticidad de la correa, los regimenes de aceleracidén y

- 1% -
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de decelerécién disminuyen acusadamente, ya que lleva mis
tiempo recbger el estiramiento de la correa. Ademés, el
aumento de la elasticidad de la correa tiende a2 hacer que
aumenten las variaciones a corto plazo de la velocidad, no
deseables, conocidas en la técnica como "fluctuaciones",
Qﬁ la correa y, por consiguiente, en la cinta. Si el coe~

ficiente de elasticidad de la correa es superior a 0,25

metros/newton~-netro, la "fluctuacibdn de la correa transfe-

rida a la cinta puede llegar a ser indeseablemente alta.

Puesto que el rodillo 19 de accionamiento de la correa

vy los rodillos 21 y 22 de guia de la correa son simétricos

con respecto a los cubos de carrete 14 y 15, la inversién

del sentido de rotacibén del rodillo de accionamiento de la
correa (es decir, a izquierdassegin se ve en la Fig. 1)
daré por resultado las mismas propiedades en el accionamien-
to de la cinta, AY producirse tal inversidn se invierte el
sentido del movimiento de la cinta, y mientras se invierte
la tensidn diferencial en la correa no pasa por cero la ten-
sibén de la cinba. Por consiguiente, la inversidén del senti-
do del movimiento de la cinta puede efectuarse sin que re-
bose la cinta.

En realizaciones especificas del presente invento, en
las que se utiliza cinta para grabacién magnética de apro-
ximadamente 97,5 metros de longitud, 0,0025 centimetros de

grueso y 0,68 centimetros de ancho, que tiene un respaldo

- 14 -
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de poliéster,fse produjo una tensibén previa de 4,4 newbons
en varias coréeas y se produjo una resistencia total de
0,28 newtons en los rodillos de gufa de la correa. Con una
correa de un coeficiente de elasticidaa de 0,0125 metros/
newbon-metro, se comprobbd que el régimen de aceleracidn de
la cinta era de 9,750 centimetros/segundog, desde 0 a 25,5
centimetros/segundo, con una relacibn de fecogi@a de

0,00%5 metros/metro. Con una correa de un coeficiente de
elasticidad de 0,22 metros/newbton-metro, se obtuvo una ace-
leracidn dé 610 cm/seg2 desde O hasta 25,5 centimetros/se-
gundo, y una relacién de recogida de 0,0625 metros/metro.

En correas de coeficientes de elasticidad de valores inter-
medios, se obtuvieron aceleraciones y relaciones de recogi-
da. comprendidaé enltre esos valores,

Se construyd una realizacidn especifica del presente
invento, utilizando cinta de grabacidn magnética de aproxi-
madamente 97,5 métros de longitud, 0,0025 centimetroé de
grueso y 0,63 centimetros de anchura, con respaldo de po-
liéster, como se ha ilustrado en las Pigs. 1 a 3, para uso
Juntamente con computadoras digitales. Para esta aplicacidn,
se especificé que la tensibn de la cinta deberia ser de 0,55
newbtons, la relacibén de recogida deberia ser de 0,005 metros/
metro, la aceleracién y la deceleracibén de la cinta deberian
ser de 5.080 cen‘cimetros/segundo2 sin rebosaﬁienﬁo de cinta

de los carrebes, la velocidad méxima deberia ser de 600 cen-

- 15 -




timetros/seéundo y la "fluctuacibn" deberia ser menor del
cinco por ciento. Se construyd un cartucho con cubos 14 y
15 de carrete de 4,128 centimetros de diémebro, la correa
24 era de poliuretano de un grueso de 0,015 centimetros y
un coeficiente de elasticidad de 0,018 metros/newton-metro.
Lgrtensién previa en la correa se establecil en 4,4 newbons,
y se construyeron los rodillos 21 y 22 de guia(de la correa
y sus ejes 55 y 56 de apoyo para desarrollar una fuerza de
friccibén de 0,14 newtons en cada rodillo de guia., Con esta
construccibébn solamente se necesité un par de aociohamiento
de 0,014 newton-metro para mover la cinba entre los carre~
tes, fueron satisfechos los requisitos de tensibn de la cin-
ta, de relacidn de recogida de la cinta y de fluctuacién,'
y se rebasaron los requisitos de aceleracibn y deceleracidn
y de velocidad, en un cincuenta por ciento. '

Con referencia ahora a las Figs. 4 a 6, se ha ilustra-
do en ellas la segunda realizacién del cartucho de cinta,
designado en general por el nfmero 60, En 1;3 Pigs. 4y 5
se ha representado el cartucho 60 en posiéién en una méqui-
na de¢ grabacidn y/o feproduccién, designada en general por
el nfimero 6l. El magnetdéfono de cinta 61 comprende un bas- -
tidor de apoyo que incluye una cubierta 76 de apoyo de car-
tucho horizontal que apoya a un transductor megnético 78 y
que apoya, de una manera colgante, a un motor 79 de accio-

namiento reversible. El motor 79 de accionamiento, a través
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de una rueda loca 80, acciona a un volante 81 y a una po-
lea 82, cu§a polea se extiende hacia arriba a través de la
cubierta 76 del apoyo. Guias alargadas 84 y 85 definen la
posicibn para el cartucho 60 en la cublerta 76 de apoyo del
5 cartucho,
Como en la primera realizacibn, el cartucho 60 inclu-
- ' yé una envuelta 62 que define un recinto delgado, en gene~
ral rectangular, dentro del cual estin apoyados un par de
cubos de -carrete 64 y 65, una cierta longitud de cinta 67,
10 un r&&illo 69 de accionamiento de la correa, un par de
rodillosr'?l y 72 de gufa de la correa, y una correa de ac-
cionamiento 74. Andlogamente, la envuelta del cartucho tie~
ne formada una parte recorbtada 87 para acceso por el trans-
ductor mognético 78, cuya parte recortada estl cubierta
u;ﬁf normalmente por una puerta 88 pivotada sobre un espirrago
5~'J\ 89, La puerta 83 esti cargada hacia wna posicidn cerrada
POT un fesorte de torsibn 90 y pivotada a una posicibn abier-
ta por la guia de cartucho 84 en la miquina 61,.al ser in-
troducido el cartucho en la méquina de la ﬁanera descrita
t;20 en lo que antecede coﬁ respecto a la primera realizacidn.
La cinta es guiada entre los cubos de carrete G4 y 65 y a
través de la parte recortada 87 por tres espigas de guia
R 92, 95 y %, |
- Los cubos 64 y 65 de carvete, el rodille 69 de accio-

25 namiento de la correa y los rodillos 71 ¥y 72 de guia de la

13-7-72 . .17 -
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corresa estén situados en la misma reclacibn y apoyados de

la misma manera que se han descrito con refercncia a la
primera realizacibén, y la correa 74 tiene las mismas pro-
piedades que la correa 24 de la primera realizacibn., No obs=
tante, en esta realizacibn un rodillo 96 de transferencia
de accionamiento y de presibn estd situado en la linea
central del cartucho, entre el rodillo 69 de accionamiento
de la correa y el borde del cartucho que tiene la parte re-
cortada 87. Para acomodar este rodillo adicional, la en-
vuelta 62 del cartucho tiene una anchura mayor que.la de la
primera realizacibn, de modo que permanecen sin variacién
las posiciones relativas de los cubos de carrete 64 y 65,
del rodillo 69 de accionamiento de la correa y de los ro- .
dillos 71 y 72 de guia de la correa. Ademfs, la abertura de
accionamiento 98 se extiende penetrando mis en la pared su~
perior para acomodar tanto al rodillo 69 de accionamiento
de la correa como al rodillo 96 de transferencia del accio-
namiento y de presibn, y se exbtiende penetra;do en la pared
de base de la envuelta del carbtucho pora acormodar la polea
82.

El rodillo 96 de transferencia del accionamiento y de
presidn esti apoyado para libre rotacibn sobre un eje 97
que se extiende desde la parcd de base de la envuelta 62
del cartucho. kistéd formado con una parte 100 de menor Aid-~

metro en alineacidn con la trayectoria de la cinte y forma-
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do de un ma%erial eléstico para presicnar la cinta 67 con-
tra el eje ﬁotor 82, y una parte 101.de mayor di&metro que
se extiende dentro de la abertura de accionamiento 98 y so-
bre la trayectoria de la cinta, de modo que no hace conbac-
to con la cinbta ni com el eje mobor 82, El rodillo 89 de
accionamiento de la correa se exbtiende dentro de la abertu-~
ra 98 de accionamiento, en contacto periférico con la par-
te 101 de mayor didmetro del rodillo 96 de transferencia
del asccionamiento y de presidn. Como en la primers realigza-
cién,\el rodillo 69 de accionamiento de la correa & los ro~
dillos 71 y 72 de guia de la correa estén formados cada uno
de ellos con una ranura circunferencial de guia de la co-
rrea en alineacidn con la linea central de la trayectoria
de la cinta, de modo que la correa 74 haré conbacto con la
cinba sobre los cubos de carrete 64 y 65 centradamente con
respecto a la anchura de la cinba,

La rotacifn del eje motor 82 en sentido a derechas (se-
gin se ve en la Fig, 4) mediante el motor de accionamiento
79, hace que la cinta sea accionada entre el eje motor y la
parte 100 del rodillo de presibn de menor didmetro, del ro-
dillo 96 de transferencia del accionamienté ¥y de presibna,
para bransferir cinta desde el cubo de carrete 64 a2l cubo
carrete 65, La parte 101 de mayor difmetro del rodillo 96
de trensferencia del accionamiento y de presibn transfiere

el accionamiento al rodillo 69 de accionamiento de la co~
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rrea, paré hacer rotar al rodillo de accionamiento de la
correa en sentido a2 derechas (segln se ve en la Fig. 4),
haciendo que la correa 74 rccorra su trayectoria de guia
en sentido de giro a derechas, para desenrollar cinta del
cubo de carrete 64 y para tomor cinta sobre el cubo de ca~
rrete 65, La velocidad de la cinba viene determinada por
la velocidad periférica de la polea 82, mientras que la ve~
locidad de la correa viene determinada por la velocidad
periférica del eje motor, los radios de las partes de me-
nor difmetro y de mayor didmetro del rodillo 96 de trans-
ferencia del accionamiento y de presibn, el radio del ro=-
dillo 69 de accionamiento de la correa, y el radio con el
cual hace contacto la correa 74 con el rodillo de acciona-
miento de la correa. Para proporcionar tensidn en la cin-
ta 67 y para tomer cinta sobre el carrete tomador, la cin;
ta debe ser desenrollada del carrete 64 de suministro por
la correa mls lentamente de lo que el eje motor acciona a
la cinta, y la cinta se debe arrollar en el carrete ‘tomador
mediante la correa al menos con la misma rapidez con que -
el eje motor acciona a la cinta., Como se ha descrito con
referencia a la primera realizacibn, la diferencia de ten-.
siones en la correa, introducida por los rodillos 71 y 72
de gﬁia de la correa, hace que la correa 4 désenrolle cin-~
ta del carrete 64 de suministro mfs lentamente que se arro#
lla sobre el carrete tomador 65. Asi, se obtendri un sumi-
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nistro y una toma apropiados si los radios del rodillo de
transferencia del accionamiento y de presidn Y6, y del ro-
dillo 69 de accionamiento de la corfea, estén en la relacidn
apropiada para hacer que la velocidad periférica para el ra-
dio del rodillo de accionamiento de la correa con el cual
hace contacto con la correa, sea ligeramente mayor que la
velocided periférica del eje motor 82, Ia relacibdn de la
diferencia de esas velocidades periféricas a la velocidad
periférica del eje motor (es decir, el tanbo por ciento de
sobremultiplicacién de la velocided de la correa)~és, de
preferencia, igual a la relacibn de recogida, para hacer

que la tensibn de la cinta entre el eje motor y el carrete

tomador sea igual a la tensibn de la cinba entre el carre-

- te de suministro y el eje motor. Cuando se aumenta la elas-

ticidad de la correa 74 se aumenta la diferoncia permisible
entre esas velocidades pefiféricas, ya que btambién aumenta
la rclacibn de recogida. EL rodillo 96 de transferencia del
accionamiento y de presibn, y el rodillb 69 de accionamien~
to de la correa, pueden también estar apoyados en relacidn
de espaciados, y ser accionados indepeﬁdientemente si se
mantiene la relacibn de velocidades periféricas que se ha
indicado, .

Al igual que en la primera realizacidn, ia simetria

del cartucho €0 permite aceleracibdn y deceleracibn, y ac—.

cionaniento a gran velocidad, de la cinta 67 en uno u otro
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sentido entre los carretes 6l y 65, con las mismas propie-
dades de accionamiento. El accionemiento de la cinbta medion~
te un accionamiento por eje motor reduce el efecto sobre el
movimiento de la cinbs por la "fluctuacibén" producida en
la correa, sumentfndose con ello la fidelidad de la graba-
cibn y/o de la reproduccibn. Ademéis, la mAquina 61 de ac-
cionamiento por eje motor se puede usar para grabar en la
cinta 67, y puede luego transferirse el cartucho 60 a la
néquina 11 de accionamiento directo ilustrada en las Figs.
1l y 2, para facilitar la reproduccibn y la bﬁsquedé a gran
velocidad, .

Aungue en las realizaciones preferidas del presente
invento que se acaba de describir, la cinta es una cinta
de grabacibén megnética, dentro dcl alcance del presente in-
vento, como se describe en las reivindicaciones que se
acompafian, en el término ﬁcinta" se han de considerar in-
cluidos el microfilme, las bandas continuas de papel, o
cualquier otro maberial flexible en tifas,‘ﬁandas o cinta
que se desee transportar entre un par de carretes,

La presente solicitud, que correépon&e a la presenta-
da en los Estados Unidos de América, el 17 de junio de
1971, bajo el N2 154,039 se aéoge a los beneficios del Ar-

ticulo 51 del vigente Estatuto sobre Propieda& Industrial,

13772 -22 -
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REIVINDICACTONES

Los puntos de invencibn proﬁia y nueva, que se presen-
tan para que sean objeto de esta solicitud de Pabente de
Invencién en Ispafia, por VEINTE afios, son los siguientes:

1. Un dispositivo de cartucho de cinta que btiene wn
par de cubos de carrebe apoyados para rotacidn sobre ejes

parclelos dentro de la envuelta del cartucho, wna trayec-

toria de cinta que se extiende entre los cubos de los ca-
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rretef, una cierta longitud de cinta que se extiende a lo
largo de dicha trayectoria de cinta, estando dicha cinta
arrollada sobre dichos cubos de carrete en sentidos opues-
tos alrededor de los ejes de dichos cubos de carrete, un
par de miembros de gufa de una correa apoyados dentro de
la envuelta del carbtucho para definir una trayectoria de
guia de una correa, estando dichos miembros de guia de la .
correa situados uno adyacente a cada uno de dichos cubos
de carrete, una correa que se extiende a lo largo de dicha
trayectoria de gufa de la correa y que hace conbacto con
dicha cinta sobre dichos cubos de carrete, caracterizado
por la propiedad de gque un rodillo de accionamiento de la

correa esté apoyado dentro de la eﬁvuelta del cartucho pa- -

ra rotacibn alrededor de un eje geométrico estacionario pa-

ralelo a los ejes geométricos de dichos cubos de carrete,
estando dicho rodillo de accilonamiento espaciado de dichos

cubos de carrete y esbando situado entre dichos cubos de




10

15

20

25

15-7-72

403578

carrete haéia un borde de la envuelta del cartucho; diého
rodillo de accionamiento de¢ la correa y dichos miembros
de gufa de la correa definen dicha trayectoria de guia
de la correa espaciada de dicha trayectoria de la cinta,
que pasa entre dichos carretes de cubo desde dicho redillo
de accionamiento de la correa a cafla uno de dichos miem-
bros de guia de la correa y que tiene un &ngulo de envol-
tura de al menos 602 alrededor de la periferia de cada uno
de dichos cubos de carrete; dicha correa tiene un coeficien~-
te de elasticidad en el margen de 0,01 metros/newton—metro
a 0,25 metros/newton-metro, y una tensién previa de al me-
nos 1,6 newbtons; y hay previsto al menos un miembro de re-
sistencia de friccidn para aplicar una resistencia prede-
terminada sobre dicha correa, al ser ésta movida a lo lar-
go de dicha trayectoria de guia de la correa para pPropor-
cionar tna relacidn de recogida de al nmenos 0,001 metros/
metro, aplichndose dicho miembro de resistencia de friccidn
a dicha correa en la parte de dicha btrayectoria de guia de
la correa, desde el contacto de dicha correa con dicha cin-
ta sobre uno de dichos cubos de carrete, alrededor de di~-
chos miembros de gula, hasta el contacto de dicha correa
con dicha cinta sobre el otro de dichos cubos de carrebe.
2. Un dispositivo segfin la reivindicacibén 1, caracte-
rizado por la propiedad de que dicho r»odillo de accionamien-

to de la correa estd situado sobre una linea que biseca

-2l -



f%ﬁ% )

perpendicularmente a una linea que une los ejes geométricos
de dichos cubos de carrete, y porgue dichos miembros de guia
de la correa esbin situados de modo similar, uno adyacente

a cada uno de dichos cubos de carrcte.

5 5. Un dispositivo segln las reivindicaciones 1 6 2,
caracterizado por la propiedad de que hay dos miembros de
resistoncia de friccidn, aplicéndose uno a dicha correa en
cada uno de dichos miembros de guila de la correa.

4, Un dispositivo segln la reivindicacién 3, caracte-

10 rizad&xpor la propiedad de que dicho par de miembros de guia
de la correa y dichos miembros de resistencia de friccidn
son un par de rodillos de guia de la correa, cada uno de
ellos soportado sobre un eje estacionario y que tiene un
acoplamiento de friccidn predeterminado con el mismo.

.15, 5. Un dispositivo seéﬁn las reivindicaciones 1, 2, 3

b 4, caractorizado por la propiedad de que dicho rodillo

de accionamiento de'la corres esté situado adyacenbe a un

borde de la envuelba del cartucho y esta formado con una

parte de gufa de la correa, de menor didmetro, en alineé~
- 20 cibn con, y espaciada de, dicha trayectoria de la cinta,
y una parte de mayor didmebro que se extiende sobre dicha
trayectoria dec la cinta, y porque la envuelba del cartucho
- estéd formada con una aberturs de accionamiento‘para 2CCes0

a dicha parte de mayor didmetro de dicho rodillo de acciona-

25 miento de la correa mediante un rodillo de accionamiento.
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5 Elsdispositivo segim las reivindicaciones 1, 2, 3
64, carac%erizado por la propiedad de que hay previsto un
rodillo de presién formado para aplicacién con un eje mo-
tor y apoyado para rotacibn por la envuelta del cartucho
5 en alineacibn con, y adyacente a, dicha trayectoria de la
cinta a lo largo de un borde de la envuelta del cartucho,
y porque la envuclta del cartucho estd formada con una
abertura de acclonamionto para acceso medisnte un eje mo-
‘tor para accionor a dicha cinta contra dicho rodillo de
10 presibn.
7. Tl dispositivo segin la reivindicacibdn 6, caracte-
rizado por la propiedad de que dicho rodillo de accionamien-
to de la correa estd apoyade en contacto periférico con di-
cho rodillo de prgsién para ser acclonado por éste, ¥ por-
15 que los radios de dicho rodillo de presibén y de dicho rodi-
1lo de accionamiento de la correa estén en tal relacidn que
hacen que la velocidad periférica de dicho rodillo de accio-
namiento de la correa, para ¢l radio del mismo con el cual
acciona a dicha correa, sea mayor que la velocidad perifé-
20 rica de dicho rodillo de presibdn para el radio del mismo
formado para aplicacibén con dicho eje motor,

8., Un dispositivo de cartucho de cintba.

157=72 - 26 -



Tal y pomo se ha descrito en la Memoria que antecede,
representado en los dibujos que se acompailan, y con los fi-

nes que se han especificado,
Egba Memoria consta de veintisiete hojas escritas

5 méquina por una sola cara,

Weavia, 19 JUL 872
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