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El invento se refiere @ un dispositivo para regu-
lar la tension de arrollamiento de mercancias conducidas en
banda, con un cilindro medidor &e tension dispuesto delante
del cilindro arrollador y el cual con el creciﬁiento progrg,
sivo del arrollamiento es sbrazado distintamente por le mer-
cancia, ajusténdose a dicha mercancias con una fuerze de guia
que corresponde a la tensidn de arrollamiento.

Dispositivos de este tipo se emplean en la indus-
tria textil por ejemplo en las mdquinas reunidoras en ins-
talaciones de acabado, pero también se pueden empleaxr para
el arrollamiento, cambio de arrollemiento y desarrollamiento

en otros campos de la elaboracidn de tejidos o de papsl.
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Para la regulacidn de la tensidn de arrollamiento

de mercancias guiadas en banda se conoce el modo de dispo=-
ner delante del cilindro arrolleder un cilindro medidor de
tensidn que por la mercancia a srrollar es abrazado més o
menos fuertemente y que con una fuerza de guia que corres-
ponde a la tensidn de arrollamiento es oprimido en un lazo
de la banda. Una desviacion entre la posicidn efectiva de
este eilindro y la posicion tedrica predeterminada requie-
re una modificacidn del nimerc de revoluciones del -arrclla-
miento, para que el cilindro medidor de tensidén, &l objeto
de mantener la tensidn de arrollamiento deseada, pueda vol-
ver a la posicidn tebrica.

Existe la posibilidaed de colocar entre el cilin-
dro medidor de la tensién y el cilindro de errollamiento un
cilindro adicional de cambio de direccidn, de modo que los
&ngulos de envolvimiento en el cilindro medidor se mantie~
nen siempre constantes. Pero los cilindros adicionales de cam
bio de direccidn de este tipo tienen el in;unveniente de que
la necesidad de espacio dentro de la maquina aumenta fuerte-
mente y que esta tiene que ser agrandada, Debido a esto se
dificulta el acceso y se limita fuertemente la elaboracidn
de cuerpos de arrollamiento grandes.

Al objeto de soslayar este inconveniente, 8 veces
no se puede eviter que el cilindro medidor de tensidn ses cg
locado de tal manera que el &ngulo abrazado por el género no
guede constente durante la variscidén del didmetro. El incon-

veniente de este dispositivo y de otros similares consiste
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entonces en que los 8ngulos abrazados por el materisl arrolla-
do muestran diferencias considerables entre el diémetro menor
y mayor del cilindro arrollador.

Estas diferencias se hacen todavia més grendes si por
ejemplo para el cambio de un lote hay que pasar en un tiempo
brevisimo a otre dirsccién de giro del cilindro de arrollamiepn
to y que no es posible modificar la disposicidn del cilindro
medidor de tensidn dentro de la méquina. Las diferencias de los
angulos sbrazados en el cilindro medidor de tensidn producen
entonces tensiones diferentes de la mercancia, de modo que a
pesar de una magnitud de regulacidn constante se ajusta una tepn
sién de arrollamiento arrdnea.

En otro dispositive de este tipo que se ha dado a co-
nocer el cilindreo medidor de tensidn sitquo delante del cilin-
dro arrollador sigue durante el proceso de srrollemiente al
didmetro creciente del cilindro arrollador ‘de tal manera que el
éﬁgulo abrazado una vez determinado queda siempre constante.
Péro este dispositivo implica una considerabie camplejidad téc-‘
nica de regulacidn y no da siempre resultados satisfactorios.

El invento tiene el objeto de eliminar en los dispo-
sitivos del tipo arriba descrito los errores de regulacidn que
se producen por los diferentes Angulos abrazados en un cilin.
dro medidor de tensidn que se ajusta & la mercancis con una
fuerza de conduccidn correspondiente a la tensidn de arrolla=-
miento, y de evitar la complejidad de los dispositivos conoci~
dos.

De acuerdo con el invento se resuelve este problema
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porque la fusrza de conduccidn es variable en dspendencia del
dngulo abrazaedo en el cilindro medidor de tensidn, A este oh-
jeto la modificecidn del &ngulo abrazado se puede hacer cons-
tar por ejemplo por medio de conocidos drganos palpadores eleg
tro-6pticos, Pero como una modificacién del éngulo abrazado se
resliza en dependencia del didmetro del cilindro de arroclla-
miento, también puede ser palpado continuamente el didmetro del
cilindro de arrollamiento, sirviendo su magnitud como medida
para el angulo abrezado. Puesto que en undispositivo para la
regulgcion de la tensién de arrollamiento en un valor predeteg
minado la respectiva velocidad de giro del arrollamiento guar-
da una relaécidn determinada con el diémetro del arrollamiento,
también puede servir como medida para el éngulo abrazado por
ejemplo la posicidn angular el eje variador del mecanismo de
arrollamiento,

La carga del cilindrc medidor de tensidn con una fuer
za de conduccidn predeterminada puede realizarse por medio de
un dispositivo mecénico cargedo con un peso. Pero de un modo
praferido se realiza esto por medio de elementos hidrdulicos o
neuméticos, por ejemploc émbolos y cilindros unidos en forma ar-
ticulada al cilindro medidor de tensidn. Pero en este caso re-
sulta complicado y considerablemente dispendioso modificar la
presion dentro del sistema hidrdulico de tal manera que la fuer
za de conduccidn que actla sobre el cilindro medidor de tensidn
se adapte al angulo abrazado. El motivo de esto es que en con-
sonancia con la fuerza de conduccidn deseada la presidn dentro

del sistema hidrdulico o neumdtico debe quedar regulable den-
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tro de todo el alcance de presidn, aunque en las modificacio=-
nes de posicidn del cilindro medidor de presifn seria necesa-
ria una modificacidn solapada de la presidn, Para svitar este
inconveniente, .de acuerdo con otra caracteristica del:invento
puede realizarse una requlacidn de la fuerza de conduccidn de
tal manera que esta fuerza se puede veriar por medie de un sig
tema de palancas regulable. Para producir la fuerza conductora
pueden servir por lo menos dos émbolos cargados hidrdulica- o
neumédticamente y agarrados en uno o varios brazos de un siste-
ma de palancas, Este sistema de palancas puede estar estructu-
rado de tal menéra que el véstago de émbolo de un cilindro esté
ggiado en una colisa 9 que la colisa se encuentra en contacto
dindmico con el cilindro medidor de tensién. Al modificarse el
diémetro del arrollamiento, por la desviacién del cilindro me-
didor de tensidn es sccionado un motor de regulacidn que regu-
la el mecanismo del afrollamiento. Este movimiento de regula-
¢16n produce al mismo tiempo por medio de un movimiento de vi-
raje del cilindro un desplazemiento del véstago de émbolo den-
tro de la colisa y modifica el punto de ataque del véstago de
émbolo dentro de la colisa de tal manera que la fuerza de con-
duccidn ajustada como constante en el cilkndro, actla a través
de un brazo de palanca modificado en forma reforzada o dismi-
nuida sobre el cilindro medidor de tensidn.

- De un modo especialmente ventajoso, para.la regulacidn
del sistema de palancas puede servir un mecanismo de impulsidn
que se regula por medio de programedores correspondientes a la

caracteristica deseada del cilindro de arrollamiento y provis=-
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tos de smisorss de impulsos, por sjemplo discos de programacidn,
cintas magnéticas o similares. Asi por ejemplo, las desviacino-
nes dentro de la tensidén predeterminada del arrollamiento y dg
bidas a la modificacién del &ngulo abrazade dentro de un alcan
ce de arrollamiento determinado mds o menos al principio del
proceso de arrollamiento, pueden ser todavie tan pequefias que
se encuentran dentro de la tolerancis admitida y no hace falta
una modificacidn de la fuerza de conduccidn. Pero si con el
aumento del didmetro del arrollamiento las modificaciones del
éngu%o abrazado en el cilindro medidor de tensidn se hacen no-
tar mds fuertemente, entonces a partir de un didmetro determi-
nado del arrollamiento se puede empezar con la regulacidn.
Tratandose de una regulacion de un transcurso tan de-
siéual, los emisores de impulsos para el tiempo de conexion de
un motor de regulacifn pueden tener la forma de discos perfo=
rados o de discos de contacto. En e2stos discos pueden alojarse
de un modo especialmente sencillo las disténciss o los escalo-
namientos més diversos entre los distintos pasos de regulacién,
de modo que es posible una adaptacidn a cualquier caracteris-
tica desedda del arrollamiento. Al objeto de ampliar la carre-
ra de regulacion en emisores de impulsos en forma de discos
més alla de un sola revolucidn, o para alojar en la circunfe-
rancia o dentro de un disco la parte minima a regular de una
carrera de regulacién total, es especialmente ventajoso si un
programador provisto de emisores de impulsos consta de varios
discos de contacto o de arrastre yuxtapuestos que s ponen en

. # [}
rotacion sucesivamente.
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De acuerdo con otra ceracteristice del invento, para

la regulacidn del sistema de palancas puede servir también un
mecanismo de levas con curvas que transcurren de acuerdo con
las caracteristicas de arrollamiento del cilindro arrollador.
Segln ya se dijo, es necesario hacer en una sola mé-
gquina cuerpos arrollados en ambas direcciones de arrollamiento.
De esto resulte que en un caso el dngulo abrazado en el cilin-
dro medidar de tensifn aminora desde el didmetro menor al mayor
del arrollamiento y que en el otro caso aumenta, Para que esto
pcurra pare ambes direcciones en la misma forma, el cilindro

medidor de tensidn de un modo especialmente ventasjoso puede ss=

- tar situedo de tal menera que un plano trazedo por el eje de

giro y el eje de viraje del cilindro medidor de tensidn en la
posicidn tedrica del cilindro medidor de tensién cruza en la 1i-
nea tangencial el plano tangencial del cilindro medidor de taen-
sién que pasa por el eje del cilindro de arrollemiento., Si se
hace la disposicidén de esta manera, la regulacidn para ambas
direcciones de arrollamiento puede realizars; con los mismos
medios,

Un ejemplo de reselizacidn del invento esté represen-
tado en los dibujos y se explica a continuacidn de un modo més
detallade. Estos dibujos muestran lo siguiente:

Figura 1 la representacidén esquemdtica de un dispositivo de
arrollamiento.
Figura 2 un ejemple de realizacidn de un detalle de la Figura 1,

en seccidn.

Figura 3 otro ejemplo de reslizacién del dispositivo de arrolla
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miento de acuerdo con la Figura 1, y
Figura 4 un sjemplo de realizecidn de un detalle de la Figura 3.

En la Figura 1 se ve la mercancia 2 que llega des-
de la direccidn de la flecha 1 conducide en forme de banda y
que desde un dispositivo de descarga compiesto de los cilindros
4, 5 y 6 es conducida con velocidad congtente a un cilindro de
arrollamiento 3 para ser arrollads por este. El cilindre de
descarga 5 gira alrededor de su eje estacionario 5', mientras
los ejes 4' y 6' no son estacionarios, sino que estan apoyados
en forma virable. El eje 6' del cilindro medidor de tensidn 6
esté fijado por medio del brazo 7 en el disco semirredondo 8
que enfrente del cilindro de descarga 5 estéd apoyasdo excéntri-
camente en el punto 8', En el disco semirredondo B estd fijedo
una cadens 9 que a través dé un rodillo de cambioc de direccidn
10 conduce a una rueda de cadens 11, estando unida también a
esta. La ruedas de cadena 1l estd unida con resistencia a la tog
gién al eje 12, Del mismo modo estd fijada también la colise
13 con la rueda dentada 14 sobre el eje 12, La rueda dentade
14 engrana en una cremallera 15 que se apoya en el rodillo 16
y estd unida a un émbolo 17. El émbolo 17 esté éuiado en un
cilindro hidrdulico 18. Por un grupo de accionamiento 20 se
produce una presién regulable que actla sobre sl émbolo 17 y
se indica por el mandmetro 19, La misma presidn actla sobre sl
émbolo 23 que estd guiado dentro de un cilindro 24 virable sl
rededor del eje 25,

Si durante el procego de arrollamiento crece la ten-

sifn del género, entonces el cilindro medidor de tengién 6 con



el disco semirredondo 8 se mueve en sl sentido de la aguja del
reloj alrededor del punto B'., A través de la cadena 9, de la
rueda de cadena 11 y de las ruedas 26, 27 se transmite este mg
vimiento con un medio de accionamiento 28 a una vélvula de as-
5 trangulacién 21, La vélvula de estrangulacién 21 regula al hi-
dromotor 22, el cual por su parte a través de un engranaje in-
termedio 29 con la rueda 30, el medio‘de accionamisnte 31 y le
rueda 32 regula al mecanismo de arrollamiento 33 de tal manera
que se aminora el nimero de revoluciones del cilindro 3 impul-
10 sado por loe discos 34, 35 y el medio de impulsidn 36, Debido
a la disminueion del ndmero de revoluciones del cilindro 3 dis~
minuye la fen;ién de la mercancia y el cilindro medidor de ten-
sidén 6 vuelve & su posicidn primitiva. El mecanismo de arrollg
miento 33 es accionado por un moteor 53.
15 Pero con el aumento progresivo del arrollamiento va=-
ria también el dhgulo abrazado por el género 2 conducido alre-
dedor del cilindro medidor de tension, haciéndolo en formes di-
ferentes. Las flechas 37 y 38 hacen ver las dos direcciones de
giro en las que se puede arrollar un cilindro., Si se arrolla en
20 laldireccién de la flecha 37, se ve por las liness 39 y 40 que
representan la mercancis con el diémetro menor y mayor del ci-
lindro de arrollamiento como disminuye el &ngulo abrazado. lLas
lineas 41 y 42 muestran como al ser invertida la direccién de
arrollamiento (flecha 38) el &ngoilo abrazado en el cilindro me~-
25 didor de tensidn 6 puede crecer durante la formacidn de un arro
| llamiento. En amhos casos la fuerza resultante se hace menor.

Pero la modificacidn de los éngulos abrazades en el cilindro medidar de

T A———— 3 £ -+
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tensidn 6 influiria en la tensidn de la mercancia, si no fuers

gque conforme al invento la fuerzas de conduccidn, que ataca al
cilindro medidor de tensidn de acuerdo con la tensidn deseada
del género, pudiera modificarse en dependencia del éngulo abra=-
zado en el cilindro medidor de tensiédn,

En el ejemplo de realizacidn representado en la Figu-
ra 1 la modificacidn de la fuerze de conduccidn en dependencia
del &ngulo abrazedo se consigue del modo siguiente: Para produ-
cir la fuerza de conduccidn sirven dos cilindros hidrdulicos 18
y 24, cuyos émbolos 17 y 23 son atacados ambos con la misma pre=
gién que en consonancia con la relacidén de multiplicacidn sumi-
nistra la fuerza de conduccidn para el cilindro medidor de ten-
sidn 6. Para la adaptacidn de la fuerza de conduccidn al éngulo
abrazado se modifica le relacifn del brazo de palanca de la fueg
za ejercida por el émbolo 23, Por este motivo el cilindro 24 se
apoya en el eje 25 en forma girable., El viraje del cilindxo 24
se realiza @ través de un servomotor 43 por medio del engrana-
je 44, Como medida para la modificacidn del éngulo abrazado en
el cilindro medidor de tension 6 sirve en el ejemplo de reali-
zacidn representado el dngulo de gidro del eje de ajuste 45 del
engranaje de arrollemiento 33. Con el eje de sjuste 45 esta
conectado, a través de una rueda 46, el elemento de acciona-
miento 47 y otra rueda 48, el programador 49 que consta de un
disco de contacto 50 configurado como disco perforado. E1 ndme-
ro y las distancias de los taladros 51 en el disco de contacto
50 estan dispuestos de acuerdo con la caracteristica de airo-
llamiento del cilindro 3 y son palpados por una barrera fotoelég

trica 52. Pero a través del engranaje 44, de un elemento de ag
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cionamiento 54 y de la rueda 55 el servomotor 43 regula tam-
bién un segundo disco de contacto 57 provisto de una barrera
fotoeléctrica 58 y que sirve como receptor de programe 56, el
cual disco después de un avance de giro en una divisidn de ta
ladro 59 desconscta al servomotor 43 por medio del interrup-
tor 60.

La Figura 2 muestra una disposicidn ventajosa de va-
rios discos de contacto o de arrastre yuxtapuestos para la re-
gulacién de la caracteristica de arrollemiento. Se ve un eje
61 al que estd unido fijamente un disco 62 que estd frenado
continusmente por un dispositivo de frenado 63. Por el elemen-
to de accionamiento 47 y a través.de una rueda 64 ss da primero
una vuelte al disco de arrastre 65, hasta que la espiga de con-
tacto 66 choca con la espiga de contacto 67 del segundo disco
de arrastre 68 y arrastra a este pare una segunda vuelta. Cuan-
do la espiga de contacto 69 ha llegado a ajustarse & la espiga
de contacto 70 del disco de contacto 71, puede dentro de otra

vuelta surtir su efecto el programa alojado en el disco de con-

~ tacto 71, De este modo, con el programador representado en este

ejemplo de realizacidn puede realizarse una regulacidn de tel
manera que durante dos revoluciones del eje de sjuste 45 del
engranaje de arrollamiento 33 todavia no se regula, mientras
durante la tercera revolucidn estd disponible toda la circunfe-
rencie: del disco de contacto 71 para el mayor ndmero posible de
pequeffos pasos de ajuste para la reqgulacidn de la caracteris-
tica de arrollamiento deseada. En casoc necesario tambisn es po-

sible equipa& los discos de errastre 65 y 68 con contactos adi-
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cionales, de modo que 8l programa de regulacidn se ensancha to-
davia més. Por uno o varios discos de arrastre sencillos colocs
dos delante de un disco de contacto 71 puede ensancharse & una
revolucidn completa también la parte més pequea a reqular de
una carrera de regulacidn total sin interrumpir el movimiento
de giro permanentes que perte del engranaje de arrollamiento 33,
El ejemplo de realizacidn representado en la Figura 3
corresponde en su estructura esenciel a aquel de la Figura 1,
También aqui se ve elcilindro de arrollamiento 3 con el dispo-
sitivo de descarga constituido por los cilindres 4, 5y 6, el
engranaje de arrollamiento 33 esi como el programador 49 y el
receptor de programa 56, También aqui sirve psra la regulacidn
del engrenaje de arrollamiento un engranaje intermedio 29 que
es atacado por sl elemento de accionamiento 20 de ascuerdo con
la posicién de cilindro medidor de tensién 6. En comparacidn con
el ejemplo de realizacidn de acuerdo con la Figura 1, se dife-
rencia el de la Figure 3 porque ahora el cilindro 24 produce
8l solo la fuerza de conduccidn, Para esto hay que invertir la
direccidn del envolvimiento de la cadena 9 alrededor de la rue-
de de cadens 12. Este ejemplo de realizacidn que por la supre-
sidn del cilindro 18 con sus accesorios parece ser més senci-
llo, necesita en comparacidn con la realizacidn més complicada
de acuerdo con la Figura 1 un cilindro virable-Za considerable
mente mayor. Aparte de esto en el ejemplo de realizacion de
acuerdo con la Figura 1 en el caso de un cambio del eje, el ci-
lindro 18 puede ser desconectado y por medio del cilindro 24

reducirse la tensifn de la urdimbre hasta cero, sin que haya que
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realizar una modificacién en el sistema de regulacidn por pra-
aibn del cilindro 24, El disco medidor de tensién 6 puede ser
virado hacia sbajo, can lo que debido & la situacidn excén-
trica del punto B' se produce una rendija entre el cilindro 5.
Esta rendije resulta especialmente ventajosa para el paso de
sbultamientos de material en la banda de género.

En la Figura 4 esté representado un mecanismo de le-
vas con el que se puede realizar la regulacién de la caracteris-
tica de arrollamiento en lugar de hacerlo con los discos de cop
tacto antes descritos. Se ve un engranaje de viraje 72 accio-
nado por el eje de ajuste 45 del engranaje de arrcllamiento 33
y que durante la formacién del arrollamiento impone a una pa-
lanca 73 un movimients de viraje. En el extremo superior de
la palanca 73 se apoya en forma girable un brezeo 74 que con un
rodillo 73 esté guiade en la ranura curva 76 de acuerdo con la
caracter{stica del arrollamiento. En el mismo rodilleo 75 aga-
rra une horquilla 77 que esta unida firmemente & la rueda 78,
Por el desplazamiento del rodillo 75 en la éuia de leva T6 se
hace virar la horquilla 77 junto con la ruede 78, con lo que
este movimiento de viraje a través de un slemento de acciona-
miento 79 se transmite al eje de giro 25 del cilindro 24 y va~
ria de este modo también la relacifn del brazo de palenca de la

fuerza ejercida por el émbolo 23,

ND T A

Y 3 . Y ) 4
Se reivindica como nuevo y de propia invencian,
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1.~ Dispositivo para reguler la tensién de arrolla-
miento de mercanc{as conducidas en banda con un cilindro medi-
dor de tensidn dispuesto entre los cilindros de transporte y
el cilindro arrollador, el cual con el crscimiento preogrssivo
delarrollamiento es sbrazedo distintemente por la mexrcencia
ajusténdose @ la mercencia con una fuerza de conduccién que co-
rresponde a la tensidn de arrollamiento, caracterizado porque
la fuerza de conduccidn puede modificarse en dependencia del
éngulo abrazado en el cilindro medidor de tensidn,

. 2.- Dispositivo, de acuerdo con la reivindicacién 1,
ceracterizado porque la fuerza de conduccidén se puede modifi-
car por medio de un sistema de palancas ragulable.

3.- Dispositivo, de acuerdo con las reivindicacio-
nes 1y 2, caracterizado porque para la generacidn de la fuer~
za de conduccidn sirven por lo menos dos émbolos cargados hi-
dréulice- o neumaticamente y que atacan uno o varios brazos
de un sistema de palancas.

4,~- Dispositivo, de acuerdo con las yeivindicaciones
1 a 3, caracterizado porque para la regulacidn del sistema de
palancas sirve un accionamiento que es regulable por medio de
programadores que estén provistos de amisores de impulsos y co-
rrespondsn a la cerscteristice de arrollamiento del cilindro
arrollador.

5,- Dispositivo, de acuexdo con reivindicaciones an-
teriores, caeracterizado porque un programador provisto de emi-
sores de impulsos consta de varios discos de contacto o de

errastre, dispuestos uno al lado de otro y que ss ponen sn ro-
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tacidén uno tras otro.

6.~ Dispositivo, de acuerdo con reivindicaciones an-
teriores, caracterizado porque para la regulacidn del sistema
de palancas sirve un mecanismo de lsvas con curves que trans=
curren de acuerdo con la caracteristica de arrollamiento del
cilindro arrollador,

7.= Dispositiva, de acuerde con reivindicaciones an-
teriores, caracterizado por un apoyo del cilindro medidor de
tensidn de tal manera que el plano trazaedo por el eje de giro
del cilindro medidor de tensidn y el eje de viraje del cilin-
dro medidor de tensidn en la posicidn tedrica del e¢ilindro me-
didor de tensidn cruza en la linea tangencial el plamo tangen-
cial del cilindro medidor de tensidn, sl cual pleno pasa por
el eje del eilindro arrollader.

8,~ "DISPOSITIVO PARA REGULAR LA TENSION DE ARRDLLA-
MIENTO DE MERCANCIAS CONDUCIDAS EN BANDA™,

Tal como se describe y reivindica en la presente Me-
moria Descriptiva, que consta de quince hojas escritas a mé-

quina por una sola cara y de sus correspondientes dibujos.

medrid, 3 JUN 1912

CARLOS LERNINDEZ CANDETA®
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