Py
i &> Y
b i 1

PATENTY DE INVENCION

I S e v, ot o g, S e

: ——’"——-'—-—_'-::.:.—-ﬁ—

: se:cc:.ndiefce:
CLASIFaCACIONl p.C.
CLASE
SUBCLASE

| @///emmm 921%02%{2?/@

aaée '
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La presente invencién ée relaciona con
un dispoéitivo electrénico capazvde indicar la veloég ’
dad de wn ﬁotor eléetrico de corriente cpntinua. _
Objeto de la iﬁVénéién'es realizar un dis-

5 po,itlvo de éste méharo totalmente desnrovisto de

@&R
iipii?%UTY



3.

10,

15.

20.

30,

403316  -:-

frganos mecdnicos y fécilmente apliéablé a lOS.mOtO?-
res sin influir en su funcionamientovﬁormal.

Un objeto particular es el de proporcionar
un dispositivo electrémico indicador de velocidad,
particularmente adaptado a motores de traccién alimen-
tados a través de un interruntor eleétrbniqo.

De acuerdo con la invencién, los objetos
citados y otros se obtienen mediante un dispositivo
que comprende sustancialmente un amvlificador logar{it-
mico a cuya entrada se anlican dos seftales de tensiénm,
una continua y proporcional a la corriente absorbida
por el motor y la otré alterna de elevada frecuencia
y de amplitud nrOpoxbional a la tensién de alimenta-
cibén del motor, pero de valor limitado resoecto al de
la citada se*al continua, siendo aplicada la sefial de

- salida del amplificador a un filtro de paso alto que
proporciona como salida una seiial alterna de amplitud
oroporeional al ntmero de revoluciones del motor.

. La invencidén se basa por consiguiente en el

“empleo de un circufto elecctrénico de tipo analdgico’
gue realiza la operacién de divigién entre dos. sefia-
les eléot-icog anrovechando las bropiedédes diferen-
ciales de un amplificador logaritmico. '

Es sabido por la teoria de 1os amplificado-
res que, aplicando a la entrada de un amplificador
logaritmico una sefal de polarizacin Vs se obtiene

como salida una seffal Vu = Klog V_ cuya ganancia di-

P
ferencial viene dada pvor dVu = _K_ .
av v

Por consiguiente, aflicand8 a 1a entrada del

amplificador tumbién una se~al variable alternativa
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Vi, de pequefia nmplltud respecto i4 la de la geflal de po~ .
larizacidn y de Crocuencia e]mvadq respecto a 1 29 varia-

ciones de ésta Ultima, tal sefial se obtendrd en ‘la salida

_amplificada en E;; de manera que la sefial resultante- serd

7
D .

= Klog V_ + 3~ Vi, donde el primer término Klog v, repre’
. p o - ’
senta la componente continua (sefial de reposo) y el segun-

do término %F Vi la componente variable que puéde ser sepa

rada'mediantﬁ un filtro,

Si ‘como gefinl de polarizacién se utiliza, de acuer
do con la invencidn, uns sefial continua.prbrorcionél a la
corriente absorbida por el motor y'éomo seﬁél‘Vnriable una
sefial aiternativa de amplitud proporcional a la tensién de
alimentacién, eﬁVevidente por curmto gueda dicho que, como

salidn, se obtendrd una sefinl proporcional al cociente de -

los dos términou, de modo que, eliminando la componente

continua, se obtendrd en .definitiva una sefial alternativa
de amplitud proporcional al mimero de revo;ucionas n del
motor, 7 ‘

Si las sefinles de corriente y de tensibn extrai- ’
bles del motor no son continuas, sino del tipo de onda cua
drada v'similare' es necesario transformarlad en sefiales
continuas para adaptarlus rnSpoctlvamente a la polarizaciénf:
del amplificador y a las sucesivas transformacionea ‘en se-
fal alternativa de una determinada frecuencia y de una am--
plitud proporeional nl valor medio de la tensién de alimen
ta016n del motor, '

A tal fin, el dlspositlvo segin la invencién comr
prende filtros para obtener €l valor medio de las 'sefiales
extraidas. del @ptor. Elzdispositivovdomprende:Qn todo caso -

un interruptor electrénico para la transformacién (muestreo)
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de la sefial continua proporcional 2 la tensién de alimen-
tacién o a su valor medio en un: sefial alternativa, asi
como otros mecios para eliminar la compohehte'cbntinuaAde
la.séﬁal alternativa pr0porcionadarpof el interruptor y
5, para la amplitud de la sefial primaria de la aplicacién al.
amplificador, o
" Seguidamente se ilustrard la invencién con refe-
rencia el adjunto dibujo, que muestfea, s6lo a titulo de
ejemplo, el esquema eléctrico en blogues del dispositivo
10, electrénico indicador de velocidad aplicadd a un motor de
corriente continua excitado con devanado en serie y alimen
tado a través de un interruptor electrénico del tipo Chop-
per de Jones. '
En el esquema se indica por 1 el motor éléctrico
'15, de corriente continua excitado por el.devanado en serie 2;
por 3 y 4 los dos bomss de alimentacién y por 5 el inte-
rruptor eleétrénico de tipo Chopper de Jones, a. través del
cual la bateria G alimenta al motor.
" Bl interruptor electrénico 5 es bien conocido de
20.  los expertos en la materia, por lo que s¢ omite su descrip~
' cién. S6lo es preciso recordar que por la presencia de tal
interruptor en el terminul 4 del motor, la seﬁal-dé alimen
tacién scrd de onda cuadrada, como se representa saquemdti
camente. . A
25, — El dispositivo electrénico de-indiéacién'de velo-
cidad segin la invencién comprende un‘resistor-?iaeApgque-‘
fio valor, en serie con ol motor, que enlaza a masa e1 tgr-
| minal 3, un primer cirecuito eldctrico L, capaz de extraer
del terminal 3 un: seflal do tensién proporcional a la:co-

30, rriente absorbida por el motor y de transformarla en sefial
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continun pronorcional al valor medio de dicha cdriienté,
un segundo circuito L, capaz de‘extﬁééf-del terminal 4 una
sefinl proporcional a lu tensién de alimentacién: del motor
¥y de transformarla en sefial alternativa de determinadas ca
5. .  racteri-ticas, un amplificador logaritmico AL a cuya entra
da se aplican las dos sefiales continué y alternativa cita~
das y, finalmente, un filtro de péso altd F coclocado a la
gnlida del amplificador AL. -
El circuito Ll compraende sustanciglmente un filtro
10. de paso bajo 8 y un amplificador 9., EL filtro proporciona
el valor medio de la sefial obtenida en 3, de modo que se
haga continuz y pueda utilizarse como sefial de polarizacién
del amplificador, aplicada a la primera entrada 10,
El circuito Ly, comprende también un filtro de paso
15, bajo 11 para obtener el valor medio de la fensién de alimen
tacibn, un interrupior electrénico 12 y un transformador-
atenuador 13 que aplica la sefial a 1la segunda entrada 14
del amplificador. El interruptor 12 transforma (muestrea)
la sefial continug proporcional al valor medio de la tensién
20, de alimentacidén en sefal "1ternativa de determinada frecuen
‘cia y el sig sulente aparato 13 elimina la componente conti-
nua de tal sefinl alternativa y reduce su amplitud. En defini
tiva, lu seiizl aplicada on 14 es una sefial alternativa de
eieva&a frecuenbia, de ampiitud propdrcional a 1é'tehsibh
25 de ql1men13016n, pero de valox 1nsignificante respecto al
de 1la sefial de volarizacién aplicada en 10,
La presencin de loz Tiltros 8 y 11 estd en rela-
cién con e) tipo de alimentacién empleado;parazei motor; es
evidente sue se omiten en el caso en sue la sefial de alimqg ,

30. tacién en 3 y 4 sea continua, Bl interruptor 12 y el ‘apara-
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to 13 estdn en cambio presentes siempre; son de tipo cono-
cido yApodrian formar un aparato tnico capaz &e proéorcio;
nar como salida una seiial alternativa dé valor medio nulo
y de determinada amplitud.

5, El nmplificador logaritmico AL comprende elrampl;
ficador operacional 15 y el ecircuito de reaccién 16 con las
resistencias Ry, Ry, Ry ¥ R, y los diodos:Dy, Dy ¥ Dy

También el amplificador logar{tmico es de tipo
conocido, omitidéndose su descripeidn.

10. En el funcionamiunto, la ssfial proporcional a 1a
corriente»absprbida por el motor, obtenida en 3 y propor-
cionada por Kl I, y la -efial proporcional a la tensién de
alimentacién del motor, obtenida en 4 y proporcionada por
V=E4¢RI-= K2 n I + RL, se aplican, previas las citadas

15, transformaciones, a las entradas 10 y 14 del amplificador,

gque proporciona como salida una sefial correspondiente al
Kon I 4 RI
Ky I

1a compocnte continuu de tal sefial, se obtiene en 18 una

cocinonte » Bliminando nor medio del filtro F~

’ sefigl variable K3 n de amplitud proporéional a la veloéi;
20 dad del motor.
| Si se demen obtener como salida una tensién cone-
tinua variable linealmente con el mimero n de revoluciones
del motor, dicha sefial se amplifica ulteriormente en 19 y
se detecta por medio de un detector de crestas 20, ‘De este
25. modo se dispone en la snlida 21 de una seflal cohtinua,’ané~‘
logamente a lo sefinl obtenible de magnera convencional,:por
uns dinamo tacometrica. |
‘ En el tipo do nlimentacidén sue sc-ilustra, el re-

siotor 7 se halla ya presente para suministrar una sefial de
30. '
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oorriente al 11terruptor electrénico 5. Se comprende por

cons1gui~nto cémo en el 01rcu1to considerado, normalmente.

‘empleado en los motorss de traceibn, la apllcacién del dig.

positivo electrénico segtn la invencidén no requiere ninguna
S modificacibn en el motor, bastante simﬁlpmente con su cong .

' xién a los terminales 3 y 4,
El dispositivo ilustrado puéde;experimentar modi- -
ficaciones de acuerdo con lan particulafes necesidades, ti
po de motor, efic., sin apartarse por ello del dmbito de la

10, invencién.
NOTA

. Deserita suficientemsnte la naturaleza del invento'"
agl como la mancra de realizarlo en la nrdctica, debe hacer
se constar que las disposiciones anteriormente indicadas son

15. susceptibles'de modificaciones de detalle en cuanto no alﬁg
ren su vrincinio Tundamental, También seé haée constar que
el invento corresponde a una. solicitud de patente ﬁresenta-
da en Italia con el n2 26996 A/71 de 31 de Julio de 1971,
abogiéndose‘por 1o tanto a los benefieios que conceden los
20, Convenios Internacionales en vi?or, 3iendo.1o que constitu—”—
ye la esencia del referido invento y por 1o jue se solicita
Patente de Invencidn por 20 afios en Espafia sobres PERPECCIO
,NAITINTO; EN DISPOSITIVOS ELWCTRONICOS PARA INDICAR LA VE-
7 LOCIDAD DE UN MOTOR thLTRILO iy CORRIENTF CONTINUA, carac-
25, terizéndose por lo siguientes ] o
1.~ Perfeccionamientos en disnoqitivo électr&nicbs
para indicar la velocidad de un motor eléctrlco de corriénF
te continua, ¢ aractarlzados porquﬂ dTCHOU dis positlvos com=
prenden oifcultOf capaces de obtener del ‘motor dos seﬂales

30, de tensmén una nrOporclonal a la eorrionte absarbida por el

POOR
QUALITY
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motor y otra proporcional & la tensidn de al:mentqcldn
~ del motor, y ademés cap:ces de trangformar dichas seﬁales
en continnas si no lo son ya, y la sefial qontinua propor-
~cional a la ftensidn en sefial alterngfiva'de frecuencia ele

5, vada y de amplitud proporcional a la tensidn de alimenta--

| ¢ién del motor, prro de valor limitado respecto al de la
sefial contlnua proporecional a la corriente; un: ampllficador
logaritmico a cuya entrada se apllcan, ‘como sefial de pola~
rizacidén, 1a sefinl continua proporcional a la corriente

10, . eventualmentn amplificada y, como sefial variable, la refe-

| rida sefial alternativa oroporcional a 13”tensién de alimen- -
taciénﬁ vy finalmente un filtro de paso. alto, colocadc a la
salida del amplificador logariimico, que proporciona coﬁo

' salida una sefial alternativa de amplitud proporcional a la

15, velocidad del motor, ,

' 2,- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque la transformacién de la sefial conti-
nua proporcional a la tensidn de alimentacién en sefial al-
ternativa‘dé elevada frecuencia se obtiene por medio de un

20, - interruptbr elecetrénico y 1la sefial asi muestreada se aplica
al aﬁplificador a través de un transformador-atenuador,

3.= Perfeccionamientos segin las reivindicaciones
anterioras, caracterizndos porque cuando dicho dispositivo
ha de aplicarse a un motor ckcitqdo*coh’ﬁhrdévanndo en se-

25, rie, comprende un resistor en serie con el motor y dos cir-
cuitor de obtencidn de scifales uno de los nuales termina en
un horne del motor en derivacién con el resistor para la
obtencidn de la asefinl prororeional a la corriente, terminag
do vl otro circuito :n cl otro borne del motor para 1n obtég

30, cién de 1a sefial proporcional a.la tensién de alimentaci6n
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del mbtor'y que comprende el interruptbr glectrénico vy el

-transformado:—atenuador.

4, - Perfeccionamlﬁntoq sepﬁn la. reivindicacién -

*3, caracterizados poraue cuando ol motor, parficularmente

motor de traccidn, es alimeﬁtadolpof qhé'seﬁalidé ohda c@g
drada a través de un‘interruptor électrénido del tiﬁo “Chqp
per de Jones" y esté nrov1ato de un resistor en serie, tal |
re51stor hace de. detector de corriente tanto del ¢ireuito-
electrénico de control del motor como del circuito de obten
cién de la sefial prppércional a la corriente, y po;que:ca-_}
da circufto de obtencién de seffal comprende en 14 entrada
un f£iltro para hacer coitinua la sefial obtenida en los box-
nes del motor, '

5= Perfeccionamientos segﬁn las anteriores reivin
dicaciories, Caructeri?ddos porque ol flltro de paso alto
en la salida del ampliileqdor lovaritmlco va seguido do un .
amplificador ¥ por un detector de crestas.

6. Perfeccmonamientoa en dionsitivoq electréni—‘
cos para indicar la velocidnd de un motor eWéotrico de co- .
rriente cont;nuu, tnl ¥ cono queda sustancialmente descrito
en la presente Memoria. ,

Esta Momoria consta de nueve hojas escritas a méw-' -
quina por una sola cara,. .

Madr id ) 30 HAYU 1972
FABRICA ITALIANA P'TAGNLTI MARELLI b.p.A.

1. GOMEZ ACEBO Y MODET

p p Flrmado: 7Suauz :




FABBRICA ITaLTANA MAGNET1 MARELLI S.p.A., Hoja Unica.

g -

403316

ﬁa%ﬁb g’%n F“ﬁ

H{ N _/4 | | 20+
‘l: M e M3 : ” l
2 N
— 15 Cis
-\
—6 i 4l \1}
10
.8 /3 T

3 y i
¥ L4 I—w—-—-———-—l\/\k—i‘—-—————o‘}
) s ' |
- — | Sl
Yo | 16
I ot r
v
LW

Menzg 0 0 HAYD 7972

’f, Gdn 1L.¢,, Adir 4
Pp Flrmada;J S lfi HBE‘}J

Piag




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



