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La presente invencion se refiere en ge-
neral a sistemas de teclado, y mas en particular
a un sistema de teclado Qe pulsadores perfecciona~
do, para establecer conexiones eléetricas en res-
puesta a su activacion.

En aflos recientes se han desarrollado
numerosos tipos de sistemas de teclado para uso
en la transmisidn de informacidn eléctrica codifi-
cada, para su incorporacion & miaquinas pars ofici-
nas de diveros tipos tales como las calculadoras
electrdnicas. Como tipo, tales sistemas de tecla-
do hacen uso de unos miembros de pulsador adecua-
damente dotados de simbolos indicativos de una
funeion numérica o matemdtica generada en respues
ta 2 la accion de oprimir el miembro de pulsador
paras establecer unas conexiones sléctricas entre
diversos circuitos oconductivos y/o diversos sle-
mentos de cireculto acoplados al sistema, a fin de
lograr uns funcion deseada. Ahora bien, en parti-
cular por haber disminuido espectacularmente en
los Ultimos affos el costo del equipo asociado, ¥
haber aumentado &l propio tiempo el uso y la dispo-
nibilidad de diversos dispositivos que llevan incor
porados tales sistemas, ha surgido la necesidad

de disponer de sistemas de teclado e xtremadamente
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barates y fdcilmente manufacturables, que pusdan
fabricarse con economia y exactitud a base de una
produccion en gran serie y con un alto grado de
precision en la repetibilidad. Por ejemplo, la ne-
cesidad de calfuladores electronicas miniaturiza-
das, unidades para identificacidn y @cceso & sis-
temas calouladores u ordenadorqs, verificadores

de tarjetas de crédito, etc., que forzosamente re-
gquieren diversos tipos de disposiciones de tecla-
do, hae crecido enormemente en los Ultimos afios,

lo que exige poder dispoﬁer de sistemas de tecla-
do de bajo“costo y extremadamente daraderos, que
puedan fabricerss de maners sencille y economica
a base de un volumen de preduccidn relativamente
grande. Especlalmente en el campo de los ordenado-
res se hace sentir cada vez con mayor urgencia 1la
neceeridad de unos sistemas de-teclado baratos y

duraderos, que puedan dirigir con precisién una

informacidn eléctrica & un sistema, sea directamen-

%e, sea por medio de un terminal distante 0 'apara
%o similar, ocupando al propio tiempo un mfnimo
de espacio.

Por tb@o ello, o8 objeto del presente
invento un sistema de teclado perfeccionado, des~

+inado a establecer selectivamente interconexio-
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nes eldotricaes en respuesie a una activacidn mecd
nica.

Otro objeto del presente invento reside
en un sistema de teclado de pulsadores perfecciona-
do, en el que la activacion de los miembros de pul-
sador individuales establece unas interconsxionss
eléctricas positivas para trensmitir informacidn
eléctrica,

Otro objeto de la presente invencidn re-
gide en un sistema de teclado de pulsadores minig=-
turizade y perfeccionado, que es relativamente ro-
busto y duradero y que-resulte extremadamente eco-
némico de fabricar & base de produccion en gran se-
rie, y que ademds resulta apto para su incorpora~
cion a diversos dispositivos, tales como calcule-
doras electronicas, sistemas ordenadores, eto.

Otros varios objetos y ventajas adiciona~
les del presente invento se irén desprendiendo fé-
cilmente de la siguiente descripeion detallada y
de los dibujos adjuntos, en los cualess

=~ la figure 1 ¢s una vista en perspecti-
ve y en despiezo ordenado que ilustra una forma pre-
ferida de realizacidn de un sistema de teclado con-
forme &l presente invento;

~ la figura 2 es una vista en seccidn

-4 -
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vertical del sistems de teclado llustrado en la fi-
gura 1;

- la figura 3 es una vista parcial en
plante de la parte inferior del sistema ilustrado
en la figura 2; _

- la figura 4 es una vista en perspecti-
ve y en despiezo ordenado de una forme alternativa
de remlizacidn de un sistema de teclado, similar
al ilustrado en la figura 1;

- la figura 5 es una vista en seccion
vertical del sisteﬁa de teclado ilustrado en la fi-
gura 4;

- la figura 6 es una vista en planta de
la parte inferior del sistema ilustrade en la fi-
gura 5; y o |

- la figura 7 es una vista en perspecti-
ve que ilustra ura veriedad tipo de calculadora
electronica, la cual lleva incorporado un sistema
de teclado tal como el ilustrado en las formas de
realizacidn precedentes.

Con referencia en general a los dibujos,
en los cuales los elémeﬁtos que se corresponden en
las diversas vistas estan designados por nﬁmeros.
de referencia similares, y yendo en particular ini-

cialmente a las figuras 1 e 3 inclusive, se ilustra
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en ellas un sistema de teclado 10 conforme al pre-
gente invento., El sistema incluye en general ;L
miembro de soporte 12 no conductivo o alslante, do=-
tado de una primera superficie 14 plana en general
sobre la cual va dispuesta une pluralidad de e¢ir-
cuitos o caminos conductivos 16 distribuidos segun
un disefio prefijado para trensmitir informacidn
eléctrica en respuesta a la interconexidn selecti-
va de unas partes de los mismos. En una segunda su-
perficie 18 opuests del miembro de soporte aislan-
te 12 hay una pluralidad de grupos o juegos 20 de
niembros de soporte conductivos, dispuestos en uns
configuracion preseleccionada, en comunicacion eléc-
trica con unes primeras partes preseleccionadas 1l6a
de los circuitos o caminos conductivos 16, Hay unos
miembros de contacto conductives 22 asociados a ca-
da uno de los miembros de soporte conductivos e
igualmente dispuestos en la segunda superficie 18

de la capa de soporte aislante, en relacion de eléc-
tricamente aislados respecto a los micmbros de sb-
porte conductivos y en comunicacidn eléctrice con
unas segundas partes préseleccionadas 16b de los
circuitos conductivos 16. Junto a la segunda super-
ficie 18 de la capa de soporte aislante hay dispues-

ta también una pluralidad de elementos conductivos

-6 -
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selectivamente activablgs 24y respectivamente sosg~
tenidos por y mantenidos’en contacto eléctrico con—
tinuo con ceda uno de los juegos 20 de miembros de
soporte conductivos, y en desconexion selectiva con
los miembros de contacto conductivos 22 asociados.
Los elementos conductivos 24 estan destinados a

ser desviados hasta une posicidn de aplicacidn o
contacto con los miembros de contacto conductivos
22 en respuesta a la aplicacion de una fuerza de-
flectora prefijada a los mismos, de modo que se es-
tablezea un contacto eléctrico de puente entre une
de los juegos 20 de miembros de soporte conducﬁi—
vos y su miembro de contacto conductivo 22 asocia~-
do, conectando asi eldctricemente las partes pre-
selecclionadas primeras y segundas, 1l6a, 16b de los
circuitos o caminos conductivos 16. La activacion
de los elementos conductivos 24 de modo que se
efectue el establecimisonto de la mencionada cone-
xion eléctrica de puente puede efectuarse de diver-
sas meneras, pero en la forma de realizacion ilus-
trada se consigue mediente la provisidn de una plu-
ralidad de miembros de pulsador 26 menualmente ac-
tivables que van montados en una caja adecuada 28,
soportada junto a la segunda superficie 18 del miem

bro de soporte 12 aislante de tal modo que la apli-
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cacidon de una fuerza deflectora prefijada & los
elementos conductivos 24 se efectie mediante la
activacién de un miembro de pulsador 26 seleccio-
nado, por aplicacidn de una fuerze mecdnica el mis-
mo, por ejemplo, por medio de la punta de 1oé'ée—
dos de une operadora. Como consecuencia de la o=
tivecion manuel de un miembro de pulsador 26 se-
leccionado, la fuerza deflectora prefijada se
aplica al elemento conductivo hasta efectuar la
deflexion o desviacidn de éste llevandolo a una
posioidn de aplicacidn o contacto con el mismbro
conductivo de contacto 22, estableciéndose con

ello le conexidn eléctrice de puente entre el jue-
g0 de miembros de soporte 20 conductivos y el miem—
bro de contacto conductivo 22, y estableciéndose
por tanto una conexion éléctrice entre las partes
preseleccionadas primeras y segundas, 1l6a, 16b
respectivamente, de los.circuitos conductivoes 16.
Ademds, si asi conviene, el miembro de soporte 12
aislante puede llevar montado un dispositivo ade-
cuado, tal como el circuito integrado representado
con lineas de traze interrumpido y designado en ge~
neral con el numero 30; adecuadamente oconectado

2 unas partes seleccionadas de les cirouitos con-

duetivos 16, para asi tratar las seMales estableoi-

-8 -



10

15

20

25

10.7.72

das por la interconexidn de diversas partes de los
cireultos conductiyos en respuesta al estableci-
miento de las conexiones eléctricas de puente. De
igual modo, si as{ conviene, el wiembro de soporte
12 puede llevar montado también un alimentador de
energia (no representado) que constituya una unidad
compuesta auténome, o bien puede usarse una fuente
exterior de alimentacidn de energia, sea como fuen
te unica de alimentacidén, sea como fuente adicie-
nal de energia.

MNés en particular,. el miembro de soporte
aislante 12 este hecho de un material no conductor
y relativemente rigido, destinado a dar sustenta-
cidn al sistema de teolado, asi como a la circuite—
ria electrénica asociada, alimentaciones de ener—
gla, medios de presentécidn, etc. cuando la unidad
vaye a ir ineorporédéwé tn sistema dé calouladors
electrdnica, un sistema de entrada a ordenador,
etc. En relacidn con ésto, el miembro 12 puede gs~
tar construide de un materiel aislante adecuado re-
lativamente rigido, tal como el de tejido de vidrio
aglomsrado con resina epoxidica puesto generalmen-
te en el mercado bajo la denominacidn comercial de
G=-10 por la Formica Company. El material puede te-~

ner un espesor de aproximadamente 1,6 mm que, segun
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se ha visto, baste en genseral para dar una résis—
tencia mecdnica adecuada para un dispesitive minia-
turizado de esta naturaiezao Como antes se ha di-
cho, los circuitos conductives 16 que incluyen lés
primeras y segundas partes preseleccionadas 16a,
16b, respectivamente, de los mismos, estén dispues
tos en un disefio de diétribucién conveniente en la
primera superficie 14 (la cara inferior del miembro
de soporte 12, ilustrada en la figura 2), a fin de
permitir la transmision de informacion eléctrice
en respuesta a la interconexidn selectiva de diver-
sas partes de los circuitos o caminos conduétivos
al establecerse las conexiones eléctricas de puenQ
te. El disefio de distribucién de los circuites con-
ductivos puede depositarse en la superficie 14 de
la capa de soporte usando los métodos habituales

de la técnica de los circuitos impresos, tales co-
mo los de proteger, atacar quimicamante, grabar,
etc. Ademés, se prevé una pluralidad de abertures
32 que se extienden atravesando el espesor del miem-
bro de soporte 12, entre la primera superficie 14
vy la segunda superficie 18 del mismo, de modo que
permiten el establecimiento selectivo de comunica-
ciones eléctricas entre los circuitos conductivos

de la superficie 14 y los miembreos de soporte con-
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duetivos 20 y los miembros de contacto 22 dispues-
tos en la superficie opuesta 18. En relacion con
esto, las aberturas pueden disponerse antes o dese-
pués de depositados los circuitos conductivos, ha-
biliténdose con ello una placa de soporte previa-
mente pungonada, preparada para ulteriores opere-~
cienes de fabricacion.

En la forma.de realizacidn ilustrada,
los juegos de miembrés de soporte conductores 20
estén dispuestos de modo que definen una plurali-
dad de juegos esyaéiadoéﬂde pare jas de miembros
conductives, de fof&é general de U, los cuales com~
prenden de preferencia unes grapas dispuestas en
la superficie 18 de la capa de soporte 12. Tal dis-
posicidn, segin se ha visto, resulte extremadamen-—
te ventajosa parae iogréf una mayor faecilidad de fa-
bricacidn del sistems, ya que las grapas pueden in
troducirse con facilidad por las sberturas 32 prac
ticadas en sl miembro de soporte 12 previamentse
punzonado, utilizandé uh equipe adecuado de engram~
pado automdtico & gran velocidad. De iguel modo,
puede establecerse convenientemente una comunioca=-
cidn eléctrica entre estas grapas y wnas partes so~
leccionadas de 108 caminos o circuitos conductivos

16. Como se indica-en lbs dibujos, las grapas 20

- 11 -
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incluyen cada una un cusrpo o parte principal 34
de configuracidn general de bucle que termina en
un par de patillas 36, las cuales van recibidas

en las eberturas 32 de la capa de soporte 12. Ies
absrturas 32 son de un tamafio suficiente para dar
acomodo & las patillas 36 en relacidn de ajuste
apretado, en tanto que las extremidades exteriores
de las patillas se deforman y comprimen contra la
superficie 14 quedéndo en contacto con las partes
seleccionadas de los circuitos conductivos 16,

tal como sucede con las primeras partes preselec-
cionadas l6a. Por consigulente, se establece una
rigide conexidn mecdnica, y el contacto eléetrico
puede mejorarse reourriendo a soldar en posicidn
las partes comprimidas y deformedas de las péti—
lles. Ademds, como se indica en los dibujos, la
parte prinecipal de-éuerpo 34 de cada une de las
grapas que constituyen la pluralided de Juegos Qe
miembros de soporte sobresale en una primere dis-~
teanpia preseleccionade hacia fuera de la superfi-
cie 18 del miembro de soporte 12, definiendo asi
unas greas de soporte conductivas separadas & dis-
tancie de la superficie 18 pare llevar los elemen=-
tos conductivos 24. De igual modo, los miembros de

contacto conductives 22 asociados se representan
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tembién como miembros conductivos de forma general
de U, constituidos de preferencia por unas grapas
que llevan cada una un cuerpo o parte principal 38
que termina en un par de patillas 40, las cuales
sobresalen & través de unas aberturas 42 que se
extienden por todo el espesor del miembro de sopor-
te 12, de menera similar a las aberturas 32 pero
dando comunicacion con otras partes de los circui-
tos conductivos 16, tales como las segundas'parteé
preseleccionadas 16b. Las patillas 40 se extienden
a través de las sberturas 42, estendo los extremos
exteriores de aquellas"dgblados y apretedos luego
contra la superficie 14 de la capa de soporte 12,
de preferencia en contacto con otras partes de los
¢ircuitos conductivos 16, tales como las segundas
partes preseleccionadas 163. Las aberturas 42 son
de un tamafio suficiente para dar acomodo & las pa-
tillas 40 de la grapa 22, mientras las extremida-
des exteriores de las patillas 40 se doblan o de-
forman y comprimen contre la superficie 14 en con-
tacto con las segundas partes preseleccionadas 16b
de 1los cireuitos conductivos, hesta asegurer rigi
damente la grapa al miembro 12, Ademds, las extre
midades exteriores de las patillas 40, deformadas

¥y comprimidas en posicion contra las segundas par-
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tes preseleccionadas 16b de los circuitos conducti~
vos 16, pueden soldarse en esta posicidn para ob-
tener un contacto eléctrico mejorado, segin se in-
dica. Una de las grapas de contacto 22 estd dis~
puesta entre cada dos de las grapas de soporte 20
gue formasn pareja, y puede ser de un calibre o es-
pesor ligeramente menor, tal que su parte principal
de cuerpo 38 sobresalga hacia fuera de la superfi-
cie 18 en una segunda distancia preseleccionada,
distinta de la primera distancla preseleccionada
en que la parte de cuerpo 34 de las grapas de so-
porte 20 sobresale de la superfieie, para asi faci
litar el mantenimiento de la desconexidn selecti-
ve, entre los elementos conductivos 24 y las grapas
de contacto 22, como se explicard més adelente. Las
grapas de soporte conductivas 20 y las grapas de
contacto conductivas pusden fabricarse de materig-
les diversos y de distintas combinaciones de mate
rieles, segun las propiededes deseadas. Por o jem-
plo, en una de las formas de realizacidn preferi-
das, las grapes estdn hechas de alambre o hilo -de
niquel con un recubrimiento de oro, & fin de obte
ner un material relativamente inerte o no réacti-
vo, dotado de buenas propiedades de contaeto de

gsuperficie. Para dar otros ejemplos, las grapas

- 14 -
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pueden fabricarse de acero inoxidable dorado, con
un ligero recubrimiento de nfquel entre el mucleo
de acero inoxidable y el recubrimiento galvdnico
de oro; o bien de cobre al berilio.

Los elementos conductivos 24 comprenden
de preferencia una pluralidad de elementos en for-
me de disco, ¢irculares en general, formados de.
un segmento de cuerpo hueco que tiene una superfi
cie exterior de doble curvatura, tal como un seg-
mento de un esferoide oblicuo; y cade uno de ellos
se ilustra como ineluyeﬁdo une superficie de curva
tura convexa en generai cuando se halla en el esta
do inactivo o de reposo, que se enfrenta & los
miembros de pulsador 26. El elemento 24 se elige
de tal modo que cambie a una posicion basculada
cuando suk parte central se halle sometida a una
fuerza deflectora preseleccionada, volviendo auto-~
méticamente & su posicidn primitiva al desaparecer
le fuerge, con lo cuel el elemento resulta provis
to de una funcidn de memoria. Naturalmente, para
obtener los elementdé‘oonductivos pueden utilizar-
se seguentos de otfos.cuerpos huecos que teﬁgan
superficies de dobie'curfatura. El elemento 24 pue~
de ester dispuesto de tal manera que sufre una de

flexidn de accidn eldstica brusce hasta su posi-
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cidn basculada con el fin de establecer el mencio
nado contacto eldctrico de puente. En relacidn con
egto, y haciendo referencia en particuler a la fi
gura 2, se represeni2 uno de loe elementos, iﬁdi-
cado por el numero 24a, en su posicion basculada
en respuesta a la activacidn efectuada por medio
de un miembro de boton pulsador oprimido, indica-
do con el numero de referencia 26a. Ahora bien,
es de notar que, en ciertos casos, la parte cen-
tral del elemento conductivo 24 puede estar a una
distencia de separacion lo bastante estrecha, res
pecto & la grapa de contacto 22, para que no sea
necesario desviar completamente el elemento 24 a
su posicidn basculads & fin de tomar contacto con
la grapa 22 para establecer el contacto de puente
requerido. As{, al ser aplicada la fuerza deflec~
tora preseleccionada a la parte central del ele-
mento conductivo 24 en respuesta & la activacidn
o accidn de oprimir el miembro de pulsador 26, el
elemento 24 se ve obligado & sufrir una deflexidn
o desviacion de accion brusca eldstice hasta su
posicidn basculada. Ademés, & consecuencia de es-
te deflexidn de accion brusce eldstica, se dispo-
ne de una reaccidn tdeotil que puede percibirse

en la punta de los dedos del operador que aceione
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un botén pulsador particular. Es mds, la deflexidn
de accion brusca eldstica puede ir acompafiada de
un efecto audible de reconceimiento que puede ser
percibido ademés por el operador, como indicacidn
adicional de la activacion de un miembro de pulsa-
dor que transmita una sefial eldéctrica deseada. Los
elementos conductivos 24 comprenden de preferencia
unos discos de acero inoxidable dorados, y en una
de las formes de ejecucion preferidas pueden estar
hechos de acero inéxidable del tipo 302 del A.I.S.I.
(Instituto Americano del Hierro y del Acero), que
comprende en peso aproximadamente 0,15% de carbono,
2,00% (méximo) de manganeso, 1,00% (méximo) de si
licio, 17% & 19% de cromo, 8% 2 10% de nfguel y el
resto de hierro, con un delgado recubrimiento de
oro encima de sus superficies de contacto expues-
tas,

Ceda uno de los elementos conductivos 24
Se mantiene en coincidencia axisl con la grapa de
contacto conductiva 22 asociada a cada uno de los
Jjuegos de grapas de soporte 20, con su parte cen~
tral separada a distancia de la grapa de contacto
22. Los bordes marginales de los elementos condug
tivos 24 estén soportados en las partes prineipa-

les de cuerpo 34 de las grapas de soporte 20 de ca-
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da juego, de tal modo que el elemento conductivo
24 estf en contacto eléctrico continuo con sllos
¥, por tanto, con las primeras partes preselsccio-
nadas 16z de los cireuitos conductivos 16. De
igual modo, la parte central de los elementos
conductivos 24 que estan en coincidencia con las
partes principales de cuérpo 38 de las grapas de
contacto 22 permanece selectivamente desaOOpladé

o desconectada de la grapa de contacto correspon-
diente hasta que es desviada por la activacidn de
un miembro de pulsador 26, momento en el cual se
establece la conexidn eléctrica de puente eﬁtre

un juego de grapas de soporte 20 conductivas y -su
grapa conductiva de contacto 22 asociada, y por
tanto entre las primeras y las segundas partes pre
seleccionadas 16a, 16b del circuito conductive

16,

Para contribuir a le sustentaecion de o
da uno de los elementos conductivos 24, y propor-
cionar una limitacidn lateral a los mismos, se dis
pone una 1ldmina portadora o soporte de material
aislante 44 junto a la superficie 18 del miembro
de soporte 12 que se superpone a l& pluralidad de
Jjuegos de grepas de soporte conductivas 20 y gra-

pas de contacto conductivas 22 asociadas. La lémina
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44 inecluye une plurslidad de aberturas 46 de un
tamafio suficiente para dar acomodo a los elemen-
tos conductivos 24 en las mismas, y dispuestas en
coincidencisa con la pluralidad de juegos de grapas
de soporte conductivés 20 y las grepas de contac-—
to conductivas 22 asociadas. Més en particular,
los elementos conductivos 24 queden dispuestos en
las aberturas 46, que son de un temafio ligeramen-
te mayor que la distancia de separacion entre las
grepas que constituyen cada unc de los juegos de
grapas de soporte conductivas. Por consiguiente,
le lémina 44 puede mantensrse esencialmente & tope
con la superficie 18 del miembro de soporte 12,
entrando ligersmente en las aberturas 46 las par-
tes prineipales de cuerpo 34 de las grapas conduc-
tivas de soporte 20 que sostienen a los elementos
24, lLoe elementos conductivos 24 estan dispuestos
dentro de las aberturas 46, y tienen unas partes
marginales opuestas que descansan en las partes de
cuerpo prinoipales'34 q§'las grapas conductivas de
soporte 20. As{ se proporciona una sustentacidn,

& la vez que una limitacién lateral, a los elemen
tos conductivos 24. Ademds, como puede observarse,
particularmente en la figura 1, cada una de las

aberturas 46 és de una forma prefijada e incluye
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un par de paredes paralelas 46a opuestas que son
de configuracion genersl en linea recta, estando
estas partes de pared rectilineas en general dis-
puestas para unir las partes pringcipales de cuer-
po 34 de las grapas de soporte conductivas 20 que
entran en las abertures 46. lLas otras dos partes
de pared opuestas 46b de cada una de las abertu~
res 46 estan dispuestas en una configuracidn cure
vilinea en general, que forma curva hacia fuera &
partir del centro de las aberturas 46 de tal modo
que se acomoden mis eficazmente los elementos con
ductivos circulares en general, o discos 24. En
relacidn con esto, 'y por dar a las aberturas 46
une forme como la ilustrada, se logren ciertas ven
tajas por reducirse al minimo el espacio total
ocupado por las sberturas, ya que solo se aumente
una de las dos dimensiones de las aberturas, en
tanto que la otra dimension se reduce al minimo,
y de ese modo es maxima le cantidad de material
que gqueda para definir le capa o ldmina 44, a fin
de reforzar su rigidegz 'y resistencia estructura~
les. Esto es ventajoso, dado lo pequeiic del tame-
fio de la capa 44 y el gran numero de aberturas que
se utilizen. La lémina 44 puede hacerse de un ma~-

terial adecuado no conductivo, tal como un tejido
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de vidrio apropiado reforzado con resina epoxidi-
ca, Ademds, las partes merginales de la lémina 44
que se extienden hasta wds alld de los juegos de
grepas de soporte 20, en lados opuestos de la
pleca de soporte 12, estdan de preferencia adheri
das con cierre hermetico a las partes marginales
del miembro de soporte 12, para asi facilitar la
formacidn de una unidad hermétice para con el am
biente.

En ciertos casos, se ha visto que es
conveniente restringir o refrenar aun més los ele~
mentog conductivos 24 en sus posiciones respecti-
vas, mediante el recurso de disponer une pelicula
o lémine flexible relativamente delgada de un ma-
terial de superposicién en lémina o pelicula 48,
gisglante y transmisor de las fuerzas, como sSe in-
dica en los dibujos, dispuesto entre la ldmina 44
¥ la caja 28 que sostiene los miembros de pulsador
26. Ia capa de superposicién 48 puede comprender
un material, tal como el poli(tereftalato de eti-
leno) que se encuentra cominmente en el mercado
bajo la marce registrada de "Mylar" y pusde adhe-
rirse adecuadamente o soldarse & la superficie ex
puesta de la capa 44 y, por tanto, funciona iwpi-

diendo que los elementos conductivos 24 se salgan
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¢ caigen por inadvertencie desde sus posiciones
convenientes, dentro de las aberturas 46, al pro-
pio tiempo que completa un cierre hermético de l&
unidad pare con el ambiente.

Los miembros pulsadores 26 se simboli-
zen cada uno adecuadamente, en sus superficies
exteriores expuestas, de manera que indique la
funeidn electrdnica asociada a la activacidn de
un miembro de pulsador seleccionado que establez—
ca la conexidn eléctrica de puente reguerida en-
tre las grapas de soporte 20 conductivas y la gra-
pa conductive de contacto 22, y por tanto entre
lag primeras y segundas partes preseleccionadas
16a, 16b de los circuitos conductivos 16. Ademds,
cada uno de los miembros de pulsador incluye uns
parte de superficie opuesta saliente 50 que pende
del cuerpo principal del mismo ¥y se mantiene a to
pe con la region central en general del elemento
conduetivo 24, y que esta destinada a aplicer a
éste la fuerza deflectora requerida en respuesta
e la activacion del miembro de pulsedor. Cade uno
de los miembros de pulsador 26 estd hecho, de pre-
ferencie, de un material pldstico no conductivo y
relativamente rigido, montado con sustentacidn

dentro de la capa de soporte 28 que incluye una
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pluralidad de ranures o hendiduras 51 pars dar aco-
modo al cuerpo de los miembros 26. La caja 28 pue=-
de igualmente estar hecha de un material pldstico
rigido y no conductivo, o similar. En relacidn con
esto, cada uno de los miembros de pulsador 26 in-
cluye una parte de reborde o pestafia 52 que se ex-
tiende de una misma piezea & partir de dos de las
superficies opuestas de borde inferior de los mis~
mos. Estas partes de pestafia 52 estdn destinadas

& ser recibidas dentro de unos canales o ranuras

de acomodacion 54 practicados en la caja 28, cuan-
do los miembros 26 estédn colocados en posicidn en
la caje 28, impidiendo el movimiento lateral de los
elementos de pulsador 26 dentro de la caja, al pro-
pio tiempo que permiten él movimiento de los miem
brog de pulsador en direccion normal & la superfi
cie o cara plana generel de la caja 28 al ser ac=-
tivados los mismos. Ademés, la caja 28 incluye un
par de miembros de pestafia descendente 56, siendo
la separecidn entre ellos de un tamafio suficiente
pare dar acomodo & las partes de borde marginsles
12a, 12b del miembro de soporte 12 si se desea ob=-
tener un cierre hermético al ambiente entre estas
partes de borde marginales 12a, 12b y las superfi

cies interiores de los miembros de pestafia 56, al
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estar la caja 28 coloceda & tope con la lamina o
cepe de superposicion 48 y los mismbros de pulsa-
dor alineados con log elementos conductivos 24 co=-
rrespondientes. Asi, en el funcionamiento se impi=-
de el movimiento lateral de los miembros de pulsa
dor dentro de la caja, pero éstos pueden ser movi
dos desde una posicién de retrafdos & una posicién
de activacion, en respuesta a la aplicacidn de una
fuerza mecénice a las superficies expuestas de los
mismos, para asi efectuar la deflexidn de un ele-
mento conduetivo 24 esociado. Por consiguiente,
al ser activado un miewmbro de pulsador selecciona-
do, =e hace que el elemento conductivo 24 ejecute
una deflexion con accion eldstica brusca hasta su
posicién inestable de balancin, en la cusl se po~
ne en contacto con wna de las grapas de contacto
22 asociadas, asi como con el juego de grapas de
soporte 20, estableciendo un contacto eléetrico
de puente entre la grapa de contacto 22 y el juego
de grapas Qe soporte 20 asociado a aquella.

Con referencia ahora & las figuras 4 a
6 inclusive, se representa en ellas una variante
de realizacion de un sistema de teclado seme jante
al ilustrado en las figuras 1 a 3, previdndose en

esta variante una disposicidn modificada para lle
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var los elementos conductivos. Mis particularmente,
en esta forma de realizacidn se prevé un miembro

de soporte de material aislente similar 2l miem=
bro de soporte 12, gue tiene un disefio presslec-
cionado de distribucidn de circuitos o caminos
conductivos 62 dispuesto en una primera supsrficie
64 de aguél, en tanto que hay una pluralidad de
juegos de miembros de soporte conductivos 66 dis-
puestos en una segunda superficie 68, opuesta, de
la placa, previéndose un miembro conductivo de con~
tacto 70 asociado a cada uno de los Jjuegos de mienm
bros de soporte conductivos, separado a distancia
y eldetricamente aislado del juego de miembros de
soporte. Los miembros de soporte conductivos 66 es=~
tan destinados & ir dispuestos en unas sberturas
cooperantes 72 previstas de modo que atraviesan
todo el grosor de la placa de soporte 60, entre

las superficies primera y segunda 64, 68, para as{
permitir que se establezce una comunicacidn eléc-
trica entre cada juego de miembros de soporte con
ductivos 66 y las priwmeras partes preseleccionadas
62a de loe circuitos conductivos 62, 8l introducir-
se estos miembros de soporte conductivos dentro de
las aberturas 72, en tanto que hay una pluralidad

de aberturas adicionales T4 que se extienden igual
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mente a través del espesor del miembro de soporte
60 para dar acomodo a los miesmbros de contacto con
ductivos asociados 70, permitiendo las aberturas
74 que se establezca le comunicacicn eléctrica en-
tre los miembros de contacto conductivos 70 y las
segundas partes presslkcionadas 62b de los circui-
tos conductivos 62 cuando los miembros conductivos
de contacto 70 se introducen en las aberturas res-—
pectivas., Cada uno de los juegos de miembros de SO
porte 66 conductivos estéd destinado @ definir un
drea de soporte en general en un plano, para reci-
bir con sustentacion un elemento conductivo 76 si-
milar al elemento conductivo 24. El elemento con-
ductivo 76 estd soportado en contacto eléetrico
continuo con el juego de miembros de soporte 66 y,
por tanto, en contacto con las primeras partes pre
seleccionadas 622 de los circuitos conductivos 62.
Ademds, el elemento conductivo 76 permsnece en de
sacoplamiento o desconexion selectiva con el miem
bro conductivo asociado 70 de contacto y, por con
siguiente, cada juego de miembros de soporte perma
nece eléctricamente aislado de su miembro de con-
tacto 70 esociado, hasta que se efectua la desvig
cion o deflexidn del elemento conductive 76. Tal

deflexidén se ejecuts de manera igual a la descrita
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en relacion con la forma de realizacidn precedente,
en respuesta a la aplicacién de une fuerza defleg
tora preseleccionada al elemento conductivo 76,
hasta establecerse el contacto cooperativo de apli
cacion entre el elemento conductivo 76 ¥ el miembro
de contacto conductivo 70, estableciéndose con ello
un contacto eléctrico de puente entre el juego de
miembros de soporte 66 conductivos y el miembro
conductivo de contacto 70 y, por tanto, entre las
primeras y segundas partes preseleccionadas 62a,
62b de los circuitos conductivos 62. Ia aplicacidn
de la fuerza deflectora preseleccionada al elemen-
to conductivo 76 se efectia aqui también merced a
le provision de una pluralidad de miembros de pul
sador 78 mantenidos en coincidencia con los res-
peetivos elementos conductivos 76, de tal modo que
la activacion o accidn de oprimir un miembro de pul-
sador 78 tenga por efecto producir le deflexidn de
un elemento conductivo hasta hacerle tomar contac—
to con su miembro conductivo de contacto asociado,
estableciéndose de ese wodo el contacto eldetrico
de puente requerido. Los miembros de pulsador 78
van igualmente montados en una caja adecuada de so-
porte 80 que inocluye una pluralidad de ranuras 82

para recibir en ellas el cuerpo de los miembros de
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pulsador 78, pudiendo moverse los mismbros de pul=-
sador desde una posicion de retrafdos & una posi-
cion de activacicn en respuesta a ls aplicacidn

de una fuerzs wecdnica a las superficies expues-
tas de los miswmos, tal como por activacidn me-
nual,

Como antes se ha dicho, con arreglo a
une importante ventaja de la presente invenecidn,
se habilita un sistema de teclado que resulte par
ticularmente adecuado para su fabricacidn por mé-
todos rapidos, precisos y poco costosos de produc~-
cidn en gren serie, La forma de realizacidn ilus-
trada en las figuras 4 & 6 inclusive provee igual
mente tales ventajas, ya que la placa de soporte
60 puede producirse similarmente en una configura
cidén de previamente punzonada, incluyendo las
aberturas 72, 74 para dar acomodo & logs miembros
de soporte conductivos y a los miembros conducti-
vos de contacto, en tanto que en la superficie 64
de la mismae puede depositarse un disefio convenien
te de distribucidn de circuitos conductivos, uti-
lizéndose para ello métodos usuales en la técnice
de los circuitos impresos, que permiten efectuar
conexiones eléctricas seleccionadas entre partes

resgpectivas de los circuitos conductivos. Ahora
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bilen, en lugar de emplearse grapas como en la for
wa de realizacidn precedente, cada uno de los jue
gos de miembros de soporte conductivos 66 compren
de de preferencia une pluralidad de remaches con
collarin, cada uno de los cuales inecluye un vés-
tago 82 y un collarin 84 con pestafia, estando el
véstago destinado a ser introducido en la abertu=-
ra 72 mientras el collarin 84 descansa contra la
superficie 68 de la placa de soporte, habiendo una
parte del véastago que sobresale hacia fuera de la
misma, y el extremo opuesto 86 del vastago es de-
formado por presidn contra la superficie 74 del
miembro de soporte 60 en contacto eléctrico con
las primeres partes preseleccionadas 62a del cir-
cuito conductivo 62, lo que mecénicamente restrin
ge 8l vemeche fijandolo en posicidn respecto al
miembro de soporte y al eircuito conductivo 62.
Ademés, la extremidad deformada y cowprimida 86
puede ir soldada en posicion pars asegurar un buen
conbtacto eléctrico con lag primeras partes prese~
leccionadas 62a del circulto conductivo. En la
forma de realizacion ilustrada, cada juego 66
incluye cuatro de los remaches anteriormente des~
eritos, dispuestos.definiendo un érea cerrada en

general, con las partes de collarin en pestafia 84
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de cada uno de los remaches definiendo un drea de
soporte en general én un plano para el elemento
conductivo 76. Es de notar que puede usarse, natu~
ralmente, un numero menor o mayor de remaches. Ade
mas, el miembro de contacto conductivo 70 asocia-
do esté dispuesto en general en posicidn central
dentro del srea definida por los cuatro remaches
66, y de preferencia comprende un remache con ca-
beza, que incluye una parte de vastago 88 dispues
ta dentro de la abertura 74, con uno de los extre
mos 90 deformado por compresién contra la superfi
cie 64 de la place de soporte 60, como se indica
en el dibujo, mientras su extremo opuesto termina
en una cabeze 92 de mayor didmetro que la abertu-
ra 74, de t8l modo que el remache 70 queda meocdni
camente limitadad o restringido respecto al mien~
bro de soporte 60, tras la deformacion por pre-
sion de su extremo 90 contra la superficie 64. La
extremidad deformada por compresidn 90 estd en
contacto eléctrico con el gsegundo cireuito con=
ductivo preseleccionado 62b y puede ir igualmente
soldada en posicidn, para asegurar un buen contac
to eléetrico con é1. Ademds, como se indice en
los dibujos, la cabseza 92 del remache 70 puede

estar desplazada hacia fuera respecto de la super
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ficie 68 del miembro de soporte 60 a menor distan
cia que el collarin 84 de los remaches de soporte
66, de tal modo que la parte central del elemento
conductivo 76 puede mantenerse en desconexidn se-
lectiva respecto de éste, como se explicard mds
adelante con mayor detalle.

Mas en partiocular, los elementos conduc-
tivos 76 son similares en general a los elementos
24, como se describe en relacion con la forma de
realizacidn ilustrada en las figuras 1 & 3 inclu-
sive. El slemento 76 estda dispuesto de tal modo
que experimenta igualmente un movimiento de defle-
xidn o desviacidn hasta su posicidn basculada, &
fin de establecer el mencionado contacto eléctrico
de puente entre el juego de remaches de soporte
66 y el remache de contacto 70, y por tanto entre
las partes preseleccionadas primeras y segundas
628, 62b de los circuitos conductivos. En relacion
con esto, las partes marginales del elemento 76 es
tén soportadas por la parte de collarin en pesta=-
fia 84 de los remaches de soporte 66, en la cual
descansan, de manera que el elemento 76 se mantie~
ne en constante contacto eléctrico con el juego de
remaches de soporte 66, mientras su parte central

permanece en desacoplamiento selectivo con la cabe
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z& 92 del remache de contacto 70. Al serle aplica
da una fuerza deflectora preseleccionads & la par
te central del elemento conductivo 76, en respues
ta a la activacion o accidn de oprimir el miembro
de pulsador 78 seleccionado, &l elemento 76 se le
hace experimentar una deflexidn con accidn eldsti
ce brusca hasta su posicion basculada, y se le po
ne en contacto cooperativo con la cabeza 92 del
remache de contacto 70, estableciendose con ello
un bruseo contacto eléctrico de puente, instentd
neo y positivo, entre los remaches de soporte 66
y el remache de contacto 70 y, por tanto, entre
las primeras y las segundas partes preselecciona=
das 62a, 62b de los circuitos conductivos 62. Ade
més, de igual maners que en la forma de realiza-
cidn precedente, & consecuencia de esta defle-
xion con accidn eldstica brusca, se obtiene una
reaceion téctil que puede percibirse en la punta
de los dedos del operador que pone en aceidn un
pulsador prefijado, y a la deflexidn con aceidn
eldstice brusca puede acompafiarle una manifesta-
cion audible de diche deflexidn, que puede también
ser percibida por el operador como indicacidn adi
cional de la activacion de un miembro de pulsador

para transmitir una sefial eléctrica deseada.
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A fin de ayudar todavia a mentener los
elementos T6 en su sitio, as{ como facilitar la
formacidn de un cierre hermético para con el am=
biente, se ha visto que es ventajoso en ciertos
casos habilitar una capa de superposicidon 94 de
un material flexible, transmisor de fuerza, dis~
puesto entre los miembros de pulsador 78 y los
elementos conductivos 76. En relacion con esto,
el movimiento lateral de los elementos conducti=~
vos 76 queda impedido por la disposicidn de los
alementos 76 dentro del area definida por cada uno
de los juegos de remaches de soporte 66 que des~
cansan en las partes de collarin en pestafia 84,
halléndose 1o0s bordes marginales de los elemen-
tos conductivos 76 lateralmente limitados o re-
frenados por las partes”de los vastagos 82 que so
bresalen hacia fuera hasta més alld de los colla-
rines 84. Ahora bien, para impedir que los elemen
tos 76 sean desplazados por inadvertencia o cai-
gan de le unidad, la capa de superposicion 94 pue-
de estar dispuesta como se indice en el dibujo, y
adecuademente adherids a las partes marginales de
borde de la place de sustentacidn 60, formando un
cierre hermético para con el ambiente. La oapa de

superposicion 94 puede estar fabricada de un mate-
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rial de aislamiento delgado, flexible y a la par
robusto, tal como el poli(tereftalato de etileno)
que puede encontrarse on el mercado normalmente
bajo la denominacidn comercial de "Mylar".

Como antes se ha dicho, los elementos
de pulsador 78 estan adecuadamente soportados o
montados dentro de las ranuras 82 practicadas en
la caja 80 y, segdn se indica, tienen unas super-
ficies exteriores descubiertas que estén adecuads
mente sefialadas o dotadas de simbolos con arreglo
8 la informacidn eldctrica que se vaya & transmi-
tir en respuesta a la activacion de los mismos.
Ademds, hay un miembrc sobresaliente 96 situado
en posicion generalmente central, gue se extiende
a partir de unas superficies opuestas de cada uno
de los wiembros de pulsador y estd dispuesto en
coincidencia axil con las partes centrales de ca
da. uno de los elementos conductivos 76 de modo
que aplique al mismo la fuerza defleciora prese-
lectiva en respuesta a la activacidn o la accidn
de oprimir los miembros de pulsador 78. Un miembro
de pulsador 78a se representa en la figura 5 en
su condicion de oprimido o activado, para ilus-
trar el establecimiento dd contactc eléctrico de

puente entre 21 juego de remaches de soporte 66
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gonductivos y el remache conductive 70 de contac=

to, de modo que se establezca el contacto eléctri
¢o de puente requerido entre porciones selecclona
das de los circuitos conductivos 62. Cada wno de
los miembros de pulsedor 78, de modo analogo al de
la forma de ejecucidn precedente, puede incluir
también un par de pestafias opuestas 97 destinadas
a ser recibidas en unos canales cooperativos 98
practicados en la pared de las ranuras 82 de la ce
ja, pera dar mejor sustentacidn lateral a los miem
bros de pulsedor 78, La caje 80 incluye también,
de preferencia, un par de porciones de pestafia
descendentes 99 que se extienden & lo largo de sus
bordes longitudinaeles a une distancia de separa=-
cidn ligeramente mayor que la dimensidn lateral
del miembro de soporte 60, de modo que las nartes
interiores de las pestefias 99 puedan formar cierre
hermético con los bordes margineles del miembro de
soporte 60, si asi se desea para obtener une uni-
dad herméticamente cerrada respecto al ambiente.
Ta caja 80, lo mismo que los miembros de pulsador
78, puede hacerse de un material pldéstico aislan-
te adecuado.

En funcionamiento, como puede verse,

igualmente a lo que sucede con le forme de realiza
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eidn ilustrads en las figuras 1 a 3, la activa-
cidn o sceidn de oprimir un miembre de pulsador T8
seleccionado tiene por efecto la deflexion de su
slemento conductivo 76 asociado hasta producir el
establecimiento del contacto eléctrico de puente
entre los remaches de soporte 66 y el remache de
contacto 70 y, por tento, entre las primeras y
segundas partes presdleccionadas 62a, 62b de los
circuitos conductivos 62, pars ss{ permitir la
transpision de una sefial eléctrica apropiada. Ade
més, como se ilustra en la figura 6, si as{ con-
viens, pueden habilitarse unos dispositivos semi
conduetores o similares adecuados, ilustrados

con lineas de trazo interrumpido, & modo de cir-
cuito integrado 100 de paguete de dos lineas de
contactos, con sus miembros conductores de salide
0 conexidn 102 extendiéndose a través de unas
aberturas adecuadas 104 practicadas en la placa
de soporte 60 y mantenidas en contacto con las par-
tes requeridas de los circuitos conductivos 62,
para as{ acoplar selectivamente los diversos ele—
nentoe de circuito de los mismos (no representa~
dos) a los circuitos conductivos 62, a fin de tra
tar la informacion electronica que se transmita

al interconectarse las partes seleccionadas de los

- 36 -



10

15

20

25

10.7.72

circuitos conductivos. De igual modo, si asi con-
viene, pueden montarse tanbién en el miembro de so-
porte 60 unos medios adecuados de alimentacion de
energla (que no se representen).

Con referencia a la realizacidn de la
figura 7, se ilustra en ella una unidad compuesta
designada en general con el numero de referencia
104, y que incluye una pluralidad de miembros de
pulsador 106 soportados dentro de una caja 108 que
est& montada en relacion de superposicidn con una
placa de soporte 110 que puede incluir unas éreas
de soporte conductivas, unas éreas conductivas de
contacto, unos elementos conductivos, unos circui=
tos o caminos conductivos, ete., todo ello segﬁn
se¢ ilustre y describe para las formas de realiza-
cion precedentes. Ademds, la unidad 104 incluye
wna ventanilla de presentacion visual 112 para
dar una indicacidn visual del funcionamiento de
la unidad cuando se esté utilizando como calcula-
dors electrdnica, por ejemplo, como entrada a un
sistema ordenador, etc. De igual modo, si as{ con-
viene, la unidad 104 puede incluir un mecanismo
adecuado de salida impressa que proporcione un re-
gistro permenente si as{ se desea.

Con todo esto, se ha descrito con deta-
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lle un sistema de teclado Unico en su género, en
el cual se prevé un sistems de contacto eléctrico
de puente particularmente ventajoso, halldndose
el sistema especielmsnte adaptado y destinado pa-
re su incorporacién g diversos sistemas tales co-
mo los de calculadoras electronicas, sistemas or-
denadores, ete.

A las personas verssdas en la materia
g6 les ocurrirén facilmente diversos cambios y
modificaciones en las formas de realizacidn arri-
ba deseritas, y cualquiera de tales cambios y modi
ficaciones se considera dentro del espiritu y del
ambito de le presente invencion, tal como se de-
fine en las reivindicaciones que siguen.

La presente sclicitud que correspondes a
la presentada en Estados Unidos de América, con
fecha 1 de Junio de 1.971, bajo el Numero
148.503, se acoge & los beneficios del Artfeculo
51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Indus-

trial.
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Los puntos de invencidn, propie y nueva,
que se presentan para que sean objeto de esta so-
licitud de Patente de Invencion en Espafia por VEIN
TE afios, son los sigulentes:

lo=~ Un sistema de teclado selectivamente
activable que comprende: un miembro de soporte
eléctricamente aislante, dotado de una primera su
perficie contenida en general em un plano, en la
cual hay una plurelidad de circuitos o caminos con
ductivos dispuestos en un disefio de distribucidn
prefijadc y destinados a transmitir informacidn
eléctrica en respuesta a la interconexidn selecti-
va de unas partes de dichos circuitos o caminos;
una pluralidad de juegos de miembros de soporte
conductivos, repartidos o separados emtre s{ a dis

tancia y dispuestos en una configuracidn prefijada
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en uné segunda superficie, opuesta, de dicho miem
bro de soporte, en comunicacidn eléctrica con las
primeres paertes preseleccionadas de dichos circul
tos o caminos; unos miembros de contacto conducti
vos asociados a cada uno de los juegos de miembros
de soporte conductivos de dicha plurslidad de ellos,
estando dichos miembros de contacto dispuestos en
dicha segunda superficie del citado miembro de sQ
porte, cada uno en relacidn de eléctricemente ais
lado respecto a su miembro de soporte conductivo
asocliado y en comunicacidn eléetrica con unas se-
gundas partes preseleccionadas de dichos cireui-
tos o caminos; y una pluralidad de elemsentos con=
ductivos selectivamente activables, junto a dicha
segunda superficie, estando uno de dichos elemen-
tos soportado por y mantenido en contacto eléetri
co continuo con cada uno de los citados juegos de
miembros de soporte conductivos y en desacopla-
miento o desconexidn selectiva con dicho miembro
conductive de contacto, estando dichos elementos
conductives destinados a ser Gesviados hasta una
posicidn de contacto cooperativo de aplicacidn con
dicho miembro conductive de contacto para asi es-
tablecer una conexion eléctrica entre dichas pri-

meras y segundas partes preseleccionadas de dichos
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circuitos o caminos en respuesta a la aplicacidn
de una fuerza deflectora prefijada a dicho elemen
t0 conductivo.

2,- E1 sistema de la reivindicacidn 1,
en el cuel hay unos medios destinados a aplicar
la fuerza deflectora prefijade a dichos elementos
conductivos, medios aquellos que incluyen une plu
ralidad de miembros de pulsador destinados a ser
activados manualmente para aplicar & dichos ele~
mentos conductivos la fuerze deflectora que efec=~
tia le deflexidn o desviacion de éstos hasta una
posicidn de aplicacidn en contacto con dicho miem
bro conduectivo de éontacto, teniendo cada uno de
dichos miembros de pulsador una superficie de apli
cacidn de fuerza en coincidencia con un elemento
conductivo y otra superficie destinada a recibir
simbolos indicativos que indiquen la informacidn
eléctrica transmitida en respuesta al establecimien
to de la conexion eléctrica embre dichas partes
preseleccionadas primeras y segundas de dichos cir
cuitos.

3o~ El mistema de la reivindicacidn 1,
en el que cada uno de dichos Juegos de miembros
de soporte conductivos incluye une pluralidad de

primeros miembros metdlicos espaciados y dispues-
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tos para definir por lo menos un &ree parcialmen-
te encerrada en dicha segunda superficie del cita
do miembro de soporte aislante, extendiéndose di~-
chos primeros miembros metdlicos a través del cita
do miembro de soporte aislante hasta terminar en
contacto eléctrico con dichas primeras partes pre
seleccionadas de los citados circuitos o caminos
conductivos.

4.~ E1 sistema de la reivindicacidn 3,
en el que dichos miembros conductivos de contacto
comprenden cada uno un segundo miembro metalico
dispuesto en general en posicidn central dentro
de dicha érea parcialmente cerrada, en dicha se~
gunda superficie del citado miembro de soporte
eislante, extendiéndose dicho segundo miembro me~
talico a través del citado miembro de soporte ais
lante y terminando en contacto eléctrico con di-
chas segundas partes preseleccionadas de los c¢i-
tados circuitos conductivos.

5.~ El sistema de la reivindicacidn 4,
en el que dichos primeros miembros metdlicos so-
bresalen hacia fuerae on une primera distancia pre
fijada a partir de dicha segunda superficie del
citado miembro de soporte aislante, definiendo un

soporte contenido en general en un plano, para di

- 42 -



10

15

20

a5

10.7.72

i %4
a4fi 74

cho elemento conductivo,

6.~ E1 sistema de la reivindicacidn 5,
en el que dichos segundos miembros metdlicos so-
bresalen hacia fuera en una segunda distancia pre-
fijada, menor que dicha primera distancia prefija=-
da, & partir de dicha segundas superficie del cita-
do miembro de soporte aislante, para asi permene-
cer separados de dicho elemento conductivo hasta
que dicho elemento conductivo se desvia llegando
a tomar contacto con ellos, y establecer de ese
modo 1a conexion eléctrica de puente entre el jue-
go de miembros de soporte conductivos y el miembro
conductivo de contacto asociado.

7.~ El sistema de la& reivindicacion 6,
en el que dichos elementos conductivos son cads
uno de una configuracion circular en general con
unas partes marginales de borde sostenidas en el
soporte plano en general definido por los primeros
miembros metdlicos citados y una parte central en
general mantenida en desscoplamiento selectivo
con dicho miembro conductivo de contacto y desti-
nada & ser desviada hasta aplicarse o acoplarse en
contacto cooperativo con el mismo, teniendo cada
uno de dichos elementos conductivos une superficie

convexa, de una curvature destinada a recibir la
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fuerze deflectora prefijada, en coincidencia con
un miembro conductive de contacto asociado, estan
do dicha superficie convexa destinada a ser desvia
da hasta adoptar una configuracidn concava al aco-
plarse con dicho miembro conductivo de contacto,
en respuesta a la aplicacion de la fuerza prefi-
jada,

8.- El sistema de la reivindicacidn 7,
en el que hay una cepa de superposicion, aislan-
te, relativamente delgada, flexible y transmisora
de fuerza, asegurada e dicha placa de soporte
eislante en relacidn de superposicion respecto &
dichos elementos conductivos, para asi{ mantener
los citados elementos conductivos en une posicidn
en la que estén soportados por dichos primeros
miembros metélicos.

9.- E1 sistema de la reivindicacidn 6,
en el que dichos primeros miembros metdlicos com=
prenden cads uno un miembro de forma general en U
que incluye un par de patillas, las cuales Se ex=-
tienden a través de unas aberturas practicadas en
dicho miembro de soporte aislante y se deforman
r{gidamente por compresidén haste quedar en posi-
cion en dicha primerae superficie del citado miem=

bro de soporte aislante, en contacto eléetrico con
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dichas primeras partes preseleccionadas de los ci
tados e¢ircuitos conductivos, y un miembro enteri-
zo de cuerpo que une dichas petillas, estando di-
cho cuerpo soportado en dicha segunda superficie
del citado miembro de soporite aislante y sobresa-
liendo del mismo hacia fuere en dicha primera dis
tancia preseleccionada; y los citados segundos
miembros metélicos comprenden cade uno un miembro
de forme general en U que incluye un par de pati~-
llas, las cuales se extienden a través de unes
aberturas practicadas en dicho miembro de soporte
aislente y se deformen r{gidamente por compresidn
haste guedar en posicidn en dicha primera superfi
cie del citado miembro de soporte aislante, en con
tacto eléctrico con dichas segundas partes prese-
leccionadas de los citados circuitos conductivos,
¥y un miembro enterizo de cuerpo que une dichas pa
tillas, estando dicho cuerpo soportado en dicha
segunda superficie del cltade miembro de soporte
aiglante y sobresaliendo del mismo hacia fuerae en
dicha segunde distancia prefijada.

10.~ E1 sistema de la reivindicacidn 9,
en el que dichos primeros miembros metalicos com=
prenden un par de grapas eseguradas a dicho miem-

bro de soporte aislante, incluyendo cada uno de
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los citados juegos de miembros de soporte conduc—
tivos a dicho par de grapas separadas por una dis
tancia prefijada, hasta definir el soporte plano

en general para dichos elementos conductivos, y el
citado segundo miembro metdlico comprende otre gra-
pa asegurade & dicho miembro de soporie aislante

en un lugar intermedio entre las dos grapas de di
¢cho par.

1l.- El sistema de la reivindicacidén 10,
en el que dichos elementos conductivos son cada uwno
de una configuracidn circular en gemeral que tie-
ne unas partes marginales opusstas soportadas en
dicho par de grapas, y que tiene una parte central
en general separada y mantenide en desacoplamiento
selectivo respecto de dicha otra grapa y destinada
a ser desviada hasta aplicarse en contacto coopera-
tivo con dicha otra grape en respuesta a la aplica
cidn de la fuerza deflectora preseleccionada al
citado elemento conductivo, estableciéndose de ese
modo un contacto eléctrico de puente entre el cita
do par de grapas y dicha otra grapa, pars as{ efeg
tuar una conexion eléctrica entre dichas partes
primera y segunda prefijadas de los citados circui~
tos conductivos,

12,- El sistema de la reivindicacidn 6,
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en el que dichos primercs miembros metalicos inclu-

o,
&

yen cada uno un védstago que se extiende a través
de une abertura practicada en el citado miembro

de soporte aislante y dotado, en uno de sus extre-
uos, de un collarin anular que tisne un didmetro
meyor que el de la aberiura para impedir el paso
completo de dicho vdstago a través de la abertura,
llegando dicho collarin hasta dicha segunds super-
ficie del citado miembro de soporte aislante y de-
finiendo una poreidn del soporte plano para uno

de los citados elementos conductives, estando el
extremo opuesto de dicho véstago deformado por pre-
sidn contra dicha primera superficie del citado
niewmbro de soporte aislente, hasta efectuar el em
plazamiento rigido de dicho primer miembro metdli
c0; y los segundos miembros metélicos citados in-
cluyen cada uno un vdstago que se extiende a tra-
vés de una abertura practicada en dicho miembro de
soporte aislante y que tiene, en uno de sus extre
mos, une cabezs de mayor didmetro que la abertu-
ra, para impedir el paso completo del vastago a
través de la misma, llegando dicha cabeza hesta di
cha segunda superficie del citado miembro de sopor
te aislante, y siendo la extremidad opuesta de di

cho vastego deformada por compresion contra dicha
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primera superficie del citado miembro de soporte
aislante, para efectuar el emplazamiento rigido de
dicho segundo miembro metdlico.

13,~ El sistema de la reivindicacidn 12,
en el que dichos primeros miembros metdlicos com
prenden unos remaches provistos de collarin y ase
gurados e dicho miembro de soporte aislente, in-
cluyendo cada uno de los c¢itados juegos de miembros
conductivos de soporte una pluralidad de remaches
dotados de collarin y espaciados hasta acomodar di
chos elementos conductivos en relacidn de susten-
tacidn o soporte sobre dichos.collarines anulares;
vy dicho segundo miembro metalico comprende un re-
mache dotade de cabeza, situado en general en po-
sicidn central respecto a dicho juego de remaches
dotados de collarin.

14.- Bl sistema de la reivindicacidn 13,
en el que dichos elementos conductives son cada
uno de configuracion circular en general, con un
contorno o limite marginel soportado en dichos co
llarines anulares de los citados remaches dotados
de collarin, y con una parte centrads en generel
geparada y manternida en desacoplamiento selectivo
regpecto de dicho remache dotado de cabeza, y deg

tinade a ser desviada hasta acoplarse o aplicarse
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al mismo en respuesta a la aplicacidén de la fuerza de
flectora prefijada a dicho elemento conductivo, esta-
bleciéndose de ese modo un contacto eléetrico de puen
te entre dicho juego de remaches dotados de collarin
y dicho remache dotado de cabeza para asi efectuar una
conexidén eléctrica entre diechas primeras y segundas
partes preseleccionadas de los citados circuitos o ca
minos conductivos.

15.~ El sistema de la reivindicacidén 1,
en el que el miembro de soporte es una placa de sopor
te eléctricamente aislante; la pluralidad de juegos
de miembros de soporte conductivos es una pluralidad
de juegos de grapas oonductivas dispuestos de manera
que definen una pluralidad de dreas de soporte conte
nidas en general en un plano, extendiéndose los extre
mos de cada una de dichas grapas a través de unas aber
turas practicadas en dicha placa de soporte y termi-
nando en contacto eléctrico con unas primera partes
preseleccionadas de dichos circuitos conductivos; los
miembros de contacto conductivos son una pluralidad
de grapas conductivas asociadas dispuestas en dicha
segunda superficie, de las cuales hay una dispuesta
en un lugar intermedio entre las grapas de cada uno
de los citados juegos y eléctricamente aislada de és

tas, extendiéndose los extremos de cada una de dichas
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grapas asociadas a través de unas aberturas practica
das en la citada placa de soporte y terminando en con
tacto eléctrico con unas segundas partes preseleccig
nadas de dichos circuitos conductivos; la pluralidad
de elementos conductivos es una pluralidad de discos
circulares en general y selectivamente activables, des
tinados a experimentar un movimiento de flexién en res
puesta a la aplicacién de una fuerza deflectora pre-
fijada a los mismos, y respectivamente dispuestos en
dichas dreas de soporte planas, con wnas partes mar-
ginales de los mismos soportadas por y mantenidas en
contacto eléetrico esencialmente estacionario con di
chos juegos de grapas conductivas, y la parte central
de los mismos en desacoplamiento selectivo con dichas
grapas conductivas asociadas, estando las partes cen
trales de dichos discos conductivos destinadas a des
viarse hasta una posicién de aplicacién o contacto
cooperativo con dichas grapas conductivas asociadas
para asi establecer un contacto eléctrico de puente
entre wn juego de grapas conductivas y su grapa con-
ductiva asociada, conectando de ese modo eléctrica-
mente las citadas partes primeras y segundas prese-
leccionadas de dichos circuitos conductivos en res-
puesta a la aplicacidén de una fuerza deflectora pre

fijada a dicho elemento conductivo; comprendiendo di
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cho sistema ademds una capa de superposicidén, de wn
material alslante, soportada en dicha segunde super-
ficie de la citada placa de soporte, incluyendo dicha
capa de superposicién una pluralidad de aberturas que
5 dejan al descubierto dichos j.uegos de grapas conducti
vag y dichas grapas asociadas, estando las citadas
aberturas destinadas a dar acomodo a dichos discos con
ductivos para limitar el movimiento lateral de los mis
mos permitiendo al propio tiempo la deflexién de ellos;
10 ¥y unos medios para aplicar la fuerza deflectora prese
leccionada a dichos discos conductivos, medios que in
cluyen una pluralidad de miembros de pulsador destina
dos a ser activados manualmente para aplicar la fuer-
za deflectora preseleccionada a dichos discos conduc-~
15 tivos y efectuar la deflexién de la parte central de
los mismos hasta una posicién de aplicacidén o contac-
to cooperativo con dicha grapa conductiva asociada,
teniendo cada uno de los citados miembros de pulsador
una superficie de aplicacién de fuerza en coinciden~
20 cia con un disco conduetivo, y una superficie al des
cubierto destinade a recibir simbolos indicativos de
manera que indiquen la informacidén eléetrica transmi
tida en respuesta al establecimiento de la conexidn
eléctrica entre dichas partes primeras y segundas de

25 dichos circuitos conductivos.
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16.- El sistema de las reivindicaciones
precedentes, en el que el sistema de teclado es un sig
tema de teclado de pulsadores en una calculadora elée
trénica, destinado a introducir informacidn eléectrica
en reapuesta a su activacién; los circuitos o caminos
conductivos estdn destinados a transmitir informacidn
eléctrica en respuesta a la activacién o suministro de
energia a los mismos; la pluralidad de dreas de sopor
te estdn espaciadas a distancia de dicha segunda su-
perficie y en comunicacién eléctrica con unas prime-
ras partes preseleccionadas de dichos circuitos conduc
tivos; uno de dichos miembros de contacto estd dispueg
to dentro del drea definida por los miembros de contag
to de cada uno de los citados juegos y en commicacidn
eléctrica con unas segundas partes preseleccionadas
de dichos circuitos conductivos; comprendiendo dicho
gistema ademds unos medios, dispuestos junto a dicha
segunda superficie, parz limitar el movimiento de di-
chos discos conductivos gue no sea un movimiento de
flexién de los mismos; y unos medios para aplicar la
fuerza deflectora preseleccionada a dichos elementos
conductivos, medios que incluyen una pluralidad de miem
bros de pulsador destinados a ser activados para apli
car la fuerza deflectora preseleccionada a dichos dig

cos conductivos hasta efectuar la deflexidén de la par
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te central de los mismos llevdndola a una posicién de
contacto cooperativo de aplicacién con el miembro con
ductivo de contacto asociado, teniendo cada uno de ai
chos miembros de pulsador wme superficie de aplicacién
de fuerza junto a un disco conductivo y una superfi-
cie expuesta o al descubierto destinada a recibir sim
bolos indicativos de la informacién eléctrica a trans
mitir por el establecimiento de la2 conexién eléctrica
de puente entre dichas partes primeras y segundas de
los citados circuitos conductivos primeros y segun-
dos.

17.~ E1 sistema de las reivindicaciones
precédentes, que comprende ademds por lo menos un dis
positivo semiconductor sostenido en dicha placa de so
porte y dotado de una pluralidad de elementos de ecir-
cuito eléctricamente acoplados a unos circuitos o ca
minos conductivos seleccionados, para tratar informa-
cién eléctrica al establecer un contacto eléctrico en’
Yre dichos circuitos conductivos primeros y segundos
preseleccionados; y unos medios indicadores, sosteni-
dos por dicha placa de soporte aislante, para dar una
indicacidén de la informacién eléetrica tratada.

18.-‘ﬁn sistema de teclado selectivamen
te activable.

Tal y como se ha descrito en la Memoria
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que antecede, representado en los dibujos que se acom
pafilan y para los fines que se han especificado.
Esta Memoria consta de cincuenta y cuatro

hojas escritas a mdgquina por una sola cara,

5
Madrid, § § (I£V 4657k
P.A.
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