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liar, pueden ababrber un muy raauéido excadante de hilado, en
ralécidn con la trayoctoria del carre réapécto el borde del te-
Jido. Como nse sxcedents de hilado que puede ser absorbido por
los tensorse convaenclonalse eQ tan ablo de unos pocos centrfime-
tros, allo detsrmina an las miquinas industriales, que estin mo-
torizadas, la necasidad de contar con un macanismo especial que
limite el recorrido del carro o bisn de los po:taﬁilns, an su
caso a unos pocas centrfmetros més allf del borde del tejido que
se ha de tejer. En cads cportunidad =sn que ss modifica substan-
cialmente el ancho dal tejido, sea con aumentos o con mennuados,
sl mencionado macanismo especial debe ser ajustado a nsa nusva

medida., Se obtiene ms{ sl resultado buscado, a sabar: gus el

- carro o bisn los portahilos sobrepasen tan s6lo unos pocos cane

ti{metros el borde del tejido, psro ls ubicacifn de &ste en la
méquina no puede ser elegida srbitrariamente, puss assti predeter-
minada por el mecanismo especial que limita al rascorrido del
carro o de los portahilos, y depende también de que la méquina
sma del tipo que teje con un solo hila, o del tipo que teje con
m&s de un hilo, utilizando los cotreapondiantas portahilos,

En las maquinas de tejer del tipo familar, que tan=-
to se han difundido mundialmente en los dltimos aifos, el accio-
namiento del carro ss efectda menualmente., En tales condiciones,
la detencién del carra, una vez gque he sobrepssado el bords del
tejido, no ofrece problamas, en ganeral, Paro ain as{ ocurre
que, si por cualquier circunstancia al carro se desplaze mds de
lo debido, la persona que acciona la miquina se ve obligada &
recoger con la mano sl sobrante de hilado, para que el tensor
puada actuar,

Todo ssto ocurra porgue la tensién de alimentacién

del hilado en las méquinas de teler, tanto las industriales
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gomo las familiares, constituye un punto critico vn sl fuiiciona~
miento de las mismas, 4i lg tenaidn del hilado an aupepior

a la reguerida, la méquina Lr&baja mal} ul carro se cdonplara
pesadaments, las ayu}as se tuercen, y el hilado se corta, 4i, por
el contrario, la tsneién del hilado es menor que la debida, el

ta jido resulta Flojo, los puntos se escapan de las agujas, y el

dibujo se deforma, snredéndose la lana entrs las ayujas e impo-

" sibiliténdose la prosacucién del tejido, Por lo tanto, e! tan-

sor debe psrmitir la alimsntacién del hilado sn al preciso momen-
to en que la miquina lo requiere, pero al voluer el carro en sen-
tido contrario al que llsvaba, no debs producirse excodente de
lana respscto al borde del tejido mayor que el que el tansor
pusda recoger, para que la tensién no disminuya y el nilado no
se afloje, al iniciar la pasada siguiente dsl carro,

Al comaenzar la difusién de las modernas méquinas de
tejer de tipo familiar en su varsién menual, muy proate surgid
8l Interds de lograr su mecanizacifn, es decir su accionamiento
automftico mediante un motor eléctrico. Este interés de meca-
nizacién o motorizacién tendfa a faciliter, inicialmente, la
comodidnd del ama de cmea gue confscclona el tejido para su uso
familiar, ya que el accionamiunto menual del carro ds la méquina,
al cabo de muy pocas horss, rasulta muy cansador para uns pPerso-
na normal, y adn précticamente imposible para personss ancinnés
o f{slcamente disminu{das, Pero tal interds resulté aln incre-
mgntados cuandao, & poco de apmrecidas estas méquinas, se incié
on base a allms una induutrla artssana, En virtud de su vosto
scondmico, fasllidad de manejo, simplitidad de mantenimiento,

y versatilidad, poco de apasrecer sstas méquinas famillarcs se
nrganizaro;, on divarpos palses, pequefas industries artmsanas,
son un ndmero variable do méquinas por taller, accionadas manual~

menta por operarior, en algunos casos ducants mdn ds um turna
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{ Los primeros intentos de motorizar astas'méquinas

de tsjér familiarss no lograron mayor éxitoi £1 problema re=-
sultsba de fécil solucién cuando ss trataba!da motorizar una-
méquina Familiar que debfa tejer una pieza de tejido de snnhé-
fijo y uniforme; estos podfan hacerss mediants una cadenas sinf(n
que imprimiara al carro su traysctoria alternativa, mecanismo
gue ya 8s muy conocido sn las méquinad industriales, PRara ese
foa casos da telas de aﬁcho fijo y uniforma son miy escasts cuan-
do se trata de méquinas fumiliares afrn en su utiliz;cldn an ta;
Ileres artesancs, . i

Por otro lado, los mecanismos especialen da cualquié-
ra de los tipas lglicadna, en las mﬁquinaé de tejer induatriales,
con al fin de ajustar el recorrido del carro de la méquina, o
da los portahilos, al ancho del tejido a Pabricar, nu resultan
adecuados para su adaptacién al caso de las mfquinas de %ejer

familiares y su 4mbito de utilizacibn. En efecto, taleo mecanis-

- mog, ademis ds ser complsjos y costosos, raquieren una rano de

obra espscialismda para su mansjo y mantenimisnto, la cual no
s dJa, por supussto, en los casos de uso familiar, ni tampoco,
por 1o general, sn los da lus menclionadus tslleres artesanou.

Como tampoco me habfa logrado en la préctica, hasta
shora, adeptar a las miquinas tipo Familiar motorizadas los ele-
mentos tensoras convencionules, blen Fuura aumentando au tamafio, .
o bien mediante otro tipo de recursos, en virtud d; las auntan-‘
cialas diferenciss de tensién que esos slementos tensarea propore
cionaban an sus distintas posicionas de funclionamiento, el prae

blema se mantuvo durante mucho tiempo sin ninguna anlucidi préctie

ca,

En los dltimos tiempos han aparacido algunos sistee
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mas de ﬁatorizacidn da méquinas da tejer de tipq familiar que,
bdsicamantas, consisten en utilizar una cadana o correa sin-fin
para impulsar el carro de la mdquina, la cual Qa acclonada gon
un motor reversibla, raguléﬁ&osa la trdyectoria del carra madian-
S. ‘ te topes inversores aJugtqblés, acpinnldos.par el mismo car:9¥;l
y que sm encérgan, én cadn extr;mb.de sﬁ trayoctoria, de p;d&o:;
car la invareién de marcha del motor, 7
Eata forma de motorizqcidn‘da las méquinas de telar
familiarea no ha resultado suficiantemente a#tiafactotia an la
0. préchicn.. En primaé'luﬁgﬁ; exige un motor eléctrido raversible;
el cual as més oomplajo,lqustoha, y delicado que un motor Ja
mercha cont{nua del tipo comin. Por otro lado, la permarants
inverai¥n de marchs, tanto por parte del motor, camo fuz Farte
dl. la J{:o_tllidud del mcnnni‘.amo’ de nccianamiefito, somatn oAlos
15, mismos a vibraoionms y aegﬁaétsa. adenés de no proporcionsr uns
'ﬂ)::}dha Qniforml dol.fli'cq.:;;"n-ga_r,ll'a. méquina. Se requisre asi mismo,
_xyn p-rmln%ﬁﬁl;lju;ﬁa:d;:io§ £§ﬁdl limitadores de la traysctoria
del ngfrp!ﬂpg;é nJuétaﬁlﬁ;ﬁu'Ql ancho del te}ido, cuando el mis-
o aa:';'mc-:di'f:-l“cé.’; '
20. El virtual fracaso de todos los intentos de resolver
‘sl problsma de la motorizacifn de las méquines de tejer fahilia-
:V ;bs médiantl‘maoaniamoa,da ajuste 'de la traysctoria da; cerro,
deli; m‘quina,_tn@ comorﬁalhlza con 1;5 méquinas 1ndua§riulau,
:conduJo a lég iHVGntoréa aa;,ﬁreaanta invento a la blagueda da
25. V unﬁ aoluciﬁn an la qua se prescindiera por completo del ajuste
:idgééal truyuotqrin, deJando qus al carro de la méquina, on cade
T‘baééda:del mi;mo, recorriara la totalidad de 1la longitud (fron-
tura) de in méquina, con independencia del ancho del tejido a
Vfabricar, y adn de la ubicacidén del tejido., Pera ello rasults-
30. ~ ba necoqarin crear un dispositivo regulador ds la tensién de

alimentacién del hilado qu_?uara capaz de absorber un excedente

R .
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de hilado correspondients el que se produce cuando el carro
recorre "en vac{o" la totalidad de la longitud de la mfquina
suministrando, no obstante una tensién de alimentacidn virtuale
mentse uniforéa.

Tal solucifin es la que donstituys sl invento de las
presantes actuaciones, el cual ha sido experimentade en verias
de sus raalizacionaa poasibles, proporcionando resultados totale
ments satisfactoriocs,

El nusvo dispositivo regulador de la tersién de ali-
mantacién del hilado, aplicable a méquinas de tejer sn gariaral,

satf constitufdo po- un brezo tensor que estf artiruladaseiile

montado por uno de sus esxtremos, en tanto que sl extremo opuasto

incluye un érgano snhebrador, Dicho brazo tensor, normalmerte
constitufdo por una varilla livians y relativamento slésiica,
esté sometido a la accién de un madio eléstipo que tivno o le-
vantar su axtreme libre, caractsrizéndoss porque entre el punto
de aplicacién méuil del medio alﬁetico y ol punto de eplicacién
de su presifn al cuncpo del brazo tensor, comprande ur mecanismo
de multiplicacién dm los desplazamientuvs respectivos.

De acuerdo con las expsriencias llavatas a caho hase
ta el pressnte, ssto nusvo dispositivo requledor de la tensidn
de alimentacién del hiladn puede ssr llevado a la préctica se-
gdn formas constructivas muy diversas, éunque en todos los cason
ajuntadas a lss caracterfoticas essncialas del invento precadsne-
temsnt.e definidaé y dalimltadas,

Asf, unn de las formas proferidas do realizacién del
invento consiste an que sl extrsmo erticuladamente montado del
brazo tengor sas solidario con el sje de un pequsfio ongranaje
vinculado 8 une pilata dentacda conformads segdn un arco de circun-

ferencia de radio substanclalmonta mayor que sl del paguefio sn-
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granaje; estando rotativamente montado, el eje del mancionado
pequefc engranale, sobre el extramo de por lo menos una biela,
cuyo axtremo opussto asté articuladamenté montado en coincldencla
con el centro geomftrico del citado arce de circunferencla, y
sstando somstids, por lo menos una biela, a la accién de un medio
slistico que tlends a hacerla pirar alrsdedor de su montaje arti-
culado. Dm esta forma, a un muy pequefio desplazamiento del punto
de apoyo mévil del modio eléstico, sobre la bislae, correspenderé
un equivalsnte desplazamiento angular de la misma alrededor de

su montaje articulado, el gue corresponderd a igual daspﬁnzamiento
angular del eje del psquaefio engranaje, reapscto al centfo_da la
pista circunferencial. Pero en virtud de las diferenclas de
radio entre 8l de la pista circunfersncial y el del pequefio en
granaje, y de la trayectoria segdn una epicicloide dé dste, el
desplazamiento angular del sje qal pequsfio engranajs alrsdedor

de s{ mism) serd mucho mayor, sisndo dste desplazamiento angular
mucho mayor al que axperimentard el brazo argiculado del dJdisposi-
tivo regulador de tsnalfn.

En otra forma de reslizacién del invento, el brazo
tensor serd solidario con un pequsio engranaje rotativamente mon-
tado, interponidndose entre el punto de eplicacién mévil dal me-
dio eléstico y el prscitado paguefio engranajm, un tren de sngrana-
Jes de multipliocacidn,

As{mismo se ha previsto también que el mecanismo ds
multiplicacifn de desplazamiantos entre el punto de aplicacién
mévil del medio elstico y el punto de aplicacién de su prasifén
al cuerpo del brazo tensor esté constitufdo por una palanca de

primaro o segundo grado, en la gus su brazo'ds potsncia son subs-

tancialmente menor que su brazo de resistencia, pudiendo sdn

aumentarse la multiplicacidn del mecanismo mediante dos de tales
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palancas vinculadas en saris, da manera que sl efscto de multi-
plicacién de la primera palanca resulte multiplicade, a su vez,
por la sagunda.

En afnteais, sl invento radica sn intarcalar un mew
canismo multiplicador de desplazamisntos entre el punto de .pli-
cacidn mévil del madio elkstico utilizado y sl punto de splicacién
de su prasién al cuerpo del brazo tensor, de modo que se logre
un desplazamiento anqular apreciable por parte de sats brazo ten-
asor mediante un desplazamiento muy raducide por parte dal punto
de aplicacifn mSvil del medio sléstico, con el fin de que la pre-
s8ién ejercida por sste medioc sléstico ss mantenga virtuaimentas
uniforms a lo largo del desplezamisnto angular del brazo tensor,

Dentro del alcance del invento aa ha provisto tamﬁi‘n,
la posibilidad de reqular la presién ajercida por el medic slds-
tico con 8l fin ds poder sdaptar la tensién de alimentacién del
hilado a los distinlos tipos de tejidos y de hilados.

Otras coracteristicas, detallss constructives y vene
tajae dal Lnvento podrén ser apreclados con ayuda de lcs dibujos
que acompaflan & la pressnte memoria y relvindicaciones, los que
presuntan olgunas de las formas praferidas de realigméfdn prictie
ce de le ides fundamental que, como es léglco, podrén ser varia-
dus. A 8llos nos ruferiremos a continuacién con el fin de ampliar
los concaptos vertiilos quedendo el mismo tiempo demostrada la
practicabllidad del invento.

La flgura 1 es una vista lateral des una ds las foomas
preferidas de ruall-acién del dispusitivo vegulador de la tensién
de alimontaci6n del hiladu, con su brazo tensor dn la posicién
extrema superior,

Le Pigura 2 munatra, on vieta equivalunte a la de la

figura 1, al minmo .(iopopitivo, con su brazo tensor mn la posicién
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extroma inferior.

La figura 3 corrasponde a una vista en planta dol
mismo dispositivo.

La figura 4 presenta una perspectiva delantere del
mismo dispositivo,

La figura 5 ilustra, mediante una parspectiva pos-
terior del conjunto, al dispositivo regulador ilustrado en las
cuatra Piguras precedentes, cuando se 1o aplica a una miguina de
tejer de tipo familiar que ha sido montada sobre un brazo de so-
porte y motorizacidn. '

La figura 6 es una vista leteral parciasl del cunjunto
ilustrado en la figura precedents,

La flgura 6a es un datalle parcial ampliade de la
figura 6.

La figura 7 corrésponde a un detalle parciul del me-
canismo de acclionamianto del carro de la méquina,

La figura 8 muastra un esquema de uno de las zircuitos
eléctricos preferidos, para el accionamisnte del motor wldctrice
de la méquina,

La figura 9 corresponde a una vista lateral parcial
de otre f rma de realizacidén del dispositivo rogulador de ten-
sién, en base a un tren do engranajes de multiplicacidn,

La Pigura 10 prasenta tambidn una vista lateral par-
cial de otra forma de realizacidn del dispositive regulador, ree-
lizada sobre la base de uns palanca de primer grado multiplica~
dora de ‘desplszamientos. |

£n la descripcién correspondiente ss hard uso de nd-
meros para la identificacidén de las distintas partes del todo,
antendiéndose que ndmarosiiguales, afn en flguras distintas,

corresponden a partes iguales o squivalentes.



5.

10.

15.

20,

30.

- 10 -

El dispositivo regulador de la tensidn de alimentacién

del hilado, ilustrado sn las figuras 1 a 7, astd constitufdo por

una estructura vertical de soporte -l- que es solidaria con el

carro desplazable ~2- de la miquina de teler -3-, que pusds ser
una cualquiera de las de tipo familiar, ya qus conocidas, Sgbra
el extremo superior -4- de la estructura de soporte -l- estd fi-
Jada una pieza -5~ que forma una pista dentades -6- conformada
segln un arco de clrcunferencia. La Fijacin de la pisza -5-
sobre el extremo -4- en el casoc ilustrado, se.109ra madianéa tor-
nillos =7=.

Sobre el eje fijo -8-, qus es coaxil con el aje geo~
métrico del srco de circurferencia determinado por la pi&ta dsn-~
tada -6~-, @stdn articulademente montados loé extremos -9- da uﬁ
par de blolas ~10- dispuectas a uno y otro lada.de la piezo B,
las cualess en sus extremo: opuestos =lle estén dotadas de parfo- /
raciones que sirven de colinetes de los éxtremoa del &le¢ -12- s0-
bre el cual esté rijado ur engranaje -13- gue engrana anbre la
pista «6«. En el extremo -12- ds éste aje -12- eséé Fijadu el
extremo -ld- de una varilla =15~ de material liviano y eldstico
cuyo extremo libre conforna un rgano snhebrador -l6-.

Un resorts helicoidal -17-, montado sobre uno de los
extramos del sja -B~, sat{ dispussto con uno de sus extremos =li-
dotado de un acodamiento -19~ gqus epoya contra la zong ~10- del
borde de una de las dos hislas =ll=, mientras que el oxtramo
opuasto -20« dol resorte -17. apoya contra un tornillo de ajustu
-=2ls, que puede ser parci:lmante enfoacadu en cualquicra de las
perforaclones filetsadas -22- de la pieza —4-, parmitiendo ajustar
la tensién del resorte -17-.

£l nucvo dispcsitivo regulador de la tensién de ali~

mentacién del hilado, en tu f.irma de splicacién a una mfquina de
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tajer de tipo familior comin, tal como se ha lluastrado an las
figuras 5 a 7, ofrece sl slguisnte conjunto,

La méquina de tejer ~3- esté fijada sobre un benco
«23- de soporte y motorizacifn. Esto banco -23- incluye un mo-
tor eldctrico -24- qus mediante las correas -25- y «26- y cun la
interposicifn de una polea duble -27- -28- de desmultiplicacién
gs capaz de transmitir sl movimiento rotetivo producido per el
motor =24~ a una polea -28~ fijada sobre el:eje ~30-, votativa-
mente montado sobre el banco -23-, sirven sjs ~30- poses un pdfon
fijo «31- que en combinaé;dn con otro piffion -32=, rotatiﬁdmﬂuta
montado gobre el eje -33- ’ijado sobre el banco -23-, uizven de
soporte y 6rgano de accionimiento de una cadena sinefin -34-,
Uno de los pernos de articilacién de la cadena -34- se provecta
lateralmente bajo la forma de una snlisnte 35« que se aluja en
la ranura -36- conformada jor la pleza -37-, La pieza -37- es-
t4 fijada sabre una pieza--38- de perfil en "U" que, & la wmanera
da un patin, es capéz ds de§li2arse a lo largo de la vzrilla de

gufa «~39~ Fijada sobrel sl banco =23-. Esta pleza ~38- astd

solidarlamente vinculada, mudiante la planchuela ~40« con el

carro desplazable -2~ da la méguine do Lojer -3-, y sobre olla
estd fijado, adamfs, u! oxtramo inferior -le de la esbructura
varl:leal do sopoite -l- ya viatas

1 reciplonto norta=ovillo ~4le sutf solldariem nte
monkado sobro 8l carro dasulazable ~2~, y en su interlor go
aloja 8l ovillo =42~. En 31 caso Llustrado que es una digposi-
cidn ya conoulda,el hilado ~43- parte dol ovillo -42- y pasa por
el "frano® constitufdo par el resorcté: -44- gue prosiona al hi-
lado =43~ contra le supurflele fija -45-. ELl brazo knsor orie
ginal do la mbquina, nn al c8o ilustrado, estd constitifdo por

un brazo tensor -46-, con un frgano snhebradur an su extremo

POOR
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libre -47-, y cuyo cuarpo describe uﬁ resorte helicoidal -48-
que la sirve de muntaje articulado con un bra&o 0 apénd;ce =49=
en asu gxtramu opussto, que apoya contra el resorte ~44-. Esta
disposicién de brazo tensor y freno original da'la méquina ya
c conocida, determina que cuando el brazo btensor -46- alcanza su
pasicidn extrema inferior (1fnea llaﬁa de figura‘ﬁ) racign en-
tonces 8l apéndice -49- contarresta la scuién dal resorte -44—;
permitisndo la salida del hilado -43- desds el portaovillo -4l-.
Por encima de esta posicién del brazo tensor original -46-, el
10. rasorte ~44- frena o impide la salida del hilado -43- dasde el -
ovillo -42-, por lo cual, una dsmanda de hilado «43-, sa traduéi-
r§ en un descenso del brazo tensor ~ -46~, hasts que ésté haya
alcanza@o la posicifn de spertura del resorte‘-da- éonétitutivo
del "freno". El hilado =43~ parte del ovillo =42~ atraviasa sl

15. "freng" constitufde por al resorte =44- y la superficie ~45-,

| sigue por sl 8rgano enhehrador -47- do) brazo tensor ¥a6-‘nrigi-
nal de la méquina, continda por el drgano;snhabrédor'—lﬁ- del husd
vo brazo tensor -15-, y de aquf, lueéu &s pasar por el portahilo
-50= del carro -2~, pass @ las agujas de la méqulna de tejer -3=-,

20, De acuerdo con lo procedentamsnte expussto, sl funciow
namisnto del nusvo dispositive regulador sn su forma doe aplicacibn
a una mdquina de tejer de tipo familiar comin, -ilustrada an las
Piguras S a 7, se realiza de la siguiente manera.

Cuandu funciona el motor eléctrico -24-, la cadena

25. sif-ffn -34- inicla un desplazamiento contfmuo (veremos mds ade-

. lante que tambidn puede ser parcial) de mansra gue la salisnte
=35-, mientras se desplaze a lo largo del tramw superior de la cae
dena sin-f{n -34- desplazz a las piazas =37~ y =3B8-, y ademis
elemantos solidarios (carro -2-, estructura de soporte -l-, etc.)
en diraccién hacia uno de los extremos de la méquina, mientras

3a,
que cuando la salisnte -35- se despleza & 10 largo del tramo in-
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ferior de la cadena sin-ffn -34~, s¢ produce un desplazamisnto
de sentido contrarioc sl anterior. En los sxtremos, la saliente
~35- sube o baja dentro de la ranura -36- nasando de un tramo
al otro,

Analicemos al funcionamisnto del nuevo dispositivo
regulador da la tensién de alimentancién del hilaedo, de acusrdo
con su aplicacidn ilustradu en las figuras 5 a 7, en dos éasos
extremos, y otro intermediv, de funcionamiento,

Caso sxtremo I: tejido gue ocupa toda la frcn;ura de
la mdquina de tejers La miquina tejsrd permanentemente a Ié
largo de la trayectoris allernativa de su carro desplazabié'~2~.
En consecusncia, el brazo iensor original -46- de la méqﬁéﬁa 8f
mantend:é permanentemente ¢n su posicidn inferior, corraabmndien—
te a la posicidn de liberacién del rasorte~freno -44= roépmcto
al hilado -43- gue salo del ovillo -42- alojado en el pdrta-ovillo
~41l- con un muy leve movimiento de ascenso, en sl reducido tramo
an que el carra -2 sobrepuse los respectivos bordas del e jido.
Correlativamante,el brezo (ensor -15- del nuevo dispositive raegu-
lador da la tensién de alimentacién del hilado que en esta hip6-
tesle de Funcionamlento no cumplird funcién Gtil alguna se manten-
drd en todo momento pricticamente en su posicién de desplaramiento
angular inferlor (1fnoa llina de la figura 6) coincidentn con la
poslelén do 1lboraci6n del frano dul brazo tensor -46- original
do Jp mbgulna do tojer, lovantAndoue muy lovemente en colneldencia
con las posiclonns uxtrema: dul carro,

En usto caso mytremo 1, el nuevo dispositivo regulador
e la tensifn de allmentacifn do' hilado resulta tutalmente innecu-
sgein, puesto que como hipGloais du trabajo en ningdn momento

el dosplazamiunto del carro desplazablo -2« de la nmdquina aobropa-

say respecto al hords del telldo, la diatencio que pueds absorbor

POOR
\. @mag‘?
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el brazo tensor original -46- de la mdquina de tejer.

Caso extremg II: La méquina debe twjer un tejide
de s6lo cinco centfmetros de ancho, dispussto an uné de los ax=
tremos de su fruntura. Supongamos qus el Funcibnamiento del.
carro desplazable =2-, ss inicie a partir del extremo de la fron-
tura en que se halla el tt jido y que tanto el brazo tensor ori-
glnal -46~ como el nusvo brazo tensur 15~ partirén da su pnsiclén
shgular extrema superior. A partir del momento en que al carreo
~2- gsg desplaza, desds gl sxtremo de la frontura en qua so halla
el tejido, hasta el extremo opuesto, la demanda de hilede ﬁeter-
minard inicialmente el descenso del extremo libre -16- del brazo
tensor -15- del nuevo dispositivo regulador de la tsﬁsién de ali-

i
mentacién del hilado, hasta que dste brazo tensor ~15- ocupe una

posicién tan baja, que el hilado =43~ dataraina el dascuﬁao del
brazo tsnsor =46~ origine) de la miquina hasta su posiciﬁn ine
ferior ocasionando la salidas del hilado =43~ desde 8l ovillo =42-,
Cuando 8l carro -2« haya wlcanzado sl esxtremo opueetﬁ de la fron-
tura de la méguine o inicie el recorrido inverso, comonzerd a
ocurrdir un dxcedante de hilado. En consecusncia, el brazo ten=
sor original -46- @e elevurd por encima ce su poslcidn de libe-
racifn del resorte -freno =44- como resultadn de la slevacidn
de hrazo tensor -l15« constitutivo dal nunva dispositive regulador,
absorbiendo, sl brazo tenuor -15-, sl excedente de hilado.

De acusrdo con lo 1lustrado en las figuras 1 a 7y
le descripeidn correspondiente, resulta Fécil camprender que, pa-
ra una longitud del brazo tensor =15- virtualmonte igual a la
mitad de la longltud de la frontura de la méquina -3-, no axiste
inconveniente alguno para que tal brazo tensor -1l5« absorba el

gxcedenta de hilado -43- (ue ocupd el largo de la frontura en que

8l carro desplazahle ~2- lrabaj}é "en vacfo" por inexistencia de
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tejlde, con lo que el fencionado brazo tensor -15- se dasplazard,
desds una posicién extrema inferior (1fnea llena de figura 6)
hasta una posicién préxima a su posicién extreme superior (1{nea
de trazos de figura 6).
: Paro ocurrird entonces qua, on base al mecanismo

da multiplicacién de los desplazamientos rdapectivaa, el punto
de aplicacién mévil ~19- del modio elésticd ~17~ habré experimen-
tgdo un desplazamiento (angular) muy reducido raspecto al experi-
mentado por el punte de aplicucién de supresién (engraqajmJ-lS-)
al cuerpo del brazo tBﬂﬂD]‘-ls-. En consecuencia, la éiéaéancia
de :resifn suministrada por el media eléstico -17- entéa:uﬂab;
otro punto extremo de desplazamionto de su punto de ap}i;§c16n s~
vil -19~ geré prlcticamsnte desprociable, A ello se qd@a.-un la
préctica, gus el brazo tensor =15« un su posicién superior de
méxima absorcidn de hiladu sobrante caincidenbte con la de menor
tensién dul couorte -17- ucuparé una posicién carcana‘a'lh ver=
tical (1fnea de trazos de figura 6) en la que la mmnuf'taﬁsiﬁn
del resorte -17- g ver§ aumentads por la compunente q@h-rasulta
de la descomposlclién da Fuerzas del paralslogramo ruspectivo.
Correlatlvamonte, an la pesicidn inferior de trabajo, sin absor-
ci6n da hilndo uxcodunte, por parte del brazo tensor -15-, que
an lo subatancial es muy aproximada a su posicién horizontal
(varticularmente teniendo en cuenta la elesticidad dJe su verilla
conatitutiva) is mayor twwibn del resorte -17- se verd disminuf-
da por la Lncldancia dirocta do la tenslSn del hilado ~43-, an
lracelén procticamanto  Lransversal al brazo tensor wlSe-.

Lomo rasultedo do todo lo dicho en la descripeidn

de valte caso oxtromo 1X, y do acunrdo con lo verificado préctica-

montn 8n lao exparloncias llovadas a cabo, la tonoidn con gue ol

hilado oe suminlaleado a lan sgujen du la méquine quo ofectifan ol
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estrecho tejido en uno de los extremos de su frontura, es practi- -
camente uniforme, no obstante que el brazo tensor -15- del nuovo
dispositivo regulador tiene que absorber, en un momento dado,
un exceso de hilado muy poct menor que la lbngitud- total ds la
5, Prontura de la mfguina., Esta tansién seré ;ubstancialmenta la
misma que la qus ocurre en ol precedente "caso axtremo IM.
Caso_intermadio: Supongamos qua la mquina tiens
una longitud de frontura de un metro-y veinte centimstros y se’
gstd tejisndo un tejido de valnte centfmetros en et centro de
10, su frontura., Pertiendo de un punto en gue sl cearro dasélazable
~2- boupe un sxtremo da la frontura, posicifn en que tanto el
brazo tensor -15- como el brazo original -46- de la maqulna
ocuparén su posicién inferior, al iniciarse sl reconri&9:de sen~
tido contrario por parte el carro -2-, el brazo tensnr ~15-
15, y Jjunto con 41 el -46-~, comenzardn a subir hasta absarber los
cincuenta cent{metros da“hilado excodente. Cuando sl portahilo
«50~ del carro -2- llava nuavamente hasta el borde del tejido,
antonces, e) brazo tensor -15- que habré lleéadu haata an punto
intermedio de su mavimiento de ascenso, comenzard nuevamente a
20. descander, como resultado dal requerimiento de hilado por pare
te del carro. El brgzo tingor -15-, y con &1 el brazo original
-46-, seguirén descendienijo hasta su posicién inferiur, en que
el brazo -46- volverd a dishloquear el freno -44- -45-, permitiocn
do la salida de mis hilody -43- desde el ovillo -42- llegando an
25, _ gsas posiciones inferiores hasta el extromn spuesto de la méqui-
na. Ante un nuevo retroceso del carro -2-, volverd a rupetirea
la misma operacién ya Vista, por parte dc los brazos 15 y -16.
La tensién de alimentacién del hilado seri en Lodo
momaento substancialments la misma quas sn los dos casos anteriores.

3o.- Estos tres cesos de funcionamiento del nuevo dispo-
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sitivo de regulacién de la tensidn de alimentacidn del hilado,
aplicable a miquinas de tejer, sirven para demoatrar la simpli-
ficacidn y.cDmOdidad qus implican , para el usuario, el poder
prescindir del ancho y ublcacidn del tejido en la fronturas de
la méquina, en la obtencién de un telido efecktuado con una ten-
sién de alimentacién uniforme con prescidencia de toda oparacifn
de ajuste previo, en el recorrido del carro de la mbquina.

£n los casos de aplicacifn del nuevo dispositivo
regulador ilustrado en las figura 5 a 7, y precedentemapte dag-~
cripto, la miquina de tsjer utilizada lo es sin introduclr én
ella ninguna modificacién substancial. Darﬂicularmanté,-;u conw
servan sin modificaciédn, en ella, su porta-ovillo -41~,'50 bra-
20 tensor original -46- y su dispositivo do fréno ~44= ~45~.

Eata forma de aplivacidn dal nuevo disposltivo reguw
lador prosenta diversas ventajas précticas. En primer lusar,
avita Introducir modificacldn alguna en la méquina de tejur quei’
se conservard, tal comu viene de fibrice. Ademfe, pesmits apro-
vachar al ports-ovillo 9 el dispositivo de freno originales de
la wéquina, evitendo la provisién de los austitutos da.astns
olemsntos, Y por dltimo, permite qus cuando, por cualquier cir-
cunstancia, se duses utllizar la méquine ds toler on su forms me-
nual de funclonamionto bastard desvincular la planchusla ~40-
qus sirve de vinculacfdén entre la pivza de gufa -30- y ol carro
desplezable -2-, para que la mdquina puada sar utilizada en su
forma de Funclonamiento mrnual original, prescindisndo dml'bra-
zo tapsor =15~ y da los demdn slemsntos wjenos a la varsiﬁn ori-
pinal de la mquina de tajer. Peru el nuove tensor ~15- punde
ser utilizado tambidn en ¢l Funclonamionto manual de la wéquine
bastando paru ello que la entructure de soporbs ~1- sea montada

dirwctaments sobru al caria =2,
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Nada obsta tampoco a que 8l nuevo dispositive ra=-
gulador de la tensién de alimentacién dal hilade puda ssr reali-
zado con un portas oville y un dispositivo de freno propios, pres-
cindidndase en tal caso dsl porta~ovillo y sl frano oriéinalea

5. de la ﬁkquina de tejer, al igual qua del brszo tensor original
de la misma, El porta-ovillo y el dispnsit;vo de freno, en tal
caso, podrén ser los ilustrados y precedentementes descritos o
bisn cualquiera de los ya conocidos sn la técnica.

€l circuito eléctrico Llustrado en la Figura 8 10 ha

10. sldo a los exclusivos finas de moatrar, que de acusrdo can ﬁa-
cursos ya conocidos, la motorizacién de una méjuina de £éjsr de
tipo familiar, segln sl invento, pusde realiZareé da mgﬁaga que
su accionamiento occurra, en forma continua tal como canviune
cuando el tajido a efuctuar no pressnta modificaciones, o bien

15, en forma dascont{nue, tal como se requisrs cuando duben introdu-
cirge detesrminadus modificacivnes, aumsntos, menguados, culados
etc. ;tc. entre una y otra pasada del carro desplazable ce la
méquina.

En ellcircuito de F{gura B! ~51l- gon los cablaes s

20. alimantacién de una red de corriente alturna que, con la ;nhurpo-
sleifin de un interruptor gnnural -52- allmentan el motor eldctri-
co =53~ provisto de un Freno ~54«;-55- as un interruptor a pedal,
-56- @e un interruptor de acclonamiento manual, =57« @8 un relais
con su armadurg =58, y =G y @Bl gon don intsrruptores tipe

25,  "fn éa varrsra" cepaces do gser accionados por el carro desplaw

. zgble de la méguina sn los extremos de su trayectoria oscilanta,
reprasentada por las flachue -6l= y =62=-, Ffcil serd comprendsr,
para un entendido sn el arle, que con al circuito du flgura 8,
cuando 8s olerra el interruptor genaral -52« y se dusconacte

30. sl intarruptor manual -56-, bastar§ conectar el interruptor a
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padal «55-, para que al motor uléctrico ~53- Fuﬁcjnnm Inlnto.
rrumpldamente y correlativaments ocurra el desplazamiento alter.
nativo dsl carro -2-, hasta que ss desconscts sl interruptor g
pedal -55-. 31, en cambio, se clerra el interruptor manuml -56-,
al acclonar hrevemsnte sl pedal del intarruptoé ~55«, hasta quse
comience a andar sl motur =53-, octivéndoss simulténeamante 8l
relalis ~57- con lo gue la armadura =58~ praduce la conexifin con-
slgulents el carro de la méquina iniciard una "pasuda segiin la tra
yectoria indicada por la flecha_—ﬁli o -62= gue correaﬁchﬂ, pe-
ro, al llegar al final de esta "pasada", sbrit§ uno de lns in-
terruptores -5Y9- o -60-, con lo cual, como el interruptor a pa-
dal ~55- ya estard dssconectado, se desactivard el rulpi; ~57=

y se detendrd sl motor -53-, y con é1 el carro desplazedle «2«,
gn ung de los extremos de su trayectoria alternativa, psrmitisn-
do introducir las operaciunes cerrespondisntes a un mencuado,
aumanto, ete., an ia méquing de tejesr, antes do que sl carro
inicie la "pasada" siguiente.

Lo expuasto con relacidn al ejemplo de rnalizacién
ifluatrado en las figuras 1 o 7, s Fécilmente extendible a los
ujemplos de raslizacldn del nuevo dispositivo cegulador de la
tanalén de slimentacldn del hilodo, ilustrados a tftule de -

o Jemplos c;mplumuntnrioa, antre otroa posibles, an las figuras
9y 10,

tn el gaso Llustrado an Figura 9, puads apreciarse
gques al nusvo brazo tonsor -15- pstd empotrado, por su extreno
~1l4~, an ol poquerio engranaje =13- que eastd giratoriamente mon-
tadv sobro el eje =12~ fijado a la pleza de soporte -4.. EI
reporte helicoidal -17- montado sohre el perno -B8e fijfado an =4~,
prasanta Jn axtremo -1B- quu confortma un acodamiento -19- que

Juogy en la ranura <63~ del disco -64-~, parcialmento dentado
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~65w, y rotatlvamsente montado sobro el eje fiau -6t6i-. L1 axtre-
mo opussto =20~ del resorts -17- spoya, squivalentemente, aobre
un tornillo de ajuste -21- que pusde enroscdrse parcialments en
cualquiera de las perforaclones fileteadas -22-, da  w=4-, Un
sngranaje doble intermemediario y multiplicador 67 - GB8- rotativa-
mente montgdo sobre el eje fijo -6Y9-, transmite los deasplazamien
tos angulares del disco -64-, dentado -65-, ai angranafe 13-, mul-
tiplicondo a tales dusplazamientus angularus en su mangifud rela-
tiva., En consecuencia, tal coma ocurrfa en el Ejempln da reali-
zacién ds figuras 1 a 7, en ests ajsmplo de realizacién del inven-
to ilustradn en figura 9, también ocurrird que a un pequefio das-
plazamiento del apoyo mbvil -19- dal mediv eldstico -17- tal como
puede epreciarse entre la pusicién ¢b 1fnea llena y de linua pun-
teada de Pigura 9, correspundard un desplazamisnto angular muy
multiplicedo del brazo tenvor -15-, con rasultados totalmeﬁta
equivelentes a los del ejemplo ds rsalizacifn de figuras 1 a 7.
Algo totelmente eguivalenta, también ocurre en el
ejemplo de roalizacdfn ilustrado an le figura 10. En aate casd,-
8l extremo acoduado «19« del braz: -1B8« dnl resorte helicolda =17,
montedu -B8- presiona contra el extrumo «70 de la palanca du pri- -
mer grado =7l- articuladaments montadn sobre ol eje «72-, rotati-
vamaente montade en ~8=, E) oxtrumo «73« del brazo opussto -74e
de lm palanca ~71-, tue atraviesa deslizablements una perforacidn
del apdndice ~75« rotativemsnte montado sobra la salionte w76«
dal brezo =15, rotetivamsnte montado schis el aje -~12= fijadv a
-4-; multiplica substanclalmente tumbidn en este ejemplo de reali-
zacién el desplazamiento angular del brazo -18- del resorts -17-,
al convertirlo en desplazamiunto angular del brazp Lonsor «l5e

alradedor de su articulacifin de montaje =12-.

Féell swré comprander gque tal como oe ha ilustrado y
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descrito la aplicacifin del nusvo disposj;ivo regulador de la
tanslén de olimenbacifn dal hil.du m uha mSquina do Lejer I'a-
miliar, endlogunenta el nuwva dispositivo pugulador pusdu sur
utilizado en las mAquines do tejer de tipo industrial, en cuyo
5, ' caso podrd preécindirna-pmr complato del mecanismo gspeclal que
limite el recorrido del carro o de lds portahilos, adapténdolo
al ancho del tejidu. Esto iﬁplicaré ne solo un lmportente aba-
ratamiento do vstas miquinas industrisles aino tombidn una gran
simplificacién en el manejo y mantenimisnto de las mismas.

10. Sa desea dejar aclarado que la desnripcidnjﬁrs:udenn
te lo ha sidc de slgunas de las formas preferidas de raaiizicidn
del invento, no limitativase, sino desmostrativas y a tfgulo de
ajemplo, pudiéndnse introducir diversns modifinacionnaldb forme,
construccidn y dotalle, sin oxceder por ello los alcances da

15. la invencifn, tal como qusdan claramente especificados en las
raivinilicaclones que siguesn.

~N13JTA-

Descrita suficientemente la naturalezi dal invanto,
18l como la manura de realizarlo en la prictica, debe hacsrse

20, conatar gue las dispusicionus anberiormante indicadas son sua-
ceptibles de modificicionin de dutalle on cu-nto n& alturan su
principlo Pundamortal.  Tambidn so haeee constor qua el Lnvento
ne roflory o uyno solleitul do patento prassentuda on Aegentina,
con fucha 20 do flayo de 1471, bajo nl ndworo 235.806, acogldndo-
g0 por lo tanto, a low bunafleloys que conceden los Guavenios Ine
tornacionnles an vigur, svando lo que constituye la asenci. del
referldy invento y por lo qus se solicita Patente de Invencidn
por 20 sifva wn Eopafia, sohro: PERFECCTIONAMIENTOS EN DISPOSITI-
V045 REGULADURES DE LA TENGIUN DE ALIMENTACION DEL HILADO, carucbo-

30, rizfndose por 1o siguientos:
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l,« Parfacclonemlanton ruguladores de la Lensidn de
alimgntacién del hiladu, splicabls a méquinas de Lejor an
genaral, del tipo que incluys un brazo tensor que astd articu-
ladamente montado por uno de sus ext{emus, an tanto qus el éx-
tremo opuasto incluye un 8rgano anhsbrador, sl cual sl brazo
tensor est§ sometide a la accién de un medio elstico nue tiends
a levantar su sextremo libre, caracterizadus porqua entre el
punto de aplicacifin mévil de dicho msdio eldstico, y el punte
de aplicacidn de su presifin al cusrpo del braio Lensor; presene
ta un mecanismo de multiplicaclén de loa ﬁesﬁlazamiantua raé-
pactivos, de modo que se logre un desplazamisnto angula:- aprecia-
ble por parts del brazo o tensor mediante un desplazamiento muy
raducido por parts del punto de aplicacién mévil del madi; 614s~
tico, con el fin de qus la presidn ejercida por esste medib sléa-
tieo se matenga virtualmente uniforme a lo lergo del daéﬁlaza—
misnto angular del brazo tenser.

2,= Perfeccionamisntos segdn la reivindicacién 1,
caracterizadas porque el extremo articuladamente montado del bra-
20 tensor es golidario con un #nquaﬂu angrangje vinculade a una
pista dentada conformada segn un arco de circunfersncia de ra-
dio substancislmenta mayor que el del pequsfio engranale; estan-
do rotativamente montado, sl aje del mencionado pequsfic &ngra-
naje, sobre sl sxtremo de por lo menos una blsla, suyo sxtremo
opussto estd articulsdaments montado en coincidencia con el cen-
tro geomdtrico del citado arco de circunfersncia, y sstanda so=-
mafido, la por lo menoe una biela, a la aceién de un medio mlds-
tico que tiende a hacerle girar alredsdor de su muntaje articula-
do.

3.- Parfeccionamientus segln la reuivindicaeidn 2, cae

racterizados purgue el sje del pequailo engranale estd rotativaw
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mente montado sobre los extremes opuestos estén ar;iculadamen-
te montados sobre un eln colncidente con el uje geométrico de la
plota denlidda conformad:s segdn un arco de eircunleruncla, an
tanto que el modioc eldstico estd constituldo por un resorte
helicoidal, montado sobre sl eje de montaje articulado dsl par
de blelas,y formando un brazo con un acodamisnto gus, con ca=-
récter da punto de aplicacién mévil del medio elistico, contra
el borde inferior de una de las dos bielas, minntras qus el
brazo opuesto del resortue helicoidal apoya en un tope regulsbla
maontado sobre la pleza cunstiéutiva de la pista ddntaQa..

4.~ Paerfeccionamiontos segin la reivindicasidn 1,
caracterlizados porgque al brgzo tensor ss solldario con un pague-
flo sngranaje rotativamente montado, interponidindose entre el
punte de eplicacién mévil del medio slésticu y el precitado pe-
quseffo engranajes, un tren de engranajes de multiplicaciﬁh.

§.- Perfecclonamientos sagdn la relvindicacién 1,
coracterizados porque el mecanismo da multiplicacidén ds dospla-
zamisntos sntre d punto de apoye mévil del medio eldstico y el
punto de aplicacidn de su presién al brazu tensor esté consti-
tufdo por una palenca articuladamsnte montada, en la que su
brazo de potencla as substancialmente menor gua su brazo Je re-
slntencla,

B4~ Porfucclonaniontos sn dispositivos requladoras
de la tansidn de alimentacién del hilado, tal y como queda
suslanclalmante descrito en la presente fMmorla y dibujos adjuntos

Eata Mamoria consta de 23 hoJas escrltas a méguins
por una sola cora. |

Madrld, 28 SET. 1974

D. LUIS KLINE,

EZ ACEBO Y WMODET
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