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Don LUIS KLINE, da nacionalidad nortaámaricana y Don 

FERNANDO 30SE SILBERMAN, da nac^.nalidad argentina, resi­

dente al IB en; Estados Uni't¡i'ós..l666, 3ar.piao y él 2B̂  an: 

Chacabuool4S, amboe,.en Buenos-Air'aa,-Argentina.
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''!;! ;La pbaaante inveneió'n 1s$? refiera a un dispositivo 

ragul'^br. da la  tensión de.-alimentación del hilado, aplicable 

a míquinaa de ¡tejar 'ép**gen$ral.

Lo a?, ten acras utilizados hasta al presente an las
V ¡,' V ^

máquinas de te ja r, tanto da tipo industrial como do tipo fnmi-

-s. - ̂



l i a r ,  pueden absorber un muy reducido excoriante de hilado, en 

relación con la  trayoctoria del carro respecto al borde del te ­

jido. Como osa excadenta da hilado qua pueda ser absorbido por 

los tensores convencionales as tan sólo de unos pocoa centríme- 

tro s, alio  determina en las máquinas industriales, que están mo­

torizadas, la nacasidad da contar con un mecanismo especial que 

lim ite el recorrido del carro o bien de loe portahllos, en su 

caso a unos pocos cantrímatros n)ás a l l í  del borda dal tejido que 

se ha de te ja r . En cada oportunidad an qua aa modifica aubstan- 

cialmente al ancho dal tejido, sea con aumentoa o con mannuadoa, 

al mencionado mecanismo espacial daba aar ajustado a nsa nueva 

medida. Se obtiene así ai resultado buscado, a sabar: que al 

carro o bien loa portahilos sobrepasen tan sólo unos pocos cen­

tímetros el borde del tejido, paro la ubicación de ásta en la  

máquina no pueda ser elegida arbitrariamente, pues está predeter­

minada por el mecanismo espacial que lim ita al recorrido del 

carro o da los portahilos, y depende tambián de qua la  máquina 

sea dBl tipo que taje con un aolo hilo, o dal tipo qua te je  con 

más da un hilo, utilizando loa correspondientes portahilos.

En las máquinas da tajar del tipo famiiar, que tan­

to 3a han difundido mundialmente en loe últimos aí!os, el accio­

namiento dal carro se efectúa manualmente. En talas condicionas, 

la  detención del carro, una vez que ha sobrepasado al borde del 

tejid o , no ofrece problemas, en general. Paro aún así ocurra 

que, si por cualquier circunstancia al carro aa deaplaza más de 

lo debido, la  persona qua acciona la  máquina aa ve obligada a 

recoger con la  mano al sobrante de hilado, para qua al tensor 

pueda actuar.

Todo esto ocurre porque la tensión de alimentación 

del hilado an las máquinas de te ja r , tanto las industriales
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como las fam iliares, constituya un punto crítico  en el funciona­

miento da las mismas. Si 1%' tensión doi hilado nn superior 

a la requerida, la máquina Lrábaja mal; al carro ¡ta dnsplay.t 

pesadamente, laa aqujaa sa tuercen, y al hilado se corta , Si, por 

el contrario, la tensión dal hilado es menor que la  debida, el 

tejido resulta flo jo , los puntos sa escapan de las agujas, y el 

dibujo sa deforma, enredándose la  lana entre las agujas a impo­

sibilitándose la  prosecución del tejid o . Por lo tanto, a' ten­

sor debe permitir la alimentación del hilado en al preciso momen­

to sn que la  máquina lo requiere, pero al volver al carro en sen­

tido contrario al que llevaba, no deba producirse excedente da 

lana respecto al borda dal tejido mayor que el que el tensor 

pueda recoger, para que la  tensión no disminuya y al ni ledo no 

se aflo je , al in iciar la  pasada siguiente del carro.

Al comenzar la  difusión de las modernas máquinas de 

te jer de tipo familiar en su versión manual, muy pronto surgió 

el intarás da lograr su mecanización, es decir su accionamiento 

automático mediante un motor a lá c trico . Este intarós de meca­

nización o motorización tendía a fa c i lita r , ínicialmante, la 

comodidad del ama de casa que confecciona al tejido para su uso 

fam iliar, ya que el accionamiunto manual del carro de la  máquina, 

al cabo de muy pocas horas, resulta muy cansador para una perso­

na normal, y aón prácticamente imposible para personas ancianas 

o físicamente disminuidas. Pero ta l interóa resultó adn incre­

mentado cuando, a poco de aparecidas estas máquinas, se inció 

en base a silaa una industria artasana, En virtud do su uosto 

Hcnnómico, facilidad de manejo, aimplitidad da mantenimiento, 

y versatilidad^ poco da aparecer astas máquinas familiares so 

organizaron, en diveroos paíssa, pequeñas industrias artasanas, 

con un ndmaro variable do máquinas por ta lle r , accionadas manual- 

menta por opararior, en algunos caeos durants más de un turno
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< Los primaros intentos de motorizar estas máquinas 

de tejdr familiares no lograron mayor áxitoi El problema re -  

sultabá de fá c il  solución cuando se trataba da motorizar una 

máquina familiar que debía tejer una pieza de tejido de anoho 

f ijo  y uniforma; astos podían haceras mediante una cadena sinfín  

que imprimiera al carro su trayectoria alternativa, mecanismo 

que ya es muy conocido an las máquinad industriales. Paro es­

tos caaos da telaa de ancho f ijo  y uniforma son muy escasos cuan­

do sa tra ta  da máquinas familiares aún en au u tilización  en ta­

lle ra s  artesanos. ;

Por otro lado, los mecanismos eapecialec da cualquie­

ra de loa tipos aplicados, en iaa máquinas de te jer industriales, 

con al fin de ajustar el recorrida dsl carro de la  máquina, o 

da los portahilos, al ancho del tejido a fabricar, nu resultan  

adecuados para su adaptación al caao da laa máquinas de tejer  

familiares y su ámbito da u tilización . En efecto, talao mecanis­

mos, además da aar complejos y coetoaos, requieren una mano da 

obra especializada para au manejo y mantenimiento, la  cual no 

sa da, por supuesto, en los casos da uso fam iliar, ni tampoco, 

por lo general, en los da los mencionadua ta lleres artesanos.

Como tampoco aa había logrado en la  p ráctica, hasta 

ahora, adaptar a las máquinas tipo familiar motorizadas los ele­

mentos tensores convencionales, bien fuma aumentando su tamaño, 

o bien mediante otro tipo da recursos, en virtud de las sustan­

ciales diferencias de tensión que esos alamentos tensores propor­

cionaban an aus distintas posiciones de funcionamiento, el pro-* 

blama sa mantuvo durante mucho tiempo sin ninguna solución prácti­

ca .
30. En los últimos tiempos han aparecido algunos siate<
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mas da motorización da máquinas da tejer da tipo familiar que, 

básicamente, oonaistan en u tilizar una cadena o correa ain-fin  

para impulsar el carro de la  máquina, la  cual es accionada con 

Un motor reversible, regulándose la  trayectoria dal carro median­

te topes inversores ajUstablas, accionados por al mismo carro, 

y que se encargan, en cada extremó de su trayectoria, da provo-' 

car la  inversión de marcha dal motor.

Esta forma de motorización de las máquinas de tejar 

familiares no ha resultada suficientemente satisfactoria  an la 

práctica. En primer lugar, exige un motor eláctrido reversible, 

el cual ea más complejo, oostoáo, y delicado que un motor da 

marcha continua dal tipo común. Por otro lado, la  permanente 

inversión da marcha, tanto por parta dal motor, como por parta 

da la  totalidad dal mecanismo da accionamiento, somato a los 

miamaa a vibraciones y desgastes, además da no proporcionar una 

marcha uniforma dal carro da la  máquina. Sé requiera así mismo, 

un permanente ajusta de ios topea limitadoras da la  trayectoria  

del oarro, para aju star.ásta  al ancho del tejido, cuando al mis­

mo se modifica.

El virtual fracaso de todoa los intentos de resolver 

al problema da la  motorización da las máquinas de tejer familia­

res mediante mecanismos de ajuste-de la  trayectoria dal carro,  ̂

de la  máquina, ta l como se hizo con las máquinas industriales, 

condujo a los inventores dal preaanta invento a la búsqueda dé 

una solución an la  que aa prescindiera por completo del ajusta 

- d a .ta l trayectoria, dejando que al carro de la  máquina, en cada 

pasada del míame, recorriera la  totalidad da la  longitud (fron- 

tura) da la  máquina, oon independencia dal ancho dal tejido a 

fabricar, y aún da la  ubicación dal tejido. Para ello  resulta­

ba necesario crear un dispositivo regulador da la  tensión da 

alimentación dal hilado que fuera capaz de absorber un excedente



de hilado correspondiente al que sa produce cuando el carro 

recorra "an vacío" la  totalidad de la  longitud da la máquina 

suministrando, no obstante una tensión da alimentación virtual­

mente uniforma.

Tal solución as la  que constituya el invento de las  

presentas actuaciones, el cual ha sido experimentado en varias 

de sus realizaciones posibles, proporcionando resultados to ta l­

mente satisfacto rio s .

El nuevo dispositivo regulador de la tensión de a li­

mentación dal hilado, aplicable a máquinas de tejer an genaral, 

está constituido p e  un brazo tensor que está artinuladamuuta 

montado por uno de sus extremos, en tanto que el extremo opuesto 

incluye un órgano enhsbrador, Dicho brazo tensor, normalmente 

constituido por una v a rilla  liviana y relativamente eláslit'd , 

está sometido a la  acción de un medio elástico  que tiuno n le ­

vantar su extremo lib re , caracterizándose porque entre el punto 

de aplicación móvil del medio elástico  y al punto de aplicación 

de su presión al cuerpo del brazo tensor, comprende ur< mecanismo 

de multiplicación da los desplazamientos respectivos.

Da acuerdo con las experiencias llevadas a cabo has­

ta el presante, esto nuevo dispositivo regulador de la tensión 

de alimentación del hilado puede ser llevado a la  práctica se­

gún formas constructivas muy diversas, aunque en todos los casa:: 

aJuntedaB a las oam ctaríotioas esenciales del invento preceden­

temente definidas y delimitadas.

Así, una de las formas preferidas do realización del 

invento consiste an que ei extremo articuladamente montado del 

brazo tanoor sea solidario con el eje de un pequeño engranaje 

vinculado a una pinta dantada conformada según un arco do circun­

ferencia de radio oubstancialmonta mayor que al dal pequeño an-
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granaje; estando rotativamente montado, el eje del mencionado 

pequeño engranaje, sobra al extremo de por lo menos una biela, 

cuyo extramo opuesto astá articuladamente montado en coincidencia 

con el centro geométrico del citado arco de circunferencia, y 

estando sometida, por lo menos una biela, a la  acción dB ur¡ medio 

elástico  que tiende a hacerla girar alrededor de su montaje a r ti­

culado. De esta forma, a un muy pequeño desplazamiento del punto 

de apoyo móvil del medio elástico , sobrB la  biala, corresponderá 

un equivalente desplazamiento angular de la  misma alrededor de 

su montaje articulado, al que corresponderá a igual desplazamiento 

angular del eje dal pequeño engranaje, respecto al centro.de la  

pista circunferencial. Paro an virtud da las diferencias da 

radio entre el de la  plata circunferencial y ai del pequeño en­

granaje, y de la  trayectoria según une epicicloide dé éste , el 

desplazamiento angular del eje del pequeño engranaje alrededor 

da ei mismu será mucho mayor, siendo áste desplazamiento angular 

mucho mayor al que experimentará al brazo articulado dal disposi­

tivo regulador de tenaión.

En otra forma da realización del invento, e l brazo 

tensor será solidario con un pequeño engranaje rotativamente mon­

tado, interponiéndose entre al punto da aplicación móvil dal me­

dio elástico  y el precitado pequeño engranaje, un tren de engrana­

jes da multiplicación.

Asimismo ae ha previsto también que el mecanismo da 

multiplicación de desplazamientos entre al punto da aplicación 

móvil del medio elástico  y el punto da aplicación de au presión 

al cuerpo del brazo tensor esté constituido por una palanca da 

primero o segundo grado, en la  que su brazo de potencia son subs­

tancialmente menor que su brazo de resistencia, pudiando aún 

aumentarse la multiplicación del mecanismo mediente dos de tales



- a -

palancas vinculadas en saria , da manara qua al afecto da multi­

plicación da la  primara palanca resulta multiplicado, a au vez, 

por la  segunda.

En sín tesis, al invento radica en intercalar un me­

canismo multiplicador de desplazamientos antra el punto de apli­

cación móvil dal madio elástico  utilizado y el punto de aplicación 

de au presión al cuerpo dal brazo tensor, de modo qua ae logre 

un desplazamiento angular apraciabla por parta de asta brazo tan- 

sor mediante un desplazamiento muy reducido por parte dal punto 

de aplicación móvil dal medio e lástico , con al fin da que la  pre­

sión ejercida por este medio elástico  aa mantenga virtuaimenta 

uniforma a lo largo del desplazamiento angular del brazo tensor.

Dentro del alcance del invento aa ha provisto tambián, 

la  posibilidad de regular la  presión ejercida por e l madio elás­

tico  con al fin de poder adaptar la  tensión de alimentación dal 

hilado a loa distintos tipos de tejidos y de hilados.

Otras características , detallas constructivos y ven­

tajas dal invento podrán ser apreciados con ayuda da lea dibujos 

que acompañan a la presente msmoria y reivindicaciones, los qua 

presentan algunas da las formas preferidas da realización prácti­

ca de la idea fundamental que, como aa lógico, podrán aar varia­

das. A ellos nos rufariramoa a continuación con el fin de ampliar 

loa conceptos vertidos quedando al mismo tiempo demostrada la  

practlaabilidad dal invento.

La figura 1 ec una vista la te ra l de una da laa formas 

prefeiidas de i-Mali. aciÓn del dispositivo dagulador de la  tensión 

de alimentación del hilado, con su brazo tensor dn la  posición 

extrema superior.

La figura 2 muostra, en vista aquivaJontB a la da la  

figura 1, al mismo dispositivo, con su brazo tensor an la posición
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extrama in ferior.

La figura 3 corresponde a una vista en planta dol 

mismo dispositivo.

La figura 4 presenta una perspectiva delantera del 

mismo dispositivo.

La figura 5 ilu stra , mediante una perspectiva pos­

terior del conjunto, al dispositivo regulador ilustrado en las 

cuatro figuras precedentes, cuando se lo aplica a una máquina de 

tejer da tipo familiar qua ha sido montada sobre un brazo do so­

porte y motorización.

La figura 6 as una vista la te ra l parcial del conjunto 

ilustrado en la figura precedente.

La figura 6a aa un detalla parcial ampliado da la

figura 6.

La figura 7 corresponde a un detalla parcial del me­

canismo de accionamiento del carro de la  máquina.

La figura B muestra un esquema de uno de ios circuitos  

oláctricos preferidos, para el accionamiento del motor ulóctrico  

de la  máquina.

La figura 9 corresponde a una vista lateral parcial 

da otra f Tma de realización dal dispositivo regulador de ten­

sión, an base a un tren du engranajes de multiplicación.

La figura 10 presenta tambión una vista la te ra l par­

c ia l de otra forma de realización del dispositivo regulador, rea­

lizada sobra la baso da una palanca de primer grado multiplica- 

dora da'desplazamientos.

En la  descripción correspondíante aa hará uso da nú­

meros para la identificación da las distintas partea dal todo, 

antendiúndoae que números¡iguales, aún an figuras distintas, 

correspondan a partes iguales o equivalentes.



El dispositivo regulador de la  tensión de alimentación 

del hilado, ilustrado an las figuras 1 a 7 , aatá constituido por 

una estructura vertical de soporta -1 -  que es solidaria con el 

carro desplazable -2 -  de la  máquina do tejer -3 - ,  que puede ser 

una cualquiera de las da tipo fam iliar, ya que conocidas. Sobre 

el extremo superior -4 -  de la  estructura da soporta -1 -  edtá f i ­

jada una pieza -5 -  que forma una pista dentada -6 -  conformada 

según un arco de circunferencia. La fijación de la  pieza -5 -  

aobre el extremo -4 - en el caso ilustrado, se logra mediante tor­

nillos - 7 - .

Sobre el eje f ijo  -8 - ,  que es coaxil con al aje geo- 

mátrico del arco de circurferencia determinado por la  pista den­

tada -6 - ,  están erticuladementa montados lo¿ extremos -9 -  da un 

par de bielas -10- dispuertas a uno y otro lado de la  pieza -5 - ,
/

las cuales en sus extremo! opuestos -11- están dotadas de perfo­

raciones que sirven de cojinetes de los extremos del aje -12- so­

bre al cual está fijado ur engranaje -13- qüe engrana sobra la  

piata -S - . En el extremo -12- da este aje -12- está fijado el 

extremo -14- de una v arilia  -15 - de material liviano y elástico  

cuyo Bxtremo libre conforna un órgano enhebrador -1 6 - .

Un resorte helicoidal -1 7 - , montado sobre uno do los 

extremos del eje -8 - ,  ast^ dispuesto con uno de aus extremos -in­
dotado de un aoodamiento -19- que apoya contra la  zona -10 - del 

borda de una de los doo bielas -lfJ-, mientras que ai oxtramo 

opuesto -20- dai resorte -17- apoya contra un tornillo  de ajusto 

-2 1 - , que puBde ser parcirlmanta enroscado an cualquiera da las  

perforaciones fileteadas -22 - de la  piBza -4 - ,  permitiendo ajustar 

la  tensión del resorte -1 1 - .

El nut vo disptsitivo rugulador de la  tensión da a li­

mentación del hilado, en :u farma de aplicación a una máquina de
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tajar da tipo familiar común, ta l como no tía Ilustrado en la:; 

figuras 5 a 7, ofruco ol siguiente conjunto.

La máquina de tejar -3 -  está fijada sobre un banco 

-23- de soporta y motorización. Esto banco -23- incluya un mo- 

g tor eláctrico  -24- que mediante las correas -25- y -26- y con la

interposición da una polea dobla -27- -28- de dasmultiplicación 

es capaz dB transmitir al movimiento rotativo producido por el 

motor -24- a una polea -29- fijada sobre el eje -3 0 - , rotativa­

mente montado sobre al banco -2 3 - , sirven eje -30- posea un piñón 

1 0 , f ijo  -31- que en combinación con otro piñón -3 2 -, rotativamente

montado sobre el eje -33- 'ijado sobre el banco -2 3 -, sirven de 

soporte y órgano de acción cien to  de una cadena sin-fín -3 4 - .

Uno de los pernos de articulación da la  cadena -34- 3e proyecta 

lateralmente bajo la  forma da una solionta -35- que se aloja en 

15 . la  ranura -36- conformada íor la pieza -3 7 - . La pieza -37- es­

tá fijada sobre una pieza -38- de p erfil en "U" que, o la  manera 

de un patín, es capaz de deslizarse a lo largo da la v arilla  de 

guía -39- fijada sobral el banco -2 3 - . Esta pieza -38- está  

solidariamente vinculada, mediante la planchuela -40- con el 

20. carro desplazadle -2 -  de la  máquina da tejer -3 - ,  y sobre olla

está fijado, adomáa, o) oxtremo inferior -1 - de la estructura 

vorti.cal do soporte -1 - yo vista .

El raciplonto surta-ovillo -41- está soliJariatm'nto 

montado sobro el carro desulazable -2 - ,  y an su interior so 

23- aloja el ovillo -4 2 - . En il caso ilustrado qua es una disposi­

ción ya conocida, tal hilado -43 - parta del ovillo -42 - y pasa por 

el "freno" constituido por ol resorté-t -44- que prosiona al hi­

lado -43- contra ia supurficia f i ja  -4S -. El brazo tortear ori­

ginal do la  máquina, un ol cuso ilustrado, eatá constituido por 

un brazo tensor -4 6 -, con un órgano enhebradur on su extremo
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libre -4 7 - , y cuyo cunrpo describe un resorte helicoidal -48- 

qua la sirve de montaje articulado con un brazo o apándice -49- 

an su extramu opuesto, que apoya contra el resorte -4 4 - . Esta 

disposición da brazo tensor y freno original de la  máquina ya 

conocida, determina que cuando el brazo tensor -46 - alcanza su 

posición extrema inferior (línea llana de fig u ra .6) ración en­

tonces el apándica -49 - contarreata la  acción dal resorte -4 4 - ,  

permitiendo la  salida del hilado -4 3 - desde el portaouillo -4 1 - .  

Por encima de eata posición del brazo tensor original -4 6 - , e l 

resorte -44- frena o impide la  salida del hilado -43- desde al
<

ovillo -4 2 - , por lo cual, una demanda de hilado -4 3 - , se traduci­

rá  en un descenso del brazo tensor -4 6 - , hasta que áste haya 

alcanzado la  posición de apertura del resorte -4 4 - constitutivo  

dal "freno". El hilado -4 3 - parte del ovillo -42 - atraviesa al 

"freno" constituido por al resorte -4 4 - y la  superficie -4 5 - ,  

sigue por el órgano anhabrador -47 - del brazo tensor -4 6 - origi­

nal da la  máquina, continúa por el órgano anhabrador -1 6 - dal nue­

vo brazo tensor -1 5 - , y de aquí, luego de pasar por el portahilo 

-50 - del carro - 2 - ,  pasa a las agujas da la  máquina da tejar - 3 - .

Da aouerdo con lo procedentemente expuesto, el funcio­

namiento dal nuevo dispositivo regulador en su forma de aplicación 

a una máquina de tejar da tipo familiar común, ilustrada an las 

figuras 5 a 7, se realiza de la  siguiente manera.

Cuando funciona el motor elóctrlco  -2 4 - , la  cadena 

siri-fín -34- in icia  un desplazamiento continuo (veremos más ads- 

lante que temblón puede ser parcial) de manara que la  saliente 

-3 5 - , mientras ae desplaza a lo largo del tramo superior de la  ca­

dena sin-fín  -34 - desplaza a las plazas -3 7 - y -3 8 - , y además 

elementos solidarios (carro -2 - ,  estructura de soporta - 1 - ,  e tc .)  

an dirección hacia uno de los oxtromos de la  máquina, mientras 

que cuando la saliente -35- se desplaza a lo largo del tramo in-
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ferior de la cadena sin-fin -3 4 - , se produce un desplazamiento 

de sentido contrario al anterior. En loe extremos, la  saliente 

-3 5 - sube o baja dentro de la  ranura -36- pasando de un tramo 

al otro.

Analicemos al funcionamiento del nuevo dispositivo 

regulador da la  tensión da alimentación del hilado, de acuerdo 

con su aplicación ilustrada en las figuras 5 a 7, en dos dasos 

extramoa, y otro intermedio, da funcionamiento.

Caso extremo _I: tejido que ocupa toda la  frcntura de 

la  máquina da ta ja r . La máquina tejará permanentemente a lo 

largo de la  trayectoria alternativa de su carro desplazadla -2 - .

En consecuencia, ol brazo tensor original -46- da la  máquina sa' 

mantendrá permanentemente en su posición in ferior, correspondien­

te a la  posición de liberación del resorte-freno -44- respecto 

al hilado -43- que salo del ovillo -42- alojado en el pdrta-ovillo 

-41 - con un muy leva movlmí cinto de ascenso, en el reducido tramo 

an que el carro -2 -  sobrepasa los respectivos bordas del tejido. 

Correlativamente,el brazo tensor -15- del nuevo dispositivo regu­

lador de la  tensión de alimentación del hilado que en esta hipó­

tesis de funcionamiento no cumplirá función ú til alguna aa manten­

drá en todo momento prácticamente en su posición da desplazamiento 

angular inferior (lineo llena de la figura 6) coincidentn con la  

posición de liberación del freno dul brazo tensor -46- original 

de t s máquina dn tojnr, levantándose muy levemente en coincidencia 

con las posiciones extrema: dnl carro.

de la  tensión de aJ.imantnc.i0n do' hilado resulta totalmente innece­

sario, ¡tuesto que como hipótosin du trabajo en ningún momento 

el desplazamiento del carro dasplazabín -2 - da la máquina sobrepa­

sa, respecto al bordo dol tejido, la  distancia que puede absurbnr

En tiste caso a>tremo i ,  el nuevo dispositivo roguiador

30



el brazo tensor original -46- de la  máquina de te je r .

Caso extremo I I : La máquina debe te jar un tejido  

de sólo cinco centímetros de ancho, dispuesto en uno de los ex­

tremos de su frontura. Supongamos que si funcionamiento dai 

carro desplazable - 2 - ,  se in icia  a p artir dal extremo da la  fron- 

tura en que se halla el tt jido y que tanto el brazo tensor ori­

ginal -46- como el nuevo brazo tensor -15 - partirán da su posición 

angular extrema superior. A p artir dal momento en que Bl carro 

-2 -  se deaplaza, desde al extremo da la  frontura en qua so halla 

al tejido, hasta el extremo opuesto, la  demanda do hilado deter­

minará inicialmente el deocenao del extremo lib re -16 - del brazo 

tensor -15 - dal nuevo dispositivo regulador da la  tensión de a l i -  

mentación del hilado, hasta que óeta brazo tensor -15- ocupa una 

posición tan baja, que Bl hilado -43 - determine el descenso dal 

brazo tensor -46- origina] de la máquina hasta su posición in­

ferio r ocasionando la  salida del hilado -43 - desda al ovillo -4 2 - .  

Cuando el carro -2 -  hayo alcanzado al extremo opuesto da la  fron­

tura de la  máquina o in icie  al recorrido inverso, comenzará a 

ocurrir un dxcedante de hilado. En consecuencia, el brazo ten­

sor original -46- ae elevará por encima de au posición dB libe­

ración del resorte -freno -44- como resultado de la  elevación 

de brazo tensor -15 - constitutivo dal nunvo dispositivo regulador, 

absorbiendo, el brazo tanuor -1 5 - , al excedente de hilado.

De acuerdo con lo ilustrado en las figuras 1 a 7 y 

la  descripción correspondasnte, resulta fá c il comprender qua, pa­

ra una longitud del brazo tensor -1 5 - virtualmcnte igual a la  

mitad da la  longitud da la  frontura da la  máquina -3 - ,  no existe  

inconveniente alguno para que ta l  brazo tensor -1 5 - absorba al 

excedente de hilado -43 - uue ocupó el largo de la  frontura en que 

el carro desplazable -2 -  trabajó "en vacío" por inexistencia da



tejido, con lo que el Mencionado brazo tensor -15- aa desplazará, 

daada una posición extrema inferior (línea llena de figura 6) 

hasta una posición próxima a su posición extrema superior (línea 

da trazos da figura 6 ) .

Paro ocurrirá entonces que, en basB al meconismo 

de multiplicación de los desplazamientos respectivos, el punto 

de aplicación móvil -19- del medio elástico  -17 - habrá experimen­

tado un desplazamiento (angular) muy reducido respecto al experi­

mentado por al punto de aplicación de supresión (engranaje -13-) 

al cuerpo del brazo tenaoj -1 5 - . En consecuencia, la  dtfarancia 

da presión suministrada por el medio elástico  -17- entre uno y 

otro punto extremo de desplazamiento de su punto da aplicación mó­

v il -19- será prácticamente despreciable. A ello  se suma, en la  

práctica, que el brazo tensor -15- un su posición superior de 

máxima absorción de hilado sobrante coincidante con la  de monor 

tensión del resorte -17- ocupará una posición cercana a la  ver­

tica l (linea de trazos da figura 6) en la que la monor tensión 

del resorbo -17- so vorá aumentada por la compunento que resulta  

de la  descomposición da fL orzas dai paralelogramo respectivo. 

Correlativamente, an la  posición inferior da trabajo, sin absor­

ción da hilado excodonte, por parta del brazo tensor -15-,. que 

on lo substancial es muy aproximada a au posición horizontal 

(particularmente teniendo an cuenta la  elasticidad de su varilla  

constitutiva) la mayor tensión del resor tu -17- ae vorá disminui­

da por la incidencia dirut ta do la  tensión del hilado -4 3 - , an 

dirección prácticamente transversal al brazo tensor -1 5 - .

Como resultado do todo lo dicho an la  descripción 

de nata cano axtromo I I , y du acuordo con lo verificado práctica­

mente en lao axparlunciaa llovados a cobo, la tensión con que el 

hilado no suministrado a le!) agujas do la máquina que ofectóan el
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estrecho tejido en uno de los extremos de su frontura, es p rácti­

camente uniforme, no obstante que el brazo tensor -15 - del nuevo 

dispositivo regulador tiene que absorber, en un momento dado, 

un exceso de hilado muy pocb menor que la  lbngitud'total de la  „ 

frontura da la  máquina. Esta tensión será substancialmerita la  

misma que la  que ocurra en el precedente "caso extremo I " .

Caso intermedio: Supongamos qua la  máquina tiene

una longitud de frontura de un metro y veinte centímetros y se 

está tejiendo un tejido de veinte centímetros en et centro de 

su frontura. Partiendo de un punto en que al carro dBsplazable 

-2 -  ocupe un extremo da la  frontura, posición en que tanto el 

brazo tensor -15- como el brazo original -46- da la  máquina 

ocuparán au posición in ferior, al in iciarse el recorrido de sen­

tido contrario por parte del carro -2 - ,  el brazo tansnr -15-  

y junto con ól el -4 6 - , comenzarán a subir hasta absorber los 

cincuenta centímetros de hilado excedente. Cuando al oortahilo 

-50 - del carro -2 -  llova nuevamente hasta el borde del tejido, 

entonces, e) brazo tensor -15- que habrá llegado hasta an punto 

intermedio de su movimiento de ascenso, comenzará nuevamente a 

descender, como resultado dal requerimiento de hilado por par­

te del carro. El brazo t  tnsor -1 5 - , y con ál el brazo original 

-4 6 - ,  seguirán descendían jo hasta su posición in ferio r, an que 

Bl brazo -46 - volverá a d3sbloquear el freno -44- -4 5 - , permition 

do la salida de más hiludj -43- desdo el ovillo -4 2 - llegando en 

asas posiciones inferiores hasta al extremo apuesto de la  máqui­

na. Ante un nuevo retroceso del carro -2 - ,  votverá a repetirse  

la  misma operación ya v ista , por partB do loa brazos 15 y -16 .

La tensión de alimentación del hilado será en todo 

momento substancialmenta la misma qua Bn loa dos casos anteriores

Estos tres casos de funcionamiento del nuevo dispo-
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sitivo  da regulación da la  tensión de alimentación del hilado, 

aplicable a máquinas do te je r, sirven para demostrar la  simpli­

ficación y comodidad que implican , para el usuario, el poder 

prescindir del ancho y ubicación del tejida en la  frontura de 

la máquina, en la obtención de un tejido efectuado con una ten­

sión de alimentación uniforme con prascidancia da toda operación 

dB ajuste previo, en al recorrido del carro de la  máquina.

En los cacos de aplicación del nuevo dispositivo 

regulador ilustrado on las figura 5 a 7, y precedentemente das- 

cripto , la  máquina de te jer utilizada lo es sin introducir en 

e lla  ninguna modificación substancial. Darliicularmentá¿ se con­

servan sin modificación, en a lia , su porta-ovillo -4 1 - , 3 U bra­

zo tensor original -46- y su dispositivo do freno -44- -4 5 - .

Esta forma de aplicación del nuevo dispositivo regu­

lador presenta diversas ventajas práoticao. En primor lugar, 

evita introducir modificación alguna an la  máquina da tujur qué 

sa conservará, tal como viene de fábrica. Además, permita apro­

vechar el porta-ovillo y el dispositivo de freno originales da 

la  máquina, evitando la  provisión ds los sustitutos de estos 

e!amentos. Y por óltimo, permite que cuando, por cualquier c i r ­

cunstancia, se desea u titizar la  máquina de tejar on su forma ma­

nual de funcionamiento bastará desvincular la  planchuela -40- 

que sirva da vinculación entre la  pieza da guía -30- y el carro 

deaplazabla -2 - ,  para que la  máquina pueda aar utilizada en au 

forma da funcionamiento manual original, prescindiendo dol bra­

zo tensor -15- y de los demás elementos ujanoa a la versión ori­

ginal de la  máquina de te ja r . Perú el nuevo tensor -15- puede 

sor utilizado tumbLón on t i  funcionamiento manual de la  máquina 

bastando para elle que la estructura da soporte -1 -  asa montada

30. directamente sobre al cario -2-



Nada obsta tampoco a que al nuevo dispositivo re­

gulador de la  tensión da alimentación dal hilado puda ser re a li­

zado con un porta ovillo y un dispositivo de freno propios, pres- 

cindiándose en ta l caso dal porta-ovillo y al freno originales 

ds la  máquina de te je r , al igual qua del br&zo tensor original 

de la  misma. El porta-ovillo y el dispositivo de freno, en ta l  

caso, podrán ser los ilustrados y precedentemente descritos o 

bien cualquiera de los ya conocidos en la  técnica.

El circuito  e léctrico  iluatrado en la  figura 8 10 ha 

sido a los exclusivos fines de mostrar, quo de acuerdo can re­

cursos ya conocidos, la  motorización da una máquina de te jer de 

tipo fam iliar, sagón el invento, puede realizaras da manara qua 

au accionamiento ocurra, en forma continua ta l como conviene 

cuando el tejido a efectuar no presante modificaciones, o bien 

en forma descontinua, tal como ee requiere cuando doben introdu­

cirse determinados modificaciones, aumentos, menguados, calados 

e tc . e tc . entre una y otra pasada del carro daeplazabla de la  

máquina.

En al circu ito  de figura 8, -S i-  son loa cablea da 

alimentación de una red da corriente alterna que, con la  intnrpo- 

aición de un interruptor general -52- alimentan al motor e lé c tr i­

co -53- provisto da un freno -5 4 - ;-5 5 -  es un interruptor a pedal, 

-56- aa un interruptor de accionamiento manual, -57- ea un reíais  

con au armadura -5 8 - , y -5!J- y -60- aon dos interruptores tipo 

"fin de carrera" capéeos do ser accionados por ol carro deapla- 

zable de la  máquina aa los extremos da au trayectoria oscilante, 

representada por laa flachas -61- y -6 2 - .  Fácil aará comprender, 

para un entendido en el arte , que con al circu ito  do figura 8, 

cuando as cierra  el Interruptor general -52- y aa desconecta 

el interruptor manual -5 6 -, bastará conectar el interruptor a
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pedal -5 5 -, para que al molar ulóctrlco -53- funciono ininte­

rrumpidamente y correlativamente ocurra al desplazamiento a lter­

nativo dal carro -2 - ,  hasta que se desconecte el interruptor a 

pedal -5 5 -. 3 i, en cambio, ae cierra  el interruptor manual -5 6 -,

al accionar brevemente el pedal del interruptor -5 5 -, hasta que 

comience a andar al motor -5 3 -, activándose simultáneamente al 

reíais  -57- con lo que la armadura -58- produce la  conexión con­

siguiente el carro de la  máquina in iciará una "pasada sagdn la  tra  

yectoria indicada por la  flecha -61- o -62- que corresponda, pe­

ro, al llegar al final de aeta "pasada", abritá uno de loa in­

terruptores -59- o -6 0 -, con lo  cual, como al interruptor a pe­

dal -55 - ya estará desconectado, se desactivará el rolaie -57- 

y ae detendrá el motor -5 3 -, y con ál al carro desplazadla -2 - ,  

art uno de los extremos da su trayectoria alternativa, permitien­

do introducir las operaciones correspondientes a un menguado, 

aumento, e tc . ,  en la  máquina de te ja r , antas do que al carro 

in icie  ia  "pasada" siguiente.

Lo expuesto con relación al ajamplo de realización  

ilustrado en las figuras 1 o 7, na fácilmente axtendibie a los 

ujemplos de realización del nuevo dispositivo regulador da la  

tensión da alimentación dai hilado, ilustrados a títu lo  da - 

ojamplon complementarios, antro otros posibles, en las figuras 

9 y 10.

En al caso ilustrado en figura 9, puado apreciarse 

qutt ol nuovo brazo turisor -15- ostá empotrado, por su extremo 

-1 4 - , en el pttqueiío engranaje -13- que eatá giratoriamente mon­

tad'' sobro a) aja -12 - fijado a la  pieza da soporte -4 - .  El 

raoorte helicoidal -17- mentado sobre el perno -8 -  fijado en -4 - ,  

presenta un extremo -18 - que conforma un ncodamianto -19- qua 

juega en la  ranura -63- del disco -6 4 -, parcialmente dentada
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-6 5 - , y rotativamente montado sobro al eje rijo  -6b -. L1 uxtro- 

mo opuesto -20- del resorte -17- apoya, equivalentemente, sobre 

un tornillo  de ajuste -21- que pueda enroscarse parcialmente an 

cualquiera da las perforaciones fileteadas -2 2 - , da - 4 - .  Un 

engranaje dobla intermemediario y multiplicador 67 -  63- rotativa­

mente montada sobre el eje fijo  -6 9 - , transmite los dasplaxamien 

to3 angulares del disco -6 4 -, dentado -6 5 -, al engranaje -1 3 - , mul­

tiplicando a talaa desplazamientos angulares en su mangitud rela­

tiv a . En consecuencia, ta l como ocurría an ei bjemplo de re a li­

zación de figuras 1 a 7, an esta ejemplo da realización del inven­

to ilustrado en figura 9, tambián ocurrirá que a un pequeño des­

plazamiento del apoyo móvil -19- del medio elástico  -17- ta l  como 

puede apreciarse entre la pusición dá linea llena y de linea pun­

teada de figura 9, corresponderá un desplazamiento angular muy 

multiplicado del brazo tensor -1 5 - , eon resultados totalmente 

equivalentes a los del ejemplo da realización de figuras 1 a 7.

Algo totalmente equivalente, tambián ocurra en et 

ejemplo da realización ilustrado an la  figura 10. En este caso, 

el extremo acodado -19- del braz < -IB- dal resorte halieoida -1 7 -, 

montado -B- praaiona contra al extremo -70 da la  palanca da pri­

mer grado -71- articuladamente montada sobra ol aje -7 2 - , ro ta ti­

vamente montado en -4 - .  Ei extremo -73 - del bruzo opuesto -74-  

de la palanca -7 1 -, que atrnvleaa dealizablomenta una part'oraoión 

del apándice -75- rotativamente montado sobra la  adianto  -76- 

dal brazo -1 5 - , rotativamente montado sobra al aja -12 - fijadu a 

-4 - ,  multiplica aubstancialmanta tambión en eata ejemplo da re a li­

zación el desplazamiento angular del brazo -IB - del resorte -17 -, 

al convertirlo en desplazamiento angular dal brazo tnnaor --15- 

alrededor de su articulación de montaje -1 2 - .

fá c il aará comprender que ta l como se ha ilustrado y
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descrito lo aplicación del nuevo dispositivo regulador de la  

tensión de olimurd'.ocióti dei ¡diodo a uha maquina do tajar fa­

miliar, análegemanto ni nuevo dispositivo rogu¡a<)or puado sur 

utilizado en las máquinas do tajar de tipo industrial, en cuyo 

caso podrá prescindiese-por completo del mecanismo espacial que 

lim ita al recorrida del carro o da los portahilos, adaptándolo 

al ancho del tejido. Esto implicará no solo un importante aba­

ratamiento de estas máquinas industriales sino también una gran 

simplificación en al manejo y mantenimiento de la3 mismas.

Se desea dejar aclarado que la descripción*preceden­

te lo ha sido de algunas de las formas preferidas de ra.aül/ tción 

del invento, no lim itativas, sino deamoatrativas y a títu lo  de 

ejemplo, pudiéndose introducir diversas modificaciones,da forma, 

construcción y detalle, sin exceder por ello  los alcances de 

la  invención, tai como quedan claramente especificadas en las 

ralvindicaciones quu siguen.

- NOT A -

Descrita aufioientomonte la naturaleza doí invento,

¡sí como la manera de rea ¡.izarlo en la práctica, debe hacarsa 

constar que las disposiciones anteriormente Indicad.)B son sus­

ceptibles de mudificocionuo de detallo on cu mto no aitoron su 

principia fundamor-tal. fomltión so ¡taco constar qun el invento 

se refiero o uno solicitud de patento presentada en Argentina, 

con fecha 2o do Mayo de 1''71, ¡tejo al número 235.MÜ6, acogiéndo­

se por lo tonto, a los beneficios quo conceden los Convenios In- 

ternaciunnlot: un viqui.-, 3<endo lo quo constituya la  agencio dol 

referido invento y por lo que ae so lic ita  Patenta de Invención 

por 20 ailoa en Eopaíla, sobro: PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITI­

VOS ÍIEDULADURES DE LA TENSION DE ALIMENTACION DEL HILADO, caracto- 

rizándose por lo siguiente:
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1 . -  Perfeociunamiantoo reguladores do ia tansión da 

alimentación del hilado, aplicable a máquinas de Lajor an 

general, del tipo que incluya un brazo tensor que está articu­

ladamente montado por uno do sus extremos, en tanto que el ex­

tremo opuesto incluyo un árgano anhebrador, el cual al brazo 

tensor está sometido a la  acción de un mBdio elástico  que tienda 

a levantar au extramo lib re , caracterizados porquo entre el 

punto de aplicación móvil de dicho medio e lástico , y el punto

de aplicación de au presión al cuerpo del brazo tensor, presen­

ta un mecanismo de multiplicación da los desplazamiento res­

pectivos, da modo que sa logre un desplazamiento angular aprecia- 

ble por parte del brazo o tensor mediante un deaplazamiento muy 

reducido por parta da i punto de aplicación móvil del medio elás­

tico , con el fin de que la  presión ejercida por esta medi¿ elás­

tico  ae matenga virtualmente uniforma a lo largo del desplaza­

miento angular del brazo tensor.

2 .  -  Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 

caracterizadas porque el extremo articuladamente montado del bra­

zo tensor es solidario con un pequeño engranaje vinculado a una 

pista dentada conformada según un arco da circunferencia da ra­

dio substancialmants mayor qua Bl del pequeño engranaje; estan­

do rotativamente montado, el aje del mencionado pequeño engra­

naje, aobra el extremo de por lo menos una biela, cuyo extremo 

opuesto está articuladamente montado en coincidencia con el cen­

tro geomátrico dal citado arco de circunferencia, y estando so­

metido, la  por lo menos una biela, a la  acción de un medio elás­

tico  quB tiende a hacerle girar alrededor de au montaje articu la­

do.

3 . -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 2, ca­

racterizados porque el eje dal pequeño engranaje está ro tativ a-
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mente montado sobre los extremes opuestos están articuladamen­

te montados sobre un eje coincidonte con al oja qeomótrico da la 

pista dentad.) conformada angón un arco do circunt'arnitcia, en 

tonto que el modio elástico  está constituido por un resorte 

helicoidal, montado sobre el eje da montaje articulado dal par 

de bielas,y formando un brazo con un acodamiento que, con ca­

rácter da punto da aplicación móvil del medio elástico , contro 

el borde inferior de una de las dos bislas, mientras que el 

brazo opuesto del resorte helicoidal apoya en un tope regulable 

montado sobra la pieza constitutiva de la pista dentada. .

4 .  -  Perfeccionamientos segón la  reivindicación 1, 

caracterizados porque el brqzo tanaor as solidario con un peque­

ña engranaje rotativamente montado, interponiéndose entra el 

punto dB aplicación móvil dal medio elástico y al precitado pe­

queño engranaje, un tren de engranajes da multiplicación.

5 .  -  Perfeccionamientos segón la  reivindicación 1, 

caracterizados porque al meconismo da multiplicación de despla­

zamientos entra at punto de apoyo móvil del medio elástico  y el 

punto de aplicación de su presión al brazo tensor está consti­

tuido por una palanca articuladamente montada, en la  que su 

brazo de potencia as substoncialmanta menor que su brazo de re­

sistencia.

G.- Perfocclonamionhoa en dispositivos reguladores 

de la tensión de alimentación del hilado, ta l y como queda 

sustsnclalmunte descrito en la presenta Mmoria y dibujos adjuntos

Esta Memoria consta de 23 hojas escritas a máquina 

por una sola cara.

2 8  SET.N74
D. LUIS KLINE.
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