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sente inverién es mejorar la seleccidén de materisl en hoju.
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Compendio de la Descripcién

Un conjunto de rodillos esta suspeﬁdido de la
parte superior de una bandeja de modo que desvie las hojas
transportadas a lo largo de un trayecto predeterminado,
hacia un trayecto que es tangencial a un miembro de rodiilc
en la parte inferior del cdndunto. Dispositivos de alambre
colgantes estan dispuestos a lo largo del mismo plano en
la porcién superior del conjunto de rodillos y giran de mo-
do que compactpn la psrte de las hojas, que son recibidas,
de modo que deﬁen libre un trayecto psra la siguiente hoja
entrante y produzca una pila limpismente alineada.

La presente invencidn se relaciona con un aperato
para spilar hojas en bandejas, de tal manera que las hojas
no rebotan, formesndo pilas limpiamente alineadas.

Los seleccionadores para méquinas copisdoras son
de diversos tipos. Uno de estos tipos desplaza bandejss
receptoras de copias, dispuestas en columnas con relacidn
a un trayecto fijo de alimentacidén de hojas segiin se des-
cribe por ejemplo en la Patente Norteamericana N2 3.372.923
Otro tipo alimenta hojas de copias hacis una pluralidsd '

de conjuntos modulares en una manera en serie :gin se des-

cribe pbr ejemplo en la Patente Norteamericana N2 5.484.101.

Con el advenimiento de méquinés copiadoras de alta velocida
en las cualéé,han sido necesarismente sumentsdas las veloci
dades de seleccién de las hojas, results deseable dirigir

el material de hojas de copia hacia las bandejas receptoras
en pilsas limpiaé ¥ sin rebote que puéde disparar erroneamen
te circuitos detectores de atascamiento.

En consecuencia, uns de las finalidades de la pre-
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ficador.

Otra finalided de la presente invencidn es ase-
gurar gque no rebotarin los materiales en hoja recibidos en
bandejas.

Otra finalidad de .la presente invencidn es permi-
tir le apilacién limpis de hojas recibidas en bandejas.

Otra finalidad de la presente invencidn es reducin
al minimo la carga estética comuniceds & hojas sometidas &
seleccidén hacia bandejas receptoras.

Otre finalidad de ls presente invencidén es sumen-
tar la flexibilidad con la cual se manipula el material en
hojas mediante un aparato seleccionador de alta velocigdad.

Estas y otras finalidades resultarén evidentes al
considerar la siguiente descripcidén que se dard con refe-
rencia a los dibujos que se acompafian, en los'cuales:

Ls figura 1 es una vista en perspectivae de una mé-
quins copisesdora que incorpora un aparato seleccionsdor que
tiene un aparato de control de apilacién de acuerdo con la
presente invencidn.

Ls fiéura 2 es una vista isométrica del exterior
del aparato seleccionador.

Ls figurse 3 es un corte frontal del aparato clasi-

La figurs 3a és una vista frontal del aparsto se-
leccionador con la tapa ebierts de modo que ilustra cierto’
detalles del conjunto de cerrojo.

La figura 4 es una vista isométrica del mecanismo
impulsor del aparsto seleccionador.

Las figuras 5 y 6 son cortes.terminal y frontal de
las bandejss y del apsrato de control de apilacidn; y

Las figuras 7a s 74 son vistas frontales que ilus-
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tran el funcionamiento en.sucésién del aparato de control
de apilacién de acuerdo con los principios de la presate

invencién.

GENERALIDADES

Para que se pueda comprender en general el apara-
to reproductor al cusl se puede incorporar la presente in-
vencidén, se hara referencia a la figura 1 en la cusl & ilug

tra los diversos componentes de un sistema impresor electra

tético tipico. Sin embargo, se comprenderd que es posible
utilizar cuaslgquier tipo de sistema impresor con la presente
inveneidén, y no necessrismente el sistema impresor aqui dest
crito. El sistema impresor es del tipo electrostatogréfico
y estéd indicado en general mediante la referencia numérica
10. Como en todos los sistemas electrostatogréficos, se prot
¥cta una imagen de luz de un original, que se desea reprodu
cir, sobre ls superficie sensibilizeda.de una placa electrog
tatogréfica de modo que forme una imagen lstente electros-
tética. Luego se revela la imagen latente con material matit
zador de modo que forme una imagen electrostatografica de
polvo que corresponda a la imagen latente de la superficie
de la placa., Se transfiere entonces electrdstéticamente la
imagen de polvo hacia unrmaterial de registro tal como una
hoja o lémina de papel o similar, sobre la cusl se la puede
fundir mediante un dispositivo fun&idor de modo que Be hace
que la-imagen de polvo se adhiera en forma permanente a la
superficie del material de registrol

E1l tratador electrbstatogréfico, indicado mediante
la referencia numérica li, estd dispuesto como una unidad
completa que tiene todos sus puestos de tratsmiento dispues-

tos en recinto o gabinete unitario. El sistema impresor
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binete que soporta el plano del documento lleve formada una

incluye un puésto de exposicidén en el cual un documento

que se desea reproducir esta dispuesto sobre una platina de
vidrio 12 de modo que proyecte un disefio de radiscidén lu-
minica sobre una superficie fotoconductiva'que adopta la -
forma de una correa electrostato-grafica 13

Se proyecta rayos de luz de imagen desde el
documento, iluminado con destellos mediante las lémparas ‘
18, por medio de un primer espejo 20 y una lente de proyec-
cién 21 y otro espejo 2%, sobre la corres 13 en el plano -
focal de 1la lente 21 en un lugar indicado mediante la linea
de punto, 25.

Como estructura de infergaz y para proyec-
ciones 6ptica inobstruidas, el costado del gabinete lleva
formade una abertura .rectangular agrandada de modo que permi
ta la proyeccién de los rayos de luz de la imagen desde 1la

lente 21 hacia el espejo, 2%. En una manera similar, el ga-

correspondiénte abertura fectangular que registra con la -
abertura del gabinete del impresor cuando se une operativa-
mente ambos gabinetes entre si para fines de copiado/dupli-
cacibén., Se puede utilizar juntas abropiadas herméticas a la
luz adyacentemente al exterior de cada abertura en los ga-
binetés de modo que reduzca sl minimo la entrada de luz ex-
trafia indeseable. La corres electrostétogréfica 13 estéd mon-
tada para su movimiento alrededor de 3 rodillos dispuestos
en paralelo 27 que estén apropiadamente montados en el ar=-
mazdén del tratador 11. Ls correa puede estar impulsada con-
tinuamente mediante un motor épropiado (no ilustrado) y a
una velocidad apropiada que corresponde 8 la respuesta que

descarga del material fotoconductivo que comprende la correa
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la intensidad de los rayos de luz de formacidén de imsgen pro
venientes del documento. La exposicién de la correa é los ra
yos de luz de formacién de imagen, provenientes del documerto
descarga la capa fotoconductiva en el érea sobre la cual in-
cide la luz de modo que sobre la correa permanece una imagen
latente electrostédtica que tiene una configuracidén que corre|
po de a la imagen de luz proyectada desde el documento., A mg|
dida que continus el movimimto de la correa, la imagen latente
electrostética pasa a un puesto de revelacién en el cual est
dispuesto un aparato revelador 29 para revelar la imagen lsa-
tente electrostatica. Despues de-la revelacidén, la imagen de
polvo se mueve, hacia unpuesto de transferenda de imagen en

el cusl se msntiene el material de rgistro u hoja de papei, qQ
justamente se acaba de separer previamente de una pila de haF
30, contra la superficie de la correa de modo que reciba so-

bre ella la imagen de polvo reveleds La hoja se mueve en sin-

cronismo con el movimiento de la correa durante la transfereny

cia de la imagen revelada. Despues de la transferencia, la hoje
de papel es conducids Imia un puesto de fusidn donde un dis-
positivo fundidor 31 esté dispuesto de modo que reciba la hoj
de papel para fundir sobre ella el polvo. Despues de fundir |
imagen de polvo, se conduce la hoja a través de una abertura
del gabinete hacia un apafato seledcionador 32 para distribub
la en bandejas'o cajones en una manera que se describiré en
detalle més adelante. Se sepura las hojas de la pila y selas
alimenta desde la parte superior de la pila mediante un dis-
positivo de rodillo separadr 33 y la sucesidn sincronizada
del movimiento de las imégenes reveladas sobre la correa 1l3.
Se considera innecesario dar aqui otros de-

talles de los dispositivos y puestos de tratemiento del sis-

o7
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tema impresor, para que se pueda comprender los principlos
de la presente invencidén. Sin embargo, se podré encontrar -
una descripcidn detallada de estos puestos y componentes de

tratamiento, juntamente con las otras estructuras del impre-

sor de la maquina en las solicitudes de Patente Norteamericg

nas N@ 751.934 presentada el 24 de mayo de 1.968 y 756,598 A
preserada el 30 de agosto de 1.968, que son copendientes corn
una solicitud de patente Norteamericana a la cual correspon-
de la presente solicitud, siendo la cesionaria de las mismag

la misma cesionaria de la presente invencién.

Se podré apreciar que se puede operar el +

sistema impresor Jjuntamente con una unidad convertidora de
rollo a la cual se indica mediante la referencia numérica 34
La unidad convertidora de rollo 35 es apta para converbtir uj
rollo de papel relativamente grande 36 en hojas de papel de

diversos tamafios mediante un dispositivo cortador 37 y un -

sistema de control apropiado (no iustrado) que estd dispues+

to de modo que controle el corte, yls alimentacion de las
hojas individuales en cooperacién operativa se asegura entré
las diversas unidades que trabajan con el sistema impresor
mediante la asociacidn fisica de los gabinetes de las -
unidades y las aberturss registrantes que perﬁiten plena
cooperacién de los rayos de luz formadores de imagen -

y el trayecto de transporte de hojas entre las unidades. A
este respecto, se puede proveer grapas trabadoras en todas
las unidades de modo que impide el movimiento inadvertido

a estas unidades durante el uso y se puede utilizar en ca-
da unidad intertrabas que constituyen un dispositivo alinea
dor para asegurar la alineacidén apropiada y dar por terminad

o suspendido el funcionamiento en el caso de que se produje

3
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ra una desalineacién o separacidén de las unidades. Pars fa-
cilidad y necesidades de funcionsmiento, ceda uns de les
unidades estd provista de ruedas orientsbles y frenos tra-
badores, de modo que facilite el movimiento de las unida-
des hacia vinculacidn cooperative y fuera de la misma.

APARATO SELECCIONADOR

Haciendo referencia a las figuras 2 a 6, el apara-
to seleccionador 32 comprende un armazén de base 51 que S50
porta los conjuntos seleccionadores superior e inferior
53 y 55, respectivamente. El conjunto seleccionador infe-
rior 55 incluye un armezdn unitario 57 que define una serie
de cajones o bandejss 59 que reciben hojas.de copia en di-
reccién descendente. En una maners similar, el conjunto
seleccionsdor superior 53 tiene un armazén unitaric 57 que
define una'serie de bandejss o cajonés 59 para recibir ho-
jas de copia.

Las hojas entmn sl sparato seleccionador s través
de una aberture 61 formsds en el srmazdén del conjunte se-
leccionador inferior 55. Las hojas pssan a través de guias
6% hacia un par de rodillos aprisionadores €5 y 67 que di-
rige su recorrido hacis un trensportador horizontsl 69 que
estd constituido por una pluralidad de correas impulsoras
horizontales 71 que se encuentrsn encima del trayecto de
la hoja y rodillos libremente giretorios 73 que estan dis-
puestos debsjo del trayecto de las hojaé. Encima de los
rodillos 73 se encuentran rodilles 74 que estan dispuestos

dentro de las correas 71 y que etan orientados elasticamen

te hacia sbajo de modo que asegure uns traccidn apropiada
entre 1ss correas y las hojas que deben ser transportedas.

Les hojas que se desplazan sobre las corress horizontales




1 son desviadas hacia abajo'en direccién s una bandeja apro-
piada, mediante proyecciones o compuertas 76 asccionadas
dentro del trayecto de las hojas medisnte un solenoide aso-
ciado de acuerdo con el analégico de control. E1 analégico
5 de control es disparado por el paso de una hoja desde el
transportador horizontal hacia uns bandeja, lo cual causa
la interrupcidén del haz de luz ente una fuente de Iuz 78 y

un fototransistor 80. La interrupcidén y posterior reesteble]

T

cimiento del hsz de luz da por resultaedo el cierre de 1la co]

(124

10 puerta abierta, y la apertura de la siguiente compuerts lo
cual continde hasts que ha sido recibide la dltima copia en
el conjunto seleccionador epropisdo.

El conjunto seleccionador superior 53 incluye un
transportador 115 que estéd constituido por correas horizon-
15 tHles 117 que se mueven encima del trayecto de la hojs y ro-
dillos libremente giratorios 119 que estén dispuestos deba-
Jjo del trayecto de la hoja. Encime de los rodillos 119 se
encuentran los rodillos 121 que estan dispuestos en las
correas 117 de modo que asegure una traceidn apropiada, comd
20 en el caso de los rodillos 4. Las proyecciones o miembros
de compuerta 123 sirven para desviar las hojas de copia ha-

cia los cajones o bandejas cuando son accionados por el ana-

légico de control que induye una fuente de luz 125 y el foto
transistor 127. '

25 Para trensporter las hojss de copie heciz el conjun

T

to seleccionsdor superior, se provee un transportador ver- )
tical 129 que estd constituido por corress verticasles 131
que se mueven contra rodillos 133, El transportador verticsl
129 recibe las hojss cuando el desviador de hojas accionade

30 por solenoide 135 queds dispuesto de mwdo que dirijs 1la hoje
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“de la hoja de modo que ls mano de un operador pueda introdu-
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hacia arriba de acuerdo con el analégico de control, segin
se describiréd més adelante.

Las correas horizontales 71 son recibidas ¥ estéan
soportadas en una cubierta rotativs 137 que estéd conectada
8l srmazén medisnte una o més bisagras 139. En una manera s1
milar, las correas horizontales 117 son recibidas en una cu-
bierta rotativa 141, y soportadas en la misma, que esté
conectada 8l srmazdn mediente una o mis bisagras 139. Me-
diente esta disposicién, si se produce un atascamiento en e]
trayecto de transporte, las correas 71 y 117 podran levan-
tarse fueras del trayecto de transporte por el movimiento ro-
tativo de las cubiertss 137 y 141, re3pectivamente- Los re-

sortes de torsidn 143 se extienden a 1lo largo de la longitud

de las cubiertss 137 y 141, y sirven paras facilitsr el levan
tamiento de las cubiertass. Psra el csso en que se pfoduzca
un stascamiento en el transporte vertical 129, se provee

una cubiertes abisagrada 145 para facil acceso al trayecto de
transporte. Se podré apreciar shora que si se produce un

atascamiento en cualquier lugar a lo largo del trayecto de
la hoja, se podréa despejar. expeditivamente la hoja abriendo
las cubiertas 137, 141 § 145 hasts una posicion desplazads

€n que se encuentran alejadss suficientemente del trayecto

cirse para retirar del trayecto de hoje la hoja stascada. Un
conjunto de cerrojo 147, que incluye pernos eldsticamente
prientados 149, sirven para mantener cads una de las cubiertals
137 y 141 en posicidén levantada de modo que impida el cierre
inadvertido sobre la mano de un operador. Ls empufiadura 151
sctie de modo que retraiga los pernos elésticamente orienta-

los 8 fin de permitir el cierre de las cubiertas.
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te menor que la velocidad a le cual se mueven las correas

Se puede seleccionar hojes ya sea mediante el con-
Junto seleccionador inferior 55 o el conjunto selecciona-
dor. superior 53, o smbos al mismo tiempo para operaciones
prolongadas. El conjunto seleccionador inferior incluye un
motor impulsor 153 que impulsa a las correas transportadora
71 mediante una correa sincronizadora 155 (figurs 4). Las
correas transportadoras 71 impulsan a los engranajes 157
¥ 159 que impulsan a su vez a rodillos aprisionadores 67
mediante una correa sincronizadora 161 que eété montada
sobre una polea 163 que impulsa al eje 165 que lleva los
rodillos aprisionadores 67. Se podrd apreciar que, en vir-
tud de la flexibilidsd de la correa 161, las correas trans-
portadoras 71, que estén slojadss en la cubierta 137, pue-
den girar alejandose del trayecto de hoja y hacia el mismo.
Un resorte 169 conectado sl armazén y un miembro de eslabdn
201 mantienen una tensidn apropiada en la correa durante la
condiciones de funcionamiento. Los redillos aprisionadoresr

67 son impulsados convenientemente a una velocidad levemen-

71, de modo que el pspel serd arrastrado suavemente a lo 1a;
go de su trayecto de transporte, en vez de ser empujedo o
sacudido.

El conjunto seleccionador superior 53 incluye un
motor impulsor 167 que impulsa a las correas transportado-
ras 117 mediante una correa sincronizadora 209. Las correas
trensportadoras 117 impulsan a su vez g las correas trans-
portadoras 131 mediante una correa sincronizsdora 21 que
estd montada sobre poleas 213 y 214 y una correa 203 que
estd montada sobre las poleas 215 y 216 que sirven paras im-

pulsar 8l eje 217 impulsablemente conectado a las correas

[37)

R A
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131. Se podré apreciar que la correa 203 es capaz de flexig
narse cuando se levantan lés correas 117 y la cubierta 141
por encima del trayecto de la hoja. Un resorte 205, conec-
tado al eslabdn 207, mentiene la tensidn apropiada en la
correa pars logrer el funcionsmiento impulsor deseado. Se
podra observar que un eje 219, que se encuentrs en el extrg
mo inferior de las correas transportadoras 131, estéd impul+
ssblemente conectado a un rodillo sprisionador 67 a través
de un aro "0" 221 que es recibido sobre una polea 223 que
estd montada sobre un eje 225 que lleva de engranaje 227
que se vincula con un engrsnaje 229 montado sobre un eje
165.

El mecanismo impulsor descrito més arribs permite
que el transportador vertical sea impulsado por el motor
167, y que los rodillos aprisionadores 67 sesn impulsados
a través de los conjuntos seleccionadores superior o in-
ferior mediante los motores 153 y 167, respectivamente.
Para lograr este funcionamiento, un par de embragues de
sobremarcha 231 y 233 estén montados sobre el eje 165. Por
lo tanto, al eje 165 podré ser impulsado ya sea mediante el
motor impulsor del conjunto seleccionador superior o median
te el motor impulsor del conjunto soleccionador inferior.
Se podra apreciar shora que, cuendo el embrague éBl se en-
cuentra en relacién impulsora, al embrague 233 trabaja en
vacio y viceversa. En virtud de este disposicidén impulsors
se puede operar los rodillos aprisionadores 65 y 67 de modo
que provea tragctos slternsdos de seleccidn hacis los dos
conjuntos seleccionadores. Por consiguiente, en el caso que
llegaréd a quedar inoperativo el motor impulsor 153, los ro-

dillos aprisionadores seren impulsados por el motor impul-

1
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. sador 167 a traves del embrague 233. Ademés, en virtud de

lacidén apropiasda de las hoJjss. El aparato de control de api
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la flexibilidad de las correas 16l y 203, las correas
transportadoras podran moverse fuera del trayecto de la
hoja de modo que elimine expeditivamente los atascamientos
de hojas.

AFARATO DE CONTROL DE APITACION

De acuerdo con la presente invencidn, con bada ban
dejs 59 estd asociado un spesrato de control de apilacién
250 que sirve para ssegurar que las hojas, cuando son reciyt
bidas en une bandeja, no rebotarsn y por lo tanto no inte-§

rrumpirédn el haz de luz, asegursndo una alineacién de api+t

lacidén comprende un conjunto de rodillos 251 que incluye un
armazén en forma de X 253 con porciones de lazo 255 que
toman contactc con el armszdén de slabre 57. Del armazdn
253 en forma de X esté supendido un miembro de rodille 257
Se podré observar que la configuracidén del armezdn 253 es
de tal naturaleza que una porcidn desalimmds 259 queda si-
tuada en la proximidad del miembro de rodillo 257 de modo
que permita que las hojas penetren tangencialmente con
respecto al rodillo. Mediante esta estructura se controls
la aceleracién @e la hoja de modo que impida el rebote de
las hojas desde el fondo de 1la bgndeja nuevamente hacia el
haz de luz.

Las hojas quedsn alineadas en las bandejas de modd
que formen pilas desesbles. Con el conjunto de rodillos 253
estd asociada una pluralidad de dispositivos de alsmbre cdl
gantes 265 que sirven pars retsrdar la velocidad de una
hoja entrante y que comprime més todevia la parte superior

de la pils que se va formendo en su bandeja. Se podra obseq
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var que pares de dispositivos de alembre colgantes estéan

suspendidos del armazén 57 simétricamente a cada lado de

la lfnea central de la hoja. Se podrd observar ademés que
cades uno de los dispositivos de alsmbre colgantes tiene en
general porciones en forma de W 267 y porciones de gancho
269 para poder girar libremente sobre el armazdn cuando las
hojas entrantes les aplican impacto. Mediante esta estruc-
tura, se compacta la parte superior de una pila asi formada
de modo que asegure libertad en el trayecto de 1la hoja para
la siguiente hoja entrante. Se monta ficilmente sobre el
armazdn los dispositivos de alambre colgantes, en virtud de
las porciones de gancho 269 y quedan retenidos sobre el ar-
mazén debido a la cooperacidén entre las porciones en forma
de W 267 y las porciones de gancho 269 con el armazdn. Se

ha comprobado que los dispositivos de alambres colgades, qu

"estdn hechos con un metal conductivo, contribuyen a la disi}

pacidén de la electricidad estética normalmente comunicada
a8 las hojas que son transportadas a lo lago de su trayecto.

Aungue se¢ has descrito e ilustrado aqui la presente
invencién de acuerdo con una forma preferida de la misma,
resultaré evidente para los entendidos en esta ma?eria que
es posible introducir en ella cambios y modificaciones sin
apartarse del principio e intencidn ée la presente inven-
cién, que se debe considerar limitada solamente por el al-
cance de las reivindicaciones gue siguen.

En resumen, la Patente de Invencién que se so-
licita debera recaer sobre laé siguientes: REIVINDICACIONE
1.~ Aparato seleccionador de hoJas j

para una maquina copiadora, en el cual se mueven hojas

a lo largo de un trayecto horizontal ¥y son desviadas

144
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en el mismo plano que dichos miembros de alambre.

hacia abajo hacia bandejas sistancialmente verticales, un
aparato mejorado de control de aplacidén que comprende: un
conjunto de rodillos que estd suspendido de la entrada de
una bandeja asociada y que se extiende substancialmente en
direccidn vertical a lo largo de la longitud de la bandeja,
incluyendo un miembro de armazén y medios de rodillo dispues
tos en la porcidn més baje de dicho miembro de armazdn de
modo que reciba las hojas dirigidas hacia abajo, y una 1 -
ralidad de miembros de alambre rotativamente soportados sobjre
el mismo eje que dicho conjunto de rodillos, que se extien-
den desde la parte superior de dicha bandeja pars guiar las
hojas a lo largo de un trayecto predeterminado en la direc-
¢ién de dichos medios de rodillo y que reciben el impacto
de la porcidn suprior de las hojas de modo que despejen el
trayecto para la siguiente hoja entrante.

2.~ Un aparato de acuerdo con la reivindicacidn 1,
en que dichos medios de rodillo estén dispuestos para su
rotacidn sobre un eje desalineado con respecto al plano de
dicho miembro de armazdn.

3.~ Un aparato de acuerdo con la reivindicacidn 2,
en que dichos medios de rodillo compmden ror lo menos un
miembro cilindrico y dicho miembro de armazén se encuentra
substancia¥ente en un plano que se extiende tangencialmenté
con respecto al mismo.

4.~ Un aparato de acuerdo con la reivindicacién 1,
en que dichos miembros de alambre definen una porcidn en
forma de W y porciones termindles de gancho.

5.- Un aparato de acuerdo con la reivindicacidn 1,

en que dicho miembro de armazén se extiende substancialmente
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6.- Un aparato de acuerdo con la reivindicacién l
en que dichos miembros de alambre estan hechos con un ma-
terial conductivo.

7.- Se reivindica por ltimo como objeto sobre &
que ha de recaer la Patente de Invencidén que se solicita:
"APARATO SELECCIONADOR DE HOJAS PARA UNA MAQUINA COPTADORA

Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente memoria descriptiva que consta de dieciseis
paginas mecanografiadas y dibujos que se acompafian.

Madrid, 23 de Mayo de 1972

BERNARDO; UNGRIA
p. .
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