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EXTRACTO DE IA DESCRIPCION

En un aparato magnético de registro y/o de re-
produccidn del tipo en el que, durante el registro o la re-
produccidn, la cinta magnética se enrolla alrededor de un
tambor de guia en wna extensidén angular predeterminada y es
atravesada a lo largo de wnas pistas sesgadas u oblicuas
por una cabeza magnética glratoria, se proporciona un nuevo
digpositivo para enrollar automdticamente la cinta alrede-
dor del tambor de guia en el estado inicial de la operacidn
de rezistro o de reproduccidon y para desenrollar autonatinca
mente la cinta del tambor de gufa al final de la operacidn
de registro o de reproduccion., Ia mejora introducida en es-
te digpositivo consiste en hacer que seés simple y compacto
y ocupe un espacio sustancialmente reducido alrededor del
tambor de guia para realizar el enrollamiento o el desenrc-
llamiento de la cinta,

ANTECEDENTES DEL IKVENTO

El invento se refiere generalmente a wun aparato
magnético de registro y/o de reproduccién, y mds particuler-
mente & aparatos de registro o de reppoduccién de cinta meg-
netica del tipo en el cual la cinta magnética se enrolla
automaticamente en un tembor de guia, que tiene uwma cabeze
magnética giratoria de manerz que sea explorada a lo largo
de pistas oblicuas por la cabeza magnética giratoria y se
desenrolls automaticamente del tambor de guia.

En un aparato, por ejemplo un registrador de
cinta de video (VTR), para registrar o reproducir sefiales
en ¢l cual se desplaza la cinte magnética durante el enro-
lleriento de la cinta magnética alrededor de un tambor de

guia cilindrico en una extensién anzsular predetemminada, es
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costumbre que el usuario enrolle a meno la cinta magnétice
alrededor del tambor de gufa cilindrico, o desenrolle a meno
la cinta magnética del tambor de gula cilindrico. Sin em-
bargo, es muy molesto tener que enrollar o desenrollar ma-
nuelmente la cinta magnética, y ademds es muy dificil obte-
ner siempre un enrollamiento correcto de la cinta magnética
en una posicién predeterminade de la periferia del tambor

de guia,

En un aparato que utilize la cinta magnética
contenida enwa cassetts, se propone uwn método en el cual
la cinta magnética se enrolla automdticamente alrededor del
tembor de gufa o se desenrclls del tambor de gufe por medio
de un mecanismo de carga y de descarga de cinta.

Sin embargo, el mecanismo automdtico de carga
y de descarge de‘cinta propuesto, presenta numerosos incon-
venientes tales como su estructura compleja, la dificultad
de obiener un aparato compacto debido a la necesidad de un
egpacio ancho alrededor del tambor de gufa y ademds la car-
ga y la descarge no son seguras.

RESUMEN DEL INVENTO

Por tanto, un objeto princlipal del invento con~
siste en proporcionar un aparato magnético de registro y/o
de reproduccidn del tipo descrito con un dispositivo nusvo
y mejorado por medio del cual el enrollamiento y el desen-
rollamiento de la cinta megnética con respecto al tambor de
guia se hacen automaticamente.

Otro objeto del invento consiste en proporeio-
nar w nuevo dispositivo utilizado para um aparato magnético
de reglatro y/0 de reproduccion del tipo dosorlito pura en-

rollar y dosenrollar automaticamento la cinta magnética con
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relacidn al tambor de guia, que sea de estructura simple y
compacta.

Otro objeto suplementario del invento consiste
en proporcionar un nuevo dispositivo utilizado para wn apa-
rato magnético de registro y/o de reproduccién del tipo des
erito con el objeto de enrollar y desenrollar automsticamen
te la cinta magnética con relacién al tambor de guia, que
ocupa un espacio sustancialmente reducido alrededor del tam
bor de gula pare realizar el enrcllamiento y el desenrolla-
miento de la cinta.

Otro objeto del invento consiste en proporcio-
nar un dispositivo nuevo utilizado para un aparato magnéti-—
co de registro y/o de reproduccidn, del tipo descrito para
enrollar y desenrollar automdticamente la cinta magnétice
con relacién al tambor de guia, que enrolla una porcidn de
la ocinta magnética alrededor del tambor de guia en una ex-
tensién angular predeterminada sobre el eje de este Ultimo
¥y evita un enrollamiento ulterior de otraes porciones de la
cinta alrededor del tambor en el caso de que la porcidn de
la cinta esté ya enrollada. '

Un dispositivo automdtico de carga y descarga
de cinta de acuerdo con el invento estd constitwido por lo
menos por wn elemento fijo de guia de cinta tal como un ro-
dillo de gufa, un pasador de guia o placa de guia dispues-
ta alrededor del tambor de guia, y un dispositivo de soporte
de cinta tal como un pasador giratorio que extrae la cinta
magnétice dispussta en un cuerpo del aparato y que la des-
plaza alrededor de dicho tambor de guia, ecom lo cual dicho
dispositivo de soporte de cinta enrolla un lado de 12 vuel-

te de cinta extraida alrededor del tambor de guie sobre una
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extensién angular predeterminada y dicho elemento de guia,
guia otro lado de la vuelta de la cinta extrafda para impe-
dir un contacto con el tembor de guia, De este modo, el
enrollamiento de la cinta magnética alrededor del tambor de
guia, u operacién de carga de cinta se hace automaticamente
solamente por el movimiento del dispositivo de soporte de
cinta que arrastra la cinte magnética dispuesta en el apara-
to alrededor del tambor de gufa. La descarga de la cinta ge
realiza por medio del hecho de que la cinta magnética se re-
coge automdticamente en un carrete de cinta después de de-
gacoplarse de un dispositivo de acoplamiento de cinta qus la
mantiene enrollada alrededor del tambor de guia, 0 porque
dicho dispositivo de soporte de cinta que arrastra la cinta
magnética se desplaza en direccién inversa en contra de 1la
carge alrededor del tambor de guia para retirar la cinta
magnética del tembor de gufa y para dejar que la cinta magnd
tica sea recogida automdticamente en el carreta.

El dispositivo de soporte de gufa del invento
eg preferentemente w pasador giratorio sujeto en una extre-
midad de un brazo giratorio que gira alrededor de otro bra-
Zo y que sirve de punto de soporte del brazo giratorio. El
punto de soporte no necesita coincidir con un centro de wm
eje del tambor de guia pero puede estar situado en una po-
sicidén excéntrica del tambor de guia, o en una posicién ge-
parada del tambor de guia. E1 dispositivo de soporte de
cinta que puede desplazarse alrededor del tambor de guia se
desplaza preferentemente alrededor del exterior de 1os ele-
mentos de guie de cinta por lo menos en una etapa inicial de

s movimiento hacia adelante.
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BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Los objetos, caracteristicas y ventajas des-
critos més arridba, asi como otros objetos, caracteristicas
¥y ventajas del invento aparecerdn durente la lectura de la
siguiente desceripeidn detallade de unos modos de realiza~
cién que se dan a t{tulo de ilustracién y que se represen-
tan en log dibujos adjuntos,

La figurs 1 es una vista en planta de wn modo
de realizacidén de un aparato magnético de registro y/o de
reproduccidn, de acuerdo con el invento, que muestra la si-
tuncidn antes del enrollamiento de la cinta glrededor del
tambor de guia;

La figura 2 es uwna vista en corte transversal
tomada a lo largo de la linea II-II de la figura 1;

Ia figura 3 es una vista en planta esquematica
que representa la situacidn de enrollamiento de la cinta al
rededor del tambor de guia que se represente en la figura 1;

La figura 4 es wna vista en perspectiva del
dispositivo de guia de cinta y de los rodillos de guia de
cinta representadog en la figura 1;

La figura 5 es wna viste en persgpectiva de un
dispositivo de elevacion de cinta representado en la figura
13

Ig figura 6 es wne vista frontal de un ejemplo
de una cassette de cinta utilizado en un aparato segim el
invento;

la figura 7 es una vista en perspectiva de un
brazo giratorio representado en la figura 1;

la figura 8 es una vista en seccidn transversal

tomada & lo largo de la linea VIII-VIII de la figura 1; ¥y
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Ia figura 9 es upa vista en planta que repre-
genta otro ejemplo del brazo giratorio.
DESCRIPCION DE LOS MODOS DE REALIZACICN PREFERIDOS

Haelendo referencis a las figuras 1 a 8, se
describird ahore un modo de realizacidn del invento aplica-
do a wn VIR con una cassette dotada de wn par de carretes
superpuestos axislmente.

E1 nlmero de referencia 1 representa un apara
to VIR completo en la figura 1 y en la figura 2. Un ele~
mento de soporte 4 que tiene wn tambor de guia inferior 3
en su extremidad superior estd sujeto en un chasis 2 del
VIR 1. Un eje ecilindrico 9 estd sujeto en una extremidad
inferior del elemento de soporte 4. Un eje giratorio 5 es-~
td soportado de manera giratoria por el eje cilindrico 9.
Un tambor de guia guperior 15 que tiene casi el mismo did-
metroque el tambor de guia inferior 3 estd sujeto en la ex-
tremidad superior del eje cilindrico 9. Un disco de sopor-
te de cabeza 6 estd soportado de manera giratoria en la
porcién central del eje cilindrico 9 por medio de cojinetes
7 y 8. E1l tambor de guia superior 15 y el tambor de guia
inferior 3 forman wn tambor de guia 10,

Un disco giratorio 11 y wna polea 12 estdn su
jetos en una extremidad superior y en una extremidad infe-
rior del eje giratorio'B respectivamente. Unas correas deo
transmigién 13 y 14 pasan por la polea 12 y por el disco de
soporte de cabezas 6, respectivamente., ILas cabezas magné~
ticas giratorias 20 y 21 estdn dispuestas en posiciones
opuestag en el disco 6 de goporte de cabezas,

Un cilindro 22 eatd sujeto en el disco gira-

Lorio 11, extendiéndose en una diresceidn radial respacto
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al diseco giratorio 11. Un brazo giratorio 23 estd inter-
celado de manera giratoria alrededor de su eje central en
el cilindro 22, extendiéndose hacia el exterior em la di-
reccién radial del disco giratorio 11. Una poreidn 24
que tiene un grén didmetro para impedir que el brazo 23
caigae, ésté formado en una extremidad de base del brazo 23,
gsegim se representz en la figura 7. Un tope 25 estd forma-
do en la porcidn 24 para regular la rotacibén del brazo 23.
Un pasador giratorio cénico 26 que sirve como dispositivo
de soporte de cinta mencionado mds arriba estd sujeto en
la extremidad libre del brazo 23. Ia forma cénica del pa-
sador 26 impedird que la cinta 34 enrollada caiga fuera del
pasedor 26, El pasador 26 sirve también como pasador de
guia para la inclinacibn de la cinta. Ademds, ya que el pa
sador 26 d4 a wna porcidn inferior de la cinita una tensidn
superior a la tensién aplicada a la porcidn superior de la
cinta, la cinta puede ser inclinada eficazmente tal como
se menciona en lo que sigue.

El brazo 23 estda introducido en un muelle he-
licoidal 27, una extremidad del cual estd sujeta en el bra-
20 23 y otra extremidad del cual estd sujeta en el cilindiro

22. Por consiguiente, el brazo 23 estd normalmente pre-

sionado por el muslle 27 en una direccidén periférica del

disco giratério 11 de tal manera que el tope 25 pueda en-
trar en contacto con el disco giratorio 11 en la pogicién
representada en la figura 3. Un par de topes 16 y 17 estan
dispuestos en el tambor de guia superior 15. 1 tope 16 de
termina una posicion final de inversidn wel brazo girato-
rio 23 y el tope 17 una posicidn final de desplazaminnto

hacia adelante del brazo giratorio 23.
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Une porcidn de soporte de cassette estd forma=
da cercé del tambor de guia 10 en el bastidor del VIR, Una
cassette 31 que tiene un par de carretes superpuestos axial
mente estd montada de manera amovible en la poreién de mon-
taje de cassette. En la cassette 31, segin se representa
en la figura 8, wun carrete de alimentacidn 32 y un carre-
te de recogida 33 estén superpuestos verticalmente de mane-
ra‘que puedan girar y de modo que pusdan ser arrastradcs por
un dispositivo de arrastre de carrete 80. Ambas extremida-
des de la cinta magnética 34 estdn sujetas en estos carre-
tes respectivamente. Ia cinta 34 enrollada alrededor del
carrete de alimentacibn 32 es recogida por el carrete de re-
cogida 33, guiada por weguia 35 que consiste en un par
de pasadores de gufa oblfcuos 35a y 35b y un pasador de guia
vertical 35¢ asi como un rodillo de guia 36. Ia gufa 35
y el rodillo de gufa 36 estdn dispuestos en ambas extremi-
dades de la parte delantera de la cassette 31 respectiva-
mente, &n el modo de realizacidn deserito, la gufa 35 con-
siste en wn par de pasadores de g.ia oblicuos y en un pasa-
dor de guia vertical, pero puede consistir en una placa ds
guia oblicua.

Ia parte delantera de la cassette 31 esta ca-
8i completamente abierta por medio de una ebertura frontal
37 segin e representa en la figura 6. El pasador giratorio
26, en la posicién final de inversidn estdé introducido en
la abertura 37, segun ge representa en la figura 2.

E1l carrete de suministro 32 y el carrete de
recogida 33 de la cassette 31 son accionados por el dispo-
sitivo de accionamiento de carrete 80. Seglin se representa

en la figura 8, se realiza una muesca 31' en la pared late-
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del carrete de alimentacion 32 y delrcarrete de recogida 33.
Un rodillo de arrastre de carrete 82 esta dispuesto en la
muesce 31', estando en contacto con el borde del carrete de
suministro 32 o del carreté de recogida 33, £E1 rodillo de
arrastre del carrete 82 estd provisto de wn eje 83 soporta-
do por el dispositivo de soporte 81 sujeto en el chasis 2,
Una polea 84 estd sujeta en la extremidad del eje 83 y estd
arrastrada en rotacién por wm correa 85.

Para el registro, la reproduccidén o el movi-
miento rédpido hacia adelante, se hace zirar la polea 84 en
wna direccidn por medio de la correa 85 que arrastra el eje
83 en 1la misma direccidén. El eje 83 estd provisto de une
rosca que se acopla con el rodillo 82 de arragtre de carre-
te. El rodillo de arrastre de carrete 82 cae en la extre-
midad inferior de la roseca a lo largo de ésta (en una posi-
cidén representada en lineas de trazo continuo en la figura
8). En esta posicidn, el rodillo de accionamiento de ca-
rrete 82 esta en contacto con el borde del carrete de reco-
gida 33, pero no esté en contacto con el borde del carrete
de suministro 32, En esta posicidn, el rodillo de arras-
tre de carrete 82 gira con el eje 83 para arragtrar el ca-
rrete de recogida 33, El carrete de recogida 33 girs alre~
dedor de un eje de carrete 88 en la casgsette 31 e igualmen-
te, el carrete de alimentacidn 32 gira alrededor del eje
us carrete 85 por medio del par de recogida de la cinta.

Durante el rebobinado, la correz 85 hace gi~
rar la polea 84 en una direccién opuesta a la primera di-
reccidn mencionada mds arriba, y de este modo, el eje 83 i

ra on la misma direccidn. UL eje 83 estd acopludo con un

. RPN ) .
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rodillo excéntrico 86 sujeto debajo del chasis 2. El rodi-
1lo excéntrico 86 es arrcstrado en rotacidn alrededor de

w eje 87 por la rotacidn del eje 83, de modo que el rodi-
1lo de arrastre de carrete 82 se desplaza alejdndose de la
cassette 31 debido a la elasticidad del dispositivo de sopor
te 81. E1 rodillo de arragtre de carrete 82 estd situado a
unza clerta distancia del borde del carrete de recogida 33
durante casli wma vuelta del rodillo excéntrico 86, y sube

a lo largo de la rosca hasta la extremidad superior de ésta.
(en una posicidn representada por lineas de trazo mixto de
dos puntos en la figura 8), E1 rodillo 82 de arrastre de
caerrete estéd en contacto con el borde del carrete de alimen
tacibn 32 durante casi una vuelta del rodillo excéntrico
86, En este momento, el rodillo excéntrico 86 estd ligera-
mente en contacto con el egje 83; pero deja de recibir un par
suficiente pars que gire en la misma direccién. Ademds en
esta posicidn, el rodillo 86 gira en sentido inverso del
eje 83, Por este motivo, el rodillo excéntrico 86 estd
dispuesto de tal manera que no de una vuelta completa, Por
tanto, el rodillo de accionamiento de carrete 82 arrastra
el rodillo de alimentacién 32.

Segin se representa en lag figuras 1 y 6, wa
muesca 38 que comunica con la abertura frontal 37 estd for-
mada en el fondo de la caggsette 31. .Una primera extremidad
50a de un alambre 50 en forma de arco esta introducida en
la muesca 38, y sirve como dispositivo selector de lado de
cinta para eleglr el lado de una vuelta de cinta extraida
en contacto con el tambor de guia. EI1 alambre en fomma de
arco 50 rodea cagi el tambor de guia 10 a una altura dada.

£l alambre en forma de arco 50 es casi coaxial al tambor 10
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y debe tener un didmetro algo superior al digmetro del tam-~
bor 10, Ia altura del alambre en forma de arco 50 es casi
la mitad de la altura del carrete superior 32, y la del
carrete inferior 33 en la cassette 31, y puede ser la mis-
ma que la altura de la cabeza magnética giratoria 20.

Los rodillos de guia giratorios 51, 52 ¥y 53
estdn sujetos de manera fija alrededor del alambre en forma
de arco 50, Ia altura de estos rodillos es preferentemente
casi la misma que la del alambre en forma de arco 51 o pre-
feremtemente algo inferior a ésta. Los rodillos 50 - 53
estdn dispuestos preferentemente de tal manera que cuando
entran en contacto con las superficies de la cinta, las
porciones que estan mas alejadas del tambor de guifa 10 estén
casi en la misma posicidn que el alambre en forma de arco
50 en la figura 3, o ligeramente en el interior o en el ex-
terior del elambre en forma de arco 50,

Segin se representa en la figurs 4, la primera
extremidad 50Ca del alambre en forma de arco 50 ge extiende
w poco en la direccidn radial del tambor 10, y a continua-
cibn estd doblada hacia abajo de manera que se sitie verti-
calmente., La parte guperior de la primera extremidad 50a
estd sujeta en el chasis 2. Una extremidad 50b del alambre
en forma de arco 50 egtd inclinada hacia abajo y su parte
superior estd sujeta en el chasié 2. Ia porcidn interme~
dia del alambre en forma de arco 50 esté a su vez soporta—~
da por varillas de soporte 54. Las varillas 54 estdn dis-—
puestas preferentemente de tal manera que le cinta 34 no
esté en contacto con las varillas 54 cw:ndo la cinta 34 se
enrolla alrededor de los rodillos de guia 51 - 53. Por

ejemplo, las varillss 54 pueden servir como disposgitivo de
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goporte de los rodillos 51 - 53. Ademds, el pasador gira-
torio 26 pasa alrededor del alambre en forms de arco 50 mien
tras gira.

 Un pasador de guia cdnico 55 para la inclina-
cibn de la cinta esta sujeto en el chagis 2 cerca del cen-
tro de 1z abertura frontal 37 de la cassette 31. Una ba~-
rra 56 que se extiende en la cassette 31 estd sujeta en una
extremidad superior del pasador 55. E1 pasador giratorio
26 en la posicion final de inversidn cae lateralmente en la
barra 56 en contra de la fuerza del muelle 27 en la casse-
tte 31.

Alrededor del tambor de gufa 10, una cabeza de
borrado 57 y un‘pasador de guia 58 para la determinmcidn de
wme posicidn vertical de la cinta estan dispuestos cerca del
pasador de guia 55, Cerca de la extremidad final 50b del
aelambre en forma de arco 50, estdn dispuestos wn pasador de

guia cénico en sentido inverso 59 para la inclinacién de la

~ cinta, un pasador de guia 60 para determinar una posieion

ve.¥ical de la cinta, y una cabeza de sonido 61. Un ca-
brestante 62 y wm rodillo de presidn 63 estdn dispuestos
cerca de la cabeza de sonido 61. EL rodillo de presidn 63
esta sujeto en una palanca mévil (no representada) de mane-
ra que pueda alternativamente aplicarse conira el cabrestan
te 62 0 estar separada del cabrestante 62. la uistancia
entre el centro del eje del tacbor de cabezas 10 y el cabres
tante 62 debe ser la misma gue la distancia entre el centro
del eje del tambor de cabezas 10 y el pasador giratario 26.
Por congiguiente, el pasador giratorio 26 en la posicidn
final de desplazamiento hacia adelante se superpone al ca-

breastante 62 segin se representa en la figura 3.
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Una parte del fodillo de pregidn 63 estd in=
troducida en la cassette 31 a traves de la abertura frontal
37, ¥ esta en contacto con la cinta 34 cerca del rodillo
de guis 36. 7

Un dispositivo de elevacién de cinta 65 sezun
se represénta en la figura 5, este dispuesto frente al ca-
brestante 62. E1 dispositivo elevador de cinta 65 tiene
wa columna de guia 66 sujeta en el chasis 2. Un brazo de
elevacién en forma de U casi tumbada 67 estd montado en 1la
columna 66 de manera que gire, suba y caiga. Los brazos
bifurcados 67a y 67b estan formados en el brazo de eleva-
eidén 67 €l wmo frente al otro. Ia separacion entre los
brazos 67a y 67b debe ser casi la misma que la anchura de
la cinta 34 o ligeramente superior a esta anchura. Un mue-
1lle helicoidal 69 estd dispuesto en la columne de guie 66
entre una arandela 68 y sujeta en una extremidad superior
de la columna de guia 66 y el brazo de elevacién 67. Una
extremidad de wn muelle helicoidael 70 estd sujeta en el cha—
sis 2, y otre extremidad del muelle helicoidal 70 esta su~
jeta en el brazo de elevacioﬁ 67, con lo cual el brazo de
elevacién 67 estd normalmente presionadc hasta la posicidn
final de inversidén, segin se representa por medio de li-
neas continuas en las figuras 1 y 5.

Una porcidn inferior de la columma de guia 66
estéd introducida en un agujero largo 72 formado enwma ex-
tremidad de una palanca 71. Ia palanca 71 esta soportada
de maners giratoria por un eje 73 en su porcidn intermedia.
Un pulsador T4 de eyeccidén de la cinta esta formedo en la
otra extremidad de la palanca 71. Una prolongacibn 76 es-

td formada en wa porcidén superior de la columna de guia €6,
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extendiéndose en su direcciénbaxial. Una ebertura 77 en
la cﬁal esta introducida le prolongacidn 76 estd fommada en
el brazo bifurcado 67a.

Durante el funcionamiento, segin se representa
en lag figuras 1 a 3, la cassette de cinta 31 esta montada

en la porcién de montaje de cassette del VTR 1. Al respec—

. to, la cagsette 31 se monta preferentemente en la poreion

de goporte de cassette, a la cual ge accede a partir de
la extremidad izquierda de la figura 1.

En este estado inicial, la primera extremidad
502 del alambre en forma de arco 50 se introduce en la mues-
ca 38 de la cassette, y el pasador giratorio 26 situado en
la posicidn final de inversidn que se representa en la fi-
Jgura 1 se introduce en la cassette., El1 pasador 26 sube en
la barra 56 y cae lateralmente. En esta posicidn iniecial,
el lado delantero de la cinta que se extiende directamente
desde le guia 35 bhasta el rodillo de guia 36 se sitia enci~
me de la primera extremidad 50a del al-mbre en forma de ar~
co 50, estando en contacto con éste o estando situado sepa~
rado de él. El paszdor giratorio 26 se encuentra en el in-
terior de dicho lado frontal de la cinta.

Ademds, en este estado inicial, el brazo de
elevacidn 67 del dispositivo de elevacidn de cinta 695 estd
en la posicidn alta representada por la linea de trazo con-
tinuo en la figura 5, y de este modo la muesca 75 de ajuste
formade en el brazo bifurcado 67 y67b estd an wa posicibn des—
rlazada aproximadamente 90° respecto al cabrestante 62.

Cuando se empuje en el estado inicial el botdn
de marcha hacia adelante o de rebobinado (no representado),

el carrete de recogida 33 o el carrete de suministro 32 gi-
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ran por medio del dispositivo de arrustre de carretes, y lia
cinta 34 se desplaza triangularmente desde un carrcte al
otro a través de la guifa 35 y el rodillo de guia 36, para
ser recogida por el otro carrete, de modo que se realiza el
movimiento répido de la cinta hacia adelante o el rebobina-
do de la cinta.

Cuando el botda (no representado) de carga de
cinta se activa en la posicidn inicisl, la correa 13 es
arrzstrada hacia adelante en un grado dado. El acciona-
miento de la correa 13 es transmitido al disco giratorioc 11
por la polea 12 y el eje giratorio 5 ﬁara gue gire alrede-
dor del eje 5 en la direccidn representada por la flecha A
en la figura 1. EIl brazo giratorio 23 gira alrededor del
eje 5 con la rotacidn del disco giratorio 11, con lo cual
el pasador giratorio 26 se libera de la barra 56. Al ser
liberado, el brazo giratorio 23 gire aproximadamente 90° al-
rededor de su eje por medio de la fuerza de retroceso del
muelle 27, y se detiene en la posicidn fijadas por el tope
25, En esta posicion, el pasador giratorio 26 se extiende
verticalmente, de modo que la cinta situada frente a la abar
tura frontal 37 de la casgette es atrapada por el pasador
giratorio 26 conjuntamente con la rotacidn del brazo gira-
torio 23 para ser extraida de la cassette a través de la
abertura frontal. Al producirse una rotacidn ulterior del
pasador giratorio 26, la cinta es desplazada de la pogicida
representada por las lineas de trazo interrumpido de dos

puntos de la figura 1 pasaendo por la situacidn representa-
da por lineas de trazo interrumpido de un punto,

Ya gue el lado 34a de lyfueltn de ln cinta ox-

traida cerca del tambor estd dispuesto encima del alambre
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en forma de areo 50, y ya que el pasador giratorio 26 se
desplaza hacis el exterior del alambre en forma de arco 50,
el lado 34a se desplaza encima del alambre en forma de ar-
co 50, mientras que el lado 34b de la vuelta de la cinta
extraide alejada del tambor no estd en contacto con el
alambre en forma de arco 50 en la situacidn representada
por las lineas de trazo interrumpido de wun punto de la figu
ra 1, pero es el primero en entrar en contacto con el alam-
bre en forma de arco 50 en la situscibn representada por la
linea de trazo mixto de dos puntos. Ellado 34b se extiende
desde el carrete inferior 33 hasta el pasador giratorio 26, -
guiado por la guia triangular 35, por medio del cuzl se in-
cline hacia arriba hasta el pasador giratorio 26, Como
consecuencia, en la posicidn 78, pudiendo estar em contacto
con el alambre en forma de arco 50, tal y como se represen~
ta por la linea de trazo mixto de dos puntos en la figura 1,
el lado 34b estd debajo del alambre en forma de arco 50 y
no en contacto con el alambre en forma de arco 50, o por lo
menog la mitad superior de la cinta 34 o la poreidn situada
cerca del borde superior de la cinta 34 estd en contacto con
el alambre en forma de arco 50, tal como se representa en
la figura 4.

Cuzndo el lado 34b no estd en contacto con el
alanbre en forma de arco 50, se desplaza debajo del alambre
en forma de arco 50. Cuando el lado 34b estd en contacto
con el alambre en forma de arco 50, estd inclinado de tal
manera que la porciotn cerca del borde inferior de lu cinta
cea llevada deba jo del alambre en foma de arco H0 por la
reaccidn cel alambre en forma de arco 50. Ya que la ten-

sidén del borde inferior de la cinta es superior a la del
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borde superior de la cinta debido a la formae cénica del
pasador giratorio 26, la cinta es inclinada muy eficazmente
de forma que se deslice debajo del alambre en forma de arco
50. Si una porcidn superior doblada 50c representada por
medio de la linea de trazo interrumpido de un punto en la
figura 4 esta formada en ei alambre en forma de arco 50 en
la posicidn 78 en la cual ellado 34b de la cinta puede estar
en contacto con el alambre en forma de arco 50, el lado 34b
puede ger introducido muy suavemente debajo del alambre en
forma de arco 50. En cualquier caso, el lado 34b se desplae-
za debajo del alambre en forma de arco 50 y de este manera
se enrolla a su vez alrededor de los rodillos de guia 51-53
al girar el pasador giratorio 26.

E1l lado 34a que se desplaza encima del alambre
en forma de arco 50 se enrolla en primer lugar en los pasa-
dores de guia 55 y 58 y esta en contacto con la cabeza de
borrado 57. Ellado 34a se enrolls a continuacidn sobre el
tambor de guia 10 caso en 180° de dngulo, y se enrolla en
los pasadores de gula 59 y 60 antes de que el pasador gira-
torio 26 llegue'a la posic.én final del desplazamiento hacia
adelante, segin se representa en la figura 3, para entrar en
contacto con el tope 17. Y en estas condieiones, el lado
34a esta en contacto con l2 cabeza de sonido 61.

Immediatamente antes de que el pasador girato-

rio 26 llegue a la posicidn final del movimiento hacia ade-
lante segun se representa en la fisura 3, se acopla con la
muesca 75 del brazo de elevacidn 67 y en este momento, una
parte de.la cinta penetra entre el par de brazos bifwrcados
67a y 67b. Por consiguicnte, al producirse una rotacién

ultecrior del pasador giratorio 26, el brazo de elevacion 67
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es arrastrado en rotacidén en el sentido horario por la pre-
sidn del pasador 26 contra el muelle 70 sproximadumente en
90° de angulo en la direccion de observacidn de la figura 3.
burante la rotacién, la abertura 77 del brazo de elevacidn
67 coincide con la prolongacion 76 de la columna de guia 66,
y el brazo de elevacidn 67 cae hacia absjo a lo largo de la
columa de guia 66 bajo la fuerza del muelle 69, con lo cual
se obtiene el estado representado por la linea de trazo con
tinuo en la figura 3 y por la linea de trazo mixto en la
figura 5.

Ya que una parte de la cinta penefra en el
par de brazos bifurcados tal y como se ha descrito mds arri
ba, la cinta cae hacia abajo al caer el brazo de elevacidn
67 para ser desplazada hasta el cabrestante 62 a partir del
pasador giratorio 26, c&n lo c.al se carga la cinta en el
cuerpo del VIR con un enrollamiento predetsrminado alrede-
dor del tambor de guia. El brazo giratorio 26 puede volver
al estado inicial de tal manera que la correa 13 sea acclo-
nzda en la direccidn inversa para hacer girar el disco gira-
torio 11 en la direccidn opuesta a la que sefiala la flecha
A repregentada en las figuras 1 y 3.

Cuando ée pulse el botén de registro o el bo-
tén de reproduccidn (no representados), el rodillo de pre-
sibn 63 se aplica contra el cabres.ante giratorio 62, con
lo cual la cinta se desplaza en el orden de las flechas B,
C, Dy E en la figura 3. Ya que la rotacidn del motor es
transmitida a las cabezas nagnéticas giratorims 20 y 21 por
medio de la correa 14 y del disco 6 que mantiene las cabezas
20 y 21, las cabezas 20 y 21 exploran la cinta, con lo cual

se realiza wn registro o una reproduccién prede terminada,
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En el caso mencionado mas arriba, el registro
o la reproduccidén se hace debido al hecho de que tanto el
botén de carga de cinta como el botdén de registro o el botdn
de reproduccién han sido empujados, pero la carga de la cin
ta, el desplazamiento del rodillo de presidn y la rotacibn de
la cabeza magnética giratoria pueden a2 su vez hacerse a in-
tervalos de tiempo predeterminados solamente pulsando el bo
tén de registro o el botdn de reproducecidn. Y en el caso
mencionado mée arriba, se desplaza la cinta hasta el cabres-
tante 62 a partir del pasador giratorio 26, pero el pasador
Ziratorio puede servir como pasador de guis y rodillo de
presién o cabrestante. Sin embargo, en el caso mencionado
mas arriba, el cabrestante y el rodillo de presiln estén
dispuestos separadamente del pasador giratorio 26, de modo
que la cinta se desplaza con mucha precisidn sin aumentar
la precisidn mecanica del pasador giratorio y de su disposi-
tivo de arrastre. | _

Para descargar la ciﬁta después del registro o
de la reproduccién predeterminada, en primer lugar se detie—
nen por ejemplo lag cabezas magnéticas giréforias 20y 21 ¥
se hace volver el rodillo de presibn 63 a la posicibn ini-
cial de modo que esté separado del cabrestante 62. A conti~
nuacion se pulsa el votén T4 de descarga de la cinta, En
este momento, la palanca 71 hace subir el brazo de eleva-
cidn 67 que gira alrededor del eje 73 paras desacoplar la
prolonzacion 76 de la abertura 77, y a continuacion ge des-
plaza de nuevo la cinta hasta el pasador xiratorio 26 a par~-
tir del cabrestante, Anora, se acciona la correa 13 en la
direccidn inverse pera inveriir el brazo giratorio, el pasa-

dor giratorio y el brazo de elevacidn 67. El brazo giratorio
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26 puede invertirse libremente por si mismo después de que
ba llegado & la posicién final de desplazamiento hacia ade-
lante, segin se describe mds arriba. En tal caso sin embar
g0, el brazo de elevacidn 67 se invierte por una traccidn
del muelle 70, y el bucle de cinta se separa del cabrestan-
te y es recogido en el carrete 32 6 33.

Con los movimientos de inversién indicados mas
arriba, el pasador giratorio 26 llega finalmente a la po-
gicién de inversidn representada en las figuras 1 y 2 con-
traria al caso del movimiento hacia adelante, y el brazo gi-
ratorio se detiene en contacto con el tope 16, Ila cinta
puede ser recogida bien por el carrete superior 32 o bien
por el carrete inferior 33. Ademds, puede ser recogida
igualmente por ambog carretes. Ya que casi la misma parte
de 1la cinte estd enrollada preferentemente alredsdor del
tambor de guia 10 cuando se realiza de nusvo el registro o
la reproduccidn, es conveniente que la cinta sea recogida
por los tambores respectivos en la misma relacién que se
ha producido la extraccidn durante la carga de la cinta.

Inmediatamente antes de que el pasador girato-
rio 26 llegue a la posicidbn final de inversidn representada
en la figura 1, 0 a la posicidn inicial, el pasador girato-
rio 26 que se extiende verticalmente se aplica contra la
barra 56 para recibir la presién proporcionada por ésta, con
1o cual el brazo giratorio 23 gira alredzdor de su eje hag-
ta la posicidn determinada por el tope 25 en contra de la
fuerza del muelle 27 para subir por la barra 56, cayendo la-
teralmente. A continuacidn, el pasador 26 se desacopla de
la cinta, de modo que la cinia :ueda completamente roecogida

en la cassette, Por tanto, en estas comiiciones, la casse-
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tte puede ser separada oblicuamente hacia atras respecto a
la porcién de soporte de cassette sin ser molestada por el
pasador giratorio 26.

Ademds, en cualquier momento, o inmediatamente
después de que la cinta haya sido desplazada desde el pasa-
dor giratorio 26 hasta el cabrestante 62, se pusde invertir
el pasador giratorio 26. £En tal caso, la cinta no es c¢co -
gida por el pasador giratorio cuando la vuelta de cinta ex-~
traida es recogide por el carrete, pero la cinta no es per=
turbada por el alambre en forma de arco 50 ya que la ex~
tremidad final 5Cb del alambre en forma de arco 50 estd in
clinzda. Por tanto, el lado 34b de la vuelta de cinta se-
parada del tambor se invierte deba jo del alambre en forma de
arco 50, y el lado 34a de la vuelta de cinta cerca del tam-
bor se invierte encima del alambre en forma de arco 50. Por
consiguiere, no existe peligro de que la vuelta de cinta
quede blogueada y que la cinta sea lastimada.

En la figura 9, se representa otro modo de rea-

lizacidén del brazo giratorio 23. En este modo de realiza-

‘¢ién, una placa giratoria 90 se utiliza en lugar del disco

giratorio 11 coaxialmente al tambor de guia represeitado en
las figuras 1-3. El brazo giratorio 23 esta montado en la

placa giratoria 90 por medio del muelle 27 como en el disco
Ziratorio 11 representado en las fizuras 1-3. La placa gi-
ratoria 90 esta provista por debajo de ella de un engrana je
91, y estd montada de minera giratoria en el tambor de guia
superior 15 por m:dlo de wn eje 92. Un en:ranaje 5! estd

sujeto en el eje giratorio Y que atraviesa el tawbor de guia
10 y €l engranaje 5' ge acopla con el engranaje 91 de la pla

ca giratoria 90, con lo cusl el engranaje 91 gira con el eje
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giratorio 5, y la placa giratoria 90 gira alrededor del

eje 92 separado del eje 5 del tambor de gufa 10 para arras-—
trar en rotacifn el brazo ziratorio 23. Ia posicién en la
cual la cinta es extraida de la cassette por el pasador gi-~
r.torio se elige adecuadamente, de acuerdo con los disposi-
tivos descritos més arriba.

En el modo de realizacidn mencionzdo mds arri-
ba, el pasador giratorio 26 se desplaza lateralmente por
medio del muelle 27 y de la barra 56, pero pueden utilizar-~
ge otros medios para desplezar el pasador giratorio 26 en
el sentido lateral.r Puecée utilizarse cualquier digpositivo
en el cual el brazo giratorio 23 gire alrededor de su eje
haciéndose su rotacidn alrededor del eje 5 cerca de la po-
gicién de su inversidn, Por ejemplo, una cremallers en for
me de arco y un pifién acoplado con la cremallera pueden si-
tuarse en el tambor de guis superior 15 y en el brazo gira-
torio 23. |

En el modo de realizacidn mencionedo mds arriba,
ge wtiliza un alambre en fdrma de arco como dispositivo se-
lector de lado de cinta, pero puede sus sustituido por un
glemento de alambre de resina sintética o un elemento en for
ma de pletina, Ya que ambos lados de la vuelta de cinte es-
tén situados a niveles diferentes en la cassette gque congta
de wn pér de carretes superpuestos axialmente, es posible
omitir el dispositivo de selececidn de lado de cinta, Ade-
nds, el rodillo de guia 51 puede servir igualmente como dis-
positivo para elegir el lado de la cinta, Puede realizarse
una seleccidn predeterminada del lado de la cinta teniwundo
e cusnta el hecho de que los dngulos de contacto de los la-

dos respectivos de la cinta son diferentes.
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Cuando se utilizé una cassette provista de un
par de carretes superpuestos axialmente, la cinta puede ser
extraida en el dispositivo de carga de cinta bien por el
carrete superior o por el carrete inferior. Sin embargo,
cuzndo se usiliza cinta con carretes paralelos, se extrae
preferentemente la cinta del carrete sitado del lado de la
cinta que se desplaza deba jo del alambre en forma de arco
para que la carga de la cinta se haga suavemente.

Ademgs, en los modos de realizacidn descritos
mas arriba, el pulsador 74 de descarga de cinta se accio~
na para descarger la cinta, pero gracias a la deteccidn de
la extremidad de la cinta es posible accionar un solenoide
con nucleo buzo para desplazar la palanca T1.

in los modos de realizacién anteriores, el pa-
gador giratorio 26 se desplaza en la parté exterior del
alambre en forma de arco 50, pero puede desplazarse en el
exterior del alambre en forma de arco 50 solamente en el
estado inicial de su etapa de desplazamicnto hacia adelante
0 en la etapa inicial de carga de ls cinta. Después de ele-
gir el lado de la cinta, no se nccesita siempre que el pasa-
dor giratorio se desplace en el exterior del alembre en for
ma de arco 50.

De acuerdo con el invento, segin se describe mig

arriba, se puede hacer la carga de la cinta en €l tambor ie
guia solamente por el movimiento del dispositivo de soports
de cinta alrededor del tambor de guia, y por tanto la ope~
racidén de carge de cinta es muy sencilla. 7

Ya que en el aparato de acuwrdo con el invento

estdn dispuestos solamente el tambor de guis, el dispositi-

vo de guis de cinta y el dispogitivo de soporte de cinta, au
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construccidn es muy sencilla, su funcionamiento es seguro
y presenta pocas averias. Ademds, ya que el espacio nece-
sario alrededor del tambor de guia es relativamente peque-
ilo, se puede obtener un aparato compacto.

Aungue se hayan descrito modos de realizacién '
preferidos del inventc, de manera detallada con referencia
a los dibujos adjuntcs, se entiende que el invento no ge
limita a log detalles representados y descritos y que se le
pueden aportar numerosos cambios y modificaciones.

En resumen: Ia Patente de Invencién que se soli-

cite deberd recaer sobre las reivindicaciones siguientes:
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REIVINDICACIONES

1, Aparato para registrar y/o reproducir magné
ticamente sefizles en una cinta magnética que estd situada
entre unog carretes de suministro y de recogide, y que se
enrolla en ellos, incluyendo dicho zparato,

a) wn tambor cilindrico de gufa de cinta,

b) por lo menos una cabeza magnética giratoria
gue se desplaza en un irayecto que coincide sustancialmen-
te con la periferia de dicho tambor, caracterizado porque,

¢c) un dispositivo de guia de cinte estd monta-
do de manera fija alrededor de dicha periferia del tambor,

d) se utiliza un dispositivo de acoplamiento
destinado a acoplarse con dicha cinta magnética entre dichos
carretes, y ,

e) se proporciona un dispositivo para despla-
zar dicho dispositivo de acoplamiento con el objeto de ex-
traer la cinta de dichos carretes y desplazar la cinta ex-
traida a lo largo de un trayecto curvo alrededor de por lo
menos una poreidn de dicha periferia del tambor, enrolldn-
dose durante el movimiento de dicho <ispositivo de acopla-
miento, una porcién de dicha cipté extraida en una exten-
gidn periférica predeterminada de dicho tambor ¥y acoplan-—
dose otra porcidn de dicha cinta extraida con dicho dispo-
sitivo de guia de cinta para estar mantenida fuera de di-
cho tambor,

2. Apernto segin la reivindicacidn 1, carac-

rizado porgue dicho digpositivo de guia de cinta incluye
wn elemento en forma de arco que se extiende alrededor de
dicha periferia del tambor en una posicidn situada entre

las extremidades superior e inferior de dicho tambor,
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3. Apsrato segin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque dicho dispositivo de guia de cinta incluye
una pluralidad de coluwmas fijas montadas alrededor de la
periferia de dicho tambor, alcanzando su altura un plano
entre las extremidades superior e inferior de dicho tam-
bor.

4, Aparato segin la reivindicacion 3, carac-
terizado porque dicho dispositivo de guia de cinta incluye
ademis un elemento .en forma de arco que se extiende a lo
largo de la periferia'de dicho tembor y que estd acoplado
suztancialmente con la extremidad superior de dicha colum-
na,

5. Aparato segin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque dicho digpositivo de acoplamiento inecluye
un brazo giratorio, estando acoplada wna poreidn de extre-
midad de dicho brazo con dicho dispoai#ivo para desplazyr
el dispositivo de acoplamiento, y wn elemento de pasador
montado en la otra porcidén de extremidad de dicho brazo pa-
ra xxroplarse con la cinta.

6. Aparato segin la reivindicacién 5, carac-
terizado porque dicho dispositivo para desplazar el dispo~-
gitivo de acoplamiento incluye un elemento de placa gira-—
toria que tiene un eje y que esta montada de manera girato-
ria en dicho tambor con dicho eje, teniendo dichos brazos
el elamento de pagador non tado de manera giratoria en dicha
placa giratoria.

- 7. Aparato segin la reivindicacidén 6, caruc—
terizado poryue dichos brazos pueden ser geclonados pura
girar gobre au propio eje, para desplazar dicho elemento de

pasador entre una posicidn en la cusl dicho pasador estd
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orientado hacia abajo y wna posicidén en la cual dicho pa-
sedor estd ineclinado lateralmente.

8. Aparato para registrar y/o reproducir mag-
néticamente sefinles en una cinta magnética que se extiende
entre unos carretes de suministro y de recogida y que se
enrolla en ellos, incluyendo dicho aparato,

a) wn tambor cilindrico de guia de cinta,

b) por lo menos una cabeza magnética giratoria
que se desplaza en un trayecto que coincide sustancialmente
con la periferia de dicho tambor, caracterizado porque,

c) un dispositivo de guia de cinta estd monta-
do alrededor de dicho tambor pero separadamente de éste pa-
ra guiar una cinta acoplada con €1,

d) wm dispositivo de acoplamiento sirve para
acoplarse con dicha cinta entre dicho carrete, .

e) se utiliza un dispositivo para desplazar
dicho dispositivo de acoplamiento con el objeto de extraer
la cinta de dichos carretes y transportar la cinta extrai-
dae a lo largo de w trayecto curvo alrededor de por lo menos
una porcidn de la periferia de dicho tambor, enrolléndose
dicha cinta extraida, durante el movimiento de dicho dispo~
sitivo de acoplamiento, en una extensién periférica prede-
terminade de dicho tambor, ¥y

. f) se utiliza un dispositivo para transferir
dicha cinta extraida desde dicho dispositivo de acoplamier-

o—kasta dicho dispositivo de guie de cinte para acoplar
dicha cinte con éste Wltimo después de terminar el enrolla-
misnto de la cinta en la extensidn periférica predetermina-

da del tambor,

9. Aparato segin la reivindicacién 8, carac-
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terizado porque dicho dispositivo de acoplamiento incluye

un brazo giratorio, estando una porcidn extrema de dicho
brazo acOplgga con dicho dispositivo que sirve para despla-
zar el dispositivo de acoplamiento, y un elemento de pasa-
dor montado en la otra porcidn extrema de dicho brazo pare.
acoplarse con la cinta,

10. Aparato segim la reivindicacim 9, carac-
terizado porque dicho dispositivo para desplazar el dispo-
sitivo de acoplamiento incluye un elemento de placa girato-
ria que tiene wn eje y que estid montada de manera giratoria
en dicho tambor con dicho eje.

11. Aparato segin la reivindicacién 9, carac-
terizado porque dicho dispositivo que sirve para transfe-
rir la cinta extraida incluye un dispositivo de desplaza-
miento de cinta destinado a acoPIafse con dicho elemento de
pasador que soporta la cinta extraide después de terminar
el enrollamiento de la cinta en la extensidn periféria pre-
determinada del tambor y unos medios pars desélazar dicho
dispositivo de desplazamiento de la cinta para guiar dicho
elemento de pasador hasta la pogicidn de dicho dispositivo
de gufa de cinta y para desplazar dicha cinta extraida ha -
ta dicho dispositivo de guia de cinta a partir de dicho ele
mento de pasador,

12. Aparato segim la reivindicaeidn 11, carac
terizado porgque incluye ademds un digpositivo eyector de

“para mover dicho dispositivo de desplazamiento de
cinta para retirar dicha cinta extraida de dicho dispositi-
vo de guia de cinta. |

13. Aparato segin la reivindicacidn 12, carag

terizado porque dicho dispositivo de guia de cinta sirve
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para arrastrar la cinta,

14, Aparato para regstrar y/o reproducir meg-
néticamente sefiales en una cinta magnética que se extiende
entre unos carretes de suminigtro y de recogida y que se
enrolls en ellos, incluyeando dicho aparato,

a) un tambor cilindrico de guia de cinta,

b) por lo menos una cabeza magnética giratoria
gue se desplaza a lo largo de un trayecto que coincide sus-
tancialmente con la periferia de dicho embolo, caracteri-
zado porjue,

¢) w primer dispositivo de gufa de cinta es-
t4 montado de manera fija alrededor de dicha periferia de
dicho tambor,

d) un segundo dispositivo de guia de cinta es-
té montado ademds de dicho primer dispositivo de guia de
cintsa, A

e) un dispositivo de acoplamiento sirve para
acoplarse con dicha cinta magnétice entre dichos carretes,

f) se proporciona un dispositivo para mover di-
cho digpositivo de acoplamiento con el objeto de extraer la
cinta de dichos carretes y transportar la cinta extrafda =
lo largo de un trayecto curvo alrededor de por 10 menos ung
porcion de la periferie de dicho tambor, durante el uovimien
to de dicho Gispositivo de acoplamiento, enrolléndose una
porcidén de diche cinta extraida en una extensién periférica

edeterminadas de dicho tambor y acoplandose otra poreidn
de dicha cinta extraida con dicho primer dispositivo de guim
de cinta para mantenerlo alejado de dicho tambor, y
g) se proporciona un dispositivo para transfe-

rir dicha cinta extraida desde dicho dispositivo de acople-
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miento hasta dicho segundo dispositivo de guia de cinta
para acoplar dicha cinta con este ultimo después de terminar
el enrollamiento de la cinta en la extensién periférica pre
determinada del tambor, '

15. Aparato segin la reivindicacidn 13, ca-
racterizado porque dicho segundo dispositivo de gufa de
cinta sirve para arrastrar la cinta.

16. Se reivindiea por Ultimo como objeto so-
bre el que ha de recaer la patente de invencidn que se so-
licita: APARATO PARA REGISTRAR Y/O REPRODUCIR MAGNETICAMEN
TE SENALES EN UNA CINTA MAGNETICA.

‘ Tod§ conforme queda descrito y reivindicado en
la presete memoria descriptiva que consta de treinta y una
pAginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 22 mayo 1.972

BERNARDO UNGRIA
pP-P-
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