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MEMORTA DESCRIPTIVA

Tiene reconocimiento como una importante préctica . -
textil la limpieza de miquinas textiles alargadas, tales co-
mo las continuas de hilar, por medio de limpiadores neumédti-
cos méviles que dirigen corrientes de aire para eliminar las
borras y similares, y el uso de los limpiadores neuméticos
méviles es aﬁora una prictica corriente en la industria tex—
til. Si bien tales iétbdos y aparatos de limpieza han-contri
buido a méjo;ar la eficacia del funcionamiento de las miqui-
nas textiles tales como las contihuas de hilar, les recien~.
tes esfuerzos dirigidos a mejorar adn mds la eficacia de fun
cionamiento han creado ciertas dificultades en la apiicacidn, :
de los limpiaéores neuméticos méviles y de tales métodos de

limpieza. ———————————————— - o m e om om ow =

Una 1fnea de desarrollo que se ha seguido activa-
mente se refiere al hecho de tratar una continua de hilar in.
dividual o similar como una unidad de pfoduccidn, en contras
te con el hecho de tratar una pldéaiidad de continuas de hi-
lar como grupo de produccién. De acuerdo con esta lineé de .
desarrollo, se han desarrollado unos mecanismos para efectuar
la mudada de bobinas terminadas de hilo de una continua de
hilar individual; se ha alargado la longitud de la continua

individual para que sea sustancialmente mayor que la de las
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méquinas hasta ahora convencionales; y se ha limitado el re-
corrido de los limpiadores neuméticos a una gola continua de
hilar. Como se comprenderd, cada una de estas caracterfsti-
cas contribuyq a lograr‘el resultado deseado de hacer que wna
sola continua de hilar funcione de menera individual y con

independencia de cualguier otra continua de hilar, = = - - -

Hasta la fecha, ée ha intentado resolver la adapta
cién de dicho desarrollo de distintas manéras, con inclusién

de la construccién de limpiadores neumdticos méviles destina

dos a recorrer una-continua individual a la vez que limpia am

bas caras de la contlnua 51multéneamente ¥y de limpiadores
neumét;cos méviles destinados a recorrer pistas que rodean
la continua. En téles intentos, el Spbimo econdmico de los
costes de la limpieza en funcién del ndmerc de husos g lim-
piar ha provocado la necesidad de compromisos estructurales
due reducen la eficacia limpiadofa Prara permitir la adopcién
de la estructura requerida pars ls limpieze 2 doble cara o
bara pistas que rodean las miquinas. Ppr eso, los limpiadores
convencionales para continua Unica no han podido compfarse
con los limpiadores de alta ve1001dad normalmente destinados

a llmplar una pluralidad de contlnuas. - - - - - o -

Es una finalidad de 1a presente invencién lograr

© la limpieza neumdtica eflcaz de una méqulna textll alargada,

tal como una continua de hilar, de una manera compatible con
las tendencias recientes tales como la existencia de un lim~
piador que recorre sélo uns continua, el alargamiento de las

continuas y la mudade sutomética de Lag bobinas ‘de la misma.
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En la realizacién de esta finalidad de la presente invencién,

se utilizan un método y un aparato que estén adaptados, eco-

némica y fécilmente, para trabajar con mdquinas textiles alar =

gadas, tales como las continuas de hilar, que tienen incorpo
rados tales desarrollos de aumento de eficacia con ellas re-

lacionados. = = = = = = = - - - - - - - - o oo i

Otra finalidad.de la presente invencién es la eli-
minacidén de borras y similares de una continua de hilar me-
diante un procedimiento en el cual estd . soportado un limpia-
dor mévil por encima de al menos una miquine textil alarga-
da mientras que se hacen pasar corrientes de aire para la
limpieza neumftica primero por una cara de la méquina y lue-
g0 por la otra-cara. De acuerdo con este métodd, se hace
que un tubo que cuelga de una carcasa recorra una méquina -
textil alargada, por el pasillo & un lado de la méguina a la
vez que se induce una corriente de aire a través del tubo:?a-
ra 1a limpieza neumdtica. Cuando el»tubo se acerca a una par-
te extrema de la mdquina, se hace que el tubo recorra un ca-
mino arqueado alrededor del extremo de la méguina hacia una
posicién en un pasillo del ladoopuesto de la mdquina. A con-
tinuacién se hace que el tubo recorré»la méguina en el sen-
tido opuesto mientras que continua realizando su accidén de
limpieza por medio de corrientes de aire a través del ﬁismo.
Mediante dicho proﬁedimiento, se simplifica el soporte del

tubo y se puede mantener econémicamente una elevada efica-

Otra finalidad de la presente invencidn es lograr
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una limpieza neumédtica por soplado y aspiracién sucesivamen-—
te en las dos caras de una miquina, textil alargads, tal :como
una continusa de hiigr, al hacer que un limpiador neumdtico
mévil recorra una Pista’ que se extiende por encima de la mé~
quina.:Para,lograr esta finalidad de la presente invencién,
unos medios de chasis de carro estdn montados para un movi-
miento en vaivén por una pista que se extiende por encima de
la méquina textil alérgada ¥y entre ubicaciones ﬁor encima de
las p031c10nes extremas de 1la miquina textil recorrida. Tu~
bos flex1bles de ‘soplado ¥y asplra016n cuelgan de la carcasa
en una posicién en el pa31119,a un lado de la-méquina textil
recorrida y estdn montados para girar con la carcasa ‘alrede-
dor de un eje geométrico vertical que estd por encima de la
méquina y que se extiende en alineacidn suétancial con la
ﬁlsta. Se efectda el movimiento de los tubos ¥ de la carcasa
alrededor del ege vertlcal en respuesta a la presencma detec
tada del llmplador en una ublcacldn por encima de una parte

extrema de le mfquina textil recorrida. = = = - = m m — — -

Se han expuesto algunas de lag finalidades y venta

 Jas de la invencién y otras se hardn evidentes :a medida que

sigue la descr1p016n, con81derada en conjuncién con los pla-

nos anexos en los cuales: - = - = - = == = & o o ——————

La Flgura 1 es un alzado lateral de.un aparato lim
piador mévil segin la presente 1nvenc16n, ilustrado mientras
trabaja sobre una mfquina textil alargada, %al como una con-

tinug de hiiar; il R -——— -
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La Figura 2 es un alzado de un extremo, parcialmeg

te en seccidn, gque ilusira el aparato limpiador neumético mé

vil y 1z méqulna textil de la Pigura 1; = = = = = = = = ' -

La Figura 3 es una vista en planta del aparatb de

las Figuras 1y 25 = = = = = = = = o w0 o o o o o o --— -

La Flgura 4 es una vista en seccién, desde arriba,
a través de una parte del aparato llmplador neumétlco m6v1l
de las Flguras 1-3, sustancialmente por la 1fnea 4-4 de la

Figura 1; = = = « = = - - B T

La Figura 5 es una vista en alzado ampliada, par—
clalmente en secc16n que llustra elementos del aparato lim-

piadarneumgtico mévil de las Figuras 1-3, --------- :

La Figura 6 es una vista parecida a la de la Figue

ra 5, sustancialmente por la linea 6-6 de la Figura 5; - ;.;l )

La Figura 7 es un esquema eléctrico que ilustra la
interconexién operativa de los medios de mando -y los motores .

eléctricos’ incorporados en el limpiador neumdtico mévil de-

5.
o

1

las Figuras 1=3; = = = = = = & & - o " - - - o fm e - - -

La Figura 8 es una vista ampliada, parecida a la de
la Figura 2, que ilustra una forma modificada del‘aparato lim

piador neumdtico mévil de la presente invencibn; - - - - = <

La Figura 9 es una vista lateral, parcialmente en

seccidn, del aparato de 1la Figura 8, sustancialmente por la .
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linea 9-9 de dicha Figura; = = = = = = = = = @ = = = = w - =

La Figura 10 es una vista parecida a la de la Fi-

gura 9, sustancialmente por la lfnea 10-10 de la Figura 8;

La Figura 11 es una vista en planta, en seccidn,
a través del gparato de las Figuras 8-9, sustancialmente por
la 1fnea 11-11 de la Figura 10; = = = = = = = = = = = — - —

La Figura 12 es un esquema en perspectlva del apa

rato de las Figuras 8—11 que 1lustra una disposicidén de man

do para el mismo; ¥ - = = = = = = = = = -~ = .

La Figura 13 es una vista parecida a la‘de la Fi-
gura 12 que ilustra otra forma modificada de aparato limpia

dor mévil segin la presente invencién. = == = = = = = = = =

En los planos aﬁexos; un limpiador neumdtico mévil,
indicado por la referencia éeﬁeraL 10, recorre una pista 11
que se extiende por encima de una méquina textlleiargada, tal
como una. continua de hilar 12, para eliminar borras ¥y simila
res de la continua 12 y de la.zona,pr6x1ma_g la continua. El
limp;ador neumdtico mévil 10 comprende medios orientadores
20 de corrientes de aire,montaqu sobre la'pista 11 para un
movimiento en vaivén por la misme ¥ que incluyen un chasis
21 de carro (Figuras 5 y 6), elwcual incluye una pluralidad
de rodillos 24, 25, 26, 28, 29, 30, 31, 32 de gufa ¥ de accio
namiento que cooperan con la pista 11. Unos‘médios de acciona

miento que incluyen un'motor'ad;-estén écopiados operativamen
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te con al menos algunos de los rodillos que cooperan con la
pista, para impulsar los medios orientadores 20 de dire por
la p{sta-11 entre ubicaciones que se encuentran por encima
de las partes extremas de la continua 12 de hilar (ilustra-
da en lineas de puntﬁé y trazos en la Figura 1). Si bien en
la presente se da a conocer una disposicién de limpieza para
una sola continua, se preve que el limpiador 10 pueda reco-
rrer mis de.una continua si se desea; Qespiazéndosé éﬁffé .
partes extremas opuestas de una pista 11 situada_por encima
de tales conbinuas. Los medios orientadores 20 de aire inclu’
yen, ademds, una carcasa 35 montada en el chasis 21 Qeﬂcgrrb
para moverse con el mismo a lo largo de la pista 11 y medios
de tubo que incluyen un tubo 36 de aspiracién y un tubo 38 .

de soplado que cuelgan hacia abajo de la carcasa 35. — = ~ =

La carcasa 35 (Figuras 3, 5 y 6) incluye una plura
lidad de secciones que definen una parte espiral 40 de sopla.
do de aire, una parte espiral 41 de aspiracién de Qire Yy unaf
parte colectora 42 de desperdicios. Tal como se indica esqqg 
méticamente en la Figura 5, el aire sale de la carcasa 35'a - '
través de la parte espiral 40 de soplado y fluye_hacia la car-

casa 35 a través de la parte éspiral 41 de aspiracién., - - -

Alo jados dentro de la carcasa 35 se encuentran unos .
medios inductores de las corrientes de alre que 1ncluyen un
impulsor 44 de aire y un motor 45 acc1onador del impulsor.. B; %&:
Jo la accidn del motor 45 accionador Qel impulsor, el impul-
sor 44 es accionado para girar alrededor de un eje geométri—“—r

co sustancialmente vertical para inducir corrientes de aire a




través de la carcasa 35 de una menera arriba descrita. - - -

Tal como se ilustra en las Figuras 1-3, la parte
espiral 40 de soplado de la carcasa 35 y la parte espiral 41
de aspiracién de la misma se extienden a un lado del limpia-
5. dor mévil 10 y estdn en commmicacién operativa con un tubo reg
pectivo de los tubos de aspiracién 36 y de soplado 38. Asi,
se provocan corrientes de aire para la limpieza neumética a

través de la carcasa 35 y los tubos 36, .38. = = = = = = = - -

De acuerdo con la presente invencién, la carcasa

10, 35 y los tubos 36, 38 estén soportados para su giro alrede-
dor de un eje geométribo sustancialmente vertical por encima

de la continua 12 de hilar. Particularmente, una pluralidad

de rodillos 48 de montaje (Figuras 4 y 6) estd montada en el

chasis 21 de carro y coopera con un aro 49 de montaje en el

15, extremo inferior de la carcass 35« El aro 49 de montaje est4
fijgdo & la carcasa junto a un extremo superior de un filtro

50 vertical fijo de aire de entradg, a través del cual pasa
el aire hacia el impulsor 44 y por la parte espiral 40 de so-
' plado de la carcass 35. Por medio de la cooperacidn entre los
20. rodillos 48 y el aro 49 de soporte, quede montada la carcasa
35 en el chasis 21 decarro para girar alrededor de un eje que

corresponde sustancialmente al eje de giro del impulsor 44. -

El giro de la carcasa 35 alrededor del eje sustan~
clalmente vertical hace que los tubos 36, 38 giren alrededor

25. del eje y hace que los tubos bPasen alrededor del extremo de
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la continua de hilar desde una posicién en el pasillo a un -
lado de la méquina hacia una posicién en el pasillo del lado
opuesto de la mdquina. Tal movimiento se ilustra en la_Fihu—
ra 3 e incluye el paso de 1los tubos 36, 38 tal como indican

las lineas de puntos y trazos de 1a Figura 1o = = = = = o= = =

Se hace que la carcasa 35 gire alrededor del eje.
geométrico sustancialmente vertical por la operacidn'de mess
dios de mando que incluyen medios de accionamiento giratorio’
en forma de un motor eléetrico 51 (Figuras 6 ¥ 7). El motor .
51 de accionamiento giratorio est4 montado en el chasis 21 ‘
de carro y, por estar dotado de una correa 52 dertransmisidn
Que abraza la carcasa 35, hace girar la carcasa dlrededor '
del eje vertical de modo que los medios de tubo 36, 38 son hg

chos pasar de un lado al otro de una continua 12 iecorrida._

La correa 52 de transmisién coopera con una polea 54 de acclo-

namiento montado en un érbol impulsado del motor 52 y coope- ,';

ra con una ranura 55 anfloga, con forma de garganta de polea;

que se extiende alrededor de la carcasa 35, = = = = = = - - -

Tal como se ilustra en la Figura 7, los medios de :
mando comprenden medios para detectar la presencla de los me-

dios orientadores de aire en ubicaciones predeterminadas por

encima de las partes extremas de la miquina textll 12 recorri :,-

da, estando los medios detectores conectados operatlvamente
con los distintos motores de accionamiento tal' como se désc:i ;;
bird con mayor detalle mds adelante en la presénte memoria.
Preferentemente, los medios detectores adoptan 1a forma de

un interruptor eléctrico de fin de carrera y de doble pPosi-
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cién, ilustrado como el conmutador 56 con manija en forma de
horquilla. El conmutador 56 de fin de carrera permsnece en
una posicién determinada una vez ha .sido colocada en dicha
posicién, Funciona conjuntamente con el conmutador 56 una
pluraliéad'de relés de ﬁahd& due incluyen arrollamientos

61, 62, 63, 64 y juegos de contactos asociados. Ademds, se
preven sd;enoides 65 y 66 de bloqueo e interruptor 68, 69
detectores de posici&n. Estos elementos de.los medios de man
do estén conectados’gperétivamenté con el mqtor 34 de acclio-
namiento y con el motor 45 del ventilador, tal como se ilus-
tra esquematicamente en la Eigura 7, para coordinar el fun~
cionamiento del aparato, tal como se describird mds adelante
en la presente memoria. El conmutador 56 estd montado en el
chasis 21 de carro del limpiador neumdtico mévil 10 para coo
perar con unos topes 70, 71, montados en la pista 11 junto a
los extremos opuestos de la misms y para ser accionado por

10s MisSMOSe = = = = = = = = = - e e e em e = e e e

-Cuando los medios orientadores de aire (a la.iz-

. quierda en la Figura 1) se mueven a una ubicacidn predeter~

minada por encimaz de uma parte'exfrema de la continua 12,

el commutador 56 defin de carrera coopera con un tope corres
pondiente 70 & es movido de la posicién que ocupgba a la po-
sicién opuesta. Debido a dicho cambio de pésicién (tal como
desde la posicidn delantera hasta la posicidén trasera), se
aplica la corriente eléctrica, que flﬁye'én'la pista desde
1s red (identificada por'L1, L2, L3) en’la Figura 7, a tra-

vés de un juego de contactos al conmutador 56 de ‘fin de ca-
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rrera al mismo ftiempo que se desconecta del otro juego de
contactos del mismo. Asf, es desexcitado un primer relé 61
de mando correspondiente al motor 34 de accionamiento y se
interrumpe la impulsién del limpiador 10 por 1la pista 11.

Al ser aplicado primero a través de un juego de contbactos
del conmutador de fin de carrera, la corriente.eléctrica flu
ye a través del interruptor correspondiente de los interrup
tores detectores de posicién (interruptor 68) pars excitar
un solenoide 66 correspondiente yrarrollamiento,63 de relé.
Al ser excitado el solenoide 66, una espiga correspondiente-
76 de dos espigas de bloqueo 75, 76 es retirada de su pene-
tracién en una sbertura 77 de bloqueo del aro 49 de montaje
de la carcasa 35 (ver también figuras 4 y 5) cdﬁ;lo que se
deja libre la carcasa para su giro. Simulténéaméhﬁe, la ex-
citacién del arrollamiento 63 de relé aplica corriente eléc~

trica al motor 51 de accionamiento giratorio, iniciando el

~giro de larcércasa-35 alrededor del eje gebmétficdﬂsubStan-

cialmente vertical, y abre un juego de contacto nuevamerite
cerrado para evitar una prematura excitacidn de un seguﬁdd-
relé 62 de mando para el motor 34. Por con51gu1ente, el ‘cha -
sis 21 de carro se mantiene en 1la ublcacldn predetermlnada
por encima dg la parte extrema de la continua 12 de hilar du
rante la operacién del motor 51 de accionam}ento giratbrio.'
Continda sin interrupecién la operacidén del motor 45'dei ven-
tilador. Terminado el giro del aro 49 de montaae a wa p031-
cidn inversa,la abertura de bloqueo del mismo se alinea por
encima de la espiga 75 a resorte del segundo soledoide 65 de

modo que la clavija se mueve hacia arriba eh la abertura y
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bloquea la carcasa 35 en la posicidn alte?nativa. Simulténea
mente la espiga en su movimiénto ascendente coopera con el
interruptor detector 68 de posicién a través del cual se ha
conducido la corriente eléctrica y lo abre, desexcitando asi
el arrollamiento 63 de relé. Dicha desexcitacién del arrolla
miento de relé permite el cierre de los contactos normalmen-
te cerrados asociados, lo que da como resultado la excita-
cién del segundo reld 62 de méndo de direccidén que completa
un circuito que.excita el motor 34 de accionamiento e inicia
el movimiento del limpiador neumdtico mévil 10 en el sentido
opuesto por la pista 11, Cuapdo el limpiador neumdtico mode-
1o 10 elcanza una ubicacidén por encima de la parte extrema
opuesta de la continua 12, se repite esenciglmente el ciclo
de la operaci&n, para hacer pasar los medios de tubo 36, 38

alrededor del extremo opuesto de la méquing, = = - = = = = -

Si bien se ha descrito anteriormente con referencia
particular a una disposicién en la cual los solenoides 65,
66 regula la operacién de las espigas 75, 76 y el motor 51
de accionamiento giratorio estd montado junto al exterior de
la carcasa 35, la presente invencién prevé une realizacidn
alternativa en la cual espigas de bloqueb accionadas mecdni-
camente funcionan para regular le operacién de los interrup~
tores que gobiernan la excitacidn de los distintos motores
¥ el motor de accionamiento giratorio trabaja dentro de 1la
carcasa 35. Se ilustra dicha realizacidn alternativa.en las
figuras 8~12, en lasrcuales se utilizan mimero de referencia
con el signo prima (') para identificar componentes descri-

tos anteriormente en la Presente memoria con megyor detalle
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con referencia a la realizacién de las figuras 1~7. En la rea

lizacidén alternativa, el motor 51' de accionamiento giratorio

incluye un rodillo 54' de accionamiento sostenido contra una
superficie interior de la carcasa 35 por medio de un resorte
170 conveniente de tensién. Por medio de palancas 80, 81 in
clufdas sobre partes-de faldén del chasis 21 de carro y es—-

pigas 75', 76%, es bloqueada ¥ desbloqueada la carcasa 35 pa

ra su giro y son accionados medios eléctricos convenientes de | -

mandoe = = = = = = = . m o b e e e . e - e o -

Més particularmente cada una de las palancas 80,
81 estd montada para un movimiento pivotante alrédedor de
un eje horizontal correspondieﬁte de pivotamiento e incluye
rodillos 84, 85}seguidores de leva apropiédos Junto al ex-
tremo del brazo inferior de la misma. Situadas junto a ex-
tremos opuesfos de la pista se encuentran levas 86, 87 de
accionamiento qﬁe entran en cooperacidn con los rodillos de:

las palancas 80, 81 y provocan el movimiento pivotante de- .

las mismas, =~ = = = = = = - L L L _ L . -

Cada una de las palancas 80, 81 %iene asociados
con la misma unos medios correspondientes de interruptor- -
eléctrico, sgﬁalados de modo general por los medios - de inte .
rruptor 90, 91. Uno de los interruptores eléctricos 90 es
un conmutador bipolar, mientras que el otro interruptor elég
trico 91 es un conmutador de cuatro polos. En cada caso, - los
interruptores estin acoplados mecénicamente con el brazo de
palanca correspondiente para movimiento entre posiciones pri

mera y segunds al producirse el movimiento pivotante de 1a

}

otr e mevOy—on o«



palanca al producirse la‘exfensidn ¥ retraccién de la espiga.
Cada palanca que estd forzada por'los medios de resorte apro
piados hacia una posicién en la cual la espige de bloqueo
5%, T76% acoplada mecdnicamente con la misme es forzads ha—
5, cia arriba para extenderse a través de una abertura 77' de
bloqueo cuando dicha aberturs esté alineada con la misma. La
cooperacidn entre los medios de leva ¥y las palancas es tal
que cuzndo los rodillos seguidores de leva cooperan con las
levas se retiran hacia abajo las espigas de blogueo de modo

10, que se sacan de la abertura 77' de bloqueo, = = = = = = =~ -

Tal como. se ha dicho|en el pérrafo anterior, el fun
cionamiento del limpiador newmdtico mévil de la presente in-
vencién estd adaptada particularmente para su aplicacién a
la limpieza de una continua de hilar de mayor longitud median
15 te pasadas sucesivas de las corrientes de aire generadas por
el limpiador neumdtico mévil primero por una cara de la con-
tinua de hilar alargada ¥ luego por la otra cara, pasando los
medios de tubo en sucesidén alrededor de los extremos opuestos
de la migquina. Debhe entenderse, no obstante, que el aparato
20, ¥ el método de la presente invencidn son'aplicables a circung
tancias en las cuales el limpiador neumético mévil 10 se ha-
ce dar marcha atrds al acercarse a un extremo de una continua
de hilar sin hacer girar la carcasa 35. En una tal aplicacidn,
procede la limpieza de la continua de hilar haciendo girar
25. los tubos alrededor de sélo el extremo de'la continua de hi-
lar opuesto de dicho extremo anteriormente citado, realizdn-

dose pasadas sucesivas en vaivén ‘por cada cara, - - = - - -
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Una tal aplicacién se ilustra.en la figura 13, en .
la cual se utilizan n¥meros de referencia.con la sefial segun
da (") para identificar los componentes dados a conocer an—
teriormente en esta memoria con referencis a las realizacio~-
nes de las figuras 1-12. En la segunda realizacidn modifica~
da, las levas 86", 87" de accionamiento que entran en coope-
racién con los rodillos de las palancas 80", 81" est4n mon-
tadas sobre un elemento basculante 95 y se hacen mover entre
posiciones alternas en respuesta al suministro de un fluido i
8 presidn a un cilindro 96 de accionamieﬁto. La admisidn del
fluido a presién al cilindro 96 estd controlada por una vil-
vula 97 accionada por solenoide cdnectédo eléctricamente a
los conmutadores 984 y 98B que estédn dbicados junto a un ex=
tremos de la pista 11 sobre la cual estd montado el liﬁpia—
dor 10. Cada vez que el limpiador neumdtico mévil se acerca
& un extremo de la pista, el rodillo 84", 85" que se encuen-
tra més abajo coopera con un interruptorvcorrespondieﬁté de
los interruptores 98a, 98B para cerrar el inferruptor y desg
plazar el carrete de la vdlvula 97 accionada por solenoide.

Tal como se dard a conocer a continuacién, esta operacidn

~ estd coordinada con la operacién de un relé 99 de bloqueo

qQue invierte el sentido de movimiento del limpiadorineumé-

tico mévil, = = = = - - & - o o o -

El relé 99 de bloqueo es de un tipo conocido corrien
temente por los técnicos en el proyecto y montaje de siste-
mas eléctricos de mando ¥ tiene un arrollamiento 100, un in-

ducido 101 susceptible de movimiento en respuesta a la exci-
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tacién del arrollamiento, .y el bloqueador mecédnico que conec
ta el inducido y un elemento 102 de contacto mévil. Al pro-
ducirse excitaciones sucesivas del arrollamiento 100, el
bloqueador mecénico desplaza el elemento 102 de contacto en-
tfe posiciones alternas. O sea, al producirse una primera ex
citacién del arrollamiento, se desplaza el contacto a una Po
sicién en la cual compléta un primer circuito y se mantiene
en dicha posicién despuds de que haya quedado interrumpida

o descontinuada la excitacién del arrollamiento. Al producir
se la prdéxima excitacidn postérior del arrollamiento, que ha
ce mover el elemento de‘conﬁacto a una posicién en la cual

completa un circuito alternce = = = = = = = = = - = = = - -

Tal como esté conectado en la -figura 13, el relé
99 de bloqueo controla la conexidn de las entradas eléctri-
cas al motor 34" y al motor 51" de accionamiento giratorio
de la carcasa en reépuqéta a un interruptor 105 de mando ce
rrado por cooperacidn con una levé 106 cada vez que el limpia
dor 10" se acerca a un extremo de su pista. Los circuitqs
eléctricos de mando representados esquqméticamente en la fi-
gura 13 cooperan asi pera hacer mover los tubos de soplado y
de aspiracién 36" y 38v del limpiador neumdtico mévil 10"
alrededor de s6lo un extremo de una continua de hilar asocia
da, o sges, e; extremo en el cual estén situadas las levas 86
y 87" de accionamiento. En el extremo opuesto de la continua
de hilar que se limpia, se invierte el sentido de movimiento
del aparato limpiador mévil 10" sin hacer girar los iubos

36", 38" alrededor del extremo de la continua, = = = - ~ - _
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Se declaran de novedad y propiedad pare ‘Espafia, sus -

territorios y plazas de soberanfa, las siguientes: = - - - =

REIVINDICACIONES

1.~ Método para eliminar borras j similares de una
méquina textil alargada, tal como una continua de hilar, ca=-
racterizédo porque comprende las etapas de hacer recorrer uns

carcasa en un sentido por encima y & lo largo de la miquina,

con al menos un %ubo que cuelga de la carcasa en una poslc16n W

en un pasillo a un lado de la méquina a la vez que se 1nduce
una corriente de aire a través de 1la carcasa y de al_menos
un tubo para la limpieza neumdtica, hacer girar dicho.a% me-
nos un tubo alrededor de un eje geométrico substancialmente
vertical que estd por encima de la miquina cuando la carca-
Sa. se acerca a una parte extrema de la méquina ¥ hacer. pasar
dicho al menos un tubo alrededor del extremo de la méqqlna a
una posicidn en un pasillo del lado opuesto de la méquina, y

a continuacidén hacer recorrer la carcasa y dicho al menos un

tubo: en el sentido opuesto a lo largo de la méquina, a.la vez . - -

que se induce una corriente de aire g través de la carcasa

y de dicho al menos un tubo para continuar la limpieza neumg

Tlege = = = = & o e e e e e n e e e e e e e o

2.~ Método segin la reivindicacién 1, caracterizé—
do pordgue el hace? recorrer la carcasa y al menos unutdbo a

la vez que se induce una corriente de aire a través de los
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mismos, comprende montar la carcasa en una pista que se ex—
tiende por encima de la miquina e impulsar la carcasa en vai
vén a lo largo de la pista entre ubicaciones por encima de

las partes extremas de la mdquinge = = = = = = = = = = = = =

3.~ Método segin la reivindicacién 2, caracteriza
do porque la impulsién de la carcasa por la pista queda inte
rrumpida dﬁranté el giro y el paso de un lado a otro de di-

cﬁo al menos Un tub0e == = o' ;o o - - - - - e - .- -

4.~ Método segin la reivindicacién 1, caracteriza-
do porque el hacer girar dicho al menos un %ubo comprende
montar dicho al menos un tubo en la carcasa y hacer que la

carcasa gire alrededor del eje verticale — = = = = = = = = =

5.- Método segin la‘réifindicacidn.4, caracteriza~-
do porque comprende ademds detectar la presencia de la carca
sa en al menos una ubicacqu,predeterminada por encima de la
rarte extrema de 1la miquine y porque ademds el hacer que la
carcasargife tiene lugar en respuesta a le presencia detecta
da de la carcasa en la ubicacién por encima de dicha ﬁarte

qxtrema. --------- - —————- - e o o e o o e e

6.- Método segin la reiﬁindicécidn 1, caracteriza=-
do porque la 1nducc16n de la corrlente de aire a través de la
carcasa y de al menos un tubo contlnua sin interrupcién duran
¥e el giro de la carcasa y el paso de dicho al menos un tubo

de un lado a otro de la mdquing. = = = = = = = w o oo oo
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Te~ Método segln la reivindicacidén 1, caracteriza-
do porque la induccién de la corriente de aire comprende im- {
pulsar corrientes de aire de soplado a travéds de un tubo pa—f:
Ta una limpieza neumitice por soplado a la vez que se aspiran
corrientes de aire a través de otro tubo para una limpieza

neumdtice por aspiracibn, = — = =~ = = ~ i

8.~ Método segin la reivindicacién 1, caracterizado
porque comprende las etepas de inducir corrientes de aire
a través de una carcass soportada por encima de 1g méquina
textil para la limpieza por soplado y por aspiracidén, diri-
gir las corrientes de aire inducidas a través de tubos de
soplado y de aspiracitn que cuelgan de la carcasa en una
posicifn en un pasillo a un lado de 1g méquina textil a la
Vez que se hace que la carcasa y los tubos T'ecorran, en un.
primer sentido, una pista que estd por encima de la niquina
textil, detectar la presencia de la carcass en una ubicaciénj;
por encima de una parte extrems de la méguina textil v, en .,
respuesta a dicha presencia detectada, hacer girar la carcaéé'i
S& con respecto a la méquina textil alrededor de un eje geo-%

métrico vertical a la vegz qQue se hacen pasar los tubos alre- :

dedor del extremo de la méquine textil hacia uma p051c16n eni.

el pasillo del lado opuesto de 1a méquina textil, y luego ha
cer que la carcase y tubos recorran nuevamente la rista en
un sentido opuesto a dicho primer sentido & la vesz que se

dirigen las corrientes inducidas e través de los tubos, - -

9.~ Método segln la reivindicacibén 8, caracteriza-
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do porque la deteccidn y el giro tienen lugar cuando la car-
casa se mueve a cualquiera de las dos ublcaciones por encima
de las dos partes extremas de la méquina con lo que los tu-
bos pasen sucesivamente primero alrededor de un extremo ¥y

luego del otro extreno de la méquina textil, = = = = = = ~

10.= Método segln la reivindicacibn 8, caracteriza-
do porgue la detecciébn y el giro tienen lugar cuando la car-
casa se mueve & una ubicacidn por encima de una parte extre-

ma predeterminada de la méguina textil con lo que los tubos

pasan Unicamente alrededor de dicho extremo predeterminado
de la méquine textil y en sentidos alternantes en pasadas

alternantes en vaivén por la méquine textil, = = = = = = =

11.~ Perfeccionamientos en los limpiadores neumé-
ticos méviles, para realizar el método de la reivindicacibn
1, del tipo que se mueve por une pista que se extiende por
encima de una miquina texfil alarggda, tal como una conmti-
nua de hilar, y que eliminan borras y similares de 12 mis-
ma, caracterizados porque el limpiador comprende medios
orientadores de corrigntes de aire montados sobre la pista
para un movimiento en vaivén por la misma y que incluyen
una carcasa y medios de tubo que cuelgan de dicha carcasa
en una posicién en un pasillo a un lado de la néquina, es-
tando soportados dichos medios de tubo para girar alrededor
de un eje geométrico substancialmente vertical por encima
de la méquina, unos medios conectados operativemente a di-
chos medios orientadores de corrientes de aire éara inducir

una corriente de zire a travéds de diche carcasa ¥y dichos
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medios de tubo pars la limpieza neumdtica, y medios de nando’ -

conectados operativamente a dichos medios orientadores de

corrientes de aire para hacer girar dichos medios de tubo

alrededor de dicho eje cuando dicha carcasa se acerca a una L

parte extreme de la méquine desde un sentido y pars hacer
pasar dichos medios de tubo alrededor del extremo de le

méquina a una posicibn en un pasillo del otro lado de la

méquina y pera iniciar el movimiento de dichos medios orien~

tadores de aire en el sentido opuesto, = = = = = = @ = = -

12.~ Perfeccionamientos segin la reivindieacién
11y caracterizados porque dichos medios orientadores de ¢o-

rrientes de aire incluyen ademéds medios reversibles de accio

nemiento paera impulsar dichos medios orientadores de corrien - -

tes de aire en su movimiento por la pista entre ubicaciones -

que se encuentran por encima de las partes extremas de la
méquina; estando montados dicha carcasa ¥y dichosrmedios de

tubo en dichos medios de accionamiento para su movimiento

COn 10S MiBMOS, = = = = = = @ = = = =™ - - oo o=

13.= Perfeccionamientos segin la reivindicacién

12, caracterizados porque dichos medios de accionamiento es-

tén conectados operativamente con dichos medios .de mando pa-

ra la interrupcién de la impulsibn de dichos medios orienta= -

dores de corrientes de aire durante el giro de dichos medios - :

de tubo y su paso de un lado a otro de la mAquing., = = = = -

14.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn

12, caracterizados porque dichos medios de accionamiento egw -
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tén conectados operativamehte,con dichos medios de mando para
una desactivacién temporal de dichos medios de accionamiento
mientras dichos medios orientadores de corrientes de aire es—~
t4n posicionados en wne de dichas ubicaciones por encima de
dichas partes extremas, reactivando dichos medios de mando
dichos medios de accionamiento despuds del paso de dichos ne
dios de tubo desde una'posicién en un pasillo & una posicibn

en el otro pasillo, = = = = = = i L

15.= Perfeccionamientos segfin la reivindicacidn
11, caracterizados porque dicha carcasa esté montada‘para gi-
ro con'respecto & le pista alrededor de dicho eje vertical ¥y
porque ademéis dichos medios de mando comprenden medios de ac-
cionamiento giratorio conectadoé operativamente a dicha care
casa pera hacer girer dicha carcasa alrededor de dicho eje
vertical y asi hacer girer dichos medios de tubo ¥ hacerlos

peser de un lado a otro de la méquing, = = = = -—————— -

16.- Perfeccionamientos segfin la reivindicacitn 15,
carécterizados porque dichos medios de mando comprenden ade- |
més medios para detectar le’ presencia de dichos medios orien—
fadores de corrientes de aire en al menos uns ubicacidn prede-
terminada por encima de una parte extrema de la méquina, es-
Tando conectados operativemente dichos medios detectores con
dichos medios de accionamiento giratorio para accionar dichos
medios de eccionamiento giratorio en respuesta a la Presencia
detectada de dichos medios orientadores de corrientes de aire

en dicha al menos una ubicacibn predetermingda, = = = = = ~ o
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17.- Perfeccionamientos seglin la reivindicaciédn

11, caracterizados porque dichos medios de tubo comprenden un;;:

par de tubos que cuelgan de dicha carcasa en una relacifn es:ir
paciada y porque asdemds dichos medios inductores de corriente
de aire cooperan con dichos medios orientadores de corrien- |
tes de aire para impulsar corrientes de aire de soplado a

través de uno de dichos tubos para una limpieza neumAtice pér;
soplado y para aespirar corrientes de aire a través del otro |

de dichos tubos paras una limpieza neumitica por aspiracidn.

18.Q Perfeccionamientos segfin la reivindicacién

17, caracterizados porque dichos medios orientadores de coe
rrientes de aire incluyen ademés medios receptores de despef-ﬁ
dicios que comunican operativamente con dicho otro tubo pa-'_'
ra recibir borras y similares aspirades a través del mismo, .-
estando soportados dichos medios receptores para actuar co-
mo contrapeso §e dichos medios de tubo y para §ituar el cen~:
tro de gravedad del limpiador neumético mévil en alineacifn -

vertical sustancigl con la pista, = = = - - - - -

19.~ perfeccionamientos en los limpiadores neumé-

ticos méviles, para realizar el método de la reivindicacién
1, del tipo que recorre una pista que se extiende poxr encimg
de une méquina textil alargada, tal como una continua de hi-
lar, y que limpian la méAgquina textil recorrida con limpieza
Por soplado y por aspiracibn, caracterizados porque el lim-
piador comprende: unos medios de chasis de carro que se
mueven en vaivén por la pista entre ublcaclones por encima de

las partes exiremas de la méquina textil recorrida, medios de ;
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carcasa de soplado y aspiracibén montados sobre dichos medios

de chasis de carro para un giro con respecto al mismo alrede-

dor de un eje geoméirico vertical, medlos impulsores y rota-
tivos de aire montados en dichos medios de carcasa pers in-
ducir corrientes de aire a través de los mismos para una
limpieza por soplado y por aspiracibn, medios de tubo flexi-
bles de soplado y aspiracibdn que cuelgan de diphos medios de
carcasa y que comunican operativamente con los mismos pars
que corrientes de aire de soplado y de aspiracién fluyan a
través de dichos medios de tubo, extendiéndose dichos medios

de tubo hacia abajo desde dichos medios de carcasa en una po-

~sicibn espaciada de dicho eje vertical de giro de dichos me-

dios de carcasa en una distancia tal que dichos medios de tu~
bo estén posicionados en un pasillo & wn lado de la mAquina
textil recorrida, y medios pars detectar la presencia del
limpiador en una primera de dichas ubicaciones por encima de

una parte extrema de la miquina textil recorrida, pars hacer

. glrar dichos medios de carcasa alrededor de dicho eje verti-

cal mientras que el limpiador estd en dicha primera ubica-
cién y asi hacer pgsar los medios de tubo alrededor del ex-
tremo de la miquina textil recorrida para posicionar dichos
medios de tubo en un pasillo del étro lado de la miquina tex—
til recorride y para iniciar el movimiento del limpiador en
el otro sentido por la pista hacia la otra de dichas ubica-

ciones por encima de las partes extremas, = — = = = = = = ~

20.~ Perfeccionamientos segln la reivindicacién 19,

caracterizados porque dichos medios nombrados en €ltimo lugar




comprenden medios de leva de accionamiento en una primera
ubicacién predeterminada por encima de una parte extrema de
le méquina textil recorrida y medios accionados por leva para
cooperar con dichos medios de leva para hacer pasar dichos

5. medios de tubo alrededor de sb6lo una parte extrema de la mé-

quina textil recorrida y en sentidos alternantes en pasadas

glternantes en vaivén por la miquing textil, = = = = = = = =

21.~ perfeccionamientos segfin la reivindicacién
19, caracterizados porque dichos medios nombrados en .Gltimo

10.. lugar comprenden medios de leva de accionamiento en dos ubi- .

caciones predeterminades por encima de partes extremas opues-. .

tas de la miquina textil recorride y medios accionados por
leva para cooperer con dichos medios de leva para hacer pa-
sar dichos medios de tubo sucesivamente primero alrededor

15, de un extremo de la méquine textil recorrida y luego alre-

dedor del otro extremt, = = = = = = = = = = = -~ -

22,~ "JETODO PARA ELIMINAR BORRAS Y SIMILARES DE

UNA MAQUINA TEXTIT ALARGADA Y PERFECCIONAMTENTOS EN LOS ILIl-
PTADORES NEUMATTCOS MOVIIES"s = = = = = = = = = e mm

20, Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria que consta de veintiseis hojas, foliadas y"'

mecenografiadas por una sola de sus caras, y de cinco lAmi-

nas de dibujos que la ilustran.

BARCELONA, 5 MAYO 1972

C P.A. M. CURELL SUNOL
@MU |
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