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El presente invento concierne a un aparato de reprogra-
f£{a, utilizado para la reproduccidn de documentos sobre ho -
jas de papel, del tipo que tiene un dispositivo de arrastre
del documento original, un dispositivo de arrastre del papel,
un sistema éptico de transmisibén de las imfgenes, unidades
de carggy de revelado de la imagen asi como un almacén de
hojas de copia, y pretende més particularmente mejorar la
precisidn y la calidad de tal aparato en especial desde el
punto de vista de la sincronicacidén del desplazamiento del
original y de la hoja de copia en el gparato, con zgyuda de
un dispositivo de sincronizacidn y de mecanismosde arrastre
de constitucidn simple y que poseen un funcionamiento config-
ble.

Entre los sparatos usuales de reprografia de este tipo,
Se conocen ya aparatos que tienen un dispositivo de arrastre
del documento original y un dispositivo de arrastre de las he;
jas de copia, provistos respectivamente de rodillos arrastra-
dores y en los que el dispositivo de arrastre del original
tiene un primer brgano de contacto dispuesto sobre el camino
del originel, mientras que el dispositivo de arrastre de las
hojas de copi; tiene un segundo drgano de contacto dispuesto
sobre el camino de las hojas de copla, estando unidos dichos
dos dispositivos de arrastre entre si{ de manera que el accio-
namiento del primer 6rgano de contacto provoca simulténeamen—

te la parada de un primer grupo de rodillos arrastradores del
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original y la maniobra de un rodillo extractor de la hoja

de copia y que el accionamiento del segundo brgano de con=
tacto provoca la maniobra inversa de dicho rodillo extrac -
tor y el arrastre simultémeo del original y de la hoja de
copia por nueva puests en marcha del dicho primer grupo de
rodillos arrastradores. Esta tipo de aparato, que permite

ya una sincronizacidn bastante buena del avance del documen~
to original y de una hoja de copia, presenta sin embargo ciez
tos defectos e inconvenientes particulares. Un primer incone
veniente reside en el hecho de que ciertos rodillos arras -
tradores del original o de la hoja de copia son arrastrados
poﬁ roldanas de friccidén solidarias de wn dispositivo de
mando y a menudo se produce un pequefio desplazamiento de po-
sicionemiento y un ligero retraso en el arrastre durante el
aprieto del documento o de la hoja entre la roldana de arras-
tre y la roldans opuesta montada loca, lo gue es perjudicial
para la precisidn del posicionamiento de la imagen del docu=-
mento sobre la hoja. Un segundo inconveniente importante cons
siste en que los dispositivos mechnicos de arrastre del do-
cumento y de la hoja estén unidos entre sf, bien finicemente
por medios mecfnicos, bien por un eleétroimén y drgancs me -
cénicos de transmisifn. Resulta gque como consecuencia de la
inercia y de la complejidad relativas de los sistemes mecf -
nicos, no es posible asegurar més que de manera aproximada
un sincronismo de marcha del documento y de la hoja de copia
en tales aparatos. Finalmente, un tercer inconveniente cono -
cido de todos estos tipos de aparatos reside en el hecho de
que los brganos de contacto colocados uno sobre el camino del
documento original y el otro sobre el camino de la hoja de

copia y constituidos por palancas basculantes que sirven pa-
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ra mandar mecanismos de embrague y desembrague de los difew
rentes rodillos arrastradores y de puesta en marcha y para-
da de otros dispositivos diversos tales como lémparas de ilu-
ninacibdn, érganc de wentilacibn, dispositivos de calentamien-
to, estén habituslmente constituidos por un hilo metélico re-
lativemente delgado, pero rigido y en general no estd previs-
ta ninguna posibilidad de regulacibn del posicionamiento de
estas palancas con relacibn al bastider fijo del.abarato o a
los rodillos de arrastre de las hojas. En particular no es
posible efectuar una regulacibn fina de la posicibn de estas
pelancas con gyuds de un dispositivo que fuera previsto a es-
te efecto en el aparato y la fnica regulacibn posible hasta
entonces conocida consisti{a en una regulacibdn manual por un
técnico que, por ejemplo con ayuda de unas pinzas, torcia
més o menos la palanca. Ahora bien, este mé&todo de regulacibdn
ademés del hecho de precisar el desplazamiento de un técnico
y de ser por ello costoso, es en realidad basto g irracional
¥ esto es un inconveniente muy importante en el caso de un
aparato de reprografia de alta calidad en que se busca obte-
ner un sincronismo perfecto entre el desplazamiento del do=-
cumento originel y el de la hoja de copia, de manera que se
obtengan una reproducidn perfecta y complets del original
sin que, por ejemplo, la imagen obbtenida sobre la hoja de co-
pia esté desplazada con relaccibn al borde de esta Gltima y
que por ello falte una parte de la imégen sobre dicha hoja.
Este problema se ha resuelto conforme al invento con
ayuda de un sparato de reprograffa del tipo indicado més arri
ba gracias al hecho de que tiene en combinaciln un mecanismo
conocido en si de embrague y desembrague del grupo de rodi -

llos arrastradores, que forma parte del dispositive de arras-
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tre del original, constituido por una palancs basculante

una de cuyas extremidades lleva un pifibn, que engrana con

un pifién solidario del &rbol que lleva dichos rodillos, y
por un primer electroimin cuya armadurs mbévil constituye la
otra extremidad de dicha palanca, y un mecanismo de embrague
del grupo de rodillos arrastradores, que forme parte del dise-
positivo de arrastre de la hoja de copia, constituido por
une palanca basculante, conocido en si y una de cuyas extre=-
nidades estd unida por contacto a un rodillo ¢ a un conjunw
to de rodillos de arrastre o de extraccibn, y por un Segun -
do electroimén, cuya armadura mbvil constituye la otra ex-
tremidad de dicha palanca, estando unidos dichos electroima-
nes eléctricemente - entre si Y cooperando de tal manera que
el accionamiento del primer dérgano de contacto provoca el
desembrague del primer grupo de rodillos arrastradores del
original por elevacidén de la armadura mbvil del primer elec-
troimén y el embrague del rodillo extractor de arrastre por
descenso de la armadura mbvil del segundo electroimén y que
el accionamiento ulterior del segundo drgano de contacto pro-
voca el embrague del primer grupo de rodillos arrastradores
del original por descenso de la armadura mbévil del primer
electroimfn y el desembrague del rodillo extractor de arras—
tre por elevacibém de la armadura mévil del segundo electroi -
mén,

Adem8s, esth previsto igualmente en el gparato de re=-
prografia segfin el presente invento un primer dispositivo
dispuesto para la regulacidn en posicibn de la palanca, situg
do sobre el camino del original, segfin un movimiento de trage
lacibén paralelamente a la direccidn de desplazamiento del

original y un segundo dispositivo previsto para la regulaciém
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en posicibén de la palanca, situado sobre el camino de las
hojas de copia, segin un movimiento de basculacibn en un
plano paralelo a la direccidn de avance de las hojas, per-
mitiendo dichos dispositivos de regulacibdn, regular el posi-
cionamiento de las palancas respectivas por modificacibn de
la posicibn de los conjuntos-bloques, constituidos cada uno
por una palanca y el interruptor eléctrico que le estd aso-
ciado, con relaccidn a los grupos de rodillos arrastradores
adyacentes.

Conforme al invento, el primer dispositivo de regula-
cibn esté constituido por un tormillo que esté montado de
manera que engrane en una parte vertical fijada sobre el bas-
tidor del agparabo y es hecho solidario del conjunto-bloque
formado por la palanca y el interruptor eléctrico, gue le
esté asociado, por medio de un pasador, provocando una roba-
cidn parcial del tornillo con desplazamiento segfin una direc-
cibén horizontal, paralela asi{ mismo una. traslacibén de dicho
conjunto bloque una de cuyas partes de extremidad plana y ho-
rizontal es susceptible de deslizsar entre una pared horizontl
del bastidor del aparato y dos correderas latersles fijas de
mantenimiento y de gula y el segundo dispositivo de regula=-
cibén esté constituido en forma de un tornillo que est& mon -
tado de manera que sea solidario de una parte fija del bas -
tidor del aparato por medio de un pasador y que engrane con
una parte mbvil articulada sobre el conjunto blogue formado
por la palanca y el interruptor eléctrico que le estd asocia-
do, provocando una rotacidén parcisl del tornillo con despla-
zamiento seghn una direccidn paralela a si misma una rotacik
de dicho conjunto-blogue susceptible de pivobar alrededor

de un eje horizontal apoyado a rotacibn en dicha parte fija-
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del bastidor del sparato.

Gracias a estas disposiciones, se obtiene una sincroni -
zacidn perfecta del avance del original y de la hoja de copia
en el aparato, mandando el avance del original gl dé la hoja
de copiae.

A titulo de ejemplo se ha descrito a continuacibn e ilus-
trado esquemfticamente en el dibujo adjunto una forma de rea-
lizacibn del dispositivo conforme al invento.

La figura 1 muestra una vista en perspectiva, parcislmen-
te despiezada ordenadamente, del aparato conforme al invento,
sobre la que los diferentes elementos estén representados se-
parados unos de otros .

La figura 2 representa el esquema eléctrico del aparato
de la figura 1.

La figura 3 es una vista en perspectiva a mayor escala
del sistema de embrague electromagnético, que manicbra el ro-
dillo de partida del documento original, del aparato conforme
al invento representado en la figura l.

La figura 4 es una vista en perspectiva a mayor escala
del sistema de partida del papel de copia, por rodillo extrac-
tor, del aparato conforme al invento representado en la figu -
ra l.

La figura 5 es una vista en perspectiva del dispositivo
de regulacidn de la palanca situada sobre el camino de des =~
plazamiento del documento original en el aparato representado
en la figura 1.

La figura 6 es una vista en perspectiva del dispositivo.
de regulacidn de la palanca situada sobre el camino de des -
plazamiento de la hoja de copia en el aparato representado en

la figura 1.
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La figura 7 es un alzado lateral de la cara oculta del

dispositivo representado en la figura 6.

El gparato de reprografia conforme al invento, represen-
tado en la figura 1 en perspectiva y descompuesto en diferen-
tes elementos separados para tener una mejor vista de conjun -~
to, tiene un dispositivo de arrastre 1 del documento original
un sistema 2 de iluminacibn del original, un dispositivo 3 de
arrastre del papel de copia, un sistema bptico 4, 5 de trans -
misibn de la imagen del original, un sistema de embrague 6
provisto para acclonar el dispositivo 1 de arrastre del origim
nal, un sistema 7 de arrastre del papel una unidad de carga 8
en dos partes de las que sdlemente se ha representado una, una
cubeta de revelado 9 de la copia, un sistema lojggcurrido ¥y
de fijado de la imagen, un dispositivo 1l, 12 de ventilacibn
¥ un almactn 13 para las hojas de papel de copia (en la figu~
ra, el almacén no ha sido representado y 13 designa sblamente
el emplazamiento en que se encuentra en el aparatoy.

El conjunto de estos dispositivos estl colocado entre o

fijado sobre una placa de base 14 y dos placas laberales 15 y

. 164 dos placas anbterior y posterior no representadas y una

placa superior igualmente omitida en el dibujo. El dispositivo
1 de arrastre del documento original estd constituido, en la
forma de realizacidén preferida descrita, por un conjunto de
tres &rboles 17, 18, 19 de idénticas dimensiones, cuyo cuerpo
lleva series de seis rodillos 20 constituidos de preferencis
por un material de coeficiente de frotamiento o de rugosidad
elevado para arrastrar bien el documento original y que tiene
en sus extremidades situadas a un mismo lado (izquierdo,en la
figura) pifiones idénticos 21, 22, 2% que sirven para el arras-

tre, simulténeo y con la misma velocidad de rotacibn, de di-
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chos &rboles cuyos rodillos desplazan el original hacia la
derecha por encima del sistema 2 de iluminacibn. Este Altimo
estd constituido por dos limparas de iluminacibn 24 de forma
cilindrica colocadas sobre la linea focal de un espejo reflec-
tante parsbdlico 25, Los rsyos luminosos que inciden sobre el
original se reflejan en direccibn de un sistema Sptico forma~
do por un espejo plano rectangular 4 y una lentilla convexa 5
dimensionados y dispuestos de manera adecuads para formar la
imbgen del original en un plano de una unidad de carga 8, en
la cual es formada una imigen latente sobre la hoja de papel
de copia que se encuentra entonces alli. Esta unidad de carga
8 esté constltuida principalmente por dos placas planas, te=
les como 26, una de las cuales estl cargada positivamente y
la otra estd cargada negativamente y sobre las cuales estén
dispuestos hilos de nyldn 27 inclinados paralelos (como se
ha representado en la figura) que constituye una gufa para
la hoja de papel en la ventana de exposicidn (no visible en
el dibujo). Las dos placas cargadas son solidarias de dos par-
tes (de las que sdlo se ha representado la parte 28) de la
cagja de la unidad de  carga por efecto de coroma, sobre las
que estén previstos bornes de contacto de alta tensibn, tal
como la clavija 29.

La cubeta de revelado 9 de tipo conocido, en la cusl pa-
sa la hoja impresionada, estd dispuesta entre la unidad de
carga 8 y la placa de base 14 y esth constitufda por una ca-
Jja hueca 30, en donde esti colocado el dispersante al carbono
Y que posee dos Organos 31 y 32 (reforzador para la mejora de
la calidad de las copias) de gula de la hoja de papel, de fom
mas complementarias que delimitan entre sus superficies opues-

tas un paso cuya seccibén transversal tiene aproximademente
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la forma de una U cuya base esté relativamente préxima al fon

do de la caja 30. Al lado de esta cubeta 9 y sobre la placa
14 esté dispuesto un sistema 10 de secado y de fijacibn de la
imégen, de tipo usual constituido particularmente por rodillos
de secado 33. El dispositive de ventilacidn tiene un primer
brgano de ventilacidn 11, colocado en la proximidad del dispo~-
sitivo de iluminacibn del original, que envia sire caliente al
sistema 12 formado por dos turbines de arrastre de este aire
Y que tiene una rampa infrasrojs.

El sistema 3 de arrastre del papel esti constitufdo por
un rodillo basculante arrastrador 34, destinado a tomar una
hoja de papel, situada en un almacén no representado, y dos
series de rodillos 35 y 36 monbtados respectivamente sobre ir-
boles horizontales 37 y 38.

En la figura, el eje 39 que lleva el rodillo arrastrador
34 estd dibujado en una posicién élevada exageradamente, pues
reposa en realidad sobre dos espigas laterales 40 y 41 soli -
darias de un eje horizontal 42 y susceptible de pivobtar con
éste.

El almacén de papel 13, previsto en la parte superior del
aparato, no ha sido representado en el dibujo, sino que la re-
Perencia 13 designa su emplazamiento, teniendo dicho almacén
de papel un cajdn de hojas (como es visible en la figura 4)
que reposa por una de sus lados sobre dos levas 43 solidarias
de un &rbol pivotante horizontal 44 y destinadas a empujar
constantemente hacla arriba el paguete de hojas.

El aparato tiene ademls medios previstos para su funcio-
namiento, que tienen principalmente un sistema de embrague 6
previsto para accionar el dispositivo 1 de arrastre del ori-

ginal y un sistema 7 de arrastre del papel. El conjunto de
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estos dos sistemas destinados a asegurar el sincronismo de la

marcha del original y del papel conforme al invento va a ser

deserito a continuacibn y podrd hacerse referencia a &1 Gbile
mente, pera tener una vista mds detallada de los sistemas, en
las figuras 3 y 4.

El sistema 6, previsto para accionar el dispositivo 1 de
rodillos 20 de arrastre del original, estd comstitufdo esen-
cialmente por un mecanismo que tiene una palanca de embrague
45, acodada, que pivota slrededor de un eje fijo 46 y una de
cuyas extremidades lleva un pifin 47 que engrana con el pifibn
21 solidario del &rbol 17 y de manera Permanente con un pifibn
fijo 38, y cuya otra extremidad 49 est4 unida a la armadura m
vil 50 de un electroimén 51 Y esté sometida permanentemente
a la accibn de un resorte eantagonista 52 cuya otra extremidad
es solidaria de una patilla 53 de regulacidn de la hensibn
del resorte. Un tope 54 limita el movimiento de la armadura
50« El pifibn 48 engrana permanentemente con un pifibn 55 soli-
dario de un eje, sobre el Que estd fijado rigidamente un Pie=
fibn 56, cuya forma de dentado estd adaptada para engranar con
una cadeneta 57 que engrana ademés con dos pifiones 58 y 59
que engranan respectivemente con los pifiones 22 ¥ 23 de los
&rboles 18 Y 19. Este sistema 6 tiene ademfs un interruptor
eléctrico 60, que menda el funcionsmiento del electroimén 51
¥ como consecuencia del sistema 6 en su conjunto Y que sobre=-
sale entre los rodillos 21 ¥y 22 sobre la superficie superior
del aparato.

El sistema 7 de arrastre del papel tiene un mecanismo,
unido al dispositivo 3 (formado por los rodillos de arrastre
35 y 42 asi como por el rodillo arrastrador o extractor 34 de

la hoja fuera del almacén de papel) y constitufdo por una pa-
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lanca de embrague 61, que pivota cerca de una de sus extremi -

dades alrededor de un eje 62 (que es la prolongacidn del eje
42) y cuya otra extremidad estd unida & la armadura mévil 63
de un electroimén 64 y estd sometida permanentemente a la ac-
cifn de un resorte antagonista 65 enganchado sobre un brgeno
de fijacidén 66 solidario de la placa lateral 15. El sistema 7
tiene igualmente una rueda dentada 67 que engrana con la cade-
neta 57, de la que ya se ha heblado anteriormente, asi como
un interruptor eléctrico 68 gue manda el accionamiento de di-
ferentes Srganos, cuyo electroimfn 64, como se ha descrito mas
adelante, esté colocado entre los rodillos 35 y 36 y el rodi -
1llo extractor 34.

Ademés de estos dispositivos y estos sistemas de arras -
tre descritos anteriormente, el aparato tiene iguslmente un
bloque motor 69 que arrastra un pifibn motor 70, que arrastra
con ayuda de la cadeneta 57 sin fin los pifiones 56, 58, 59,
la rueda dentada 67, y engrana con otros pifiones 71, 72, 73,
74+ La rueda dentada 67 estl montada sobre un brazo oscilante
75, que pivata alrédedor del eje 76 solidario de la placa 15
del aparato y cuya extremidad que lleva dicho pifibn estd uni -~
da a un punto fijo 77 por un resorte antagonista 78, lo que
provoca la puesta bajo tensidn de la cadeneta 57. EL piidn 72
es solidario de un &rbol (no visible en la figura) que lleva
rodillos de arrastre de la hoja de papel al nivel de la uni -
dad de cargae. El pifibn 73 es solidario de uno de los &rboles
33 que lleva los rodillos de escurrido y de fijacibn de la
imdgen y el &rbol de este pifibn es retenide por un brazo 79
una de cuyas extremidades apoya hacia abajo sobre dicho Arbol
bajo la accidén de un resorte antagonista 80 enganchado & la

otra extremidsd del brazo 79 gque puede pivotar alrededor de
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un punto fijo 8l. El pifibn 74 sirve fmiceamente para tensar
le cadeneta entre los pifiones 59 y 73.

El aparato descrito anteriormente tiene ademis un relé
temporizado 82, dispuesto al lado del bloque motor 69 en un
espacio comprendido entre el dispositivo 3 de arrastre del pa=
pel y el dispositivo 1 de arrastre del original y por debajo
del alojamiento reservado al almacég 13 del papel de copia y
cuya misibén se indicard més adelanté, un contacto 83 cerrado
cuando la placa posterior pivotante (no representada) de la
caja del aparato esté rebatida y aplicada sobre dicho drgano
de contacto, y unido por una parte al circuito eléctrico del
aparato (haz de cables 84) y por otre parte a un csble 85 de
alimentacién de energia eléctrica. La referencia 86 designa
el bloqgue formado por dos varillas de conexsién eléctrica de
los diferentes cables y la referencia 87 designe un motor de
arrastre de un primer 8rgano de ventilacifn 11, constituido
por una especie de jaula cilindrica con claraboya. provista de
aletas 88, Por lo demis los otros dos brganos de ventilacibdn
designados de una manera general por la referencia 12, estén -
constituidos respectivamente por un tambor de aletas 89, del
mismo tipo que el Srgamo 11, arrastrado por un motor 90, de-
signando la referencia 91 los cables de unidn del motor al
circuito eléctrico. Ademés, el aparato posee un Srgano 92 de
gufa y de recepcifn de la copia, colocado sobre la placa de
base 14 delante de los rodillos 33.

El aparato, cuyo funcionamiento va a ser descrito a con-
tinuacidn tiene igualmente, por el lado de la placa 16 no vi-
sible en el dibujo, drganos de mando constitufidos por un in-
Terruptor de dos posiciones Marcha - Parada, y un segundo in -

terruptor de dos posiciones Automitico-Manual, que permite



3600~

365~

3700-

3750~

380~

3850-

'f - 14 - 4028@3

utilizar el gparato en marcha enbteramente automitica o en mar-

cha semi-automédtica con introduccidn manual de la hoje de co~-
pise.

Para el funcionamiento, se hari referencia igualmente al
esquema eléctrico del aparato representado en la figura 2.En
esta iltima, la referencia 93 designa el interruptor o botdn
Marche~Parada, que manda la conexibn o desconexibén por el br-
gano 94 a la fuente de energla elécbtrica (220 VW de alterna).
La puesta en marcha se acompafla del encendido de una limpara
testigo 95. El botdn de mando 93 y el brgeno 94 unidos entre
si por un fusible 96 estén conectados respectivamente en 97y
98 a una 99 de las dos varillas 99, 100 del bloque 86 de co~-
nexidn eldctrica y en 101 y 102, Un motor de bomba 103, una
turbina 104 de enfriamiento de la ventana de exposicibn, dos
turbinas 105 y 106 de enfriamiento y de secado de la copia,
otro motor de bomba 107 y un conjunto de lémparas de aisla=~
miento 108 estén conectados respectivamente entre los puntos
%8, 110, 111, 112, 113 de la varilla 99 y los puntos 1l4, 115,
116, 117, 101, 114 de la varilla 100. Por lo demfs el circuitc
comprende el interruptor 115 de marcha automidtica o manual
que esté unido por una parte a un borme 116 de lg varilla de
conexifn 100 por medio de una limpara testigo 117, por otra

bparte al borne 118 del relé temporizado 119, y finalmente a
un dispositivo 120 de embrague de la copia (representado nuy
esquemiticamente). Esbe dispositivo 120 esti ademfs unido al
contacto 121 de un interruptor 122 (situado al comienzo de la
via de desplazamiento del original), cuyo otro contacto 123
esti conectado al punto de unibn 124 de la varilla 99. El dis-
positivo de embrague 125 del original esth conectado entre los

puntos 112 y 126 de esta varills, entre los puntos 127 y 128
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de la cual esté montado el sistema 129 de las léimparas infra -
rrojas del dispositivo 10 de revelado y de secado de la copia
Adenfs un termostato 130 estd conectado entre los puntos 113%
¥ 131 de la varilla 99. De los puntos 127 y 132 de ésta par -
ten lineas que conducen respectivamente a los bornes 133 ¥y 134
del relé temporizado 119. La unidad de carga.1l35 de efecto de
corona (representada por la referencia 8 en la figura 1) estd
conectada entre un borne 136 del relé 119 y el punto de unibdn
137 de la varilla 100, que esté por otra parte unida al borne
138 del relé~copia 139, Ademds el interruptor 122 esté unido
a un borne 140 del relé 139 mientras que el punto de unidn 124
de la varilla 99 est& unido a un borne 141 de dicho relé 139.
El reld 119 posee una bobina 142, cuyos bornes estén unidos
por una parte a un borne 143 del relé 139 y por otra parte al
punto de unidn 110 de la varilla 99, E1 reld 139 tiene una
bobina 144, cuyas extremidades estén unidas por una parte al
punto de unibn 111 de la varilla 99 y por otra parte, por me -
dio de un interruptor 145 (situado sobre la via de desplaza=-
miento del papel de copia), al punto de unibn 102 de la varie
1la de conexibn 100.

El funcionamiento automético del aparato es el siguiente.

La puesta en marcha del aparato se efectua apretando so-
bre la tecla de marcha de un interruptor Marche-Parada, asi
como colocando la tecla Manual-Automético en la posicibén Au-
tomdtico. E1l documento original es colocado sobre la cara su-
perior del aparato fuera de la cual sobresalen ligeramente
los rodillos 20 de los arboles de arrastre 17, 18 y 19 del
original. Dursnte la puesta en marcha, el motor arrastra el
pifibn 70 de manera regular y la cadeneta 57 arrastra en rota-

cibén continua los pifiones 56, 58, 59 y por tanto los A&rboles



420~

4250-

430.~

435.=

4400~

45, -

B 402803 &

17, 18, 19, la rueda dentada 71, de la que es solidario el
&rbol 38, y por tanto los rodillos 36, los pifiones 72, 74 y
el pifin 73 arrastrando por este hecho los rodillos de escu-
rrido 33 del dispositivo 10. Simulténeamente las lémparas 24
de iluminacibn del original se encienden con una pequeiia in-
tensidad, los drganos de ventilacibén 11 y 12 entran en rota-
cibn para desviar el aire caliente situado al nivel de las
lémparas 24 y del original hacia el dispositivo 10 de escurri-
do y secado de la coplia y de una manera general por encima de
la copia que sale sobre la placa de base 14, Ademés un siste -
ma particular de calentamiento previsto en el dispositivo 10
es encendido. Finalmente resulta de ello igualmente el arras—
tre de los rodillos 35 de contacto y de gula para la hoja de
papel, situados a la salida del almacén de papel (colocado en
X3 por encima de los Srgamnos 69, 82, 86 y de las levas 43) por
encima de le unidad de carga 8, el arrastre de un &rbol no
representado, solidario del pifibn 72, que lleva rodillos de
arrestre de la hoja de papel y colocado en la parte de sbajo
de la unidad de carga 8 asf como el arrastre de un rodillo de
guia de la hoja, que hace contacto de los rodillos anbes in-
dicados,.

Se coloca entonces el original sobre la cara superior del
aparato delante del primer grupo de rodillos 20 (llevados por
el &rbol 17), es decir a la izquierda de este &rbol en la fi-
gura l.El original desplazado hacia la derecha toca a estos ro-
dillos y es arrastrado hasta el momento en que establece con-
tacto con la extremidad superior del interruptor eldctrico 60
(122), que provoca el accionamiento del electroimén 51, cuys
armadura 49 se eleva y desengrana el pifién 47 y el pifién 21,

por pivotamiento en sentido inverso de las agujas de un reloj
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alrededor del punto 46, lo que provoca la barada del arrastre

del &rbol 17 y por tanto la parada del originale. Simultinea -~
mente el contacto del original con este interruptor 60 provo-
ca el accionamiento del electroimén 64, cuya armadura 63 des -
clende pivotando alrededor del eje 62 haciendo pivotar por
consiguiente en el sentido de las agujas de un reloj alrede~-
dor del eje 62, el eje 42 y las espigas laterales 40 y 41, so-
lidarias de este eje, lo que entrafia el descenso simultfneo
del eje 39, que lleva el rodillo 34 extractor de la hoja de
copia y cuyos montantes laterales reposan simplemente sobre
las espigas 40 y 41. Por esta operacidn, el rodillo 34 apoya.
sobre la hoja de copia superior de un blogue de hojas coloca-
do en un casillero no representado del almacén 13 y es empu -
Jado hacia arriba por las levas 43. Une hoja de copia es arras
trada entonces en direccibn de la extremidad superior del in-
terruptor eléetrico 68, situada delante de la linea de contaca-
%o de las series de rodillos 35 y 36 (que sstin ya en rota=~
cibdn). Cuando dicha hoja entra en contacto con eske interrup -
tor 68, inicia simulténeamente varias operaciones por éxcita-
cibn del relé de copla 139, que provoca por una parte la ex -
citacibn del relé temporizado (82; 119) Yy por otra parte la
salida del original, que es arrastrado de nuevo por los rodi-
1los 20 del &rbol 17 (como consecuencia del descenso de la
armadura 49 del electroimfn 51 que arrastra el brazo 45 a pi-
votar en el sentido de las agujas de un reloj y a engranar de
nuevo el pifibn 47 con el pifibn 21), luego por los rodillos 20
de los dos &rboles sucesivos paralelos 18 v 19, pasando el oxrd
ginal en este momento sobre estos rodillos 20 ¥ por debajo de
rodillos de contacto llevados por una placa de cubierta no

representada. La excitacibén del relé temporizado 119 provoca
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por su parte la puesta bgjo tensidn de la caja d; efecto co-
rona (de la cual forman parte los elementos 26, 27, 28, 29)
de la unidad de carga (8 ; 135), el mando de la insolacifn

asf como el corte del embrague de copia, es decir que dicho
relé provoca la elevacifn de la armadura 63 del electroimén
64 que arrastra en rotacidn en el sentido inverso de las agu -
Jas de un reloj las espigas 40, 41 que soporbtan los monbantes
laterales del eje 39 que lleva el rodillo extractor 35, ¥ por
tanto produce la elevacibn de éste Gltimo por encima de las
hojas de papel del almacén 13 ¥ su puesta fuera de contacto
con la hoja superior. Simulténeamente, a estas operaciones ,
la hoja comienza a ser arrastrada por los rodillos 35 y 36
hacia la unidad de carga 8, efectufndose este desplazamiento
de la hoja y el del original por ello en perfecto sincronis -
mo. Ademés en el momento en que la hoja de copia entre en con-
Tacto con el interruptor 68, se produce igualmente el encen-
dido intenso de las limparas 24 de iluminacidén del original.
El relé temporizado 119 mantiene esha iluminacibn del origi-
nal durante el paso completo de este Gltimo por delante de la
ventana de exposicibn del originel, no representada, transpa-
rente y situada entre los rodillos 20 de los &rboles de arras-
tre 22 y 23. El (ltimo Arbol 23 de arrastre del original extme
a continuacibn este Gltimo del aparato. Por su lado, la hoja
de copia arrastrada por los rodillos 35 ¥y 36, pasa vertical -
mente a la caja de la unidad de carga 8 entre dos placas de
carga tales como 26, que poseen polaridades opuestas. La hoja
Dasa por delante de la ventana de exposicibn, y luego es to-
mada por debajo de esta ventana de la unidad 8 por rodillos

de arrastre no representados, arrastrados por el pifién 72, y

basa a la cubeta de revelado 9, Sale de ella arrastrada entre
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los rodillos de escurrido 2% del sistema 10 de escurrido y .
fijacibn de la imbgen por aire caliente. Sale finalmente de
Plano sobre el drgano 92 de guiado y recepcién por encime de
la placa de base 14,

El aparato puede igualmente funcionar de manera semi-ay -
tondticag en este caso, Se aprieta previamente sobre la tecla
"Manual", lo que tiene por efecto mantener permamentemente el
rodillo extractor de una hoja del almacén en su posicibn ele=
vada. Asf se introduce neceseriamente con la mano una hoja de
copia directamente entre los rodillos 35 y 36 llevando la ho=-
Ja inmediatamente con anterioridad a entrer en contacto con
el interruptor 68, lo que entrafia el conjunto de las opera -
ciones ulteriores ya descritas.

La figura 3 es una vista a mayor escala del sistema de
embrague electromagnético, que meniobra el rodillo de partida
del documento original, del aparato representado en la figura
1, segln la forma de realizacidn preferida del invento. Se ha
representado la unidn de los diferentes elementos en su POSiwm
cidn engranada correspondiente a la posicibén embragada del
sistema. Asi el &rbol 17, que lleva los rodillos 20 de arras-
tre del original, posee en su extremidad derecha un pifién 21,
Que engrana con el pifibn 47 llevado por la extremidad superior
de un brazo de palanca 45 que puede pivotar alrededor del eje
46 y cuya otra extremidad 49 es solidaria de la armadura md—
vil 50 del electroimfn 5l. Este pifién 47 engrana con un pifibn
48 que engrana permanenbtemente con el pifién 55 solidario del
pifibn 56 arrastrado por la cadeneta 57+ Cuando el original
entra en contacto con el interruptor 60 (figura 1)y este (1~
timo acciona el electroimén, cuya armadura mdvil 50 se eleva

hasta tocar un tope 54 de limitacidn de carrera bajo la sccim
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del resorte antagonista 52 enganchado en 53 y sobre la extre-
midad 49 del brazo de palanca 45. En este movimienbto, el pi -

#ibn 47 es por tanto desplazado hacia la izquierda y no engra-
na ya con el pifibn 21, y el &rbol 17 no es ya entonces arras-—
trado en rotacidn.

La figura 4 es una vista a mayor escala del sistema de
embrague electromagnético, que manda la salida del papel de
copia, por rodillo extractor, del gparato conforgme al invento
de la figura l. En esta figura se ha designado por 1% el alma-
cén de las hojas de copia, constituido por una especie de pe=-
quefio depdsito plano alargado abierto en sus dos lados, uno
de cuyos lados esté enfrente de los rodillos 35 y 36 de arras—
tre de las hojase. El rodillo extractor 34, llevado por el eje
39, esté situado por encima de la extremidad de las hojas, de
manera que entre en contacto con la hoja superior, en su po-
sicibn descendida. El sje 39 est& soportado por dos montantes
laterales 147 y 148 solidarios del A&rbol 37 de los rodillos
35. Ademfs este eje 39 es arrastrado en rotacibn por una pe-
queiia correa dentada 149 que engrana sobre pifiones de extre-
nidad del eje 39 y del &rbol giratorio 37, cuyos rodillos 35
tocan a los rodillos 36 monbtados sobre el &rbol 37 solidario
de una rueda dentada 71 arrastrada por la cadeneta 57. Poxlo
demés, el rodillo extractor 34 es mantenido elevado por dos
espigas tales como 40, gque son solidarias de una palanca 57
que puede pivotar alrededor del eje 62. Esta palanca 57 es -
t4 fijada a la armadura mévil 63 de un electroimin 64. Guando
este Gltimo es excitado de manera que la armadura 63 se ele -
vante(manteniendo el resorte antagonista 65 enganchado en 66
la palanca 57 levantada) y venga a debtenerse sobre un tope

146, las espigas 40 (y 41 véase figura 1) son elevadas asi -
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come por consiguiente el rodillo 34, Cuando la armadura 63
atraida baja, las espigas 40 y 41 bajan y el rodillo extractor
34 es gplicado sobre la hoja de papel superior del almacén 13,

En la figura 5 se ha representado el dispositivo de regu~
lacibén de la palanca 150 situada sobre el camino de desplaza -
miento del documento original ¥ aguas gbajo del grupo de rodi-
llos arrastradores 151, representado esquembticamente en vis -
%a arrancada para la clarided del dibujo, segfin la direccisdn
de avance del original indicada por la flecha. Una parte del
dispositivo de regulacidn esth dispuesta de plano sobre una
pared horizontal 152 y contra la pared vertical adyacente 153
del bastidor del aparato, por debajo del grupo de rodillos 151,
mientras que la palanca 150 sobresale verticalmente bor encima
del nivel superior de dichos rodillos. El dispositivo de regu-
lacibn en posicidn de la palanca 150 estd constituido por un
tornillo horizontal 154 que engrana en una gbertura practica-
da en la pared 153. La extremidad 155 de este tornillo es SO =
lidaria, por medio de un pasador 156, de un pequefio reborde
vertical 157 de una placa horizontal 158 que puede deslizar
sobre la pared 152 y en el interior de dos correderas latera -~
les 159 solidarias de esta pared. Esta placa 158 posee una
abertura oblonga 160 paralela .a las correderas 159 y en el in-
terior de la cual sobresale un tornillo de blogueo 161 que pue
de ser roscado en la pared 152.El mborde vertical 157 es soli~
daerio de una pequefia placa vertical 162 sobre la que el blogue
163, que contiene el interruptor eléetrico J sus racores 164,
estd fijado rigidamente con ayuda de tornillos o de pernocs 165,
teniendo la palancs vertical 150 ademés una rama horizohtal
166 y estando articulads en 167 sobre dicho bloque 163,

El dispositivo funciona de la manera siguiente: se desea
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0 bien asproximar, o bien alejar ligeramente la palanca 150 del

grupo de rodillos 151. A este efecto se realiza un atornillg -
do o un desatornillado del tornillo horizontal 154 lo que pro-
voca una traslacibn, regulable a voluntad en el sentido desea~
do, del conjunto placa 158 y bloque 163- palanca 150 Pperpen -
dicularmente al grupo de rodillos 151 y a las paredes 152 y
153 del bastidor del aparato.

En la figura 6 se ha representado el dispositivo de re -
gulacidn de la pelanca 168 situada sobre la via de desplaza -
miento de la hoja de copia, que avanza segfn la flecha, entre
un almacén de hojas no representado y un grupo de rodillos
arrastradores 169 representados de manera esquenftica y uno
de los cuales btiene ung garganta anular central 170. El dis =
positivo estd situado, excepto la extremidad superior de la
palanca 168, por debajo de la via de desplazamiento de la hojs
de copia. Esti constituido por un btornillo 171 que engrana en
una abertura de una patilla horizontal 172 solidaria de una
blaca vertical 173, fijada sobre el bastidor del aparato, y
en una abertura de una patilla horizontal 174 solidaria de
una pieza vertical mbvil 175 articulada sobre la placa 173
(para més detalles se harf referencia de mbdo Gtil a la figu-
ra 7). Por otra parte, la palanca 168 estd articulada en 176
sobre un blogue 177 que contiens el interruptor eléetrico y
fijado de manera que pueda pivotar sobre dicha placa 173 con
ayuda de un tornillo o de un pernoc 178. Con referencia a la
figura 7 se ve que la pieza mbvil 175 estd articulada en el
punto 179 sobre la placa 173 Y puede pivotar alrededor de
este punto. Esta pieza 175 tiene una abertura alargada 180 de
forma curva en la que se encaja un apéndice 181, constituido

por el vistago de un tornillo o de un berno, que atraviessz
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ademfs una abertura 182 prevista en la placa 173,

El dispositivo de regulacibn funciona como sigue: para
regular la inclinacibn de la palanca 168 con relacifn al bas~
tidor fijo del aparato, se atdrnilla o desatornilla el torni-

630.~ 1lo 171, lo que provoca la aproximacibn o el alejamiento de
la extremidad 174 de la pieza mévil 175 con relacibn a la pie-
za fija 172, pivotando dicha pieza mbvil 175 alrededor del
punto de articulacién 179. Se sigue de ello, que el apéndice
181, que atraviesa las aberturas 180 Yy 182, es guiado y des -

635.~ plazado en inbterior de estos Gltimos, lo que provoca asi el
pivotamiento de la placa 173 Y del blogue 177 y de la palen-
ca 168, solidario de esta placa alrededor del eje del perno
178, Resulta de ello por tanto una regulacidn precisa y racio-
nal de la palanca 168 con relacifn a los rodillos 169 y con

540.~ relacibn al bastidor fijo del aparato.

NOTAo"'

Los puntos de invencidn propia y nueva que se presentan
bara que sean objeto de esta Patente de Invencibn en Espaina,
por veinte afios, son los siguientes:

6454= 19.~ Aaparato de reprografia, utilizado para la Tepro -
duccidn de documentos sobre hojas de papel, del tipo que tie-
ne un dispositivo de arrastre del documento original, un dis-
positivo de arrastre del papel, un sistema bptico de trans -
nisidn de las imégenes, unidades de carga y de revelado de

650.~ la imdgen asf{ como un almacén de hojas de copia y en que el
dispositivo de arrastre del documento original ¥ el disposi~
tivo de errastre de las hojas de copia estén provistos res -
pectivamente de rodillos arrastradores, y en el cual el dis-
positivo de arrastre del original, tiene un primer brgano de

655.~ contacto dispuesto sobre el camino del original, mientras



660.-

670.~

675.~

680,~

6850=

que el dispositivo de arrastre de las hojas de copia tiene
un segundo drgano de contacto dispuesto sobre el camino de
las hojas de copia, estando unidos eléctrica y mechnica -
mente dichos dos dispositivos de arrastre entre si de ma-
nera que el accionamiento del primer brgano de contacto pro-
voque simulténeamente la parada de un primer grupo de rodi=-
llos arrastradores del original y la maniobra de un rodillo
extractor de la hoja de copia y que el accionamiento del se-
gundo Srgano de contacto provoque la maniobra inversa de di-
cho: rodillo exbtractor y el arrastre simulténeo del origi-
nal y de la hoja de copia por nueva puesta en marcha de di~
cho primer grupo de rodillos grrastradores, caracterizado
por el hecho de que tiene en combinacidn un mecanismo cono-
cido en si de embrague y desembrague del grupo de rodillos
de arrastre que constituyen parte del dispositivo de arras-
tre del original, constituido por una palanca basculante una
de cuyas extremidedes lleva un pifibn, que engrana con un pi-
fién solidario del Arbol que lleva dichos rodillos, y por un
primer electroimén cuya armadura mévil constituye la otra
extremidad de dicha pslanca, y un mecanismo de embrague ¥y
desembrague del grupo de rodillos de arrastre, que forman
parte del dispositivo de arrastre de la hoja de copia, cons-
tituido por una palanca basculante, conocids en si y una de
cuyas extremidades estid unida por contacto a un rodillo o

a un conjunto de rodillos de arrastre o de extraccibn, y por

un segundo electroimén, cuysa armadura mévil constituye la

otra extremidad de dicha palanca, estando unides dichos elec-

troimanes entre s{ y cooperando de tal manera que el accio-
naniento del primer 6rgano de contacto provoca el desembra-

gue del primer grupo de rodillos arrastradores del original
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por elevacibn de la armadura mdvil del primer electroimén
¥ el embrague del rodillo extractor de arrastre por descen=
sode la armadura mbvil del segundo electroimin y que el ac-
cionamiento ulberior del segundo brgano de contacto provoca
el embrague del primer grupo de rodillos srrastradores del
original por descenso de la armadura mbvil del primer elec-
troimén y el demembrague del rodillo extractor de arrastre
por elevacibén de la armadura mdvil del segundo electroimin.

2%+~ Aparato de reprografia segfln punto 19, caracteri-
zado por el hecho de que tiene un primer dispositivo previs-
t0 para la regulacibn en posicién de la palanca, situado 50~
bre el camino del original, seglin un movimiento de traslacidn
paralelamente a la direccibn de desplazamiento del original
Y un segundo dispositivo previsto para la regulacibn en po=-
sicibn de la palanca, situado sobre el camino de las hojas
de copia, segin un movimiento de basculacibn en un Plano pa-
ralelo a la direccidn de avance de las hojas, permitiendo
dichos dispositivos de regulacibn, regular el posicionsmien-
to de las palancas respectivas por modificacidn de la posi-
cibn de los conjuntos bloque, constituidos ca@a unc por una
palanca y el conmutador eléctrico asociado, con relacibn a
los grupos de rodillos arrastradores adyacentes.

32+- Aparato segfin los puntos 12 y 22, caracterizado
por el hecho de que el primer dispositive de regulacibn esté
constituido por un tornillo que esté montado de manera que
engrane en una parte vertical fijada sobre el bagtidor del
aparato y es hecho solidario del conjunto blogque formado por
la palanca y el commutador eléctrico, que le esté asociado
por medio de un pasador, provocando una rotacidn parcial del

tornillo con desplazamiento segfin una direccidn horizontal ,
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paralela asimismo, una traslacibn de dicho conjunto bloque,
una de cuyas partes de extremidad plans y horizontal es sus-
ceptible de deslizar entre una pared horizontal del basti -
dor del gparato y dos correderas laterales fijas de manteni-
niento y de guis,

49,- Aparato seghin los puntos 12 y 22, caracterizado
por el hecho de que el segundo dispositivo de regulacidn
dstd constituido en forma de un tormillo que est& montado
de manera que sea solidario de una parte fija al bastidor
del aparato por medio de un pasador y que engrane con una
parte mbévil articulada sobre el conjunto blogue formado por
la palanca y el conmutador eléctrico que le esté asociado,
provocando, una rotacibm parcial del tornillo con desplaza-—
miento segln una direccidn paralela asi mismo una rotacibdn
de dicho conjunto blogue susceptible de pivobar alrededor
de un eje horizontal apoyado a robacidn en dicha parte fija
del bastidor del aparato.

2.~ Aparato segln el punto 42, caracterizado por el

hecho de que la parte fija al bastidor del aparato tiene
una pared vertical provista de una lumbrera de forma curva,
en la cual circula libremente un spéndice saliente solidario
de dicho conjunto bloque y que puede igualmente deslizar en
otra lumbrera de forma curva hecha en dicha parte mbvil ab -
ticulada sobre el conjunto blogue, de tel msnera que el ros-
cado y/o desenroscado del tornillo de regulacibn provoca el
pivotamiento de dicha parte mévil con relaccibn a la parte

Ja del bastidor del aparato arrastrado por deslizamiento
el apéndice en dichas dos lumbreras y provocando asi el pi-
vobtamiento del conjunto bloque y de dicha palanca.

62,~ "APARATO DE REPROGRAFIA", todo tal y conforme se
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describe en la presente Memoria, la cual consta de 748 -

1fneas y a titulo de ejemplo se representa en los adjuntos

dibujos. /
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