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' se trata de "MAQUINA AUTOMATICA CARGADORA DE LADRILLO VERIE *

‘répida y eficaz para pasar a las operaciones posteriores de

“ 402758

La presente memoria descriptiva tiene como fin
la declaracidn del objeto sobre él qﬁe ha de recaer el privi
legio de exblotabidﬁ'industrial ¥ comercial exclusivo en el
territorio nacional de una Patente de Invencidn de'acuerdo

con la vigente Legislacidn, que, como el enunciado indica,

SOBRE ESTANTERIAS METALICAS".

La presénte invencidén concierne a una miqui-
na para cargar autométicamente ladrillo verde sobre estante
rias metdlicas. Dicha mfquina permite cargar estanteriaé

de material de ladrillo ya moldeado y cortado de una manera

secado y de coccidn;

7 La mdquina objeto de la iﬁvencidh se carac-—
teriza esencialmente por el hecho de estar constituida de
un medio acelerador de material que permite trasladar dicho.
matérial de ladrillo desde una posicidn de almacenamiento
hacia un elemento transportador que lo traslada en una direc
cidn perpendicular a la primera direccidn de transporte; un
medio de carga de los materiales sobre diferentes pisos de
una estanterfa metdlica en colaboracién con medios de posi-
cionado de dicha estanterfa para que los mencionados medios
de carga evacuen el material en cada uno de los pisos de la
estanterfa y finalmente medios de desplazamiento'de dicha
esténteria cargada y asimismo de ubicacién de una nueva es-
tanterfa a cargar en los medios de posicionamiento. -

De acuerdc con una caracterfstica de la inven

cibn el medio de aceleracidn est4 constituido de unos perfi .
les de apcyo que se intercalan sobre rodillos de almacenamiern

to de dicho material,siendo solidarios los referidos perfiléd
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con un carfo;mdvil deslizable sébﬁérguias,que reciben al

mismo. tiempo un movimientb!{erfical y,I?ngitudinal gque per-
miten a los peffiles'de apoyo levéntar el material almacena
do en los rodillos, trasladarlo y depositarlo sobre.el ele

mento transpbrtador, volviendo dichos pérfiles de apoyo a

" su primitiva posicidn.

Segﬁn'uné caracteristiéadpartiéular de la in
vencidén el movimienﬁorvertiéal de los peffiles de apoyo se
realiza a través de un motor—reductor,p§? intermedio de un
mecanismo de exoéntfica' y.lévas'solidafias de las gulas de

. . . . Ly R
deslizamiento del carro mévil, mientras que el movimiento

- longitudinal de los referidos perfiles de aﬁoyo se realiga

mediante el motor-reductor Qﬁeitrahsmité'a un elemento de
arrastre solidario al citado éérro mdviilcon mdvimiento lon
gitudinal alférﬁativo a travds de un mecanismo de biela y
cremallera solidaria a-uﬁ.eje gue se relaciona con dicho
elemento de arrastre. 7 7 7

- El elemento transportador del material en
direccién perpendiculaf é lélprimera direccidn de traslado
comprende una cadena tranépox%adérarque por medio de un mo
tor-reductor llev; el matérial de ladrillo hacia supérficies
de- almacenamiento y agrupahiento del material definidas por
rodillos alineados que reciben movimiento de giro sobre sus
fespectivos ejes. | 7 '

| De acuerdofcon uharcaracferistica de la inven

cidn los medios de carga,dé,los-materiales sobfe diferentes
pisos de una estanterfa metdlica estdn Eonstituidos por una
horquilla de carga compuestarde un soporte,al que'son solidé

rios los perfiles de carga ,intercaldrdose a un nivel infe-
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rior sobre los rodillos de agrupamiento, transmitiéndose a

dicha horquilla de carga movimientos vertical y ]ongitudi-'

nal que permiten a los referidos perfiles de carga avanzar

.dentro de la estanterfa y volver posteriormente a su primi

tiva posicidn.

El mo&imiento vertical de la horquilla
de carga, de acuerdo con una particularidad de 1la invencidn
Se realiza por un motor-reductor por intermedio de un me- :
canismo de excéntrica y levas solidarias de la citada horqui
9 ' »
lla mientras que el movimiento longitudihal Se realiza me

diante dicho motor-reductor g travéds de un mecanismo de bie

- la y corredera solidaria &sta de la referids horquilla.

Tos medios de posicionado, segin una ca
racterfstica de la pfesente invencién para que'los medios
de carga evacuen el ﬁaterial en cada uno de los pissde di
cha estanterfa, estdn constituidos por un ascensor.

- Una particularidad de la invencidn preve
que los medios de desplazamiento de la estanterfs cargada
y ubicacidn en los medios de posicionado de una nueva estag
terfa lo constituyan dos transbordadores, uno que actﬁa so
bre la estanterfa cargada y otro sobre la estanterfa a car’
gar disponiendo dichos transbordadores de brazos de sopor
te de dichas estanterfas a los cuales se les transmite movi

miento vertical y longitudinal.

De conformidad con una caracterfstica par

ticular de la invencién se ha previsto que cada uno de los
brazos de soporte de dichas estanterfas estén relacionados
coy levas las cuales quedan apoyadas por un extremo en el
cha51s del transbordador respectivo y su otra extremidad en

gulas de desllzamlento disponiendo dichas gufas de superfi-
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cies de deslizamiento de inclinacién opuesta. Al recibir
~dichos brazos de soporte de los transbordadores un movimien

to longitudinal permite a lss extremidades de levas relacic

nadas con las guias. de deslizamiento, deslizarse scbre las sj

perficies de deslizamiento dé dichas guias? de manera que
los citados brazos de soporte suﬁénrq bajen al respectiva-
mente bajar o subir dichas extreﬁi@ades de leva.

Para comprender mejor la naturaleza del
invento, en el plano adjuﬂfd-hacemoé,ﬁna representacién es
quemgtica de su utilizacién, no siendo en absoluto limita—
tiva y,suscepfible por ellojde,lasfﬁbdificaciones accesorias
que no alteren las caracteristiéas‘esénciales.

Ta figura 1 esiuﬁé vista'en perspectiva
del medio acelerador de maferial y del elemenfo transpor-
tador. L | |

) Ta figura 2 es una vista en perspectiva.
de 1la parte de almaceﬁamiento y agrupamiento del material.
| Ta figuré 3 es una vista en perspectiva
de los medios de carga y de_los médios:de posicionamiento
de la estanterfa. |

‘Ia figura 4‘eé una vista en persbectiva
de los medios de desplazamienfo de estaﬁtéria cargada y ubi
cacidén de nueva,estantéria a'cargar;r'

 En ellas se anotan las siguientes par-
ticularidades: S
1l.- Medioiaéeleradorfde material
2.~ Eléﬁéﬁfc ffénspﬁrtador
3.- Basbidor
4{4 PaﬁaS'de,sustentacidn

5um Pé?filéS'dé apoyo

I~
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6.- Rodillos

7.~ Carro mévil * -

10.

':Liliﬁfr
Sz
13,
14—

150_
16.~

17.-
18.-
S 19.-

20. -
210-

_220-

23:"
24 .~

‘ 8.~ Cufas
R ﬁevas o

Motor-reductor -

Exééntriéa-’

micis. .

Creﬁallera

Eje'

Piﬁ6n'

Cédéna

Piﬁgn 10&0

Cadens del transportador (2)
Mot or-reductor \ 7:
Poste de almacenamiento de material
Rodillos |
Motor-reductor

Poles

Poste de agrupamiento de material

25.- Rodillos

26.~"

27-_
28—

290-7

30~

31,
32—

34.-
350-

Motor-reductor
Polea

Medios de carga
Pisos de estanterfa
Estanterfa
Horquilla de carga
Soporte de carga
Periiles de caiga
Mbtor—reductor '

Excéntrica.r
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acelerador (1)

dor (2).'j

-

36 .-
37.-
38 -
39.-
40.-
AL.-
s2.-
43.-

14, -

45.-

16. -
47.-
48~
49.-
50.~
5l.~
52, -
5% .=
54~
55 .=
56;-

~F402758 bRy
i,e\}a_
Biela
Corredera
Medios de posicionado
Ascensor '
Gufas
Cadénas_

Motor-reductor

.Cbntrapeso

Medios de desplazamiento de la es
tanterfa (30)

Bstanterfa vacia

Transbordador

Transbordédor :

Bragos del sopoTte

Tevas

Puntos de apoyo de las levas (50)
gufas de deslizamiento .
Superficie de deslizamiento
Superficie de deslizamiento
Mbtor-féductor

Cadena

De acuerdo con 1ésfiguras sefialadas la

mdquina objeto de la presenfe'inﬁehcidn comprende un medio
de material'que permite trasladar dicho ma-
 terial de ladrillbrmoldeédo.y'COftédo pero sin cocer desde

una posicién de almacenamiento hacia un elemento transportg

' iDiéhd'aceieradpr (1) y dicho elemento

rrtranspoftador (2) é$t5nrcdnfigurad6s,en,un Unico bastidor(3
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~que dispone de patas de sustentacidn (4) regulables en al-

constituido por unos perfiles (5) de tipo metalicos inter-

.cos, .Jos cuales estdn sujetados por uno de sus extremos.

:m6v1l (7) se consigue por.el mismo motor-reductor. (10); que
transmite movimiento a una biela (12) la. cual: por. medio de

- una cremallera (13) hace girar a un eje (14). Dicho eje

. vés.de dichos elementos se transmite a la cadena (16) un mo

- (3) estd compuesto -de unas cadenas transportadoras-(18).que

- reciben movimiento continuo a través del. motor-reductor. (19

tura.

El medio acelerador (1) de material estd
calados sobre los espacios libres de unos rodillos (6) lo-~

Los perfiles (5) éstén soportados, en posicidén opuesta a
donde van soportados’ 1os rodillos (6), en un carro mdvil
(7) deslizable sobre las gufas (8). El1 carro m6v1% (7) re
cibe un movimiento vertical, a través de las levas (9) que
reciben movimiento del motor-reductor (10) por intermedio
de la excéntrica (11), o e tegian

- Bl de8plazam1ento longltudlnal delfcarro

(14) 1lleva en Su extremidad un pifién (15)‘de una cadena (16

la cual estd acoplada a un segundo,piﬁ&n loco (17). .Aitrg

vimiento longitudinal alternativo,rcomunicando»al-ser-solid

ra dicha cadena(l6) con el carro mévil (7), el referido movi|

miento. : 7 . O
- EL elemento transportador (2) que .como .

ya indicamos anteriormente estd configurado. en el bastidor

Dichas cadenas (18) desplazan el material de ladrillo de.’

corte transportado por el medio de aceleracién (1) en,uné

direccidn perpendicular a la primera direccién .de tramspor

te.

A S, RN S

| G
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" diferentes pisos (29) de la estanterfa (30), representados

La parte de almacenamiento (20) del ma
terial desplawsado por el elemento transportador (2) compren
de rodillos (21} alineados que reciben mbvimiento de giro
sobre su eje a través del motor-reductor (22) y poclea (23).

. La parte de agrupamiento (24) del mate
rial desplazado comprende al igual que la parte de almace-
namiento (20) unos rodillos (25) qﬁe reciben movimiento de
giro sobre sus ejes a través del motof—reductor (26) y po-
lea (27) correspondiénte.,

De aéuerdo cdn-una caracterfstica de la

invencidn los medios de carga (28) de los materiales sobre

eh la figura 3, estdn constituidos por una horquilla (31) de
carga, compuesta esenciaslmente de un/sqporte de carga (32)
al que se solidarizan unos peffileé de cargar(33) en voladi
70. 'En la posicidn de.reposo, los perfiles -de carga (33)

de la horquilla de carga (31) estdn intercalados entre los
rodillos (25) del medio de agrupamiento (24) y a un nivél
inferior.

A la horquilla de carga (31) se le tran]
mite un movimiento longitudinal y verticél; por 1o que los
perfiles de carga (33) avanzan dentro de la estanterfs (30)
¥y vuelven posteriormente a su poSicidn anterior de reposo.

Diohos,movimienfos se realizan a través
del motor-reductor (34)} El mbvimiento vertical hacia arri-
ba y'haéia abajo se fealiéé-déraéﬁérdo con una particulari-
dad de la invencién por medio de la excénbrica (35) solida_
ria a dicho motor-reductor (34) y por las levas (36) accion
das por dicha excénfribar(SE). E1 movimiento longitudinal

se efectda como ya indicamos por el mo-tor-reductor (34) pei

[&])
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" los medios de posicibnado (39) de una estanterfa (46) vacia,

o 402758 L

a través de la biela (37) y corredera (38) solidaria ésta a .

la horqﬁilla de cafga_(Bl).
‘ o Un medio de posicionado (39) de la estan
terfa (30) permite que medios de carga (28) evacuen el mate
rial de ladrillo en cada uno de los pisos vacios (29) de di
cha estanterfa (30). Dicho medio de posicidnadb (39) puede -
estar constituido porrun ascensor (40).tal v cbmo se observa
en la figura 3, siendo el citado ascensor (40) deslizable
sobre las gufas (41)'y colgado sobre las cadénas (42) las
cuales reciben movimiento a través de un motor-reduétor
(43), A fin de que dichas cadenas (42) estén constantemen-
te tensadas se fijan a las mismas un contrapeso (44) .Segin
la invencidnrlos medios (45) de deéplazamiento de la estan-

terfa cargada (30) de material de lgdrillo, ¥y wbicacién en

comprenden dos transbordadores ( 47) y(48), los cuales dis-
poﬁen de los brazos de soporte (49) de las referidas estan .
terfas (30 y 46). '

Dichos brazos de soporte (49) van sopor
tados por unas levas (50) que tienen el punto de apoyor(5l),
en los chasis de los transbordadores, mientras que su otra
extremidad apoya en unas gufas (52) de deslizamiento. Estas
gufas (52) estdn configuradas de manera a presentar una su-
perficie (53) de deslizamiento en plano inclinado y‘una su
perficie de deslizamiento (54) en plano inclinado opuesto
al anterior. | - |

E1l desplazamieﬁto del transbordador (47)
se reéliza medianté'él motor—reduétor (55) y la cadena (56).
solidaria a dicho transbordador (47).

. Ta mfquina automftica cargmdorade ladri

Mod. 7
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1lo sobre estunterfas metdlicas funciona de la siguiente for
ma:

Una, vez moldeado el material de ladri--
1lo y cortado, se traslada a través de un medio adecuado 50
bre los rodillos locos (6). Ia puesta en marcha del reduc-
tor (10) permite, por medio de'los;meoanismos de excéntrica
(11)-levas (9) y biela (12)-cremallera (13), transmitir a
los perfiles de apoyo (5) movimiento vertical y longitudi-
nal de maners que el material cortado sea levantado,trasla
dado hacia adelante y deposifado en las cadenas (18) §olvieg
do dichos perfiles (5) a su posicién primitiva. |

Por el motof-reductor (19)se mueven las
.cadenas (18) trasladando el material de ladrillo en una di
reccidn perpendicular a la primera direccién'&e desplaza-
miento, almacenando dicho mgterial sobre los rodillos (21)
que lo mueven hacia los rodillos (25) donde se agrupan.

Puesto'en marcha el motor-reductor (34)
de los medios de carga (28) los perfiles de carga (33) toman
dicho material y lo transportan a uno cualquiera de los pi-
sos (29) de la estanteria(B‘o)° El posicionamiento de estos
pisos (29) respecto a dichosnperfiles de carga (33) ée reall
za mediante el ascensor (40) movido por el motor-reductor
(43), subiendo o bajando la estanterfa (30) de acuerdo con
el piso que tengamos que cargar."

| Tlenados todos 1osnpisbs de la estante-

rfa se saca esta por medib;delrtransbordador (47) y se ubi
ca la otra estanterfa (46),en el:as¢éhsor (40) por medio del
trangbordador (48). - )

El'motér-redﬁctor (55) a través de las

cadenas (56) arrastra longitudiﬁalﬁenteral transbordador (47

Mod. 7
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402758

de forma que las levas (50) al bajar las extremidades que

tienen en las rufas (52) hacen subir los brazos (49) gespla
zando hacia adelante a dicha estanterfa (30). Dejada la es
tanterfa (%0) los brazos de soporte (49) vuelven a béjar
yendo dicho tranébordador (47) 2 su primitiﬁa posicidn.

El transbordador (48) actda de igual modo
gque el transbordador (47) trasladando una estanterfa vacia
(46) en el interior del ascensor (40).

Descrita suficientemente la naturaleza del

presente invento, as{ como su realizacidn industrial, sdlo

cabe afladir que en su conjunto y partes constitutivas es po
/

“sible introducir cambios de forma, materia y disposicidn,

en cuanto tales alteraciones no supongan variacién sustan-
cial del mismo. '

El solicitante, al amparo de los Convenios
Internacioﬁales sobre Propiedad Industrial, se reserva el
derecho de extender esta demanda a 10S palses extranjeros,
si fuera posible, reivindicando la misma prioridad de la pre
sente solicitud,

Tgualmente el solicitante, se reserva el de-
recho de introducir €n la presente invencién cuantos berfeg
cionamientos sobre la misma puedan derivarse mediante la so-
licitud de 168 correspondiéntes certificados de adicidn en
la forma sefialada por la TLey. l

N 0 T A

La Patente de Invencidén que se solicita por
veinte afios en Espafia, de acuerdo con la Vigente Legisla~-
cidn deberd recaer sobre "MAQUINA AUTOMATICA CARGADORA IE
LADRILLO VERDE SOBRE ESTANTERIAS METATICAS", en todo de acuep

do con las siguientes:

Mod. 7
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:el material en cada uno de los pisos de la estanterfa y fi-

402758

REIVINDICACIONESS

12.- Mfquina sutomdtics cargadora de ladrillo
verde sobre ectanterfas metdlicas, caracterizada esencisl-
menfe por el hecho de estar constituida de un medio acelera
dor de material que permite trasladar dicho material de la-
drillo desde una posicidén de almacenamiento hacia un elemen
to transportador que lo traslada en una direccidn perpendicu
lar als primera direccidn de transporte; un medio de cargn
de los materiales sobre diferentes pisos de una estonterfa
metdlica en colaboracién con medios de posicionado d; dicha

estanterfa para que los mencionados medios de carga evacuen

nalmente medios de desplazamiento de dicha estanteria car-
gada y asimismo de ubicacidn de una nueva estaﬁterfa a car
gar en los medios de posicicnamiento.

22.- Mfquina auwtomd-tica cargadora de ladri-
1lo verde sobre estanterfas metdlicas, en todo de acuerdo
cbn la anterior reivindicacién, caracterizada porgue el me-
dio acelerado; de material estg consfituido de unos perfi-
les de apoyo que se intercalan sobre rodillos de almacena-
miento de dicho material siendo solidarios los referiﬁos per
files con un carro mévil deslizable sobre gufas que reciben
al mismo tiempo un movimieﬁto vértical’y longitudinal que pej
miten a los perfiles de apoyo levantar el matérial almacenadd

en los rodillos, trasladarlo y depositarlo sobre el elemen-

to transportador, volviendo dichos perfiles de apoyo a su pri

mitiva posicidn.
38.- Mdquina automdtica cargadora de ladri-
1lo verde sobre estanterfas metdlicas, en todo de acuerdo

con las anteriores reivindicaciones, caracterizada porgue

Maﬁrf
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" motor-reductor que transmite a un elemento de arrastre soll

el movimiento vertical de los perfiles de apoyo se realiza o
través de un motor~reductor por intermedio de un mecanismo
de excéntrica y levas solidarias a las gufas de deslizamien
to del carro mévil, mient?as que el movimiento 1ongitﬁdinal

de los referidos perfiles de apoyo se realizs mediante el

dario al citado carro mévil con movimiento longitudinal al
ternativo a travds de un mecanismo de biela y cremallera
solidaria a un eje que se relaciona con dicho elemento de
arrastre. i

&,~ Miquina automdtica cargadora de ladrillo

_verde sobre estanterfas metdlicas, en todo de acuerdo con la

primera reivindicacién, caracterfzada porque el elemento tran

portador del material en direccidn perpendiculér a la prime
ra direccidn de traslado comprende una cadena transportadora
que por medio de un motor-reductor lleva el material de la-—
drillo hacis superficies de almacenamiento y agrupamiento
del material definidas por rodillos alineados que reciben
movimiento de giro sobre sus respectivos ejes.

5&,~ Mdquina autom{tica cargadora de ladrillo
verde sobre estanterfas metdlicas, en todo de acuerdo con ls:
antériores reivindicaciones, caracterizada porgue los medics
de carga de los materiales sobre diferentes pisos de umna es-
tanterfa metflica estdn constituidos por una horquilla de
garga compuesta de un soporte al que son solidarios perfiles
de carga intercalados a un nivel inferior sobre los rodillos
de agrupamiento, transmitiéndose a dicha horquilla de carga
movimientos vertical y longitudinal que permiten a los refg’
ridos perfiles de carga avanzar dentro de la estanterfa ¥y

volver posteriormente a su primitiva posicidn.

)
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62.,~ Méquina autométicé cargadora de ladrillo
verde sobre estanterfas metdlicas, en todo de acuerdo con la
quinta reivindiqacién, caracterizada porgue el movimiento
vertical de la horquilla de carga se realiza por un motor-

reductor por intermedio de un mecanismo de excéntrica y le

| vas solidarias de la citada horquilla mientras que el movi-

miento longitudinal se realizg mediante dicho motor-reductor
a través de un mecanismo de biela y corredera scolidaria és—
ta de la referida horquilla.

72,- Miquina automdtica cargadora de ladri-
1lo verde sobre estanterfas metdlicas, en todo de acuerdo
con la primera reivindicacidn, caracterizada porque 1os me-~
dios de posicionado de la estanterfa para gue los medios de
cargs evacuen el material en cada uno de los pisos de dicha
estanter{a comprenden un ascensor.

82.- MAquina automdtica cargadora de ladrillo
verdé sobre esténterias metdlicas,en todo de acuerdo con la
rprimera reivindiacién caracterizada porque]oé medios de des
plazamiento de la estanterfa cargada de'material y ubicacién
en los medios de posicionado de una nueva estanterfa a car-
gar comprenden dos transbordadores, uno que entra sobre la
estanterfa cargada y otro sobre la estanterfa a cargar dis-
poniendo dichos transbordadores'de brazos de soporte de di-
chas éstanterfas a los cuales se les transmite movimiento
vertical y longitudinal.

92,- Miquina automftica cargadora de ladrillo
verde sobre estanterfas metdlicas, en todo de acuerdo con
la anterior reivindicacién, caracterizada porque los brazos -
de soporte de cada uno de los transbordadores estdn relacip

nados con levas, las cuales quedan apoyadas por un extremo e
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el chasis del transbordador respective y su ostra extremidad

en gufas de deslizamiento disponiendo dichas gufas de su-
perficies de deslizamiento de inclinacidn opuesta.

108.~ Miquina automdtica cargadora de ladri-
1lo verde sobre estanterfas metdlicas, en todo de acuerdo
con 1aé reivindicaciones octava y novena caracterizada por
gue los brazos de soporte de los transbordadores reciben
un movimiento longitudinal que permiten a las extremidades
de levas relacionadas con las guias desiizarse sobre las
superficies de deslizamiento de dichas gufas de manéra que

los citados bragzos de soporte suban o bajen al bajar o subir

- respectivamente dichas extremidades de leva.

1i2.- "MAQUINA AUTOMATICA CARGADORA DE LADRI

_LLO VERDE SOBRE ESTANTERIAS METALICAS".

Segin queda sustancialmente descrito enl pre
sente memoria descriptiva que consta de diecisiete hojas
mecanografiadas’ por una sola cara acompafiada de sus corresg

pondientes dibujos,

Mod. 7
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Madrid, 16 MY, 1972

El Agente Oficial.
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