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PERFECCIONAMIENTOS EN APERUSVDE LABRANZA PARA EL LABUREU
DE PLANTACIONES EN LINEA, | ‘

CPp '
Soticitante Paul Louis FOURTEAU, de nacionalidad francesas,
residente en 32 — GONDRIN, Francia.

Cuando se laborean plaﬂtaciones en linea,
como vifedos o verjelss, las rejas de arado dejan on-
tre cada pie una banda de terrenc no trabajada que se
denomina'camellén de vifia., Ll pféaahfe dispositivovtiu~

5, ne por abjeto eliminar estos'camellonoa durante un se-—
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gundo paso.

Existenya en marcha arados descamelladores gue -

responden a este objeto, que comprenden generalménte un
palpador que, apoyéndose sobre el pis que encuentra, se--
. .3 ¢
para la reja que esvita asl el tronco, y que un resorts
1leva a continuacidn a su posicion inicial,
E1 aparato presentado actia de modo mucho mas

suave y puede ademas, a voluntad, ser equipado de modo
a poder tratar simultaneamente dos camellones pféximpé

ai no éstan demasiado distantes (caso del viliedo pofi

-

sjemplo en numerosas regiones) T

Las figuras ahexas, dan muy esquematizadas;’

[ i . 2 ' .
un ejemplo de realizacion de astos descamelladores, -~ °

Las figuras 2 y 3, muestran el conjunto déli;”
equipo montado para trabajar sobre dos camellones, fe~~L

molcado por un tractor o llevado por el enganche en - ":

Y

tres puntes de aste, mostrando la figura 2 el descamélle—
dor en posicidn de trabajo, y la figura 3 el mismo en
posicidn de volumon reducido durante el transparte por
carretera,

La Figura 1, es una saccion vertical dsl sis-
tama de accilonamiento de las frasas qﬁe sustituyaen é las
raejas de los antiguos aparatos,

Cuando el descamellador trabaja sobre dos fi-

las simultéﬁeamenta, habra dos cenjuntos del tipo de la
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figura 1 gue funcionan on paralslo, con sentidos de ro-

taciones inversos,

El mecanisino representado en esta figura 1, es
la principal originalidad devla invencidn, En esta figu=~
ra el aparato no esta previsto mas que para el trabajado
sobre una sola fila, no estando éepreséntada»la cone—
xion con su homélogo, pero es fécil.de imaginér;

Con 1 ss ha reureéantado ia caja superiof uni-
da por un enganche 10 al b;stidor—snporte 12 llevada. por
el tractor (figuras 2.9'3). Con 2 se haVrepressntado la
caja inferier que puede bascular alredédor.del.eje gira—
tario SAque une las dosAcajasrsuperpuestas; Con 3 sa. ha
representado el arbol de accionamiento que esta conscta-
do & la toma de fuerza del tractor ya sea directameqﬁe
o hien por mediacidén de un arbol 13 si la presencia de .
este ﬁlﬁimo se encuentra necesaria por el tipo da tince~
tor utilizado, La toma de fuerza del tractor B ha aidé
indicada pero no representada en las diversas figuras,

Con 6 se ha repreasentado al-par conico que
transmite el movimiento recibide del drbal 3 al arbol
5 vertical gque conduce a 1a'caja inferior 2 a otro par

conico 7 que transmite al movimiento al arbol inferior

4 que actlda sobre las fresas 9 no representadas, conte-—

nidas en el carter 11 unido a la‘caja 2,

ElL carter 11 puede por lo tanto girar con la
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su accionamiento por el bloqueo de 4, por este motivwo--

caja 2 alrededor del arbol vertical 5, Es el empuje ejer~_i

cido sobre el carter 11 por ls cepa o el tranco 14 el que

hara ocultar el carter y las fresas 9,

Se comprenda facilmente la transmision del mo—~

vimiento basado en un principio de diferencial:
N Lo . . ’
Si sl carter 2 es inmovil.con respecto al car-

ter 1 cuando sl arbel 3 gira, arrastra el arbol 5 que,
a su vez arrastra al arbol 4 que pone en accidn laé!?ie—

sas, Pero si 4 es frenado y si 2 es libre con respé&?d
a 1, cuando 3 se pone en movimiento, 6 es moiesfado'éa
es 8l bloﬁua-cérter 2 el que entra en movimiento y girfa
alrededor de 5 merced a los montajes sobre rodamientos-
y topes gue han sido dispuestos en puntos éonvenienﬁgé}

Sobre sl arbol 4 estan montadas varias frésa§

segin la anchura del trabajo a efectuar, El sentido ﬁg’:

rotacion de estas fresas debe ser inverso sobre los gru-

pos de cajas en el caso de trabajo en dos camellones.

Ello es facil por el desplazamiento de uno de los pifiones

do los pares conicos.

Cuanda el aparato esta trabajando la resistsn-
cia del suelo Frena las fresas y por tanto retarda al
arbol 4 lo que hace girar la caja 2 alrededor de 5 lo

que le pone en posicién de ataque del camelldén. Si se

aplica un tope regulable que limita la rotacidén de la
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caja 2 se define el angulo ds ataque del carter 11 con
raspacto a la linea de plantacidn, Cuando el‘apapatn
trabaja, la rotacién de 2 es limitada por el tope, sien-
do el movimiento detenideo por esté punto fijo 'y el ar-
bol 4 gira normalmente, realizéndose el trabajo. Por el
contrario si el carter 2 es puesto an movimiento por un
obstaculo (tronco) las fraéag son frenadas,

Para evitar que este ssfuerzo de blogueo por
el pie sea demasiado grande, lo que correria el riesgo
de estropear la planta, sé ha p:evistp un resorte nom—
pensador (no représentada) pegulaﬁle éeg&n los culti~
vas, V ‘ '

Este muaile compensador tiEné, ademds, la
venta ja cuando las.Frééaa no ehcusntran ya resistencia
(caso del aparato levantado por ejemplo) de llevar él
cirter 11 hacia el centro del entre-ruedas lo que dis-
minuye el espacio lateral durante los transportes (figu—
ra 3),

Ademas esta previstu un desembrague de seguri-
dad para el caso en que la freéa.encuentra una resisten-—
cia anormal, por ejemplo una réca.que la Eloquearia. Eg~
te desembragus sera, en~principio, ruidoso, para adver-—
tir al conductor de lo que ocurre datras de el.

Guarnicionaes plasflcas podran sar montadau

sobre los carteres 11 para dlsmlnu1r los choques sobre
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los pies 14 de la plantacidn,

Como ya so ha dicho mas arriba, ol descamella-

do pressntado puede ser adaptado ya ssa para el trabaja-

do sobre una sola fila, en un verjel por ejemplo, o bien
C . - . ’

para trabajar sobre dos Tilas adyacentess si no estan de—

masiadno separadas lo que os 8l caso gensral del vifiedo

o de los verjelss plantados con arboles podados en-pér-

a o~

dones., N
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Uescrita sulficientomaente la naturnleza del .in-

£ : ’ Tennt
vento asi comg la manera de realizarle en la practica,

debe hacerse constar que las disposiciones anterinrmen-
te indicadas son susceptibles de modificacionas de deta-

1le en cuanto no alteren su prineipio fundamental, Tém%
bion sa hacé constar que el invento corresponde a uﬁg‘:
solicitud da patente pressentada en Francia con el né:~;
71 18532 de 14 de ilayo de 1.971, acogiéndnse por lo tan-
éo a los boneficios que concedan los Convenios Interna-
cionales en vigor, siends lo que constituye la ezsencin
del>referido invento y por lo qua se solicita una Paten-
te de Invencidn por 20 afios en Espafia, sobre: PERFECCIO-
NAMIEMTOUS EN APEROS DE LABRANZA PARA EL LABORED DE PLAN-
TACIONES EN LINEA, caracterizandose por lo siguiente:
1.~ Perfeccionamientos an aparos deblabraﬁza

para el laboreo de plantaciones en linea, tales como
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Viﬁedba, del tipulque comprende unas frasas excavado~.
ras, caracterizados porque los carteres que contisnan
las citadas fresas son moviles con un sistema diferan—
ciql.
Ve 2,- Perfeccionapientos segln la reivindica-
cion 1, caractorizados.éorqua comprenden dos cajas su-
perpuestas que encierran los pdrés de reenvio del muvi—
miento tomado sobrs el Lractor y Lrnnsmltldu a las’ Fre-
sas, siendo sollidaria la CaJd 1nfer10r del’ carter portn
4 10, ~ fresas y pudlendv girar alredsedor del eJe ds transui gibn
del movimiento de la baJa suparior a la caJa inferior.
3,- Perfeccionamientos segln la reivindica-
cian 1, caraclteorizades porque la rotaoién de la caja -
inferior esta limitada por un tope iegulabla que fofmg!
15, punto Fijo, siendo provocado el movimiento diferencial
por la resistencia mas o Menos gfahde oncontrada por -
las fresas. 7.
4.—_Pen?accionamiéntos sagﬁn la reivindica-
cién 1, caracterizados pﬁrqua‘dicha rotacitn diferen—
20, cial gobierna el trabajo tras el paso del obétéculo,
pie del vegetal, que ha sido palpado por el carter por-
ta-fresas lo que provoca el ocultamiento cuntrolado por
un resorte compensador.,
5y= Psrfecqinnamiantos segln 1as reivindica-

25. ciones 1 y 4, caracterizados porque el citado resorte
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dispositivos de seguridad y, en particular, de desepm--

Compensador lleva el carter a una posicion ocultada
cuando las fresas no trabajan ya,
6.- Perfoccionamientos seglin la reivindica=

cion 1, caracterizados porque existe la bosibilidéd'dé

acoplar dos trenes de fresas giratorios en sentidos in-—

versos para el tratamisnto simultanso de dos camellones

-
-

“ ~

. > (3 . ' I3 3
de vifia proximos, sfectuandose el cambio de rotacidn

por desplazamiento de los pifiones de accionamiento,

"',‘.

7.~ Perfeccionamisntos segin la reivindicg=

cidén 1, caracterizados por la presencia de diverssos -

an N

- 7, . : S
bragues automaticos en caso de esfuerzo anormal sobre

las fresas. . ‘ , e

8,~ Perfeccionamientos en-aperos de labran~: .

za para el laboreo de plantaciones en 1inea, tal y comg-

queda sustancialmente descrito en la presente flemorid~ ")

n -

g ilustrado en los dibujoé adjuntos.
Eeta Memoria consta de 8 hojas escritas a

I'd .
maquina por una sola cara,

‘Madrid, 2k hﬁﬂ-m

Paul Louis FOURTEAU,

Y GUMEZ ACEBD Y HODET
I b Elemadot L Goota Ferndadoz
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