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Correspondiente a la splicitud de registro de una Patente de In-
vencign que, por veinte afios se Solicita para Espafia, a faver de
Don Francisco Javier ARBEJ PONCE y Don Guillermo SANMARTIN RALDUA,
de nacionalidad venezolana ¥ espafiola, respectivamente, domicilig
dos en Zaragoza, Paseo Maria Agustin, 25-29 y San Antonio, 47-12-
izq, respectivamente = = = = = = =~ m - e - -
P o T

"SISTEMA ELECTROMECANICO PARA REPRESENTAR NUMERICA 0 CODIFICADA~
MENTE EL RESULTADO DE UN APARATQ DE MEDIDAM
e i

La presente Memoria descriptiva tiene como fin la declaracidn
del objeto sobre el que ha de recaer el privilegio de explotacién
industrial y comercial exelusiva en el territorio nacional de unsa
Patente de Invencidn conforme a la Legislacign vigente en materia
de Propiedad Industriel, que, segfin expresa el enunciado trata de
un sistema electromechnice pars representar numérica ¢ codificada~
mente el resultado de un aparato de medida.

La finalidad del presente invento es la de proporcionar un me
dio entre un aparato de medida Y la representacién del resultado

de esa medida en forma de cifras lumingsas, o de cddigo especial
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que luego serd utilizade por otra mAquina en un proceso posterior.

Como ejemplo de aplicacidn se puede citar la representacisn
de la hora en nfimerps lumingsgs a partir de un reloj; para llegar
& esta representacion numérica es preciso un traductor y un decg
dificador puesto que no se puede pasar de un sistema mecénico a
otro eléctrico sin dicho traductor. Otro ejemplo de aplicacidn se
ria la grabacign en cinta magnética del resultado de la medida;
tomando como base el ejemplo anterior, la hora en este caso, Se-
ria convertida en un cddigo determinade que, al ser grsbado en
una cinta magnética, pudiera ser leido posteriormente por una com
putadora.

Asimismo dicho sistema puede ser aplicado a aparatos de medi-
da tal que manometros, termometros, tacémetros, y en general todos
aquellos sparatos empleados en la medicidn.

Las ventajas que se derivan de la aplicacifn del presente
sistema son numerpsas, entre las que cabe destacar:

1) La mecanizacidn de numerosas labores manuales eliminande
los pasos intermedios de célculo, como por ejemplo las tarjetas
de control de entrada de personal que han de ger procesadas, en
parte, manualmente para que luego sirva de informacidn a un or-
denador.

2) Fidelidad de la informacidn al estar exenta de errores.

3) Mayor fluidez y rapidez en el procese de la informacion,
economia de manp de obra y en consecuerda una mayor rentabilidad.

En lo que se refiere concretamente a la representacign lumi-
nosa, se pueden citar las siguientes ventajas:

1) Mejor visualizacién de la informacidn tante durante el
dia comp durante la ngche.

2) Posibilidad de mfiltiples paneles de representacién a par-

tir de un solo mecanismg central, con la seguridad de que en to-



10

15

20

25

30

4

dds ellos la informacidn serf exactamente igual.

3) Combinacidn de salida numérica lumingsa y codificada
aprovechando ambas funciones al nismo tiempo.

El sigtema esté basado en un Procedimiento electromechnico
que consta de dos partes fundamentales: un conjunto de escobi-
llas o contactos encargades de cerrar un circuito eléetrico ade
cuado y una plantilla matrig acoplada al aparato mecdnico de que
se trate.

Dicha plantilla, convenientemente dividida en canales hori
zontales y columnas verticales, perforadas segln un cddigy pre-
determinado se adapta al eje o elementp conducide del aparato
de medida que se desee traducir; de forma que gire o se despla~
ce convenientemente; dicha plantilia se realiza en una materig
Nno conductora de electricidad Y queda interpuesta entre una pla
ca conductora, que sirve de Soporte a la plantilla, y un juego
de escobillas correspondientes a los respectiveos canales, las
cuales se conectan, a través de una fuente de energia adecuada,
a las sefiales lumingsas correspondientes.

En estas condiciones, mediante un circuito eléctrico que
parte dela fuente de energia, se alimenta la placa soporte de la
plantilla, de forma que cuando una cualquiera de las ventanas
coinciden con la escobilla Correspondiente se produce el cierre
del ecircuito alimentando las sefiales luminesas o, en case de 88
lida codificada, a las cabezas magnéticas, que, en cualquier ca~
So cumplirian su funcidn sefializadora; al seguir desplazfndose la
Plantilla se vuelve a abrir el circuito eléctrico desconecténdo-
se el sistema para que entre en funcion el paso siguiente.

Oon el fin de facilitar la interpretaciin més exacta del ob
Jeto sobre el que ha de recaer el presente privilegio, en los pla

nos adjuntos complementaripgs de la presente exposicijn, se repre-
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senta una forma péctica para la realizacion industrial y finica~
mente a titulo de ejemplo y, por consiguiente, sin carfcter ex—
haustivo sino meramente informativeg.

En dichos plangs:

La figura 1, representa una disposicidn esquemética del con
Junto electromechnice del aparato adaptado a un reloj, con la
plantilla incorporada en un cilindrg.

La figura 2, muestra una vista en planta del mismo conjunto.

La figura 3, muestra una vista desarrollada de una planti-
lla, en la que los espacios llengs corresponden a las ventanas
de conexidn.

La figura 4, muestra otro ejemplo de ejecucidn de la misma
plantills.,

La figura 5, represents un ejemplo de codificacidn.

La figura 6, muestra un esquema eléctrico del sistema.

La figura 7, un detalle de ejecucion de una plantilla incor
rada en una placa plana.

La figura 8, una vista frontal de una Plantilla incorpora-
da en un disco.

La figura 9, representa un perfil correspondiente a la fi-
gura 7.

En el presente ejemplo de ejecucion se representa una forma
de aplicacion del sistema que se preconiza a un reloj; asi, pue-
de apreciarse en la figura 1 la caja de un relpj -l-, sobre cu~
Jos ejes selm adaptade un tambor de minutos -2- y otro de horas
-3~ sobre los que inciden sendgs grupos de escobillas =4= y 5=
respectivamente, montadas spbre un Soporte aislante —6-~; de di-
chos juegos de escobillas —4— ¥y -5- parten los correspondientes
hilos conductores =7- correspondientes a las decenas de minutos,

~8=- & las unidades de minutos, -9~ a las decenas de hora y =10~
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Cada une de los tambores —2-— Y -%= comprenden una placa con=-
ductora de electricidad, sobre la que se adosanunsasplantillaSe=ll-
¥y =12- respectivamente, correspondiendo la primera a la seflaliza-
cign de los minutos y la segunda -12- a la de las horas; ambas
plantillas se realizan en una l&mina np conductora de la electri-
cidad.,

Cada una de estas léminas ~ll- y ~12- estén divididas verti-
calmente en columnas y horizontalmente en canales, figuras 3 y 4.
Para la representacidn de nfmergs luminosos, los canales (a y b),
figura 3, serfn un méximg de siete, uno por cada una de las lémpa~
ras =13-, representadés en el esquema de la figura 6, que forma
un conjunto -13-; cada uno de estos conjuntos puede desplegar los
nimeros del O al 9. El nfmero de filas verticales dependerf, en
cada caso de la medida que se quiera representar; en el casp de
las figuras 3 y 4, comp se ha dicho anteriormente, se pretende re
presentar la hora que marca un reloj =13 centréndonés en dichg
ejemplo de ejecucidn, la plantills ~1l-, correspondiente a los mi-
nutos deberd disponer de sesenta columnas, una por cada minutg.

Cada conjunto de lémparas -13- tiene, como se ha dichg, has~
ta giete, figura 6; si a cada una de dichas lémparas se les d4
un nimero, se las puede hacer Corresponder con las canales (a y b)
de la plantilla ~11~, es decir, el 1 con el 1; 2 con 2; y asi su-
cesivamente. Ahora bien, en un conjunto ~13- se pueden formar los
nfmeros del 0 al 9, segln las combinaciones de una plantilla codi~
ficadora (figura 5). Si en la plantilla -1l-, en una columns deter
minada, se practice una perforacidn Por canal, y se apoya spbre
una superficie conductora, al hacer pasar la corriente Por dicha
superficie, solamente tendrl acceso por aquellas partes de la plan

tilla -11- donde exista perforacidn. Tomando como base el codigo
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previsto de la figura 5, y como se ha dividide la plantills ~11~
en sesenta partes iguales, solamente se tienen que duplicar los
canales para poder representar decenas (a) y unidades (b) de mi
nutos, tal como se representa en la figura 3; si se comienza Te
presentando el minuto 00 a la izquierda de la plantilla y se con.
tinua en ese orden hasta llegar a la (ltima columna, en esta se
representarf el minuto 59. Ahora bien, comp las decenas (a) en
este caso, van del 0 al 5, es necesarip que la plantilla se di-
vida en seis grandes grupos (c). En la primera columna de la plan
tilla ~11- se puede apreciar que de lps siete canales superiores
(a), estén perforados (representados en negro), el Ly —2m B,
~4-, =5= y -6-, que segln la coficiacifn de la figura 5, corres
Ponde al 0; y de los siete canales inferiores (b), las mismas
perforaciones, con lo que resulta también en 0; asi se aprecia
que, entre el grupo de canales (a) y el (b) se ha representado
el 00, equivalente a las decenas y unidades de minuto. En la
columna -2-, las perforaciones de los siete canales superiores
(a) no han variado, ya que tampoco el nfmere representative de
las decenas se ha modificado todavia, pero si lo ha hechg el nf
mero de las unidades, ya que ahora se representa el minute 01;

a tal efecto se deben modificar las perforaciones de los siete
canales inferiores (b), perforandp ahora la siguiente combina~
cion: canal -2- y canal ~3-, que segln la codificacidn de la fi-
gura 5 representa el nimerp -l-. De esta manera se irén modifi-
cando las perforaciones de los siete canales correspondientes a
las unidades (b) hasta que cambie las decenas (a); en este caso,
columna -1l-, los canales perforados de las decenas (a) son el
~2- 5 el =3=, que forman el nfimerp -l- segfn el chdigo, Tigura
5y ¥ que, los canales correspondientes a las unidades (b) esta—

rén perforados el =l-y =2=, =3~, —4—, -5- y ~6-, que forman el
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nimero 0, representando de esta manera el minuto 10. Asi sucesiva
mente, se irén cambiando las perforaciones de los siete canales
superiores (a) para Poder representar lpos seis grups (c) de dece
nas y, por cada vez que cambien estos, tendrén que variar lgs in-
feriores (b) diez veces.

Como se ha dicho anteriormente, el elemento de conexidn eléc
trice consiste en un Juego adecuado de escobillas tanto para los
minutos como para las horas. Si uno de los polos de la lémpara
-1- de la figura 6, se conecta a la placa conductora qre soporta
la correspondiente plantilla =11~ 0 =12-, v el otro, a través de
una fuente de energfa -14-, se conecta a una escobilla ¢ contacto
que esté apoyado directamente Sobre el canal ~l- de la mitad in-
ferior (b) de la plantilla -11-, al deslizar dicha escobilla —4—
a lo largo del canal, sentidg horizontal, el circuito se cerraré
cada vez que se encuente con una perforacion y, en consecuencia,
la lémpara -1- se encenderf. Si se une cada lémpara a su canal cg
rrespondiente mediante este sistema, dichas lémparas -13- se encen
derén en el orden que marque la codificacion de cada columnai en
el ejemplo anteriormente citado de 1a Columna -11-, se encende~
rian las lémparas —2- y -3~ del grupo Correspondiente ~1%- a lasg
decenas, figura 6, que precisamente forman el nfmero 1; y las 1ém
paras =l-, =2~, =3=, —lfu, 5. 3 —6u del gTupo Ccorrespondiente a
las unidades, que formarian el nfimero O.

En resumen, las escobillas ~4— § ~5- son contactos, de car-
bdn, de filamento, o microruptores en caso de que se quiera dar
una variante a lg plantilla, que estén fijos en un Soporte =6~ y
que se apoyen directa y permanentemente sobre la plantilla ~11- §
-12~, montada en los correspondientes tambores -2- § =3-, Pars
Poder representar un grupo de nlmerps del 0 al 9, se necesitan

gihe escobillas correspondientes a otras tantas lémparas dispues-
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tas en forma de 8, figura 6.

La plantilla puede tener tres variantes: placa plana en for
ma rectangular -15-, figura 7; en forma de disco -16-, figura 8,
en cuyo caso las columnas estarian sustituidas DPor segmentps de
circulo; y en forma de cilindre -2- Yy -3~ segln se ha descrite an
teriormente.

Como resumen, Volviendo al casp concreto de un sistema adap
tado a un reloj, figura 1, tal mecanismg -1- es el encargado de
transmitir movimiento a 1os cilindres —2= y =3= que, montados
Trespectivamente sobre el eje de los minutos y sobre el de las
horas, girarén sincronizadamente; sgbre tales cilindros se han
montado las plantillas -11- y ~12~ Correspondientes, que son ba
rridas poT los grupos de escobillas ~4- y -5~; en este caso, las
escobillas permanecen fijas y serian lgs cilindros =2- y =3~ 1lgs
que sefipviesen en sentido rotative haciende pasar enfrente de las
escobillas -4~ y =5-, una PoT una, todas las columnsas.

En la figura 9 se ha representado el perfil de una planti-
lla plana -15-, figura 7y constitutiva de una variante de reali-
zacion, pudiends ser las escobillas -4~ las que deslicen Bobre

una guia -17-, a cuyo efecto, podria ser un cable el que les

" impartiese movimiento al tirar de uno u otre ladg, o la Placa mig

nma desplazéndpose a derecha o izquierda, en cuyo caso las eSCObl~
llas permanecerén fijas Collp en el caso del cilindrg.

Bi la salida fuese codificeda para poder ser grabada en ung
cinta magnética, ¢ leida directamente por una computadora, es pre
ciso atenerse al sistema & codificacidn Correspondiente, varian-
do entonces el nfimerp de canales Y llevando las conexiones, ya
Do & un grupo de lémparas,sing & un 8rupo de cabezas magnéticas
aptas para reflejar la informacign Sobre una cinta, o & un grupg

de punzones que tuviesen la mision de perforar esta informacidn
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en cinta de papel o tarjetas de cartulina.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, asi co=~
Mo un ejemplo de realizacion préctica del mismo, solamente cabe
afiadir que en dicho ejemplo es posible introducir cambips de ma-
terias, formas y disposicidn de sus elementos, siempre que tales
alteraciones no supongan variacidn sustancial en el objeto rei-
vindicado.

N o T A

EN RESUMEN: la presente Patente de Invencidn que por veinte
afios se solicita para Espafia, ha de recaer sobre las siguientes
reivindicaciones:

12,.- SISTEMA ELECTROMECANICO PARA REPRESENTAR NUMERICA 0
CODIFICADAMENTE EL RESULTADO DE UN APARATQ DE MEDIDA, caracteri-
zado porque comprende una plantilla de naturaleza gislante, divi
dida en canales horizontales y columnas verticales, perforada sg
gin un cddigo propuesto, soportada por una placa conductora de
electricidad conectada a una fuente de energia susceptible de
alimentar a unos indicadores adecuados a través de unas escobi~
1llas que apoyando sobre la plantilla aislante, cierra el circui-~
to eléctrico al entrar en contacto con la placa soporte en ten-
sion a través de las correspondientes perforaciones de la plan-
tilla.

28,- SISTEMA ELECTROMECANICO PARA REPRESENTAR NUMERICA 0
CODIFICADAMENTE EL RESULTADQ DE UN APARATQ DE MEDIDA, segin la
anterior reivindicacidn, caracterizade Porque las placas soporte
conductoras de electricidad y plantilla se adaptan convenientemen
te al aparato de medida, para mgoverse sincronizadamente, mientras
que el juego de escobillas permanece esthtico, siendo suscepti-
ble de invertir el montaje.

38.~ SISTEMA ELECTROMECANICO PARA REPRESENTAR NUMERICA O



10

15

20

25

30

&y

- 10 =

402707 ; ﬁ/

CODIFICADAMENTE ET, RESULTADO DE UN APARATO DE IEDIDA, segtn ante-

riores reivindicaciones, caracterizado porque las escobillas se
montan seobre un soporte aislante, disponiéndplas en Corresponden
cia con los canales DPrevistos en 1g plantills,

42,. SISTEMA ELECTROMECANICO PARA REPRESENTAR NUMERICA 0
CODIFICADAMENTE ET, RESULTADO DE UN APARATQ DE MEDIDA, segln ante-
Tiores reivindicaciones, caracterizado Porque cada una de las es-
Cobillas se conecta & un indicador, bien sea lumingsg o magnéti-
Co, determinandg gTupos y subgrupos de acuerdo con el tipo de
aparato de medida y con el codigo propueste en combinacidn con
las perforaciones Previstas en 1g plantilla, de forma gque se pue-
dan transmitir las sefialeg Correspondientes a las fracciones medi
das, divididas en los ordenes numerales Correspondientes al apara
to medidor.,

58,~ SISTEMA ELECTROMECANICO PARA REPRESENTAR NUMERICA o Co
DIFICADAMENTE EI, RESULTADO DE UN APARATO DE MEDIDA, segfin anterig
res reivindicaciones, caracterizado porque en cada aparato de me-
dida se pueden disponer tantas Plantillas codificadas con Su com
Irespondiente equipg eléctrico, Collo sean necesarias para los dis-
tintos drdenes de medida,

62,~ SISTEMA ELECTROMECANTICO PARA REFRESENTAR NUMERICA 0 Co
DIFICADAMENTE EI, RESULTADO DE UN APARATO DE MEDIDA, seghn ante-
Tipres reivindicaciones, caracterizado porque la plantilla Codifi
cada y su Correspondiente soporte Conductor de electricidad puede
adoptar indistintamente forma de placa rectangular, circular y/0
cilindrica, segfin Convenga para el tipgp de aparato a que se ha
de adaptar, Produciéndpse en el casp de placa rectangular su deg-
lizemiento sobre una guiag adecuada, mientras que las escobillas

bermanecen inmgviles , viceversa.

. 78.~ Por 1timg se reivindica comg objeto spobre el que hg de
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Tecaer la presente Patente de Invencidn que por veinte afios se so-

licita registrar para Espafia, = = = = = = = = e e m e = o = m o
P o T
"SISTEMA ELECTROMECANICQ PARA REPRESENTAR NUMERICA 0 CODIFICADAMEN
TE EL RESULTADO DE UN APARATO DE MEDIDA"
Todo conforme queda expresado en la presente Memoria Descrip-
tiva que consta de once hpjas foliadas y escritas a néquina por

una sola cara y planpos que se'acompaﬁan.
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