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Este invento se refiere a un aparato para utili-
zarlo en el montaje y desmontaje de cubiertas de neumdtico
en llantas de rueda.

De acuerdo con el invento, un aparato para ubili-
zarlo en ol montaje y desmontaje de cubiertaes en llantas,
comprénde medios para soportar la rueda, que compreﬁden una
primera placa que puede ser accionada'a rotacidn, utna se-
gunde placa giratoria dispuesta coaxialmente con dicha pri-
mers placa, medios para agarrar la llanta, que comprenden,
por lo menos, tres brazos, cada uno monbtado a pivotamiento
en un exbtremo de una de dichas placas, estando los brazos
en relacibn circunferencialmente espaciadé'y estando, cada
uno, montado en forma deslizable y pivotanfe en la otra
dé'dichas placas, en una posicidn intermedia entre sus ox~
tremos, medios para el frenado, que se aplican continuamen-
te a la segunda placa para aplicarle una fuerza substancial-

menbe radial, y medios para hacer girar, de manera acciona-

da, la primera placa, para causar una rotacidén relativa en-

4 .

tre la primera y la segunda placas, por lo que a los bra-
z0s se les hace girar alrededor de sus extremos montados

a pivotamiento de tal manera gque sus extremos libres dis-
tantes dé dichos extremos montados a pivotamiento se mue-
van hacia adentro o hacia afuera, segin la direccidn de
rotacidn reiativa, para, respectivaménte, aplicaise a, o

desaplicarse de, una llanta.
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Ia fuerza substancialmente radial puede ser aplica-
da substancialmente en forma radial hacia dentro o hacia fue-
ra, con respecto a los ejes geométricos de rotacibn de las
dos placas. Los medios para el frenado puedeﬁ comprender una
pluralidad de pastillas de material de frieccién montadas
elésticamente, por ejemplo, de material para forro de frenos,
cada una soportada separadamente en aplicacidn con un colla-
rin, integralmente formado con la segunda placa o unido é
ella, Es preferible que las almohadillas sean desmontables,
por ejemplo, para reemplazarlas o para repararlas, y ajusta-
bles.

Dos realizaciones dsl invento se deseribirén ahora
e modo de ejemplo solamente, con referencia a los dibujos
que se acompafian, de los que:

la figura 1 muestra una vista mitad lateral, mi-
tad en seccidn bransversal, de los medios de soporte del
aparato de le primera realizacidn;

la figura 2 muestra una seccidn transversal a
través de los medios de soporte del aparato de la segunda
realizacibn;

la figura % muestra una visba en planta, diagra-
mética, del aparato de la segunda realizacibn, habiéndose
omitido piezas con fines de c¢laridad;

las figuras 4 y 5 muestran une vista en perspec~

tiva y en planta, de una modificacibdn que se puede hacer a
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los brazos y garras de una u otra realizacidn.

Cada realizacidén del aparato para montar una cubier-
ta en una llanta y para desmontarla de ella, compreﬁde un alo-
jamiento que encierra un motor eléctrico reversible conectado
de manera accionable a medios de soporte de rueda, giratorios,
situados sobre una superficie de trabajo horizontal del alo-
Jjamiento. Un pie vertical se extiende hacia arriba desde la
superficie y soporta un brazo al cual estd unida la herra-
mienta que se aplica a la cubierta, cuya herramienta efectfia
el montaje o desmontaje en o de una llanta soportada en los
medios giratorios de soporte de la rueda, Lios brazos pueden
estaf unidos en forma deslizable o pivobable al pie, alrede~
dor de un eje geométrico vertical u horizontal, de manera
que la herramienta pueda ser movida fhcilmente entre una po-
sicibén de parada y la posicidn de funcionamiento cuando es-
t4 en aplicacibén con la cubierta. La herramienta puede ser
como la que se describe en la patente britédnica ne9,

1,215,805,

Tos medios de soporte de rueda de cada malizaciébn,
comprenden un dispositive dnico apoyado sobre la superficie
de trabajo 1 del alojamiento. Cada uno comprende un arbol
de accionamiento vertical 2 montado en cojinetes 3,4 coa-
xialmente dentro de un &rbol hueco 5 al que estd soldada,
en una posicidn intermedia entre sus extremos, una placa

de cubierta 6 horizontal, plana. Esta placa cubre un agujero

—4-
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formado en la superficie de trabajo 1 del aloﬁamienbo y'es—
t4 atornillada a la superficie en el borde del agujero, En
1a basé 7 del Arbol de accionamiento estd .Pijada una rueda
dentada 9 que engrané con un tornillo sinfin horizoﬁtal 10
en un érbol que lleva una polea 11.

Ta rueda dentads 9 y el fornillo sinfin 10 estén
encerrados dentro de un sumidero 12 fijédo‘al extremo infe-
rior del ‘4rbol hueco 5 pero la pblea 1l es exfterior al su=-
midero 12. Una cbfrea trapezoidal 13 sé épiiéa a la polea
11, unida al eje del tornillo sinfin,.y a una segunda polea,
unida al motbr,7para hacer que el 4rbol vertical sea aéciona-
do en forme giratoria por medio del tornillo sinfin 10 ¥ 1la
rueda dentada 9 cuando el motor est{ funcionando.

Soltando los tornillos 14 que eonectan la piaca

de cubierta 6 al,alojamiento'y desenfilando’'la correa tra-

'bezoidal 1% de las poleas, ios nedios de sbporﬁé pueden ser

fécilmente separados del alojamiento para servicio y/o repa-
I:aCiéhe

"Tos medios de soporte de rueda de ls primera reali-

. zacibn comprenden una placa 15 circular, superior, horizontal,

atornillada a la parte superior del frbol de accionamiento 2
por medio de un tornillo-16 con rebajo; cuya cabeza estéd por
dsbajo del nivel de la superficie superior de ia placa supe-
rior. Una caperuza 17 de proteceidn contra e1~polvo'esté

ajustada sobre la cabeza del tornillo, en el rebajo. Un resal-
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te anular 18 estéd formado de manera enteriza con la parte in-

ferior de la placa superior 15 y situado exteriormente al ex-

“tremo superior del 4rbol 2. Una chaveta 19, situada en chave-

teros, uno al exterior del &rbol y el obro en el interior dsl
resalte, impide la rotacibén relativa de los 4rboles y de la
placa.

En la cara inferibr de la placa superior, radialmen-
te hacia afuera del resalte, estdn formados tres agujeros cie=-
gos 20 circunferencialmente espacisdos, equidistantes del eje
geométrico del Arbol.

Una placa circular inferiof 21, que tiene un difme-
tro ligeramente mayor que el de la placa superior 15, estéd
nontada sobre el extremo superior del &rbol hueco 5, en rela-
cidn coaxisl espaciada, con la placa superior en el extremo -
superior del &rbol hueco. lLa cara inferior de esta placa infe-
rior estéd formada de vna pieza con un collarin anular 22 de
didmetro interior més grande que el extremo del &rhol hueco
y un manguito 23 de bronce fosforoso que esté previsto entre
el 4rbol hueco y el collarin, permite la rotacibn libre de 1la
placa inferior alrededor del &rbol hueco. Alternativamente,
el manguito podria ser de nylon u otro material de poco ro-
zamiento, resistente al desgaste.

Ta placa inferior estd provista, en su superficie
superior, adyacente a su borde radialmente exbterior, de tres

patillas 24 erectas circunferencialmente equiespaciadas, ¥
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proporcionan apoyo para tres brazos 25 horizontales de agarre
de la llanta, que estdn situados entre las placas superior e
inferior,

Cada brazo estd inclinado en wun cierto 4ngulo con
regpecto a la direccidn radial relativa sl 4rbol y estéd pro-
visto, en su extremo radialmente interior, de una patilla’

26 vertical para encajar en uno de los tres agujeros ciegos
20 formados en la cara inferior de la placa superior 15. En
su extremo radialmente exterior, cada brazo se extiende més
alld de las periferias de la placa superior e inferior y es-
t4 formado con una garra 27 para coger la llanta que se ex-
tiende verticalmente, para aplicarse a la pestafia inferior

de una rueda dispuesta con su eje geométrico vertical sobre
los medios de soporte de la rueda. Entre sﬁs extremos, cada
brazo estd provisto de una hendidura alargada 28 que se apli-
ca a una de las tres patiilas 24 erectas en la placa inferior
21, Ia rotacibn relativa de las placas superior e inferior
hace gque los brazos 25 giren alrededor de las pabillas 26,
Junto a sus extremos radialmente interiores, y giren y desli-~
cen con relacién a las patillas 24 de la placa inferior, pa-
ra hacer que las garrag 27 se muevan arqueadamente hacia
dentro o .hacia fuera a o fuera de aplicacibn con la llanta,
segln el sentido de rotacidn relativa entre las places su~-
perior e inferior,

La superficie radialmente exterior 29 del collarin
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anular 22, formada en la cara inferior de la placa inferior
21 estd continuamente en contacto con dos pastillas de
friceidn 30, cbncavas, diametralmente opuestas, que son
apretadas radialmente hacia adentro con respecto al &rbol
2, sobre la superficie radialmente exterior 29 del collarin
22, Asi, es aplicada continuamente una fuerza de frenado
a la placa inferior.

Cada pastilla de friccidn 30 forma parte de
una unidad de frenado 31 situada en la superficie superior
32 de la placa de cubierta 6 de los mediocs de soporbte, en
tal posicibn que cada pastilla 30 puede ser fécilmente reti-
rada para limpieza, etc., y puede ajustarse individualmente.

La unidad de frenado 31 compreﬁae un bloque

3% soldado a la superficie superior %32 de la placa de cu-~
bierta 6 y que tiene un 4nima 34 que se extiende a su tra-
vés en direccidn radial conm respecto al arbol de acciona-
miento 2, El eje geométrico del &nima es horizontal y su
altura sobre la superficie superior de la placa de cubier-~
ta coincide con un nivel intermedio entre la cara inferior
de la placa inferior y el extremo inferior del collarin
formado de maners enteriza con la ﬁlaca inferior. Una par-
te 35 del 4nima 34, adyacente a la extremidad exterior %6
del 4nima estd roscada para recibir un tapén roscado 37 que
tiene, en su extremo interior, una peqﬁeﬁa espiga 38 y, en

su extremo exterior, un agujero 39 en forma de exégoné, reba-
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ja&o,'bor medionel cualipuede ser atornillado en el
fnima. Un muelle helicoidal 40, que tiene un didmetro
exberior 1igeraménte menor que el del édnima asienta con~
tra el extremo del tapén 37 més cerca del &rbol 2; la es-
'5 piga 38, que tiene un didmetro ligeraﬁente menor que el
‘didmetro interior del muelle, asienta dentro de 81.
El extremo del muelle més prdximo al 4rbol
'apoya econtra un tapdn cilindrico 41 que és caﬁaznde degm
‘lizarse en el dnima. Este tapbn estd formado con un reba-
10 Jo roscado.én su extremo més*aiejado.del 4rbol. y con una
espiga 43 en su extremo mis prdximo al &rbol. Ia espiga
43 getla como’eleﬁento situador para una plaeca de respaldo
44 sobre la cual estd montada la pastilla 30 de friccidm,
de manera que el muelle obliga a la pastilla a aplicafse
15 a la superficie'radialmente exterior del collarin 22 formada en
ia-superficie inferior de la placa inferior. La pléca de
respaldo tiene un rebajo 45 en su superficie exterior pa-
ra.recibir la espiga en el tapén cilindrico y tiene una
superficie curveda, radialmente interior, a la que estd
20 unida ls pastilla de friccidn curvada. Toda la longitud
‘de la placa de respaldo estd cubierta por la pastilla,
y es tal que estd dltima se aplica a un arco del collarin
que subtiende un dngulo de aproximadaménte 602 en el.eje
geométriOO'delférboi.

25 En uso de la primera realizecién del aparato,

12-6-72 9=
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se coloca sobre la placa superior 15 de los medios de so-
porte de rueda una llanta en la que ha de ser montada una
cubierta. El motor-es accionado para hacer girar al Arbol
2 en el sentido en que el extremo radialmente interior de
cada brazo 25 esti adelantado con respecto al resto del

brazo. Durante la primera parte de la rotacién; la placa
inferior 21 permanece estacionaria a causa de la aceidn

de frenado de las dos pastillas de friccibn 30, haciendo

gue cada brazo se deslice y pivote alrededor de su respec

tiva patilla 24 erecta sobre la placa inferior y pivote
alrededor de la patilla situada en su extremo radialmente
interior, para mover el extremo del brazo que lleva la
gara 27 hacia dentro, hacia la llanta, Esta accibén conti-~
nle hasta que la gam se aplique a la llanta y, cuando las
tres garras estén aplicadas y los brazos ya no puedan des=-
lizarse con respecto a la placa inferior, la placa supe-~
rior y la inferior estén, efectivamente, bloqueadas entre
si. La fuerza giratoria continuada del motor vence luego
la fuersza de frenado de las pastillas en la placa infe-
rior, y esta placa y, por consiguiente, los brazos y la
rueda, giran. La fuerza de friccidn aplicada por las pas-
tillas es tal que se ejerce una considerable fuerza de
agarre sobre la llanta y la rueda continfia girando mien-
tras se estd montando una cubierta sobre el cerco, por

ejemplo, de una manera como la descrita en la patente an-

-] Qe
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tes mencionada n2 1 215 805, causando este montaje, clara=-
mente, una fuerza de arrastre a aplicar a la rueda.

Para quitar una cubierta de una rueda, la
accidn de los medios de soporte, sujetando la rueda mien-
tras la herramienta actfia sobre la cubierta, es exactamen-
te similar a la que se acaba de describir.

Para soltar una rueda del aparato, al motor
se le hace girar en sentido inverso y, asf, se hace que
las gerras se muevan hacia afuera permitiendo que la rue-
da y cubierta, si se ha efectuado una operacidn de montaje,
gean levantadas del aparato.

Una ventaja de los medios de soporte gue se aca-
ban de describir es que las garras, al aplicarse a la llan-
ta, tienen una aceibn de autocentrado, por lo que no hay
necesidad de proporcionar un cubo para la rueda. Ademéds,
las pastillas de friceidn se pueden gquitar separadamente
y son ajustables, ademds de limpiarse por si mismas tendien-
do a caer cualquier grasa o suciedad sobre la placa de cu—
bierta.

Para quitar una pastilla 30, la chaveta exago-
nal se inserta en el rebajo 39 en forma de exdgono del ta-
pén roscado 38, y 8ste se desenrosca del Anima 34, Se co-
loca un tornillo en el rebajo 42 roscado en el lado del
tapbn 41 cilindrico, deslizable, mds lejasno del &rbol, y se

utiliza para hacer deslizar el tapdn radialmente hacia afue=

-11-
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ra con respecto al &rbol, mientras estén sostenidas la
pastilla y la placa de respaldo 44, Esto desencaja la
espiga 43, en la superficie del tapbn més préxima al &r-
bol, del rebajo 45 de la placa de respaldo, de manera que
la placa de respaldo 44 y la pastilla 30 pueden ser bhaja-
das sobre la placa de cublerta 6 y luego movidas hacia fue-
ra desde debajo del collarin 22 en la placa inferior. Una
pastilla de repuesto, ya unida a su placa de respaldo pue-
de montarse entonces invirtiendo la sucesidn de operacio-
nes arriba mencionada. La fuerza apliéada a la pastilla
por el muelle helicoidal 40 se regula ajusténdo la posi=-
cién del tapdn roscado 37 en el 4nima.

La segunde realizacidn del invento, ilustrada
en las figuras 2 y 3 mediante dibujos diagramiticos, es
similar a la primera realizacién, excepto en que la placa
superior 46 es de mayor didmetro que la placa inferior
47 v estd frenada, mientras la placa inferior estid conec-
tada directamente al &rbol de accionamiento 2 y es, por
congiguiente, accionada en forma giratoria.

La placa superior 46 estd formada, en su pe-

riferia exterior, con un collarin anular 48 que se extien-

"de hacia abajo hagta por debajo de la aitura de la placa

inferior 47 para recibir el contaecto de las pastillas 49
de friceidn en su superficie radialmente interior. La cur-

vatura de las pastillas es convexa en lugsr de cdncava,

P o
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como en la primera realizacibn. En el collarin estén
formadas tres hendiduras 50, a través de las éuales, 50~
bresalen los tres brazos 25.

Ta accién de esta segunda realizacibn es ané;
loga a la primera, pero para quitar las pastilias'de fric-
cibn, la placa superior tiene que ser levantada primero
del aparato, llevando los brazos con ella, dejando con
ello al descubierto las pastillas 49 en las unidades de
frenado 31 subyacentes.

Hay que hacer-notar que la figura 2 no es una

‘verdadera seceibn tran3veréal, puesto que hay dos unidades

de frenado 31 dispuestas diametralmente con respecto al Ar-
bol 2 y hay tres brazos 25 inclinado cada uno, en un cier-
to éngulo con respecto a.la direccidén radial relativa al
drbol 2, como se muestra en la figura 3. La disposicién
general de los brazos ilustrada en la figura.5 es la mis~
ma gque en la primera realizacibn.

En algunos casosAen que la rueda que va a ser
sogtenida en los medios de soporte tiene un cubo o parte
de su disco central que se extiende a través de, 0 cerca
del plano definido por un extremo sxialmente exterior de
una pestaﬁa, se puede encontrar dificultad en el uso de la
méquinea, puesto que la placa superior 15 o la caperuza de
proteccidn contra el polvo 17, pueden entrar en contacto

con dicho cubo o parte del disco central de la rueda e im-

-13-
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pedir que la pestafla sea correctamente cogida por las
garrags 27 de los brazos 25,

Con el fin de superar esto, los brazos pueden
modificarse como se muestra en la figura 4 y en la 5, por
inclusibn de un bloque 51 en forma de cufla, soldado entre
el extremo exterior de cada brazo 25 y la garra 27, propor-
cionando asi una superficie en declive 52 sobre la que co-
rrerd una pestafia de la llanta al funcionar el mecanismo
para dar lugar a una rotacibén relativa de la placa superior
15 y de la placa inferior 21. El cubo y el disco central
de la rueda serén levantados as{, dejando holgura con res-
pecto a la placa superior 15 del aparato. La garra, el
brazo, y el bloque en forma de cufla pueden fabricarse como
una sola pieza colada, en cuyo caso no existen piezas se-
paradas, colédndose el conjunto como una sola pieza,

Esta solicitud que corresponde a la presen-
tada en Gran Bretafia el 12 de Mayo de 1971 con el nfimero
14606/71, se acoge a los beneficios del articulo 51 del

vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

14~
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva que
se presentan para que sean objeto de esta Patente de Ini
5 vencidn en Espafia por VEINTE afios, son los siguientes:
1.~ Aparato para uso en el montaje yigontaje
de cubiertas en llantas, que comprende medios de soporte
de la rueda que incluye una primera placa accionable gi-
ratoriamente, una segunda placa giratoria, dispuesta coa-
10 xialmente con dicha primera placa, medios para coger la
llanta, que comprenden, por lo menos, tres brazos monbado
cada uno, a pivotamiento en un extremo de dichas placas,
egtando los brazos en relacibn circunferencialmente espa-
ciada, y estando, cada uno, montado en forma deslizable
15 y pivotable en otra de dichas placas, en una posicidn
intermedia entre sus extremos, medios de frenado que se
aplican conbtinuamente a la segunda placa y medios para
hacer éirar de manera accionada la primera placa, para
causar un relativa rotacidn entre la primera y la segunda
.29 placas por lo que log brazos son obligados a girar alre-
dedor de sus extremos montados a pivotamiento, de tal mo-
do que sus extremos libres alejados de dichos extremos
montados a pivotamiento se muevan hacia dentro o hacia
fuera, segln el sentido de rotacibn relativa, para venir,

25 respectivamente, a aplicarse o desaplicarse de una llan-

UG
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ta, caracterizado porque los medios de frenado aplican
una fuerza substancialmente radial a la segunda placa.

2+~ Aparato segin la reivindicacidn 1, carac-
terizado porque los medios de frenado se aplican, conti-
nuamente, a la segunda placa para comunicarla una fuerza
dirigida hacia dentro,. substancialmente en formaz radial.

3.~ Aparato segln la reivindicacidn 1, carac-
terizado porque los medios de frenado se aplican, conti-
nuamente, a la segunda placa, para comunicarla una fuer-
za dirigida hacia fuera, substancialmente, en forma radial.
4.~ Apavato seglin cualquiera de las reivindica-

ciones precedentes, caracterizado porque los medios de
frenado comprenden una pluralidad de pastillas de mate-~
rial de friccidn montadas elésticamente, soportada, cada
una, por separado en aplicacidn con un collarin formedo
de integralmente una pieza con la gegunda placa, o unido
a ella,

5.~ Aparato segln la reivindicacién 4, carac-
terizado porgue las pastillas son desmontables,

6.~ Aparato segln cualquiera de las reivindi-
caclones precedentes, caracterizado porque comprende una
pluralidad de garras de aplicacién a la rueda, prevista
una en cada brazo.

7.~ Aparato pars uso en el montaje y desmon-

taje de cubiertas en llantas,

-~16=



Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompaflan y’
con los fines que se han especificado,

Esta Memoria consta de diecisiete hojas escri-

5 tas por una sola de sus caras.

19 Ji, 1872

P.A.
éﬂber{/,)
For PW!’U

Madrid,

12"6‘72 Gclqn "’17""
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