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La presente invencidn se reflere a transpor-
tadores acumuladores del tipo acoionado por un miembro
propulsor ein fin continuamente movido que libera losg
articulos automdticamente en respuesta al hecho de que
uno de los articulos se quede estacionario mientras
descansa sobre los rodillos de transporte. Represen
ta un perfeccionamiento sobre los transportadores acu~
muladores del tipo expucsto en las patentes de EE,UU,
3,116,823, concedida el 7 de Enero de 1.964 a D.A,
Scehneider; 3,136,406, concedida el 9 de Junio de 1,964
a M.J. DeGood y col.s 3.164,246, concedida el 5 de
Fnero de 1,965 a M.J, DeGood; ¥y 3.206.008, concedida
el 14 de Septiembre de 1.965 a C.L. Bowman y col,

Fn estos y otres transportadores similares, se viene
reconociendo deade hace tiempo que los transportadores
movidos mecédnicamente; ¥y en particular aguellos Gue
tlenen una transmisidn ds correa o cadena sin fin,
pogeen una reserva de fusrzs motriz adaeﬁada en 6l
niembro propulsor para hacerrfuncionarhdiveréoa tipos
de dispositivos que pueden utilizarse & lo large de
los transportadores, En general, en esH0s Lranspore
tadores; el miembro propulsor esté soportado de tal
manera qﬁe puede moverse hacia y desde los articulos
pava controlar la aplicacidén de una fuerza de propuls-

sidn al articulo.
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Se prevén medios para percibir o detectar la
presencia de un artienlo y, en respuesta a esto, la
posicidn del miembro propulsor se desplaza, sea para
llevar a efecto, sea para detener el movimiento de
los articulos a lo largo del transportador, Ia detec—
cidn de los articulos puede hacerse mecdnicamente, o
bien por otros medios gque generen una sefial, tales co-
mo, por ejemplo, la interrupeidn de un haz de luz o el
disparo o.accionamiento de un interruptor eléetrico,
Cuando la deteceidn es mecdnica, se utiliza normalmen—
te el'pesoidel artic@lo eomo fuente de energia para
llevar a efecto o producir el movimiento fisico del
miembro propulsor. Cuando ge usan otros medios. para
detectar los articulos, se viene proveyendo una fuen-
‘e suxiliar de fuerza motriz, tal como un motor, un
cilindro neumdtico o un solenoide, para producir el
movimiento del miembro propulsor. Estas fuentes apxi-
liares de fuerza motriz son costosas y requieren dis-—-
poner de una fuente de energfa, tal como la electricidad
o el aire comprimido,

En aguellas aplicaciones en las que se use.el
peso del. articulo como fuente de energi?, hay un con=
flicto de finelidades entre los detectofes ¥ las uni-
dades que soportan los miembros propulsores de actua~

cién. Si los erticulos son de un tamafio ¥y peso razona-

TS om 3+.~'.,.
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blemente uniformes, este problema ne se plantea. En
cambio, cuando se transportan articubs de un tamefio
¥y peso ampliasmente variables, la fuerza necesaria pa-

rg soportar el mlembro propulsor en una posicidn de

‘propulsidn de articulos debe ser tal que asegure el

novimiento de los articulos mds pesados y mds volumi-
nosos, Como las unidades detectoras deben desplazar -
mecénicamente el mienmbro propulsor a partir de esta
posicidn, esta fuerza debe ser suministrada entera-
mente por el peso del articulo que acciona a la unidad
detectora., En el caso de articulos pequefios o de po-
co peso, sezmin se ha descubierto, esta fuerza puede
sobrepasar la que el erticulo es capaz de suministrar,
con el resultado de que los articulos mds ligeros
dejan de¢ accionar la unigad detectora, y pueden que-
dar estancados 'en las unidades detectoras, En algu-
nos cas0s8, cuando se trate sblo de articulos de muy -
poco peso, los articulos son incapaces de desplazar
incluvso el peso de la propig unidad detectora,

La presente invencidn supera estos proble~
mag, proveyendo para ello unos medios medianbte los
cuales se utiliza la fuerza motriz del propio miem= -
bro propulsor para efectuar ol desplazamiento del
mienbro propulsor entre las posiciones de propulsiég-

¥ de no propulsidn., ILas unidades detectoras quedan

0 4. o e
“
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liberadas de la necesidad de suministrar esta fuer-

za, y pueden ser proyectadas para funcionar con muy

ligeras presiones. Asi, son sensibles y pueden ha-

cerge funcionar con articulos pequefios y de poco pe=
80,

En una de sus formas de realizacién, el
presente invento proporciona medios de utilizar la
fuerza motriz disponikle en el miembro propulsor,
eliminando la necesidad de proveer fuentes de fuer-
za motriz auxiliares., Esto reduce el volumen de
ocupacidn-y el peso., Reduce asimismo el coste ini-
cial y el entretenimiento subsiguienfefdel equipo,
Todas éstas son ventajas importantes que surgen de
la presente invencidn, "

Estos y otros objetos y ventajas del pre=-
sente invento se hardn inmediatamente comprensibles
para aquellas personas versadas en el broyecto ¥ uso
de los treansportadores, mediante la lectura y exdmen
de la Memoria descriptiva que sigue y de los dibujos
adjuntos, en los cuales: ’

: = la figura 1 es una vista en planta frag-
mentaria de un transportador equipado con la presen=
te invencidng

= la figura 2 es una vista en alzado y en

geccidn tomada por el plano II-II de la fig. 13
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- la figura 3 es una vista en perspectiva
que ilustra el mecanismo activador del presente in-
ventos

- la figura 4 es una vistas lateral del ac—
tivador representado en la fig, 3, que ilustra su
aplicacidn operativa; o cooperacidn funcional, con
el miembro propulsor;

- la figura 5 es una vista tomada por el
plano V-V de la fig. 43

-~ lag figuras 6, 7y 8 son unas vistas en
alzado y en seccidn que iluatran el mecanismo acti-
vador de las figs. 3, 4 y 5 en unas etapas progresi-
vas al recorrer éste un ciclo de trabajo;

= la figura 9 es una vista en planta frag-
mentaria de una segunda forma de ejecucidn de trans-
portador equipado con el prescnte inventos

- la figura 10 es una vista en aglzado y
en seccidn tomada por el plano X=X de la fig, 9 ¥

- Ja figura 11 es una vista en seccidn
recta, tomeda por el plano XI-XI de la Tig. 2,

In la ejecucidn de los objetos y fines del
Presente invento, se habilita un transportador dota-
de de un miembro propulsor sin fin mecdnicamente mo-
vido. Este miembro propulser puede utilizarse en un

transportador de un tipo tal gue estd flangueado a
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cada lado por unas rusdas de transporte poritadoras
de articulos, que sostienen una parte del peso del
articule, 0 bien puede ngarse en un trangporiador
necdnico de rodillos en el cual los articulos son
transportados cobre unce rodillos aceionados a su
vez desde la parie inferior por el mieubro propul-
sor,. En uwno ¥y otro caso, el tramo superior del
miembro propulser descansa en unes sonortes verti-

calmente néviles, permifiendo con elle gue ¢l nlem—
bro propulsor se despiace desde una pesicidn de
propwlalén de ardieulo a une posicidn de retraide,
en 1z gue ge aperta o desconeceia, sea de los artiou~
los, gez2 de¢ log rodillos propulsores,

farios soporbes concetados enmbre i por

nedio de enlates mecdnicos articulados o varillajes
son conbroladon por ures actuadores a los gue se
aplica cooperabivamente el frawme inferior del mien-
bro propulsei, Il miembro propulsor estd cguipado
2 todo Lo large con unsgs superficiss a modo de le-
vas que e aplican ¢ enganchan 2 la supcrficle in-
ferior del actuador. Unos detechores, capaces de

respondsr o la presencisz de un artionlo en el trong

gue giran c¢on la superficie de leva degplazando el

goporte y llevande asi el wiembro propulgado a una
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posicidn de inactividad o ausencia de propulsidn en
unas drems seleccionadas a lo largo de la superficie
del transportador,

Con referencias ahora a los dibujos, y con-
cretamente a las figuras 1 y 2, se ilustra un trans-
portador 10 de una forma de construccidén usual, El
transportador tiene un par de carriles o miembros de
bastidor laterales 12 y 14 conectados por una plura~
1lidad de ejes 16, IEn los ejes van montadas a rota-
cidn, con unos intervalos de separacidn adecuados,
unas ruedas 18 de sustentacidn o soporte de articy~
los, Las ruedas 18 constituyen uné superficie ds
transporte y sustentacidn de articulos,

Paralelamente a los miembros de bastidor
12 ¥ 14, y a cierta distancia de separacidén de ellos
hacia dentro, hay un par de tiras o bandas 20 de re-
fuerzo, paralelas, En el centro del transportador-:
hay montado un mieibro propulsor o cinta sin fin 22,
El sentido de movimiento del miembro propulsor es--el
indicado por las flechas en la fig. 2., Como se ob=-
servard, el miembro .propulsor pasa por encima de
unas poleas terminales en cada extremidad de cada -
tramo, y tiense alguna clase de equipo usual suminig-
trador de fuerza motriz, para moverlo. Este equipo

no se representa en lds figuras, por ser ya conocido
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¥ habér muchos tipos de equipo disponibles para eg-
te £in,

El pasillo medio formado por las tiras pa=
ralelas 20 estd fianqueado a cada lado vor una pista
o via de transporte de poea friceidn, designada en
geheral con el numero 32, Ias superficies de susten-
tacidn de artfculos de las vias 32 estédn comstitul-
das por las ruedas.de transporte 18 montadag a libre
rotacién sobre los ejes 16, Las ruedas 18 estén dis-
puestas en un diseflo de digribucidn o coloacidén adew
cuado para sostener apropiadamente los articulos que
se mueven a lo largo de la cinta transportadora.

Bl diseflo particular dé colocacidn de ruedas elegido

para el transporbtador ilustrado en los dibujos no

.tiene particular importancia para la invéncidn, ya

que este disefio puede cambiarse adaptdndolo a los ar-
ticulos para los, cuales se vaya a usar el transpor—
tador, Ias superficies de sustentacién de articulos
constituldas por las rusdas de transporte 18 se ha-
llen, de preferencia, ligeramente.por debajo del pla=~
no de la superficie superior del miembro propulsof
22, ouanqo el miembro propulsor estd en su posicidn
elevadé o de funcionamiento,

El tramo superior del miembro propulsor 22

egtd soportado por una pluralidad de ruedas de soporte
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24 espaciadas.las ruedas 24 estdn montadas a rota--
cidn en unos soportes colgantes 26 que, a su vesz,
ven montados de modo que pueden girar en unos eles
seleccionados, de los ejes 16, por medio de un gancho
de eje 27 formado de una sola pieza, Si bien no es
absolutemente esencial para la prdetica de esta inven-
cidn, es preferible que la separacidn entre estos so-
rortes colgantes sea uniforme. Ios soportes colgantes
van conectados entre sl en grupos, para funcionsmien-
to.sitinltdneo, por medio de unos miembros mecdnicos
de enlace o articulacién 28,

Los soportes colgantes se hacen girar hacia
abajo para que descienda el miembro propulsor 22.
Esta accién viene msndada por unes miembrog actuado-
reg 30 sitvados a intervalos periddicos & lo largo
del trangportador 10. ITos miembros actuadores 30 son
"armados" o Ycondicionados! por unos miembros detecs
tores 34 qus tienen una parte sobresaliente porienq}m
ma de la superficie del transportador, parte que es
bajada por los articulos que pasan por encima de
ella. Ia estructura hasta aqui descrita es bvastante
usual, y en forma modificada de alguna menera se ilus-
tra y describe en cada una de las mencionadas paten-
tes de EE.UU, ya conocidas,

En las estructuras particulares deseritas en

w0 M-
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ia presente solicitud, se utilizan unos mecanismos
gque tranemiten la informacidén proporcionada por la
unidad detechora 34 v ejecuban el desplazemiento efeg-
tivo de lez soporbtes colgantes 26 por medio del miems
bee actuader 30. Estos mecanismos son los gue cong-
tituyen el objeto debsta invencidn.

‘ Con referencia shora a la fig. 3, se descri-
birdn con detalle los soportes colgantes o colgadores
26 y el mecanismo actuador 30. Cada uno de los so-
portes colgantes estd provisto de un gancho 27 de
aplicacidn a eje, en su extremidad superior, ideado
para asenbar cobre el eje de modo que el soporte cuele
sue de dste ¥y pueda girar libremente en tormo al men-
cionado eje. Lo extremidad inferior del soporte col-
garte 26 va eguipada con un gancho de articulacidn
34, de consbruceidn similar a la del gancho de eje
27, pero que sohresale en el sentido contrario, Des~
de el cuerpo principal del soporte colgante, y en di-
receiln opuesta a la del gancho de eje 27, sobresalen
hacia fuera un par de braszes 36 lateralmente espacies
dos, toniendo cada uno un apéndice u oreja vertical
3. ILos extremos superiores de estos apéndices es-
tén conectados por medio de un drbol 40 sobre el cual
van montadas un per de ruedas de transpatador 42 1li-

bronente glratorias, Leos ruedas pueden egtaur nante-
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ridas en una determinada relacidn de separacidn mu-
tua por un medio cualquiera adecuado, tal como, por
ejemplo, un separador ¢ cuello tubular gue asiente
en torno al drbol entre las ruedas,

Algunos de los soportes colgantes 26, espa-
ciados y seleccionados, estdn provistos de un mecanis-
mo actuador 30 que va ‘conectado al detector 34. Il
macanismo actuador 30 tiene un par de paredes late-
rales 46, separadas o cierta distencia y dobladas-ha-
cia fuera formando una pestafia o ala 48 destinada a su
modtaje en alguncs (sdeccionados) de los soportes cole-
ganbtes 26; con unos medios de sujecidn 28 del tipo
usual, Con referencia adicionalmente a las figs, 4y
5, las paredes laterales 46 ge representan prolonga-
dag a cierta distancia por debajo del soporte colgan~

te 26 y sosteniondo en su extremidad inferior, en una

Jhendidura alargeda 50, un eje 52 verticalmente movie

ble sobre el cual van montadas un par de ruedss de
bloguse o retencidn 54.
Como se ilusira en los dibujos, las ruedas

superiores de presidn 42 estdn destinadas. a homsr .

‘contacto con la superficie inferior del tramo supe;

ricr del miembre propulsor 22, a cada lado de la ner-
vadurs central 56, ILas ruedas de bloguso estdn en

contacto de apliczeidn con la parte nervads 56 del -

o 12 e



céntro del tramo inferior 22g del miembro propulsor,
Conectado al eje verticalmente movible 52,
¥y capaz de moverse con éste, hay un miembro fiador o

seguidor 58 de perfil en U, que se extiende hacia

wv

arrive dentro de los confines de lag paredes latera-
les 46 del miembro actuador 30, EI miembro fiador
58 tiene una ﬁarfe posterior 60 que se extiende hacia
arriba ¥ que, ‘en uﬁa“primera posicidn o-de ereccidn
descansa contra el eje 40 de las ruedas 42 del sopor=
10 te colgante (fig. 4). Tos bordes laterales de la par-
te pos terior se extienden hacla adelante, formando .
las rarndes 1atera1es 62 o alas del perfll en U,
Las superflcles superloreu de las paredes laterales
forman unas super¢101eu de leva 64 para sostener el
15: eje 40, en la posicidn de ereccidn., In la parte PO
torior del miembro fiador 58 hay una abertura dispuese
ta en el centro y que sostiens un mecanismo 66 de are
tisulacidn del de‘tecto“", operativemente conectado 8l

detector 3+ (fng. 2).

I
o

Con referencxa de nuevo a 1as flgs. 1 y 2,
el ceteﬁtar 34 es de una forma de construcclén gimie
lar a 1la anteriormente descrita en relacidn con el So-
porté coigante 26, Ahﬁra bilén, existe la diferencia '
bédsica de qus ias ruedas 68 montadas en aguél éstén
«Y ' geperadas de ﬁallmodo que se extlenden a uno y otro
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lado del miembro propulsor 22, En una primera po-
sicidn operativa o de trabajo, gon movidas a rotaci&n
hacia adelante de modo que se extienden ligeramente
por encima del miembro propulsor 22 y de las ruedas
de transporte 18. Al detector va conectada una bie-
la o brazo articulado 70 que forma parte del mecanis-
mo de articulacidén 66 del detector, y que se extien-
de a travds de la abertura central practiceda en la
parte postorior del miembro Tidor 58 (vdanse las figs.
6, 7y 8). Con referencia de nuevo a la fig, 4, se
representa la biela 70 pasando a través del miembro
fiador 58, y en ella ven fijados dos ceollares 72
gue definen los limites del recorrido de la biela
dentro de la abertvra. Entre los collares hay pre-
visto un muelle de compresidn 74 que se apoya en el
miembro Tiador, de modo que el collar 72 gueda suje=
10 contra la parte posterior o dorso del miémbro '
fiador.. Un muelle de tensidén 76 conectado a la bie;
la 70 queds fijo a un eje contiguo 16 del transporw
tador. Los dos muelles de carga 74 y 76 sélo necesi-
tan der una fuerza de carga suficiente para_ménﬁenér
el detector 34 levantado, en su posicidn delanteré 0
ds deteccidn (fig. 2). . -
El mieﬁbro propulsor 22 estd soportado en

lag medas 42 y provisto de una nervadura central de

- M-
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guia 56 que mira hacia dentre, Como antes se ha
dicho, la nervadura de guia 56 toma contacto con la
rueda de bloqueo 54 montada en la parie inferior del
actuador 30, A intervalos igualmente espaciados a
5 lo largo de la cara interior de la cinta sin fin,
la nervadura 56 estd provista de una mella de raspae
dor o superficie 78 (fig. 2). Al moverse la cinta,
la rueda de blogueo 54 actia de seguidor de leva ro-
dando apoyada en la nervadura de guia 56 y siguién~
10 dola, bbn'movimienﬁo vertical de entrada y salida
respecto a la superficie de accidn de leva 78, siem~
pre que pasa dsta por debajo, Al subir y bajar'ia
rueda'dé bloqueo siguiendo la superficie de la ner-
vadura, se produce un movimiento correspondiente enq
el mismbro fiador 58, a canea de la conexidn que tiene
por medio del eje 52, Es dste un movimiembo pulsa~
torio'qué tiene'lugar cada vez que la mella pasa por
debajo de la rueda de bloqueo. En una pogicidn nore
] wal o de transpdrﬁe, esto es, con los soportes colgéﬁn
20 tes 26 solicitados hacia adelante, se tramsmite pocorv
moviniento vertical del seguidor a la cinta, al gue-
dar libres el'miembro.fiador 58; la rueda 54 y el eje

2 para moverse vertidélmente, ya que la hendidura

1

A ]
O

proporciona una conexidn de movimiento perdido y

1 drbol 40 eztd en el limite superior del recorrido
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de las superficies de leva 64, o por encima de 41,

PUNCIONAMIENTO

En las figs. 6, 7T y 8 se ilustra con detalle
un clelo cdmpleto de trabajo del mecanismo actuador,
Clon referencia en primer lugar a la fig., 6, el seguil-
dor de leva o rueda de blogqueo 54 se representa en.
su posicidén nds baja dentrd de la superficie de leva
78 formada en la nervadura 56, Bl soporte colgantie
26 y las ruedas de soporte eotén normalmente manteni-
das en uwna posicidn de carga hacis adelante o de sugw
tentacidn de la cinta, por la superficie dé leva 64
contra el eje 40, EL miembro fiadpr ha bajado momen=
tdneament e con el seguidor de leva 54, perc subiré
inmediatamente hasta una posicidn de propulsidn,
Cone e explicerd mgs adelante, esto no tiene conse-
cuencia alguna, El-sigtema articulado de conexiénh
28 conecta el soporte colgante 26 a todos los demds
soportes colgantes 26 gque forman un solo grupo opefa-
tivo, llevdndolos a todds a la posiciédn de susten$a~‘
cidn de la cinta,

Ia fig. 7 ilustra la rueda de blogueo 54”
rodando sobre la parte superior de la nervadura 56,
un memento antes de que se aélique a la mella 0 su-

perficie de leva 78, El miembro fiador 58 ha sido

- 16 -
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movido verticalmente hacia arriba por la rueda 54 que
e desplaza sobre la nervadura.SG Las superficies
de 1eva 64 se deﬁpla/an ‘tomando contacto con el eje
AO o 1nmediatamente por debago de éste. PEn la posi-
olén indicada en la fig, 7, un obgeto sitvado en un
transportador ha tomado contacto con el detector 34
(fig. 2), hacidndolo bajar. Bsto ha desplazado la
b;ela ae artieulacidn 70 dentro de la abertura prac-
ticada en el miembro 60 de perfil en.U (a la izquier—
dg, visto en la fTig, 7%. Comparando lag ilustracioe
nee de las figs, 6y 7, se.verd que en la fig, 6 el
collar 72 montado en la biela de articulacién 70
restringe.el moviniento del fiedor, en tanto que en
la fig. 7 el desplazamiento de la varilla o biela 70
ha eliminado esta restriceidn. Bn este punto, el
actuador 30, en respueata a la aotuacidn 0 moviniento
del detector, ha gido "eondicionado". o “armado® permi-
tlendo que los goportes colgantes y.las. ruedas de
apoyo giren hacla abajo, para hacer que baje el
miambgo propulsor cuande la sizuiente superficie de ..
leva page .por debajo de la rusda de bloqueo 54,
Esﬁatapqién se tlustra.en la fig, 8, en la
cual la rusda de bloqueo 54 ha bajado antrando.en 1g
superficiec de.leva 78, Al bajer dicha rueda, .la par-

te alta del miembro fiador 58, incluidas las superfi~

= 11 =
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cies de leva 64, gira desde debajo del eje 40 a una
posicién de retrefda, Su movimiento deflro viene li-

mitado por el collar 72, Ia retirada dé las superfi-

-cies do leva 64 de debajo del ejeh40 deja libre el ‘50~

porte colgente 26 para girar hq?ia abajo en torno al

eje 27. Unos medios de tope 77‘situadds.transversal-

-mente‘él transportadory'juntO'al soporte colgante 26,

ée aplican a los brazes 36 qué se extienden lateralmen—
48 en el soporte colgante, impidiendo que las ruedss
dé presidn se separen o aparten por completo del mien-

bro propulsor.  Cuando estén en una posicién en la que

no hay-propulsién, las rusdas de‘preaidnr42;pperan como

ruedas locas sosteniendo los medios propulsores con

libre movimiento.  Todos lo® soportes colgantés in-

tercbnectadOS'Que'const&tuyen un grupo funcional se
nacen zirer simulténesmente hacia abajo, haciendo bajar
la parté'de:la‘cinia de transporte 22 sostenida por es
tos soportes colgantes hasta una posicidn en la que
no hay‘propulsidng'esto es, haciéndola descender hase
ta ﬁor debajo del plano de la superficie de las rue=
das de tramsporte-18, - K

Como el tramo inferior de la cinta:sin fin
228 ¥y la nervadura contindan su recorrido, la rueda
de bloqﬁeo 54 quedarlibre para seguir la superficie

de la nervadura 56 hasta selir de la mella 78, Coubo

- 18 =
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se ilustra por medio de las lineas de trazo inberrum=
pido, la aceidn puisatoria vertical del miembro fia-
dor 58 contimia, a medida que la rueda 54 entra y sa=
le de cada mella pasante., Como el miembro fiador 58
estd retraido y no tiene contacto con el eje 40, el
tramo superior de la cinte de transporte permanece en
una posicidn en la que no hay propulsién., Mientras
algin artficulo permanezca en el detector 34, los ar=
tieulos se irdn acumulando en el transportador.
Cuando sea retirado el articulo del detector 34, el
muelle 76 cargard al detector hasta una posiéién ele-
vada, de detececidn, |

Mientras el miembro fiador 58 contimde rodan
do apoyado en la nervadura 56, la interferencia entre
el sje 40 y el miembro en U impedird que el miembro
fiador adopte su pesicidn vertical. Esto, a su vez,
impedird que la varilla 70 se desplace a su posicidn
normal ¥y que el Qetector adopte su posicidn de levan~
tado., Al llegar la mella siguiente, el miembro fia-"
dor 58 bajard, ppermitiendo que las superficies de leva
64 pasen por debajo del eje 40, El miembro fiador adop
ta entonces su posicidn normal vertical, la varilla %O
3¢ desplaza a gu posicidn normal y el detector se deg-
plaza a la poslcidn vertical; Ahora bien, el soports

colgante 26 quedard oPermanccerd en la posicidn baja

- 19 -
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hasta que se llegue al final de la mella., Esto obli-
gard al miembro fiador a ir hacia arriba. Como lag
superficies de leva 64 estédn ahora debajo del eje 40,
el soporte colgante 26 girard pasando a la posicién
vertlical, elevando el miembro propulsor y restable-
ciendo el fransporte de los artfculos,

Se reconocerd que habrd un retardo entre la
activacidn de un detector y el desplazamiento de la
posicidn de la cinta, ya sea para acumular, ya sea
para transportar, Ia longitud o duracidn de esie
retarde vendrd determinada por la distancia de sepas
racién entre mellas, Normelmente, se habilitard
cierto nimero de mellas a una distancia de separacida.
uniforme y adecuada, tal como la de un netro o metro
¥ medio. Al aumentar la velocidad de la cinta de
transporte, . esta separacidn puede aumentar. Ta lonw=
gitud de cada mellae puede ser variable y dependeréﬂ
‘también, en parte, de la velocidad de funcionamiento
de la cinta, Cuanto mayor sea la velocidad, mds lar—
ga habrd de ser la mella para tener en cuenta la iner—
cia de los conjuntos mecédnicos a los que hace funci-
nar. Normelmente, serd satisfactoria una longitud
de 30 a 60 centimetros,

Durante las condiciones normales de propule

sidn, como se observard, a medida que la rueda de

- 20 &



10

Y]
As)
»

« 2

o

22,5.72

bloqueo 54 cae en una mella 78 a intervalos prefija=-
dos, el recorrido descendente del miembro fiador per=
mitird a la cinta adoptar momenténeamente una posiecidn
en la que no hay propulsidn. Ahora bien, estc no tie=
ne consecuencia alguna, pues el movimiento normal y la

inercia de los paquetes (o articulos) hard que su mo=

vimiento normel prosiga durante el breve intervalo con -

sieuiente al paso de una mella, De igual modo, al pa=
sar les articulos por encima del detector durante una
operacidn de transporte normal, a causa de la demora
embre la activacidn del detector y el descenso efec-
tivo de la cinta, consigniente a la separacidn enire
las mellas o superficie de leva %8, impedird que 153
paquetes se acumulen, Ahora bien, cuando un mecanis=
mo de puerta 80 o unos medios positivos de tope simi-
lares se pongan en posicidn para impedir el movimien-
to de apartamiento de los articulos respecto al de-
tector; se superard esta demora y tendra lugar la
acumﬁlacién.

Ll mecanismo de puerta 80 constituye un
tope positivo, como se ilustra en la fig, 2, y puede
accionarse por medio de un cilindro usual 82, neumd-
tico o hidvdulico. En algunas aplicaciones, es cone
venienteo conﬁrol&r el detector de atague o delantero

v &l mecanismo actuador correspondiente, en respuesia

’
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al cierre de la puerta. Una variante encaminada a
ejecutar esta funcién es la ilustrada en la fig, 11,
en la gue se representa un solenoide 84 cuyo elemen-
to mévil 86 va conectado al miembro 58 de la misma
manera que ge ha descrito en relacidn con la biela
70. EL solenocide puede exd®itarse por medio de un
inserruptor 88 (fig. 2), operativamente asociado a
la pueria mdvil 80,

Las figs. 9 y 10 ilustran la glicacidn
del invento a un trausportador del tipo que posese
rodillos de transporte accionados mecdnicamente.

En este tipo de transportador, la cinta 22, en una
posicidn motriz o de accionamienfo, ge aplica 2 la
superficie inferior de los rodillos de transporte
90 y estd sostenida en dicha posicién motriz por
los rodillos de presidén. Ia forma de construccidn
de los rodillos o ruedas de presidn y los soportes
oolgantés es esencialmente ignal a la arriba des-
crita en rélacién con la forma de ejecucidn ilus-
trada en las figs, 1y 2. ILa diferencia esencial
en la aplicacidn del invento a este tipo de trans= .
porvador reside en la necesidad de disponer un de-
tector sitnado por encima del nivel de los rodilloes
de transporte., Esto se consigue fdcilmente dispo=

niendo en el soporte colgante 94 del detector un

2 922 =
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brazo prolongado 92 que sostenga la rueda 96 del de—
tector por encima del nivel de los rodilles de trans—
porte, EL funcionamiento del detector, el actuader
30 y el conjunto 26 de rodillos de presidn sigue
aiendo el miesmo, '

En ambas formas de realizacidn ilustradas,
el mecenismo actuador 30. es "armado" o "condicionado"
por el movimiento producido en el detector por un
articulo situado en el iransportador. No se requie=
re fuerza alguna de solicitacidn para mover los rodi-
lles de presién y el miembro propulsor entre posicio-
nes de propulsidn y de no propulsién, puesbsto se con=
sigae mecdnicamente por el movimiento del miembro fia-
dor 58 en el actwador 30, ILa ¥nica fuerza de solici-
tacidn o carga necesaria en el sistema es la ProOPOY=
cionada por el muelle de carga 76 para devolver el
detector 34 a una posicidn erecta o vertical de tra=
bajo, y'dicha fuerza de carga puede ser justamente
la -guficiente para elevar ol detector, Como es obvie,
conr tan mfnima fuerza de solicitacidn en el detedtor,
un articulo de peso minimo bastar£ para accionar el
gctuador 30, Al hacerlo asf, dota a los transporta~
dores de un mayor intervalo de variacidn de capscidad,
particularmente en la manipulacidn de articulos de.ta~

mafios y pesos empliamente variables.. Asi, aumenta la
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gama (e actividades a las que puede gplicarse un
transportador particular. Permite ademds utilizar
un menor numero de congtrucciones normalizadas de
transportador, para satisfacer los requisitos de la
mayoria de los umsuarios, Adicionalmente, esta inven-
cién permite manipular simultdneamente tramos de lone
gituld apreciable de itransportadores, porgue las nece-
gidades de energla impuestas a la unidad detectora no
gon proporcionales a la energla requerida para sopor=
tar el miembro propulsor, a los fines de asegurar un
eficaz transporte de los articulos,

Si bien esta invencidn permitird a un solo
detector hacer funcionar un mimero importante de los-
soportes colgantes 26, como la energla requerida para
activar un detector sigue siendo le misma, sea cual-
fuere el ntmero de soporites colgantes a los quo con-
trole, en la mayoria de los acumuladores es nscesafio
que .el transportador esté dispuesto en una pluralidad
de zonas o secciones. IEstes secciones ge disponen

en tdnder, cada una con su propio detector y un gru-

"po de los soportes colgantes 26, Cada seccidn funcio-

na independientemente de las secciones contigas. Bl
detector para cada seccidn estd situado en la seccidn
delantera o ses aguas abajo de ella, de modo que la

geccidn respondd no & las condiciones que haya én ella,

- 24 e -
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gino & las condiciones que existan en la seccidn de=
lantera. Ia longitud de cada seccidn vendrd gobere
nada por los resultados deseados, Normalmente, la idea
de proyecto es.la de acomodar un articulo que se es~
té transportando, a una distancia de separacidn prefi-
Jada respecto a los articulos contiguos que haya en el
transportador,

21 blen se hanilustradeo y descrito varias
formas de realizacidn de los principios del presente
invento, se sobrentiende que a la luzde esba exposi-
cidn me pueden llevar a cebo otras formas de ejecucidn
¥y verientes del mismo, todas las cuales lleven incor-
porados los principios de la invencidn. Todas estas
variantes gque lleven incorporados los. principios de
la invencidn han de considerarse incluidas por las
relvindicaciones que siguen, a menos que en estas
reivin@icaciones se. indique eipresamente otra cosa,

| Fata solicitud que corresponde a la pre=-
sentada en los Zgtados Upidos de Amdérica, el 6 de
Agosto de 1.971, bajo el mimero 169.777, se acoge a
los benefiéios del_Articulo 51 del vigente Egbatuto .

aobre Propiedad Industrial,



REIVINDICACIONES

e T

Los puntos de invencidn propia y nveva que

ge presentan para que sean objelto de esta solicitud

A

de Patente de Invencidn en Espafia, por ﬁEINTE aflios,
gon los siguientes:
1;m Un transportador acumulador que tiene
un miembro propulsof accionado y unos mediés vertical-
10 mente movibles para soportar dicho miembro propulsof’
eﬁ cada una de dos posiciones, una primera posicidn |
de propulsidn de articulos y una seggnda posicidn de
no propulsidn de articulos, un perceptor o detector
activado por log articulos conectado a dichosfiedios
‘525' de soporte, estando dieho fransportador céractezjizado
. por un miembro fiador o de Blogueo, movible entre una
posiéién erecta o vertical en la gque retiene a dichos
medios de soporte en dicha primera posicidn, y una po-
siéién retrafda en la que se aparta dé dichos medios
-20 de soporte, dééplazéndose o caﬁbfand&'adtométicamente
los citados medios de soporte a diché segunda posicidn
al retraerse dichos medioé (e soporte; cargando dicho
detector, al no estar activado, a dicho miembro fiador

hacia la posicidn erecta o vertical, y cargando dicho

N
2

detector, al estar activado, a dicho miembro fislor hacia

- . - 26 -
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la posicidn retrafdas en dicho miexbro propulsor una ner-
vadura dotada de uné parte de leva, y un seguidor. de
leva montado en dicho miembro filor; sosteniendo dicha
nervadura g dicho miembro fiador en l1a posicibn verti-
cal o erecta tanto cuando dicho detector estd activado
como- cvando ne lo estd; desplazando dicho seguidor -de
leva a dicho miembro fimdor hasta la posicidn retraida
al ser activado tambidn dicho detector; y devolviendo
a dicho miembro fimlor a la posicidn erecta cuando dicho
detestor vuelve a estar no activado,

2.= El transportador acumulada de la reivin-
dicacidn 1, ‘en el que dicho miembro fiador estd soste-
nido por dicha nervadura y dichos medios de soporte y
la parte de dicho miembro propulsor de encima de dichos
medios de soporte estd sostenida por dicho miembro fia-
dorsg elevandb dicho miembro fiador, al ser desplazado
por dicha parte de leva desde la posicidn retrafds a
la erecta o vertical, a dichos medios de soporte ¥ al
miembro propulsor hasta una posicidn de rropulsidn de
articulos a medida que dicho seguidor de leva se frage
lada ¢ pasa desds dicha parte de leva a dicha nervady-
ra,

3oev BEL ‘transportador acumulador de la reivint
dicacidn 1, en el que hay unos medios de montura de

dicho detector para movimiento a la posiciéh de no ac- -

e 27w
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tivado cuando estdn salientes o extendidos ¥y & su po-

sicidén de activado cuandc estdn retrafdos; una vari-

1lla que conecta dicho detector a diche miembro Ffiador

¥y una conexién de movimiento perdido entre dicha vari-

1lla y dicho miembro fiador; un primer muelle gque carge

tanto al detector como a dicho miembro fiador hacia

la posicidn vertical o erecta; un-segundo muelle pa~

ra aeplicer una carga a dicho miembro fiador y que obli-

ga a dicho miembro fiador a ir hacia la posicidn retrai-

da cuando dicho detector se mueve pasando a la posicién

retraida. ,
48 .~ Tl transportador acumulador de la rei~ -

vindicacidn 18, en el que dicho detector retiene a di-

‘cho miembro fiador en una posicién de aplicacidén con

dichos medios de soporte, pudiendo dicho detector pa-

sar a una posicién de no retencién respecto a dicho .

.. miembro fiador en presencia de articulos en dicho trans-

8,~ El transportador acumulador de lz rei-

vindicacidn 18, en el que el miembro propulsor de ar-

ticulos es accionado de manera sin fin v tiene un tra-

mo de.avance y un’ tramo de retorno, y que conprende,

3'aéemés, medios de desplazar dicho miembro propulsor

‘entre una posicidén de propulsién de articulos, y un

detector para percibir la presencia de un articulo en

- 28
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~ dicho transportador, incluyendo el verfececionamiento

que comprende: una superficie de leva en dicho miembro
propulsor; y un seguidor de leva cue se aplica a dicha
sﬁperficie de leva, pudiendo ser movido dicho seguidor
dé leva por dicha superficie de leva en respuesta a una
geflal de entrada procedente de dicho detector, entre
posiciones de aplicacién y no aplicacidén con respecto
a dichos medios de desplazamiento. 7

68, Ei transportador acumulador de la rei-
vindicacidn 52, en el que dicho detector retiene normal-

mente a dicho seguidor de leva en una posicidn de apli~

 cacidén respecto a dichos medios de desplazar, pudiendo

- dicho detector, al producirse la deteccidn de un arti-

culo en dicho transportador, moverse a una posicidn ge

retraido para asi dejar que el citado seguidor de leva

' se mueva a una posicidn de no aplicacidn respecto a

. "dichos medios de desplazamiento.

72.~ El transportador acumulador de ls rei~
vindicacidn 68, en el que dicho miembro propulsor tiene

una parte en forma de nervadurs central colgante o des-

_!céndente, y dicha superficie de leva estd formada en di-

cha nervadura central.

82,~ El transportador acumulador de la rei-
vindicacién 7%, en el que dicho seguidor de leva estd

destinado a desplazarse sobre diche nervadura ¥y moverse

- 29 o A -



a dicha superficie de leva.

98,~ Un transportador acumulador.

Tal y como se ha descrito en la Memoris que
antecede, representado en los dibujos que se acompafian,
¥ para los fines que se han especificado.

5 Esta Memoria consta de treinta hojag escritas

a miquina por uns sola cara,

Madrid, {3 QFT. 1974

P‘A.

12-9~74 - 30 -
CAB.
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