CASE III

SECCION TECNICA
CLASIFICACION 1, P.C,
CLASE
SLYCLASE
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DE

INVENCION

por "DISPOSITIVO DE PULSADORES PARA . CONTRCL DE CIRCUITOS
ELECTRICOS", a favor de DONA FRANCA AROSSA, de nacionelidad
italiana, residente en Via Gozzano'l; Rivoli (Turin) Italia.

MEMORIA DESCRIPTDVA

El presente invento tiene el objeto de realizar wn
dispositivo a pulsadores para el control de circuitos eléc-
tricos, que resulte de ejecucibn sencilla y robusta, de fun-

cionamiento precigo y seguro y de eficacia funcional elevada.

5e Otro objeto del invento es realizar un dispositivo
de pulsadores del tipo citado, apto para ser realizado, me-~
diante levisimas variantes constructives, en miltiples versio-
nes, que tienen modalidades de funcionamiento diferentes por
cusnto se refiere a la retencifn y al movimiento de los pulsa-

10, dores.
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Otro objeto del invento es realizaxr un dispogitivo
de pulsadores del tipo citado, que presente requisitos eleva-
dos de seguridad, cuando se quiera realizar &l funcicnamiento
Selectivo de pulsadores wnitarios.

La caracteristica principal del dispositivo de pul-
sadores segfn el invento reside en el hecho de que comprende
we ermadura metdlica formeda por una estructura en forma de
caja fija en la cual se a2lojan wna pluralided de Organcs des-
lizables solidarios a las pulsadores, que cooperan con wn asta
longitudinal deslizable, cargada por un resorte y apta sea pa-
ra detener wmitariamente 108 pulsadores que son descendidos,
sea para permitir la liberacifn cuando es descendido, incluso
parcialmente; olro de los pulsadores, estando enlazados a la
armedure citada una pluralidad de interruptores eléctricos en
nlmero igual a 1los pulsadores, estando provistos tzl interrup-
tor de contactos fijos que cooperan con los contactos bascu-
lantes, accionados por una placa deslizalble, provisita de pun~
tales reentrantes y ompefiada por uno de los brgenocs transversa-
les deslizables solidarios a 10s pulsadores, por 10 que el des-
censo de un pulsador determina la conmutacifdn deseada del cir-
cuito eléctrico que se dirige al interruptor relativo.

. Ulteriores caracteristicas y ventajas del invento re-
sultardn en el curso de la descripcibn detellada que sigue; re-

ferida a los dibujos anexos, provistos a fitulo de ejemplo no
limitativo, en los que:

La figura 1 es una vista en perspectiva de wn dispo-
sitivo de pulsadores segfin el invento en posicibn montada.

La figura 2 es una vista en berspectiva parcialmen~
te despiezada del lado opuesto.

La figura 3 e una vista en perspectiva despiezada
de la armadura y de las partes méviles de mando.
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La figura 4 es una vista frontel esquemdtica en ele-
vacibn del dispositivo.

La figura 5 es una seccibn transversal despiezada
de wn interruptor eléctrico y del brgano relativo de mando.

Las figuras 6, 7, 8, 9, 10 son otras tantas vistas
frontales parcialmente seccionadas, que ilustran en diferen—
tes posiciones operativas wn detalle del dispositivo.

La figura 11 es wna vista lateral parcialmente sec-
cionada del mismo detalle en otra posidiln operativa.

El dispositivo de pulsadores segfn el invento ocom-
prende una armadura metdlica conms+tituida por un estribo en C
1 de chapa plegada (ver figura 3), formado por wna cavtela °
principal 2 y por dos alas paralelas 3 y 3°, provistas en las
extremidades de lenglietas molduradas 4, 4’ eptas para empe-
fiarse en hendeduras 6, 6" do dos elementos de cabecera 5 que
giran el estribo para formar un cuerpo en forma de caja. Las
cabeceras estén provistas de lenglietas en horguilla 7 que per-
miten la fijacibn del dispositivo de pulsadores a un elemento
portador. En las cabeceras estén practicados pares de 0jales
8 cuyos objetos se indicardn més adelante.

En las =las 3, 3' de la armadura estén practicados
una pluralided de ojales transversales 9, 97, alineados entre
s{ a pares y aptos para recibir otros tantos érganocs mbviles
12 de chapa troquelada, asociados a pulsadores. Los bordes
libres de las alas 3, 3’ presentan reentrantes moldurados que
estén delimitados por un lado mediante bordes de cantos vivos
10, 10’ y por el lado opuesto por lenglietas deformables 11,
11’ '

Cade uno de 103 elementos mbéviles transversalmente

le presenta en una extremidad un cuello moldurado 13 sobre el
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cual se inserta un pulsador 14, una cavidad 15 moldurads en

Hy en la que se empefia un resorte de contraposicibn 16 gue reac-
ciona contra un ale 3 de la armedura, dos ojeles alineados en-
tre si 17, 18 de longitud diferente, un resalto lateral 19, de
extensifn notable, un pequefio diente lateral 20 situado sobre
el mismo lado del resalto 19, y un par de resalfos paralelos

21, situados sobre ol lado opuesto.

En dos de 108 ojales 8 practicados en las cabeceras 5
de armadura se empefia una placa longitudinal deslizable 23, pro-
vista en wna extremidad de una abertura 24 en H en la que se em-
pefia un resorte de contraposicibén 25 y que presenta a 1o largo
de uno de sus bordes una pluralidad de entallas molduradas 26
provistas en la embocadura de dientes 27 delimitados por planos
inclinados. Lia placa deslizable 23 es empefiada normalmente en
los ojales de mayor longitud 17 practicados en los brgancs desli-
zabtles de mando 12 ¥ sus dientes 27 se encuentran, en condicio-
nes de reposo, dispuestos en la cima de los citados ojales 17.
Cuando un pulsador 1‘4' es descendido, como se ilustra en la fi-
gura 4, el brgano deslizable 12’ relativo se désplaza hacia abajc
determinando un desplazamiento alternativo de la placa deslkza-
ble 23, por efecto del cual el diente 27’ pasa a empefisrse en
el ojal més .corto 18, reteniendo el 6rganc 12’ en posicibn des-
céndida. Bra liberar el pulsador descendido es suficlente des-
Ccender asimismo s80l0 parcialmente uno de 10s otros, de modo pa-
ra determinar un leve desplazamiento longitudinal de la piliaca
23, para desempefiar el diente 27’ del ojal en el cual Se encuen~
tra inserto, después de lo cuzl ambos pulsadores salen de nuevo
8 la posicibn extraida de reposcs. En cambio si se prosigue el
descenso del segundo pulsador, este ltimo serd retenido en po-

sicibn empefiada, mientras que el primero vuelve a la posicién
de reposo.
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Adyacente a la placa deslizable 23 puede disponerse
paralelamente una segunda placa fija 28 (figura 3), provista
a 1o largo de uno de sus bordes de entallas 29 transversales
y sobre la cual se puede montar uno o mds dispositivos de se-
guridad, cada uno de 1os cufles estdn constituidos por un cur-
sor 30, que presenta wna longitud iguel al paso entre dos en-
tallas 29 y estéd provisto de bordes longitudinaeles vueltos 3Ca
que permiten el montaje deslizable sobre la placa 28. R cu:éu- )
sor 30 estd provisto frontalmente de aletas salientes 31 que
1o mantienen distanciado de la placa deglizable adyacénte 23
¥y lleva en sus extremidades superiores dos chaflanes en plano
inclinado 32 con los cuales cooperan & turno los resaltos le-
terales 19 de los dos 6rgancs deslizables 12 situados en co-
rrespondencia de las 40s extremidades del propio cursor. Cuan-
do uno de los dos brgance deslizables es descendido, su resal-
to 19, penetrando en una entalla correspondiente 29 de la pla-
ca fija 28, actGa sobre el chafldn adyacente 32 del cursor 30
y ohliga a este @ltimo a desplazarse 1ongitudinalmente & 1o
largo de la placa 28 hasta cerrar la entalla adyacente 29; es-
te desplazamiento no serfa posible si no permeneciese descen~
dido otro pulsador. En tal forma se impide €l desceso simul-
tdneo de dos pulsadores cuando esta situacibh no es permitida.
Sobre la placa fija 28 pueden montarse tantos cursores 30 como
sean los pulsadores para extender en cada uno de ellos las con-
diciones de seguridad arribe descritas.

Por 1o menos uno de los brganos deslizables de mando
12" puede hacerse independiente de la placa deslizable de re-
tenciln 23 y asociarse a una plaguite moldurada 34 apta para
cooperar con el segundo diente 20 del dérgano citado, para re-
tener en posicibn descendida el propio 6rgano durante una pri-
mera maniobra y para permitir el retorno por efecto de una ma~

niobra sucesiva de descenso.
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En este caso la placa deslizalle 23 presenta, en co-
rrespondencia del citado Organo de mando 12", wna entalla 26a
de forma diferente. '

La placa moldurada 34 presenta una parte inferior 35

5, Que es inserta con posibilidad de osd@ilacién en una hendedura
33 practicada en el ala inferior 3’ de la armadura, una parte
superior en pico 37 delimitada por wn plano inclinado, un tre-

cho sucesivo en plano inclinado 38, disminuido respecto al pi-

co y gque forma con éste una entalla 39 que comunica con una ca-

10.  yidad interna 40, en cuya parte superior estd situada wna sleta
41 inclinada hacia el exterior. Lia placa 39 presenta un orifi-
cio 36 en el que se empefia un resorte 42, enganchado al ala 3’
de la armadura que tiende a hacer girer la placa citada segin
dos ejes ortogbnales entre si, menteniéndose adherente al drgo~
15.

no de mando al cual est4 asociado.

El funcionamiento de la place citada se ilustra en las
flguras 6 2 1ll: en la fase inicial de funcionamiento, ilustra-
do en la figura 6, el 6rgano 12" se encuentra en posicibn ele-
vada y su diente 20 est4 en contacto con la superficie externa

20, inclinada del pico superior 37 contra el cual es detenida la pla-
ca por efecto de la traccibn ejercida por el resorte 42. Apenas
se inicia el descenso del 6rgano 12", como se ilustra en la fi-
gura T, el diente 20 desliza sobre ¢l plano inclinado 37 y pro-
voca le rotacién de la placa en sentido antihorario hasta que

25, el diente citado supera el pico 37, como se ilustra en la figu-~
ra 8y y se detiene contra el segundo plano inclinado 38. Libe-
rando en este punto el 6rgano deslizatble 12", este Altimo sube
de nuevo, empujado por el propio resorte 16, y el diente 20 se
insinua en la entalle 39 formzada por el pico 37 y por el plano

30. inclinado 38, parando la placa en una posicifbn intermedia, como
se ilustra en la figura 9, el 6rgano deslizable es detenido en

posicibn descendida en cuanto su diente 20 se empefia en la c¢ima
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de la abertura 40. Para obtener el desempefio se ddbe bajar de
nuevo el frgano deslizable 12", como se ilustre en la figura

10, 1llevando el diente 20 debajo de la aleta oblicua 41 para
permitir a la placa girar alm en sentido horario para la trac-
cifn del resorte. Soltendo de nuevo en este punto el brzano des-
lizable 12", este (ltimo puede salir de nuevo en cuanito su dien-
te 20, actusndo sobre la aleta inclinadae 41, hace girar hacia

el exterior la placa, como se illustra en la figurs 11, vencien-.
do la reaceibn del resorte. Ultimada la traslacién del brgeno
deslizable 12", la placa 34 vuelve & la posicién primitiva, po-
niéndose en contacto con el flanco del propio 6rgéno. Resulta
evidente por tanto que la maniobra de empefio y de desempefio pue-
de efectuarse en dos tiempos descendiendo cada vez el pulsador
relativo.

S1 es necesario, todos los pulsadores, y por consi-
guiente todos los 6rganocs deslizables del dispositivo pueden es-
tar dotados de una placa propia oscilante del tipo citado para

obtener wn funcionamiento similar.

A los bordes libres de les alas paraleles 3, 3’ de 1la
armadura 1 se fijan una pluralided de interruptores eléectricos
43 en ntmero igual al de los Organcs deslizables 12. Cada uno
de tales interruptores comprende un ouerpo hueco 44 de material
aislante, provisto en las dos extremidades de entallas 45 y de
cavidades 46 aptas para cooperar respectivamente con log bordes
apuntados 10, 10’ y con las sletas deformables 11, 11’ de la ar-
madura que aseguran la retencibn en el montaje.

Internamente, como se¢ ilustra en la figura 5, cada
cuerpo aislante 44 presenta un resalto intermedio 47, en cOrres-
pondencia del cual estd dispuesto por 1o menos un oontacto mbévil
basculante 50, empefiado por pedinculos metdlicos 48 solidarios

a un contacto fijo provisto de clavija laminar 49 que's obresale
de la cara posterior del cuerpo 44. En el ejemplo ilustrado,
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ambas extremidades de cada Organo basculante cooperan con dos
contactos eléctricos fijos 51, 53 provistos de clavijas lamina-
res 52, 54. La abertura del 6uerpo 44 estd apantallada por una
placa aislante 55 proviste de ojales 56. A la placa citada se
aplica un cursor 57, constituido por una placa de material ais~
lante, provista en la extremidad de &letas salientes 58, 58’ y
provista céntricamente de un travesafio saliente 59 que ©® empe~
fiado por el par de dientes paralelos 21 de uno de loz brgencs
deslizables de mendo 12. Al +travesafio 59 som solidarios dos tu-
bitos ciegos 60 en el interior de 103 cuales estdn contenidos
dos puntales deslizables 61, contrastados por resortes internos
Yy aptos para actuar sohre los contactos basculantes 50 para de-
terminar la oscilacién en un sentido o en el otro, cuando el cur-

sor 57 es desplazado por el frgano de mando 12.

Normalmente, cada cuerpo aislante 44 estéd provisto de
dos contactos basculantes 50, 50a distintos, mandados simulbé-
neamente por el mismo cursor.

El dispositivo de pulsadores descrito puede realizar-
Se en numerosas variantes que Se diferencian por la modalidad
de funcionamiento de 108 pulsadores, por cvanto se refiere a
la retencifn y al desempefio de los mismos, por el ntmero y las
dimensiones de los grupos eléetricos y por los tipos y el niime-
ro de contactos llevados por log propics grupos.

Cede grupo eléctrico se estudia de forma para obtener
el miximo poder de interrupcibén en el minimo volumen, 1o que
permite una construceibn muy compacta y una conmutacibn rdpida
¥y veloz.

— -—
- o =

REIVINDICACIONES

Descrito el objeto del presente invento, se declaran

nuevas y de propia invencién las siguientes reivindicaciones.
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v l.~ Dispositivo de pulsadores para ¢l control de cir-
cuitos eléctricos, caracterizado por el hecho de que comprende
una armadura metdlica (1) formada por una estructura en forma
de caja fija en la cual se alojan una pluralidad de brganos des—
lizables (12) solidarios a los pulsadores (14), contrarresta-
dos por resortes (16) y que cooperan con un asta longitudinal
deslizable (23), cargada por un resorte y apta sea para rete-
ner unitariamente 108 pulsadores que son descendidos, Sea para-
permitir la liberacifn cuando es descendido, incluso parcialmen-
te, otro de los pulsadores, estando enlazados a la armadura cita-
da una pluralidad de interrupbores eléctricos (43) en un nidmero
igual al de 10s pulsadores, estando provisto cada interruptor
de contactos eléetricos fijos que cooperan con contactos bascu-
lantes (50, 50a) sccionados por wna placa deslizable (57), pro-
vista de puntéles reentrantes (61) y empefiada por uno de los 6r—
ganos transversales deslizables (12) solidarios a los pulsado-
res, por 1o que el descenso de un pulsador determina la conmuta-
cibn deseada en el circuito eléctrico que se dirige al interrup-
tor relativo.

24~ Dispositivo de pulsadores, seglm la reivindica~
cibn 1, caracterizado por el hecho de que per 1o menos uno de
los Organce deslizables de mando (12) asociado & 1los pulsadores,
coopera con una placa moldurada (34), fulcrads en wn ala (37)
de la armadura y sometida a la accién de wn resorte (42) que la
mantiene adherente al 6rgano de mando citado y tiende a hacerla
girar paralelamente a ese, presentando tal placa un pico en pla-
no inclinado (37), uwna abertura interna (40) y una aleta obli-
cua (41) que permiten la retencibn del brgano de mando cuando
este fltimo es descendido mediante una primera maniobra y el
desempeiio del mismo cuando el brgano vuelve a Ser descendido me-
diante una segunda maniobra.
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3e— Dispositivo de pulsadores, segln le reivindicacibn

1, caracterizado por el hecho de que adyacente a la placa lon-
gitudinel deslizatle (23) estd dispuesta wne placa fija (28),
provista de entallas (29) ¥ que lleva por 10 menos un CuUrsor

54 (30), delimitado superiormente por chaflanes en plano inclina-
do (32) simétricamente dispuestos aptos para cooperar con re-
saltos externos (19) de los brganocs deslizalbles de mando adya-
centes (12), para impedir el descenso de un pulsador cuando O-
tro permenezca descendido.

4.~ Dispositivo de pulsadores, segin la reivindica~

10 cifn 1, caracterizado por el hecho de que cada uno de los cuer—

pos huecos (44) en material aislante de los interruptores estd

i provisto en las extremidades de entallas (45) y de reentrantes
(46) aptos para cooperar con partes fijas y deformables (10,
154 10’, 11, 11’) de la armadura para la retencifn de los cuérpcs

citados a la propia armadura.

5e— Dispositivo de pulsadores para el control de cir
cuitos eléctricoes.

Segln se describe y reivindica en la presente memo—
20, ria descriptiva que consta de 10 pégines foliadas y escritas a
méquina por una sola de sus caras y acompafiadas de 1os dibu-
jos reélaméntarios.
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