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El invento se refiere & un accianamiento por correa
con un dispositivo tensor de la correa, el cual produce una
tensidn de la corres en dependencia de la magnitud del momento
de rotacidn que actlda en la circunferencia de la polea motriz
de la correa, 'para lo cual la polea motriz esté apoyada en for
ma libremente girable coaxialmente & un eje impulsor, y la polea
motriz estd acoplada al eje impulsor por medio de una unidad hji
drdulica de émbolo y cilindro, con lo que un elemento de la uni
dad hidrdulica, desplazeble frente al otro elemento de la mis-
ma, ataca con su extremo libre en forma excéntrica a la polea

motriz, y el extremo libre del otro elemento estad artiéulado a
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poca distancia excén%ricamente en el eje impulsor, y la pre-
sidn de medicidn, producida en la unidad hidrdulica de émbolo
y cilindro en dependencis del momento de rotacidn, actla so-
bre un cilindro hidrdulico de regulacién, cuyo émbolo y cilin
dro, como consecuencia de la modificacidén de su distancis prg
ducida hidrdulicamente, accionan el dispositivo tensor de la
correa,

Estos conocidos dispositivos temsores de la correa
regulados enAdependencia del momento de rotacidn, de acuexdo
con la pstente espafiola N2 333.991, se han demostrado en la
préctica con frecuencie superiores en comparacidn con disposi
tivos tensores de correas qus se regulan en dependencis por
ejemplo de la velocidad de giro de impulsidn, es decir del nd
mero de rsvoluciohes del motor. Si por sjemplo la correa sir-
ve para el accicnesmiento de husos de hilar, siendo la velo;i-
dad de circulacidn de la correa constante, se modifica conti~
nuamente la masa del huso y la resistencia del airs comoc con-
secuencia del arrollamiento de les ovilles, lo que va unido a
un aumento de los momentos de arrastre, de modo que en conso-
nancia con esto la tensidn de la corres tiene que experimentar
un aumento. Por lo tanto varis en un sentido u otro sl momen=-
to de rotacidn que debe producir le polea motriz de la corres,
cuye magnitud cambiante queda completamente desatendida por un
dispositivo tensor que depende (nicamente del ndmero de revo-
luciones del motor.

En el dispositivo descrito en la patente espafiola N2

333.991, que con respecto a la regulacidn de la tensidn de la



correa en dependencia del momenén de rotacidn trabaja con se-
guridad, pueden presentarse en ciertas circunstancias proble-
mas de estanqueidad en el camino del medio hidréulico entre la
unidad de émbolo y cilindro, que constituye el drganc de aco-
plamiento entre la polea motriz de la correa y el esje de im-
pulsion, y el cilindre de regulacidn, cuando el medio hidrdu-
lico desde la unidad de émbolo y cilindfq que gira junto con la
polea motriz de la correa tiene que ser transferido al cilin-
dro de regulacidn esencialmente estacionario que no participa
en la rotacidn y que acciona directamente el dispositivo ten-
sor de la correa.

El problema en el que se basa el invento es, por lo
tanto, el de perfeccionar el conocido accionamiento por correa
de tal manera que se elimina la dificultad de la hermetizacidn
que surge en la transferencia de la presidn, que depende del
momento de rotacion, desde la unidad de émbolo y cilindro que
gira junto con la polea al cilindro de regulacidén del disposi
tive tensor de la correa.

Este problema se resuelve porque el cilindro de re-
gulacidn estd fijado coaxialmente en el eje de impulsién y pox
que su vastago de émbolo que participa en la rotacidn transmi-
te su fuerza tensora dirigida coaxialmente con la interposi-
cion de medios de transmisidn forzosos (elemento de traccidn
o vistago de émbolo) al elemento no rotativo y deslizable del
dispositivo tensor de la correa.

Puesto que en un dispositivo de este tipo el cilin-

dro de regulacién, que con su vastago de émbolo forma el érga
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no regulador que acciona el dispositivo tensor de la correa,

participa en la rotacidn del eje de impulsifn y asimismo de

lz polea motriz de la correa, no existen problemas de estan-

queidad en el camino del medio hidrdulico entre las dos uni-

dades de émbolo y cilindro, puesto que el medioc hidrdulico
puede ser transportado entre las dos unidades de émbolo y ci=
lindro a través de una conduccién de presidn unida firmemente

a dichas unidades hidrdulicas.

De acuerdo con un perfeccionamiente ventajoso del ip
vento, el véstago de émbolo del cilindro de requlacidn actla
sobre el vastago de émbolo del otro cilindro transmisaor hi-
dréulico no rotativo que produce una presidn reguladora para
el dispogitiveo tensor de la correa.

Una forma de realizscidn del invento, modificada con
referencia & esto, se caractsriza porque el véstago de émbolo
del cilindro de regulacidn que particips en la rotacidn, esté
acoplado a un elemento de traccidn por medio del cual se puede
accionar el dispositivo tensor de la correa,

Dos ejemplos de realizacidn del invento estén repre-
sentados en los dibujos y se describen a continuacidn de un mg
do mis detellado, Los dibujos muestran lo siguiente:

Figura 1 un corte axial parcial de una primera forma de reali
zacibn del accionamiento por correa de acuerdo con el
invento, con la polea motriz de la correa, el eje des
impulsidn y el Organo de regulacidn accionado hidréy
licamente.,

Figura 2 un corte axizl parcial de una forma de realizaciodn
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modificada del invento con el érgano de regulacidn

accionado hidréulicamente, y
Figura 3 en representacidén esquemdtica une vista desde arri-

ba del accionamientoc por correa de acuerdo con el
invento con el Grgano de regulacidn accionado hi-
dréulicamente para el dispositivo tensor de la co-
rrea y con la poles mot?iz de la correa apoyada en
forma deslizable.

De acusrdo con las Figuras 1 y 2, la polea motriz 1
de la correa se apoya por medioc de los rodamientos 8 en forma
girable sobre un pivote 9 que por su parte estd soportado por
un disco de apoyo. Sobre el cubo 11 de la polea motriz 1 de
la correa se asiente en forma girable una polea 2 para correas
trapezoidales, la cual a través de varias correas trapezoida-
les ss impulsada por un motor no representado. Esta polea 2
para correas trapezoidales constituye el eje de impulsidn, deg
de el cual se deriva a través de un drgano de acoplamiento la
impulsidn de la polea motriz de la correa, El afianzamiento
cohtra un deslizamiento axial de la polea 2 para correas tra-
pezoideles con referencia a la polea 1 de la correa se reali-
za por medio de un anillo extensible 14.

En las formas de realizacién representadas estd fi-
jada coaxialmente en la polea 2 para correas trapezoidales
una unidad de émbolo y cilindre 34 que forma el cilindro de
regulacidn y que en el dibujo de la Figura 3 estd tapada por
la unidad Qe émbolo y cilindro 22 que se encuentra encima de

ella, En el extremo inferior del cilindro de la unidad de ém-
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bolo y cilindro 34 esté acoplado un conducto 35 que conduce a
una tuberia de alimentacidn 36, la cual por el taladro 37 atra
viesa con separacion del eje de giro la polea 2 para correas
trapezoideless y soporta en forma virable al cilindre 38. Den-
tro del cilindro 38 se deslize un £mbolo no dibujado, cuyo vés
tago 39 (véase Figura 3) penetra con Bl extremo esférico 40

en la bolsa esférica 41 que estd prevista en el lado interior -
de la brida circular 6 de la polea motriz 1 de la correa,

La polea motriz 1 de la correa cierra con su brida

‘eircular 6 una cavidad en la que estd slojado el cilindro 38

con su véstago de émbolo 39. E1 conducto de conexidn 35 condu-
ce a través de la tuberia de alimentacidén 36 al cilindra 38,

El funcionamiento del dispositivo tensor de acuerdo
con el invento es como sigue:

Si la polea 2 para correas trapezoidales es impulsa-
da, gira junto con esta poles 2 también el cilindro 38, ya que
su tubo de alimentacidén 36 atraviesa la poles 2 y estd sujeto
en la misma, El giro del cilindro 38 hace que por el véstago
de émbolo 39 sea arrastrada también la polea motriz 1 de la cp
rrea, puesto que el véstago de émbolo 39 con su extremo esféri
co 40 se apoye en la bolsa esférica 41 de la poles motriz 1.

En esta transmisidn del movimiento de arrastre la pp
lea 1 opons-al giro una resistencis y gira por consiguiente rg
lativaments coﬁtra la direccidn de giro de la polea 2. Esto da
lugar a un desplazamiento del émbolo dentro dsl cilindro 38
contra el sitio de articulacidn de este en el tubo de alimen-

tacién 36. El liquido existente en el cilindro 38 es empujado
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a2 través del conducto 35 al interior del cilindro de la unidad
de émbole y cilindro 34.

En la forma de realizacidn de acuerdo con la Figura
1 el véstago de émbolo 33 de la unidad hidréulica 34 es expul
sado por esto hacia arriba, debido a lo cual el véstago de ém
bolo 21 de la unidad hidréulica 22 que forma el cilindro trang
misor es empujado hacia arriba, de modo que a través del con-
ducto de acoplamiento 5 el medio de presidn es conducido al
dispositive tensor de la correa que en la Figura'l no estd re-
presentado,

En la forma de realizacidn de acusrds con la Figura
2 la unidad de émbolo y cilindro 34 estd configurada de tel ma-
nera que cuando a través del conducto 35 fluye el medio de pre-
sidn desde el cilindro 38 a la unidad hidrdulica 34, el vastago
de émboloc 43, guiada por el perno 9 y que representa el érga-
no de regulacion, es atraido hacia arriba. Por medio de una pig
za de acoplamiento 44 este véstago de émbolo 43 es acoplado &
un elemento de traccidn, por sjemplo en forma de un cable Bowden
45 o elemento similar, que conduce al dispositivo tensor de la
correa no representado en la Figura 2 y que durante un movimiep
to del vastago de émbolo 43 acciona el dispositive tensor de
la correas

En la forma de realizacidn representada en la Figu-
ra 3, de acuerdo éon el invento la polea motriz 1 de la correa
se apoya por medio de un perno en un patin 46 que junto con la
polea motriz 1 y la polea 2 para correas trapezoidales se apo-

ya desplazable en direccidn longitudinal por medio de las guias



10

15

20

25

iy
L)
bt Ny
A 1
v' Pr o v
A N
i’
]

4,

Al
ST
kﬁmﬂaﬁ
h

e

402341

47 en el bastidor de la maquina 48, La polea 2 es impulsada

por medio de la correa trapezoidal 49 dssde un motor no dibu-
jado. En le forma de reslizacidn de scuerdo con la Figura 3, el
acoplamiento entre la polea 2 para la correa trapszoidal y la
polea motriz l-de le correa si como la conexifn entre él cilin
dro 38 y la unidad de émbolo y cilindro 22 se realiza esencial
mente en la forma ya descrita con syuda de la Figura 1. Pero
mientras en la forme de realizacidn de acuerdo con la Figﬁra 1
la unidad de émbolo y ﬁilindro 22 estd fijada sn forma esta-
cionaria en un soporte 50, en la forma de realizacidn de acuer-
do con la Figura 3 el soporte 51 que soporta a la unidad de
émbolo y cilindro 22 esté fijado en el patin 46 en forma no di
bujada en sus detalles, y se puede desplazar junto con este y
con ia polea motriz 1 y la polea 2 en la direccidn longitudi-
nal de la maquina.

El conducto de conexidn 5, acoplado a la unidad de
émbolo y cilindro 22, conduce & otra unidad de émbolo y cilin-
dro 52, cuyo cilindro por medio de la barra 53 esté unido fir-
memente al patin 3. El véstago de émbolo 54 atraviesa con la
rosca 55 el travesafio 56 del bastidor 48 de la miquina y pue-
de ajustarse por lo tanto, para diferentes longitudes de iﬁtrg
duccidn en el cilindro 52, para lo cual en el extremo libre del
vastago de émbolo 54 estéd previsto sl botén de ajuste 57.

Cuando en la forma de realizacidén de acuerdo con la
Figura 3 se produce un movimiento relativo entre la polea mo-
triz 1 y la polsa 2, se conduce a través del conducto 35 desde

el cilindro 38 medio de presidén a la unidad de émbolo y cilin-
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dro 34, cuyo vastago de eémbolo 33 introduce el véstago de ém-
bolo 21 en la unidad de émbolo y cilindro 22, de modo que por
el conducto de acoplamiento 5 se empuja el medio de presidn en
el cilindro 52, Puesto que el émbolo (no dibujada) fijado en el
vastago de émbolo 54 no puede desviarse, el cilindro 52 experi
mente un desplazamiento contrarioc a la direccidn de la corriep
te, con lo que el mismo desplaza al patin 46 en sus guias., De-
bido a esto la correa 58 que rodea a la polea motriz 1, recibe
una tensidn adicional, y con el aumento del momento de giro la
tensidn aumenta hasta que la tensidn de la correa y el momento
de rotacidn se mantienen en equilibrio. Con ests gqueda asegura
da una rotacidn uniforme de la polea motriz 1 de la correa jun-
to con la polea 2 para la correa trapezoidal, y cada rotacidn
relativa de las dos poleas 1, 2 conduce por la modificacidn

del momento de giro @ una modificacidn andloga de la tensidn de

la corxrea 58.

N O T A

Se reivindica como nuevo y de propie invencidn.,

l.- Perfeccionamientos introducidos en el objeto de
la patente principal n? 333.991 sobre accionamiento por correa
con un dispositivo tensor de la correa, el cual produce una ten
sién de la correa en dependencia de la magnitud del momento de
rotacidn que actla en la circunferencia de la polea motriz de
la correa, para lo cual la polea motriz estd apoyada en forma

libremente girable coaxialmente a un eje impulsor, y la poles
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motriz esté acoplada al eje impulsor por medio de una unidad
hidréulica de émbolo y cilindro, con lo que un elemento de la
unidad hidréulica, desplazable frente & otro elemento de la
misma, ataca con su extremo libre en forma excéntrica a la pg
lsa motriz, y el extremo libre del otroc elemento estd articu-
lado a poca distancis excéntricamente en el eje impulsor, y la
presidn de medicidn producida en la unidad hidrdulica de émbg .
lo y cilindro en dependencia del momento de rotacidén actiia sobre
un cilindro hidréulico de regulacién, cuyc émbolo y cilindro,
como congecuencia de la modificacidn de su distancia produci-
da hidraulicamente, accionan el dispositivo tensor de la correa,
de acuerdo con la patente sspafiola n? 333,991, caracterizados
porque el cilindro de regulacion estéd fijado coaxialmente en el
eje impulsor y porque su véstago de embolo que participa en la
rotacidn, transmite su fuerza de tensidn dirigida coaxialmente
con la interposicidn de elementos de transmisién forzosos al
elemento no rotativeo y desplazable del dispositivo tensor de
la correa,

2,~- Perfscecionamientos, de acuerdo con la reivindi-
cacion 1, caracterizados porque el véstago de émbolo actiia sobre
8l véstago de émbolo del otro cilindro transmisor hidréulico y
no rotativo, el cual produce una presidn de regulacidn paxa sl
dispositivo tensor de le correa.

3.~ Perfesccionamientos, de acuerdo con las reivindi-
caciones anteriores, caracterizados porque el cilindro transmi
sor estd apoyado en forma estacionaria.

4 ,~ Perfeccionamientos, de scuerdo con las reivindi-
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caciones anteriores, caracterizados porque el cilindro trans-
midor estd fijado en un soporte qﬁe sirve al mismo tiempo para
el apoyo de la polea motriz de la correa y del eje ihpulsor.

5.~ Perfeccionamientos de acuerdo con las reivindi-
caciones anteriores, caracterizados porque el vdstago de émbg
lo estd acoplado a un elemento de traccidn por medio del cual
se puede accionar el dispositivo tensor de la correa,

6.~ "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN EL OBJETD DE
LA PATENTE PRINCIPAL NQ 333.991 SOBRE ACCIONAMIENTGC POR CO-
RREAM,

Tal como se describe y reivindice en la presente Me-
moria Descriptiva, que coneta de once hojas escritas a maqui~

na por una sola cara y de sus correspondigntes dibujos.
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