¥ 3 5 SECCION TECNICA
4 0 2 3 ‘ CLASIFCACION I, . C,
CLASE
SUBCLASE

MEMORIA DESCRIPTIVA
correspondiente a la solicitud de registro de una

PATENT E DE INVENCION

a favor de

KOMET STANDARD, S.p.A., de nacionalidad Italiana,
residente en GARDOIO-TRENTO (ITALIA), Via Nazionale
del Brennero, 174, ¥y por: "REGADOR DE BRAZO OSCILAN
TE", con prioridad Italisna de focha 18 de Mayo de
1,971 no 46848 A/T1.
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Desde hace tiempo son conocidos los regadores que,
por lo genéral, se denomingn "aerrojadizos" o "de brazo osci-
lante", los cuanles Be caracterizan, sustancialmente, por el
hecho de que un chorro de ggua derivedo, o secumdario, gol-
pez una superficie inclinada practicada por lo general én -
la extremidad de un brazo que puede girer atornillado sobre
el cuerpo del regador, en torno a un eje que es sustancial-

mente coincidente con el eje de rotacién del cuerpo propia-
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mente dicho, Este brazo es mentenido en posicién por la pre
sién de un muelle, o de cualquier otra fuerza equivalente,
y se gleja de ésta posicidn base bajo la presién del egua,
y vuelve a ls misma por el efecto de presién producido por
el muelle,

Kas oscilaciones del brazo son eilindricas, y ca-
da vez que el mismo vuelve contra el lugar que determina le
posicibén base y lo golpea, trensmite su propis inercia al_-.
cuerpo del regador, con 1lo que provoce una pequefia rotecién
en el mismo sentido. Es evidente que el cuerpo del regador
estd f£ijado en la caivded de una columne de alimentacién, -
con el fin de poder girar en torno a su propio eje.

Los regsdores conocidos del tipo que se ha descri
t0 mads arriba presentan caracteristicas formales tales, por
las cuales ls construccion de los mismos resulta, por 1o ge
neral, pooo racional o presente diversos inconvenientes de
naturaleza prictica. Al subordiner la necesidad de respetar
ciertos cénones constructivos consolidados con la técnice -
conocide influye negativamente en ls funcionglidad de los -
regadores que spn tradicionales.

En particular, la necesidad de crear un golpe de
parada entre é1 brazo oscilante y el cuerpo central del re
gador hace necesaris, de acuerdo con las soluciones conoci-
das, la adopoién de un brazo oscilante muy largo, el cual -~
presenta, ademds, una forma que se presta mél, a causa de -
la presencia de vacios bajo escuamdras y por la falts de sime
tria, e ser reslizedo de acuerdo con las modernas técnicas
constructives de presofundicion, estampado o similares.

Los inconvenientes de que nos lsmentamos més arri
ba, afectan por reflejo, incluso al cuerpo central del rega
dor, el cual presents por 1o generzl, dada su forma compli-

cada y asimétrica, dificultades para la formacidén de la fun
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dicibn, as{ como dificultades para los trabajos mecdnicos -
sucesivos,

Bajo el perfil funcional, la longitud del brazo -
oscilante incide de forme negetiva sobre el momento de iner
cia del mismo en relacidn con el eje de oscllaecién. Es evi-
dente por ello que la frecuencia de oscilacién del brazo os
cilante, que depende en gran parfe del momento de inercis -
arriba citedo, dependa por ftanto de las dimensiones longitu
dinale®w del brazo propiesmente dicho.

A causg de que la rotaeibén del cuerpo central del
regador viene provbcadas por el empuje que es dado por el bra
zo oscilante al cuerpo central, es evidente que la rotacién
de éste Wltimo resulte tento més susve y uniforme cuanto me-~
yor sea la frecuencis de Zos empujes.

* Es convenlente hacer noter, ademds, como la unifor
midad de la rotascién del regador se traduce en uniformidad -
de baflo de la superficie interesada. En efecto, ocuando el mo
vimiento rotatorio del regador es fuertemente dascontinuo, -
la superficie regada se predenta en forma de estrella, con -
zonas secas regularmente distribuidas en ls periferia. Cuan-
t0 més se acerque el movimiento de rotacién al movimiento -
circular unigorme, nés se acercard la zona bafleds a la for-
mg circular.

Por otra parte, la frecuencia de las oscllaciones
favorece un mejor bafiado de la zons préximes al eje de rota-
cién del surtidor; en efecto, a cada uno de los golpes se -
interrumpe uno de los dos surtidores, ¥y él ggua viene a ~-
caer el extremo del regador.

De todo lo expuesto més arribs se desprende clara
mente la importancia de realizar un regador ouyo brazo osci
lante resulte ligero y presente la mayor freouenclia de osoi

lacibn que ses posible.
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En éste punto se hace evidente como, en linea pu-
remente tebrica, una elevede frecuencia de oscilacién se —-
puede obtener, con toda sencillez, aumentando la tensién ~-
del muelle de retroceso del brazo oscilante,

Actuando en tal sentido se incurre en el inconve
niente de que cuanto mayor ses la tensién del muelle, mayor
deberd ser ls presién del agua expulseda. Por &sta raszén, -
quedan excluidos de la posibilidad de ser utilizadas lss ing
talaciones que funcionen con uha premién que sea menor de ls
que es necesaria.

Disponiendo de un brazo oscilante corto y ligero,
con las masas reagrupadas en el centro, como el brazo al que
ge refiere la presente patente, se obtienen elevadas frecuen
cias, con 1o que el regsdor puede funcionar ineluso cuando
las presiones son modestas,

El invento objeto de la presente patente, se refie
re o un regador del tipo de brazo oscilante, el cual resuel~
ve los problemas constructivos y funcionales a que nos hemos
referido més arribe. Una de las razones de la invenoién, es,
en efecto, la de realizar un regador de golpe caracterizado
por una elevadisimas frecuencia del brazo oscilante, tambien
con presiones modestas de suministro, el oual presenta, al:
mismo tiempo, una construccion simplificada y econémicamen-
te ventajosa, sin excluir, por otra parte, ninguno de los -
sistemas conocidos de accionamiento del brazo (por ejemplo,
a cuchara, a mariposa, etc.).

Otro de los objetos de éste invento es el de rea-
lizar un regedor en el cual los 2lementos de retroceso estén
comprendidos en la parte interior del brazo oscilante, resul
tando eliminadas, de éste modo, todas las superestructuras
superiores,

Estos objetos se logran, de acuerdo con éste inven
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to, por el hecho de que los topes de parada del brazo osci-

lante son practicados en las proximidades del eje de oscida

cién en el interior de una cavidad cenmtral practicada en el

brazo oscilante propiamente dicho, Estos ftopes colsboran con
los topes andlogos de choque practicados en el cuerpo del re
gador en la parte exterior del cuerpo, del que se deriva el

perno -superior sobre el cual rueda el brazo oscilante mismo,
Esto hgzce que el brazo oscilante presente dimensiones longi-
tudineles reducidisimas y presente un plaho central de sime-
tria o de antisimetria en plens ventaja de la facilidad de -
formacién.

Por otra parte, las mismes influencias positivas -
que se derivan de la particular disposicilin de los topes de
pearada se hallan también en el cuerpo central del regador,
que pueden presenter un plano central de simetrfia, que se ~
presta también o una formacién cbémods y a las posihbles labo
res sucesivas en laes méquinas herramientes.

El hecho de que en el regador s que nos estamos -
refiriendo una cavidad central dnica del brazo oscilante reu
ne. tanto el alojemiento en el que se enfila el perno del cuer
po centrel como los topes de parada, hace posible la introduc
cién de uns moldurs de materigsl sintético, preferentemente de
nylon, la cual hace superfluo el mcabado del alojemiento del
perno, en comparscién con el cusl funcions la chumacera, asi
como la gplicacién de materiales antigolpes sobre la superfi
cie de los topes de parada, evitandd asi el desggste precoz.

Estas, y otras ceracteristicas del invento, se pon
drén mejor en evidencis mediante la descripcién detallada que
sigue, la cual tiene por objeto una solucién preferente del
mismo, que se dé unicamente a titulo de ejemplo, no limiteti

vo, ¥y con referencia a les figuras de las adjuntas hojas de

dibujosq



140

145

150

155

160

165

T 402335 suf

Ie Fig. 1 muestra un regador en seccién vertical.

Ia Fig. 2 muestra la seccién II-II sefialada en la
Flg. 1. ,

Ia Fig. 3 muestra la seccibén III-III sefialada en
la Fig. 1.

la Fig. 4 muestra, en vista parcislmente empligdd-
la parte superior del regador.

La Fig, 5 muestra en seccidn vertical una segunda
solueién posible del regador sin la superestructura superior.

La Fig. 6 muestra la seccién VI-VI sefielada en la
Fig. 5.

Por les figurss, gueda de evidencia el cuerpo cen
tral (1), que une el conducto de alimentacibén con el chorro
principal y secundario y que el mismo tiempo hace de elemen-
de unibn para todas las demds partes del regador.

Dicho cuerpo (1) presenta en su parte externs dos
zZonas planés (1a), sobre las cuales se pueden colocer cémodg
mente los dispositivos de bloqueo del cuerpo durante los tra
bajos mecénicos del mismo.

En la parte inferior, el cuerpo (1) es fijado a la
virola roscads (2) que, a su vez, se une a la columna de ali
mentacién del regador. El cuerpo (1) es giratorio en relacién
con la virola (2) siendo la misma sostenids por la parte pos-
terior externa (3) por un canuto (4) unido al cuerpo (1). En-
tre el respaldo (3) y la superficie interior de la virola -
estdn alojados los anillos de estanqgueidad y de antifriccién
(5). Un muelle (6) mantiene la virola (2) oprimida contra -
1ps respaldos (3). Entre el muelle y la virola estén presen-
tes, ademds, los anillos de estanqueidaed y de antifriccidn -
(7). Entre el muelle y el cuerpo (1) se encuentra situasda una
cubierta (8) que protege &1 muelle propiamente dicho. Uno de

los dos conductos superiores del cuerpo (1) sirve de alojamien
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to para el elemento de tobers principal (9), preferentemen-
te hecho en materiel sintético termoplédstico, el cual compren
de en su interior las aletas estabilizadoras (10), El otro -
conducto superior del cuerpo (1) dé lugar a la tobera secun-
daria (11) igual a la primera pero mds corfa y de seccién més
reducida.

Del cuerpo (1) se deriva a continuacién, en posi-
¢ibén central superior; un spéndice (12) que es sustancialmen
te de forma cilindrica,

Del apéndice (12) se derivan, en posicién dismetral
dos aletas (13) capaces para hacer de apoyo pare los topes de
paro del brazo oscilante que se describird nds adelante.

Para comodidad de lg deformaciln del chorro de fu-
gién, dichas partes son tangentes a un mismo plano diametral,
pero alojadas en las partes opuestas.

El apéndice (12) es hueco en su parte central, y
lleva introducido y forzado un perno (14) sobre el cusl hay
colocado el brazo dscilante (15). Este dltimo presenta una
moldura exterior de forma varisble, y comprende una cevidad
axial central (16) de la cual se derivan, hacia el interior,
dos aletas (17) diametralmente bdpuestas que actfian como topes
de parada. Andlogamente a las aletas (13), y por las mismas
ragones, las aletas (17) son, embas tengentes a un mismo pla
no dismetral, pero alojadas en partes cpuestas en relacién
con el mismo. Le cavidad (16) se prolonge superiormente a una
sede de colocacibén conveniente pafa el perno (14). En el in-
terior de la cavidad (16) estd alojado un cascarén (18) de -
nylon o de cualquier otro materisl, el cual adopta la doble
misién de revestimiento anti-desgaste para las aletas (17) y
de chumacera pera el alojamiento del peremo (14). La importan
cia 0 la conveniencia del cascaerén (18) resulta evidente con

prontitud si se pilensa que el mismo hace supsrfluo al acabado
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final superficiel del alojemiento del perno, acabado que de-
be hacerse en todo caso con mégquinas herramientas.

El cascarén (18) resulte, ademés, précticamente la
dnice parte que estd sujeta al desgaste, y puede ser susti--
tufdo con facilidad sin que para ello se precise de herrg- -
mientas especiales.

El brazo oscilante (15) resulta, en su posicién de
reposo, sustancialmente alineado con las toberas (9) y (11),.
y con la parte gque estd encims de la tobera (11) de la que -
se prolonks un apéndice (19) vuelto hacia abajo.

, Anteriormente al apéndice (19) se encuentra aloja-
do un perno (20) sobre el cusl puede oscilar un elemento (21)
sustancislmente priemético, de seccién triangulsr. E1l elemen
to (21) represente un vértice vuelto hacia le tobera (11), ¥
los dos ledos del mismo convergentes en dicho vértice se pro
longan en dos aletas (22) entre las cusmles queda comprimido
el apéndice (19).

Tes dos sletas en cuestién definen, por tanto, le
gmplitud de las oscilaciones posibles que tiene el elemento
(21).

Exteriormente al apéndice (12) estd enfilado un -
ouerpo (23), de materisl sintético, conformsdo en la parte =
superior de ascuerdo con dos ocopas (23a) y @3b), coneéntrices
que presentan un borde exterior (23c) de ligero saliente.

El cuerpo (23) estd bloquegdo torsionslmente en re
locidn con el apéndice (12) por dos aletes ihferiores (24) -
que gbrazen el brazo oscilante (15).

| Entre las copas (23a) y (23b) estd alojado un mue-
1le en espiral (25), que opers en sentido torsional, la cabe
za de la cual estd fijeda al cuerpo (23), y otra de cuyas ca
bezas estd fijada e un cuerpo (26), colocado sobre un perno

(14), y bloqueado torsionalmente y en forma axial por la oru
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ceta (27). Exteriormente a la copa (23b), y entre ésta y el =
borde (23c), se encuentra situads una csperuza de proteccién
(28), fijado en posicién por medio de un muelle circular ex-
terno (29). Una cebeza (29a) de éste muelle se repliege hacis
el interior g través de una caperuze (28) y la copa (23b). -
Con particular referencis a la figurs 5 y a la figura 6, se
expresa como el presente invento, permite reslizer un brazo
osoilante (3), el cuml comprende en ls perte interior de su
cavidad central (31), dos apéndices (32) que se deriven de -
la parte plana superior de la cavidad y distancisdos de la su
perficie generatriz lateral de la misma.

Los dos apéndices en cuestidn realizan las mismas -
misiones de las aletas (15), actusndo como tope de parasda pa-
ra el brazo oscilante.

Los apéndices (32) colaboran, efectivemente, con las
aletas (13) del cuerpo central. Ls cavidad (31) se prolongs -
superiormente en el aglojamiento del perno (14) sobre el cual
oscila el brazo (30). EL desplazemiento superior del brazo -
(30) quede impedido por un grano (33) que se ihtroduce en un
acanalado (34) del perno (14).

La parte interior de la cavidad (31) estd revesti-
da tambien en éste caso por un revestimiento (35) de material
sintético idéntico al del cescarén (8). E1l cascarén (35) re-
oubre tembién los apéndices (32).

En la parte exterior de los spéndices (32), entre
éstos y la pared interna de la cavidad (31) se encuentra alo-
jado el muelle (36) de recuperacién del brazo oscilante, que
resulta unida por la parte superior al brszo oscilante propis
mente dicho, y por la parte inferior al cuerpo.

Se entiende que la invencién no estéd limiteda tnica

mente s la forma de reglizacikn que se ha descrito més arriba,

¥ que pueden ser gportadas a ls misma varientes y Perfeccliona
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mientos, sin por ello salirse del embito de la invencién.

En resumen, reivindica la entidad recurrente, en -
virtud de la presente solicitud de registro de Patente de In
vencién, el privilegio exclusivo de fabricacién, vente y ex-
plotaecién industrial en Espafia y sus posesiones por el plazo
de 20 ANOS, segin determine el vigente Estatuto de la Propie
dad Indﬁstrial, del objeto de ha misma, el cual queds esen=-

cialmente carscterizado por las siguientes:
NOTAS .~ REIVINDICACIONES

PRIMERA.~ Regador de brazo oscilante, esencialmente caracte-
rizado por la cirounstancia de que comprende un cuerpo central
sustanciglmente en forma de "Y", dentro del cual estén inser-
tos los oonductos pars el paso'del agua y los conductos que -
hacen de cebeze para las toberas principales y secundarias, y
al cual hecen csbeza todas las demés partes del regador propig
mente dicho, caracterizado por el hecho de que, superiormente
g dicho cuerpo central se deriva, en la posicién centrsl un -
apéndice sustancislmente cilindrico que presente en su parte
exterior una 0 mds aletas tangentes a un mismo plano diamétral
¥ alojadas sobre los lados opuestos del mismo, prolongandose
superiormente dicho gpéndice en el perno sobre el cual estd -
enfilado el brazo oscilante del regador.

SEGUNDA.-~ Regedor de brazo oscilante, tal y conforme se espe~
cifica en la anterior reivindicacién y asi mismo esencialmen-
te caracterizado por la circunsteheis de que el brazo oscilan
te presents una cavidad central axial, con moldeado variable,
cuya parte superior forms el alojamiento del perno que se deri
va del cuerpo central, y cuyas parte inferior se alarga para -
abrazar el spéndice superior cilfndrico del cuerpo central pro

piemente dicho, derivédndose hacia la parte interior, g partir
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de la superficie generadorsg interna de dicha parte infe-
rior, una o mégs aletas tengentes a un mismo plano diamé-
tral y alojadas sobre los lados opuestos del mismo, y --
siendo dichas aletas capaces de realizar el golpe de pa-
300 rads del brazo oscilante, en colaboracidén con las aletas
del apéndice del cuerpo principal.
TERCERA.~ Regador de brazo oscilesnte, tal y conforme se -
especificn en las anteriores reivindicscidén, y as{ mismo,
*egencialmente caracterizado por la circunstancis de gue,-
305 1loa dos apéndices de unién en el interior de dicha cavi-
dad centrsl del brazo oscilante se derivan de la pared -
superior de la cavidad propismente dicha, 0 resultan se-
parsdos de la pared lateral, estando alojados entre di- -
chos apéndices y dichas paredes laterales internal el mue
310 1le en espiral de retroceso del brazo oscilante, muelle ~
que resulta fijedo a una extremidad del brazo oscilante -
propiamente dicho, y a la otre extremidad al cusrpo cen--
tral del regsdor.
CUARTA.~ Regador de brazo oscilanbem tak y conforme se es
315 pecifica en las reivindiceciones 18 y 28, y asi mismo esen
ciaslmente caramcterizado por la eircunstancias de que un cag
cardn de materisl sintético convenlente, por ejemplo de =
nylén, estd previsto para revestir interiormente la cavi-
dad central del brazo oscilante, teniendo dicho cascarén -
320 1la misién de realizar tanto la chumacera para el alojamien
to del perno, como el revestimiento anti-golpes y anti-des
gaste para las aletas.
QUINTA.- REGADOR DE BRAZO OSCILANTE.
Todo tal y conforme se especifica en la anferiér

325 Memoria Descriptiva, que consta de doce hojas mecanografia
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