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Esta invencidn estéd relacionada con una
méquina pars cortar capas superpuestas de material en
lémine, preferiblemente chaps metélica, para formar
placas de elementos para cambiadores de calor y para
reunir las placas de elementos asi formadas en rela-
cién apilads,

En los cambiadores de calor regenerati-
vos rotativos ftales como los precalentaddree de aire
del tipo Ljungstrﬁm la mase cambiadors de calor o re-
generativa consiste usualmente en placas de metal per-
filadas que estén apiladas en relacién de cara con ca-
re en compartimientos sectoriales de un cuerpo regene-
rador enuler estacicnario o rotativo de modo que for-
men conductos que se extienden axialmente para los
fluidos cambiadores de calor., Con frecuencia dichas
placas estdn agrupadas en haces o cestas, como se
muestre por ejemplo en les Memorias Descriptives de
las Patentes Briténicas Nos. 1.061.454 y 1.174.513,
antes de ser colocadas en el cuerpo regenerador.

En los precalentadores de aire modernos,
la masa regenerativa pusde comprender placas ondulades
que estén provistaes de aristas paralelas que se extien-
den sxialmente y estén separadas unas de otras por rla
cas planas o sclamente onduladas, Estas placas wltima-
mente mencionades son necesarias para evitar una inter—



ferencia indeseable entre las aristes de placas adya-
centes.
En la Memoris Descriptive de la Patente
Briténicae No. 1.105.900 se déscribe un método pera
5 cortar simultédneamente dos o més capas superpuestas
de maeterial en lémina, Usando este método en la febri-
cacién de placas para cembiadores de calor 68 posible
eliminar el lento entremezclado de placas de dos tipos
cnando se llenen las cestas. Sin embargo, los medios
10 alimentadorea de graduscién de 1a méquine mostrada y
desorite en la Memorla de la Patents No. 1.105,.900,
no trabajan satisfactoriemente debido a une precisién
inadecuada. ,
La méquina de acuerdo con le invencién
15 oomprende una méquina ocizalladora, medios para suminis-
trar intermitentemente {irass superpuestes de materiel
de'ohapa en un plano sustencialmente horizontal haata
y nés alld de diche méquina cizalladora en relacién
sincronizada con las ocarreras de diche mdquina cizslla-
20 dora, incluyendo dichos medios de puministro un dis-
positivo. de agarre movible en vaivén entre una posi-
cién de rebogida y una posicidén de liberacién, y un
dispositivo de sujecién estacionario, situado entre la
citada - - posioién de liberacién de dicho dispositivo
25 de agerre y las cuchilles o cizallms de diche méquina
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cizalladora y destinado a sostener firmemente dichas
tiras durante la oﬁeracién de cizallado y dursnte la
oarrera de retorno del citado dispositivo de agarre.

Ahora se describird la invencién con mds
detalles con referencia al dibujo.qps se'aeompaﬁa, que
muestra una vista en perspectiva diagramética de uma
méquina cortadora que incorpora la invencién.

La méquine mostreds en el dibujo com-
prende una seccidén de suministro 10 y una seccidén de
cizalledo 12,

quo se muestra en el dibujo, la seccién
de suministro 10 ineluye dos largusros horizonteles
paralelos 16 soportados en un extremo por petas 18 y
en el otro extremo por la base 20 de.la seccién de
cizallado 12, A cada une de las superficies vertica-
les enfrentadas de los dos largueros 16, estdn ssegu-
rados dos cerriles 22, '

Entre los dos largueros 16 hay montado
wn carre 24 que 8 movible a lo largo de los carriles
22 y guiado por éstos. El cerro consiste en un basti-
dor rectangulesr que puede estar provisto de rodilloes
(no representados) que cooperan con los ocarriles 22,
En ol bastidor 24 estd montado un cilindre 26 de un
gervomotor del tipo de pistén y cilindro. Al lado in-
ferior del oilindro 26 estd asegurads wne cremallera
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28 que engrana con una rueda dentada 30 que estd msegu-
rada a un 4rbol 32. Este 4rbol se extiende transversal-
mente entre los largueros 16 que estén provistos de co-
jinetes 34 para el drbol.

En wn extremo el 4rbol 32 lleva una rue-
da de trinquete 36 que coopera con un fiador de trinque-
te 38, de tal memera que forme wn dispositivo de esca-
pe controlado por un servomotor de doble aceldén 40 so-
portado por una ménsula 42.

Un véstago 44 de un pistén 46 del eilin-
dro de servo 26 esté conectado a un dispositive de aga-
rre 48, Este dispositivo comprende un bastidor rectengu-
lar vertical bajo 50 que constituye un carro o correde-
ra y puede ser movido en vaivén a lo largo de los lar-
gueros 16 por la accién del servomotor 26, La viga ho-
rizontal superior 52 del bastidor 50 lleva dos cilindros
verticales 54 que tienen unos vdstagos de plstdén conec-
tados a una placa de presién 56 adaptade para ser movida
hacla y desde la viga horizontal inferior 58 del basii-
dor 50,

. En la parte superior de la base 20 de la
seccidén de cizalledo 12 hay montado un dispositivo de
sujecién estacionario 60 similer al dispositivo de aga~
rre movible 48 y que comprende un bastidor 62 que inclu-
ye una viga horizontal superior 64, unoé cilindros 64 y
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una placa de presién 68, Ademds, a las corbtes viges ver-
ticeles del baétidar'sz estén ésegurados dos miembros '
de fope 70 destinados a ponerse en contacto con las vi-
gas verticales del bestldor 50 del dispositivo de aga-
rre 48 con objeto de limitar el movimiento de diche dis
positivo hacia ol dispositivo de sujecién 60.

El didujo tamb;én muestra dlagremética~
mente wne cuchille movible 72 y una cuchilla estaciona-
ria 74 de une méquine cizalledors y tembién muestre las
partes de extremg de dos tiras superpuestas 76 de mate-
rigl en lédmina onduleda, oruzéndose unas con otrae las
ondulaciones de 1a§ dos tiras. Las dos tiras 76 pueden
ser suministradas & la méquina de cualquier menera con-
veniente, por ejemplo directamente desde trenes de la-
minsoidn como se muestra y describe en le Memoris Des-
criptive de la Patente Britdmica 1,105.900.

Los servomotores y cilindros estén pro-
vistes, de modo usual, do medios de conexién para con-
ducciones de f;uido 8 presidén pero,.por raéonaa de sen-
cillez, estas:conexiones y conducociones se omiten en
el dibujo. Preferiblemente, los servomotores y cilindros
gon del tipo neumdtico. -

Ia méquina funciona como sigue:

En la posicién mostrade, el dispositivo
de agarre 48 esté inoperante mientras que el dispositi-
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vo de sujecién 60 es operativo para mentener las tipas
76 estacionaries. Fluide a presién es suministrado al
extremo izquierdo del c¢ilindro servomotor 26 de modo
que el pistén 46 se mueve hacia dentro del cilindro y
el dispositivo de agarre 48 es movido ﬁ la derechsa.
Cuando el pistén 46 alcanza el extremo del c¢ilindro 26,
el movimiento se detiene., En esta fase el dispositivo
de agarre 48 se vuelve operativo mientras que el diapo~
sitivo de sujeoién 60 es soltado y se auminiatra'flui-
do a presidén al extremo derecho del cilindro servomotor
26 de modo que el dispositivo de agarre 48 se mueve ha-
cie la seccidn de oilzellado 12 y empuja les tiras 76 a
travée del dispositivo de sujecidén 60 inoperante y ba-
Jo la cuchille movible 72 de la méquina cizelladora,
Cuendo el dispositivo de sgarre 48 aloanze los miembros
de tope 70, el dispositivo de sujecién 60 se vuslve ope-
rativo y la ocuchilla mevible 72 efectda su carrera de
corte cortando as{ dos placae de une olerta anchura de
las dos tiras 76.

Durente la operacién que se acaba de des-
oribir el érbol 32 ha sido mantenido estacionario por
el fiador de frinquete 38 que engrana con la rueda de
esospe 36 impidiendo asl el movimiento del bastidor 24.
Cuendo el dispositivo de agerre 48 es movido hacia lg
secclén de cizellado, la presidén del fluido en el ci-
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lindro 26 a la derecha del pistén 46 empuje el bastidor
24 a la derecha, Cuando el dispositivo de agarre 48.ha
alecanzado los elementos de tope 70 y mientras la presién
en la parte derecha del cilindro 26 es. mantenide todavia,
el servomotor 40 es activado paraz inclinar el trinquete
38, permitiendo as{ de la memera conocida que la ruedas
de tringuete 36 gire en sentido dextrégi:b un éngulo
correspondiente al pasc de los dientes de la rueda de
tringuete y que el bastidor 24 se mueva una pequefla dis-
tancia hacia la derechsa. )

En este punto el dispositive de agerre
48 se wvuelve inoperente y fluido o presién es suminis-
tradd al extremo izquierdo del cilindro servomotor 26 y
el pistén 46 se mueve hacia dentro en el oillindro 26,
hasta el extremo del mismo. Ya que el bastidor 24 se ha
movido wne distencia predeterminsde & la derecha desds
su posicidn anterior, es evidente que el dispositivo de
agerre 48 se detendrd ahore en une posicién de reocogide
que estd situade correspondientemente o une meyor dis-
tancia de los miembros de tope 70. De acuerdo con esto,
cuando ol dispositivo de agarre 48 se vuelve de nuevo
operativo y e8 movido hacla los miembkos de foPe 70 mien-
tres empuja las tiras 76 a través delwahoia suelto dis-
positivo de sujecidén 60 y més alléd de la cuchilla 72
elevade de la menera smtes descrita, una meyor longitud
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que le vez anterior de las tiras 76 serd empujada hacia
fuera més allé de las cuchillas 72, T4, resultando cor~
tada de las tiras una anchura algo mayor en la siguiente
carrera de corte. de la ocuchilla movible 72. En conse-
cuencia, el ajuste paso a2 paso de la posicidén axial del
oilindre servomotor 26 y con ello de la posicién de re-
cogida del dispositivo de agarre 44 por resultado suce-
sivos cambios de le anchura de las plecas cortadas con-
secutivamente de las tiras,

Leg placas de elemento asi formadas son
reunidas de oualquier maners oonveniente para former une
pile y debido a la anchura sucesivamente creciente de
les placas, esta pila tiene forme de ocufia, Usando puedas
de trinquete de diferentes pasos de dlentes es posible
obtener diferentes éngulos de cufla. de modo que a las pi-
las se les puede dar cuslquier forme requerida para adep-
tarse a los compartimientos seotoriales de omalquier cuer-
PO ' -regenerador con independencia del nimero de compar=-
timientos. -

La sinoronizacién de las muchas operacio-
nes realizadas por los servomotores y cilindros puede
per efectﬁada de memera conocida usando, por ejemplo,
interruptores de limite y vélvalas de solenoide gober-
nadas por los mismos y tembién otros dispositivos e ins-
trumentos bien conocidos dentro del campo neumdtico e
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hidrdulico. »

Aunque la méquina cizalladora es prefe-
riblemente operada neuméiicemente, otros tipos de mé-
qguines cizallsdoras pueden ser usados también, por
e jemplo, méquinas del tipo de prensa execéniries,

Esta solicitud que corresponde a le pre-
sentada en Gren Bretafia, el 3 de Mayo de 1971, con el
ndmero 12744/71, se ascoge a los bemeficios del articulo
51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial,

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién propia y nueva
que se presentan para que sean objeto de esta solici-
tud de Patente de Invencién en Espafia, por VEINTE afios,
son los siguientes:

1.~ Una mdquina para corter cépaa Bu~-
perpuestas de material en ldmina para former placas de
elementos para cambiadores de celor y pera reunir las
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placas de elementos asi formadas en relacién apilada,
que comprende une méquina cizalladora, medios para
suministrar intermitentemente tiras superpuestas de
material ey lémina en un plano sustancialmente hori-
gontal hasta y més alld de las cuchillas o cizallas de
diche méquina oizalladora, en relacidén sincronizada

con las carreras de las citadas cuchillas, incluyendo
los citados medios de suministro un dispositivo de ege-
rre movible en vaivén entre una posicién de recogida y
una posicién de liberacién y un dispositivo de sujecién
estacionario situedo entre le citada posicién de libe-
racidén de dicho dispositivo de sgarre y las cuchillas
de la mdquina cizelladora y adaptado pera sostener fir-
memente diches tiras durente la operacién de cizglladd
y dursnte la carrera de reforno de dicho dispositivo

de agarre.

2,- Una méquina segin se define en 1la
reivindicacién 1, en la cual la posicién de recogida
es ajustable pera variar la longitud de la carrera dp
suninistro del dispositivo de agarre.

3.~ Una méquina segin se define en la
relvindicacién 1 6 2, en la cual el dispositivo de aga-
rre estd montédo en el élemeptp de movimiento en val-
vén de un servomotor del tipo de cilindro y pistén,
estando determinada la posicién de recogide por la po-
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sicién més interior del pistén demtro del cilindro mien-
tras que le posioién de liberacién esté definida por wn
niembro de tope f£ijo.

4.~ Una méquina segin se define en la
reivindicaeién 3, que incluye medios para proporcio-
nar wn ajuste paso a paso de la posididén exial del otro
eleﬁento servomotor y con ello de 1d posicién de reco-
gida del dispositivo de agerre de moflo gue cembie suce-
sivemente la anchura de las placas de elemento cortadss
consecuxiﬁamsnte de las firas.

5.~ Una méquina pare cortar capas super-
puestas de material en lémina,

Tal y como se ha deserito en la Mamoria
que antecede, representado en los dibujos que se aoom-
pafien y eon los fines que se han eapecificado.

. Esta Memoria conata de doce hojas escrie
tes a miquine por une sola cera,

Hedrid, 45 JUN, 1872

P.A.
Alberid Jakiizajfurv
Por Pod
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