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El invento se refiere a un dispositivo de su-
jecidn con un érgano de sujecidn que es accionado por
un 6rgano de accionamiento, en espeeial un pistdn, des-
plazable en una guia formada en especial por un cilin-
dro neumdtico, en una carrera de arrimado y una ca-
rrera de trabajo. En los aparatos conocidos de esta
clase, el drgano de sujecidn estd unido directemente
eon el pistdén de accionamiento del cilindro neumdtico
¥, por tanto, debe aplicarse toda la fuerza de suje=
cidn a través del grupo cilindro neumdtico-pistdn.,
El invento se propone eliminar este inconveniente ¥y
consiste en esencia en que el drgano de accionamien=-
to acciona a travéds de la carrera del arrimado diree-
temente el drgano de sujecidn, y a través de la carre-
ra de trabajo del drgeno de sujecidn, acciona un me-
canismo de transmisidn que actda entre la guia y el
drgeno de sujecidn., Durante la carrera de arrimado,
el dispositivo de sujecidn estd descargado y durante
esta carrera de arrimado, el 6rgano de sujecién puede
ser desplazedo sin gasto de fuerza digno de mencidn.
Como la carrera de trabajo relativamente corta, y que
necesita un gran consume de fuerza, se realiza a tra-
vés de un mecanismo de transmisién y como este meca-
nismo de transmisidn estd apoyado contra el cilindro,

¥ el recorrido de la fuerza, por tanto, se lleva a



10

15

8.5.72

£02231

cabo a través del cilindro y del mecanismo de trans—
misidn hasta el drgano de sujecién, mientras que el
pistdn de accionamiento del grupo cilindro neumdtico
~pistén acciona al'mecenismo de transmisidn, se consiw
gue un ghorro de fuerza considerable, Si hubiera de
emplearse toda la fuerza de sujecidn por el pistén
del grupo neumdtico, entonces el ecilindro Geberia
ponerse bajo una presidn elevada de la que no se dis—
pone en la mayoria de los talleres. Como el mecanig=
mo 'de transmisién no estd apoyado contra el pistdn del
grupo neumdtico, sino directamente contra el eilindro
¥ el pistdén determina solamente el accionamiento del
mecanismo de transmisidn, pueden ejercerse con peque~
filas presionss en el cilindro neumdtico fuerzas de sue-
Jecidn muy grandes,

De acuerdo 'con el invento, la disposicién
con preferencia, 'es tal que el mecanismo de transmi-
sidn tiene un perceptor conducido por una gufa forma=
da adecuadamente por la pared interior del cilindro,
perceptor que en funcidn de la conformacidn de la’
gaia al final de la carrera de arrinmado o aproxima-
clén desacopla el drgano de accionamiento del drga=-
ndé de sujecidn y lleva al mecanismo de transmisidn
a la posicidén de trabajo. Gracias a este perceptor,

despuds de un recorrido predeterminado, a saber, al
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final‘de la carrera de arrimado, es conectado y pues;
t0 en accidn el mecenismo de transmisidn. De acuer=
do con el invento, el mecanismo de transmisidn esté
hecho convenientemente de modo que se frene esponté-
neamente. Como la presiédn en el cilindro durante la
carrera de trabajo sirve sélo para el accionamiepto
del mecanismo de trahsmisidn, se mantiene de este
modo la fuerza de sujecién del dispositivo, incluso
cuando la cédmara de trabajo del cilindro de acciona- )
miento queda sin presidn.

De acuerdo con una forma de realizacidn
ventajosa del invento, el mecanismo de.transmisién
tiene un érgano de transmisién de fuerza que estd
apoyado, en la posicidn de trabajo, en la gufa y en
el drgano de sujeci&n, 8 saber, en una de estas pie-
zas en una superficie de apoyo situada transversal-
mente al sentido de slevacién. Este érgano de trangh
nisién de 1la fuerza actia progresivamente, como una
cufia, entre el cilindro'y el drgano de sujgeién que,:
de gstermodo, es movido con gran fuerza. Ia dispo-
sicidn os tal, ventajosamente, que el drgano de su-
Jecién esté en unién soltable con el drgano de accié
namiento, que en el drganc de sujecidn estd articula~
da una'palanca basculante que forma simulténeamenfe '

el perceptor y el drgano de transmisidn de la fuerza

ST
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¥ que el érgeno de accionamiento tiene una superfi-
cle de cufia que asciende en contra del sentido de i
elevacidn y que, durante la carrera de trabajo opni;
me al drgeno de transmisidn de la fuerza contra la
superficie de apoyo de la guia, situada transversal;
mente a la direccidn o sentido de elevacidn.

En una fbrma_de realizacién preferida del
invento, el drgano de accionamiento estd formado por
un pistén anular que rodea a un pistdn central unido
con el érgano de sujecidén y unido también con un cég

quillo ednico que rodea al pistén central y que pre-

‘senta la superficie de cufia, El pistén central tiene

entonces una escotadura en la cual es retenida una
parte de gufa de la palanca basculante, situada a dig~
tancia del eje de basculacidn, gracias a la parte de
la palanca basculante que forma el perceptor y que“se
apoya contra la pared del cilindro, atacando la supere
ficie frontal del casquillo cduico, durante la carrera
de arrimado o de aproximacidn, en esta parte de gnia
¥y presentando el cilindro una cdmara de introduccidn
que en el lado situado nds prdéximo al_pistén de acciom
namiento, estd limitada exislmente por la suyerfiéie
de apoyo sifuada transversalmente al sentido de eleva-
cldn y en la cual se introduce la parte de la palan&a

basculante que forma el perceptor, al final de la carre
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ra de arrimado, llegando la parte de guia de 1z
palanca basculante a apoyarse contra la superfi-
cie cénica del casquillo cdénico. En este caso, ade-
cuadaménte, la cémara de introduccién del cilindro
est4d hecha como cédmara anular y la escotadura del
pistén central, coﬁo garganta anular, esténdo apoya-
das varias palancas basculantes distrituidas equidis-
tantes sobfe la periferia del pisidn ceﬂtral, en la
parte de sujecidn., De este modo, son desplazadas
por el pistén anular pof medio del casquillo cénico
durante ia carrera de arrimado las palancas basculaii~
tes con la pieza de sujecidn, arrastréndo las balénr
cas basculantes a la pieza de sujecidn por el apoyo
contra al extremo delantero del casquillo cdnico.
Daspués de terminada la carrera de arrimado, la pare
te de la palanca basculante que forma el perceptor
puede escapar a la cédmara anular del cilindro, la pa='
lanca basculante deja libre al pistdn central y la
parte de guia de la palanca basculante incide sobre la
superficie en cufla o cénica del casquillo cdnico, '
siendo la palanca basculénte,:al geauir la carrera del
pistdn anular que forma el pistdén de accionamiento,
oprimida cada vez méds dentro de la garganta anular del
ciiindro ¥, 8l bascular, sigue moviendo con gran fuer-

za a la pieza de sujecidn. El pistén central que, ade~
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cuadamente, estd unido con la pieza de sujecidn, gue-
da atrds entonces, ya que la pieza de sujecidn lleva

a cabd sélo un recorrido de trabajo muy pequefio,
Cuando la superficie de apoyo contra la cual es
apretada la parte ﬁe la palanca basculante que forms
el pe}cepfor, estd perpendicular al sentido de eleva-
cién, se consigue por la basculacién de la palanca
basculante una carrera de trabajo relativamente pe-
quefia., Convenientemente, sin embargo, la disposicidn
es tal que la superficie de apoyo esté dispuesta obli-
cua eri dngulo agudo al sentido de el_evacidn en direc=-
cién al eje del cilindro que forma la gufa descendien~
do hacia el pistdn de accionsmiento y que esté realiza
da préferiblemente como superficie cdnica coﬁ lo cual
es incfementado el fecorrido de trebajo.

Para conseguir cén gseguridad ﬁn autofrenado,
en una formd de realizacidn preferida del invento, el
casquillo cdnico estd hecho escalonado, alternando
seccionés cnicemente ascendentes con secciones céni-
cament e descendenteé, de sentido contrario, y/o con
secciones cilindricas, y estando prevista en el extre-
no dei cono correspondiente al lado del pistdn de ac~
clonamiento, una seccidn cilindrica o que descienda
cénicemente en sentido contrario, y en el extremo 1im

bre del cono, una secoién ascendente céniceamente.
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Cuando la parte de gufa de la palanca basculante se
encuentra sobre las secciones cilindricas, se consi-d
gue una suficiente seguridad contra un aflojamiehto
impremeditado., Pero cuando la parte de gufa se en~
cuentra, en el caso de una caida de la presién, pre-
cisamente sobre una seccién que asciende cénicamen~
te, puede oprimir nacia atrds el casquillo cénico so-
bre ésta seccidn y en este caso es més favorable uwna
seccidn que ascienda cdnicamente en sen;ido contrario,
para refrenar el desplazamiento ulter@or del casqui=-
1lo cénico. Para este caso es necesario prever una
pieza de presién que transmita la fuerza de sujecidn
¥y que con interposicién de un muelle estd apoyada con=
fra el 6rgano de sujidn., Este muelle es comprimido’
gl final de la carrera de trabajo. Si entonces, en
el caso de un descenso de la presidn, la parte de
guia de la palanca basculante se encuentra precisamen~
te sobre una seccién cénicamente ascendente del cas-
quillo odénico y el pistén de accionamiento se despla-
za con ol casquillo cénico hasta que la parte de guia
llegue a una seccidn cilindrica o que desclenda cdni-
cemente en sentido contrario, esta carrera del drgano
de sujecidn es gbsorbida por el'muellé sinque dismi=
nuya apreciablemente la fuerza de sujecidn.

Como consecuencia de la ejecucidn autofre=
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nente del mecanismo de transmisién, el dispositivo de
sujecién permanece en la posicidn’de sujecién incluso
cuando la cdmara de trabajo del pistén de accionamien=
to queda sin presién, Por consiguiente, en este caso,
pera aflojar el dispositivo dé sujecidn deben tomarse
medidas especiales. De acuerdo con el invento, esto
puede hacerse de modo que el drgano de sujecidén sea ci
1lindrico y esté conducido con hermeticidad en un cue=-
1lo deél cilindro que forma la gufa, teniendo la cédmara
de introduccidén anular una conexién para agente & pre-
sién, ' Poniendo bajo presidn la cédmara de introduccidn
anular se cargd, por tanto, al pistén de accionamiento
en el sentido contrario, ZFEl pistdn anular de acciona=
miento &s hacho retroceder y el casquille cénico deja

libre a’'la pieza de gufa de la palanca basculante,  con

~lo cual el dispositivo sujetador es devuelto de nuevo

a su posicién de pariida,

El invento hace asi posible la utilizacién-
del conducto de aire comprimido existe en cualquier
taller, que suministra presiones sélo relativamente "
pequeflas, para ejercer grandes fuerzas de sujecidn,

Fn el dibujo se ha remresentado esquemd-’
ticamente el invento con referencia a ejemplos deo
realizacién, mostrando} '

Las figs. 1 ¥ 2, una forma de ejecucidn del
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dispositivo sujetador,rilustrando la fig. 1 la posi~
cién de partida y la fig., 2 la posicidn de sujecidn.

La fig. 3, un detalle.

Las figs. 4 y 5, otra forma de ejecucidn,
ilustrando la fig. 4 al dispositive sujetador en la
posicién de partida y la fig. 5 en la posicidn de
sujeecidn,

Ia fig., 6, una forma de ejecucidn modifica-
da del dispositivo sujetador en la posicidn de parti-
da,

En la forma de realizacidn de las figs. 1,
2y 3, 1 representa un cilindroe neumdtico cerrado por
una pieza de fondo 2, que estd rigidamente unida con
el cilindro 1., En el cilindro 1 hay un pistdn anvlar
3 que constituye un pistdén de accionamiento del sig-
tema neumético y que es conducido con aplicacidn her-
mética al cilindro y en este pistdn anular 3 va con~
ducido también de modo hermético un pistdn central 4.
Gracias a un reborde 5 del pistén central 4, el movi-
miento del pistdn central 4 respecto al pistdn anular
3 estd limitado. 6 representa la conexidn de presidn
para la introduccidén del aire comprimido en la cdmars
de trabajo 7 del pistdn anular 3 o del pistén central
4. En el extremo del cilindro 1 apartado de la pieza

de fondo 2 estd previsto un cuello 8 realizado én una
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pleza anular 9 unida rigidamente con el cilindro.
En'la pieza 9 estd practicada une cdmara anular 16 ,
que, en el lado vuelto hacia el pistén de acciona=-
miento, estd limitada por una superficie 17 trandver-
sal al eje del cilindro 1, teniendo esta superficie
17 una forma cdénica aplanada, 23 representa una co-
nexidn de presidén. ZEn este cuello 8 estd conducida
de modo hermético una pleza de sujecidn cllimdrica -
10, El pistdén central 4 tiene un escalén 26 con el
cual se apoye contra un collar 27, sobresaliendo ha-
cia dentro, de la pieza de sujecidn 10, En la pieza
de syjecién cilfnirica 10 estdn apoyadas unas palen-
cas 11 que bueden bascular en torno a ejes 12, Se
ha previsto una plurelidad de palancas basculantes 11
distribufdas equidistantes alrededor de la periferis
del pistén central 4, Ias palancas bageulantes 1i
tienen forma de horquilla ¥y entre las ramas 13 de la
horgquilla estén apoyadas a rotacidn roldanas de sufa
14 en torno a ejes 15, EL pistén central 4 tiene una

garganta 18 en la cual se encuentran las roldanas de

fguié'ﬁ4 durante la carrera de arrimado en la posicidn

de reposo. Una parte 19 de las palancas basculantes
11 queé, a la menera de un perceptor, se aplica contra
la pared interior 20 del cilindro 1, mantiene.a las

roldenas de guia 14 en su posicidn en la garganta 18.

Tt '11 ‘iom
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Con el pistén anular 3 estd rigidamente unido un.cas-
quillo cdnico 21 que rodea con holgura al pistdn.cen=
tral 4 y cuya superficie frontal 22 fropieza con las
roldanas de gufa 14, ‘

Cuando la cdmara de trabajé 7 es puresta ba-
Jo presién por medio de la conexidn de presién 6, ek
pistén anular 3 y el pistdn central 4 se mueven en
el sentido de eldvacidn indicado por la flecha 24,
Le superficié frontal 22 del casquillo c¢énico 21 tro-
pieza entonces con las roldanas de guia 14 y, por
medio de las palancas basculantes 11, la pleza ciline
drica de sujecién 10 es despldzada en el sentido de g
elevacién 24, DPero tan pronto como las piezas percep
toras 19 llegan a la zona de la oquedad anular 16,
las piezds perceptoras 19 se introducen en ella que,
a este fin, forma“una cémera de introduccidn. Esto
es provocado por el hecho de que la superficis fron-
tal 22 del casquille cdnico 21 ataca excéntricamente
& las roldanas de gufa 14, de modo que resulta una
componente de fuerza dirigida hacia fuera. Ias palan-
cag basculantes 11 con las roldenas de gufa 14 y lds
plezas palpadoras 19 aleanzan, por ello, la posicidn
11, 14, 19', representada en la figz, 2. Ilas roldg-
nas de guia 14 corren sobre el casquillo cdnico 21 y
dejen libre la garganta enular 18 y, por tanto, al .. .

. 12, -
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pistén central 4. En esta posicidn, estd terminada la
carrera de arrimado. ZEl casquillo cénico 21 se intro-
ducé en una cdmara anular 25 que hay entre el pistén
central y la pieza de sujecidn 10 cilindrica, prosi=
guiendo el movimiento del pistdén anular 2 en el sen-..
tido de.elevacidn 24. El pistén central 4 se mueve:
entonces en el sentido de elevacidn 24 sélo hasta que
encuentre una resistencia., Como la carrera de arrima-
do estd calculada de modo gue, al final de la misma, ..
comience la carrera de trabajo, el pistéﬁ}central 4
continuard su carrera sélo muy lentamente cuando las.
palanceas. bagculantes 11 se introduzcan con las piezas
perceptoras 19 en la cémara de iniroduccidn,16; )
v El mecanismo estd formado por el casqwiilo
cénico 21 yilas palancas basculantes 11 con las pie-
zas perceptoras 19 y las roldanas de euia 14, Cuanto
nds sea elevedo el pistdn anular, tanto més se desplaza
el casquill& ednico 21 '‘en el espacio anular 25 y tanto
més son oprimidas hadia fuera las roldanas de guia 14
¥, con ellas, las palancas basculantgs 11, actuando .
entonces las plezas perceptoras 19 como plezas de pre-
gidn que se apoyan contra la superficie .cénica 17, "La
pi€za de .sujeécién 10 es desplazada de este modo con ..
gren fuerza ¥ ‘pequeflo recorrido en el sentido de ¢le~

vacidn 24, como estd representado en la fig. 2,
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El casquillo cénico 21 se ha representade en
la fig. 3 a mayor escala. En el extremo liire, a con-
tinuacién de la superficie frontal 22, tiene una éupeg
ficie cénica de gufa 28 para las roldanas de gufa 14.
A esta sqperfic;erc6nica de guia sigue una superficie
de guia cilindrica 29 a la que, a su ves, éigqe una
superficie cdnica de guia 30 y a ésta una supérficie
de guia 31 que estd hecha en forma cénica con conici=-
dad contraria. En lugar de la superficie de gufa ci-
1indrica 29, se puede prever tambidn una superficié
de guia cénica con conicidad contraria y en lugar de
la superficie ednica d§ guia 31 con conicidad contra-
via se puede prever tembién una superficie de éuié
cilindrica. Mientras las roldanas de guia 14 corren
sobre las superficies oénicas de guia 28 ¥y 30, las pa-
lancas basculantss son oprimidas hacia fuera ¥ esto
corresponde a ;a carrera de trabajo. Cuando las ro;dg
ﬁgs de guia corren sobre las secciones cilindricas o
Qe conicidad contraria, no se realiza carrera de tré-
béjo Y, en esta zona, por tanto, no pueée:tener lugar
ni retroceso ni aflojamiento, a causa de la méxima pfé
sién ejercida sobre la pieza de sujecién 10 en comtra
del sentido de elevacidn 24, incluso aunque la cémara
de trabajo 7 esté vacifa de aire comprimido. AL flnal
de la carrera de trabajo, en el ejemplo de realizacién

= . -

- 14 -
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de que tratamos, las roi@anas de gufa 14 se encuentran
en la seccifn 31. A consecuencia de este frenado es-
ponténeo Bl pistén anular 3 permanece en su posicidn
3" en la cual 1as.palancas basculantes 11 son gprimi;
das con las plezas perceptoras‘o de presidn 19 en la’
cémarg anulgr 16 vy no'puede-tener lugar, al descargar
la pregidn en la cdmara de trabajo 7, un retorno de
la pigza Qe sujeei§n 10 desde la posicidn de trabaj§
10', Para hacer que tenga lugar este.retrocesdg la
cémara anular 16 es puesta bajo prgéién a través de
la conexidn 23, E1 pistén enular 3 es movido contra
el sentido de elevacién 24, el casquillo cénico 21 que
se encuentra en la posicidn 211 esnsacado‘de 1la Qéma:
ra anular 25 y el dispositivo de sujecidp'vuelve de
nuevo a la posici&n de partida mostrada en la fig, |
1 : .

_Como muestra el dibujo, en la pieza de su-
Jecidn 10 esté conducida con posibilidad de degélazé—
miento axial una pieza inserta 32 & modo de pistén
¥ apoyada por un muelle 33 contra el collarin 27 de'i
la pieza de sujecién 10, Esta pieza inserta 32 lle-
va una rosca de conexién 34 en la cual pueden conec-
tarse piézas de suplemento cualesquiera, éara aquiaf
de modo cor;ecto'la carrera de arrimadé. La pieza”ihr

serta 32 estd roscads mediante un fileteado 35 con el

- .1‘5 -
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pistén central 4, de modo que es conducida de manera
irreprochable sobre una longitud relativamente gran-
de. El muslle 33 hace, por una parte, que se evitd
ura sobrecarga del dispositivo de sujecidn y, por
otra;, la fuerza tensora o 'de sujecidn puede ajustar-
se exactgmente:también por este muelle., Como al fi=-
nal de la carrera de trabajo el muelle 33 estd com-
primido, se consigue, .sobre todo, que'incluso en el.
caso de una disminuecién de la presidén, las roldanas
de gufa 14 se spliquen 2 una seccidn gue sube cdni-
camente, 30, del casquille ednico 21% ¥ hacen que
retroceda el gasqﬁilld cénico 21 con el pistdn anular
3 hasta que alcancen una seccidén cilindrica o cénieca
de sentido contrario, con lo que la fuerza de suje-
cidn'no disminuye sustancialmente.

; En las formas de ejecucidn segiyn las figs.
4, 5y 6, estd apoyada en la palanca basculante 11 -
una §egunda roldana 36 que forma la parte percepto-
ra 19, ULas roldanas 36 ruedan ghora contra la

pared interior 20 del cilindro 1, hasta que llegan

a la ‘cémara de introduceién enular 37 que, en este -
caso, estd algo modificade pero que, en principio,
tiene ld misma funcidn que la cdmara de introducidn
anular 16 de las figs, 1 y 2. Ia superficie odnica

de dpoyo 17 tiene en este caso una transicidn redon-.

o’ !016‘- -
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deada 38 al cilindro. Tas roldanas 14 inciden de
nuevo, de igual modo que en la forma de ejecucién_
seéﬁn lag figs.'1 ¥ 2, al final de 1a'carrera de
arrimado, sobre el casquillo cdnico‘21.'Lés palan-
cas basculantes 11 son oprimidas también hacia fuera
yﬂlas roldanas 36 corren sobre la superficie qdnica
17, 66n lo cual la pieza de sujecidn 39 es movida,
cbn gran fuerza y pequefio recorrido, en el sentido
de elevacién 24, . ' :

En esta forma de realizacldn, la pleza in—
gerta 46, que,correspondg en esencia a la pieza in-
sefta 32.de las figs, 1 ¥ 2, esté de nueyo roscadg
én 35 con el pistén central 4 yconducida con posibi-
lidad qe desplazamiento axizl en la parte de suje—n
ciéﬂ 39. El apoyo de la pieza inéerta 40 contra la
pieza de sujecidn 39 se realiza en este caso medign;
te muelles de plato 41 que tienen i@’misma funcidn
que los muelles he11001dales 33 de lag figs. 1 ¥y 2

_ En el extremo inferior del pistén central
4 el collarin 42 que corresponde al collarin 5 de
las figs, 1 y 2, no estd mecenizado directemente en
el pistdn central, sino fijado en éste por medio de
una fuerca 43 con interposicidn de muelles de plato
44, En el fondo 50 del cilindro 1 estd insertado un
anillo 49 de material elésticoipara aplicacién del

- 47 -
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pistén anular 3;

En esta forma de ejecucidn, el drgano de
sujecidn estd apoyado contra el cilindro en las
proximidades de los puntos de articulacidn de las
palancas basculantes. El apoyo estd formado por un
collarin anular 48 con cuya mediacidn es guiado el
brgano de sujecidn 39 en el.cilindro. ]

Por lo demds, el funcionamiento del dispo-
sitive sujetador seglin las figs., 4 y 5 es el mismo
que el del dispositivo segin las figs, 1y 2, y las
nmismas plezas han recibido los mismos nimeros de.
referencia,

‘La forma' de ejecucidn segin la fig., 6 se
diferencia de la de las figs, 4 y 5 y tembién de la
de las figs. 1, 2 y 3, porque el casquillo cénico 21
tiene una superficie cénica unitaria 45 gque se trans-
forma en una superficie cilindrica 46, . Por lo demds,
la pieza de sujecidn 47, que en su funcionamiento co-
rresponde a la pieza de sujecidn 39 o 10, ¥ que dei
nuevo estd roscada con el pistén central 4, estd he-
cha directamente y sin intercalacidn de una pileza
de insercién‘40 0 32, con la conexidn roscada 34,

Como muestra el dibujo, por tanto, con el
dispositivo sujetador de acuerdo con el invento, des~

pués de recorrer la carrera de arrimado o aproximg-

coom " ._18 . .u



cidn, puede realizarse una carrera de trabajo que,

con pequefio recorrido de sujecidn, hace posible ejer-
cer una fuerza muy grande. Si, por ejemplo, se dis-
pone de aire comprimido con una presidn de 6 atm. man.,

5 entonces, con las formas de ejecucidn representadas,
puede emplearse sin inconveniente una fuerza de arri-
mado de 200 Kg, resultando en la carrera de trabajo
una fuerza de unos 3.000 Kgs, 7

Egta solicitud que corresbonde a la pre-

10 sentada en la Republica Federal Alemana, el .29 de-
Abril de 1.971, bajo el mimero P 21 21 042,4 y el 5
de Agosto de 1.971, bajo el numero P 21 39 150.4, se
acoge a los beneficios del Articule 51 del vigente

Estatuto sobre Propiedad Industrial,

15
20 ' REIVINDICACIONES
Tos puntos de invencidn propia y nueva que
se presentan para que gean objeto de esta solieitnd
de Patente de Invencidn en Espafia por VEINTE afios,
25 son los siguientes:

8.5.72
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1,= Un dispositivo de sujecidn con un dérga-
no de sujecidn que es accionado en uns carrera de arri
mado y una carrera de trabajo por un 46rgano de accio-
namiento, en especial un pistdén de accionamiento, des-
plazable en una gufa, particularmente en una guis for-
mada por un c¢ilindro neumdtico, caracterizado porqué
el drgano dé accionamiento, en la carrera de arrimado,
acciona directamente al érgano de sujecidn y, en la
carrera de trabajo del drgano de sujecidn, acciona &
un mecanismo de transmisidn que actda entre la guia y
el drgano de sujecidn,

- 2,- Un dispositivo segin la reivindicacién

1, caracterizado porque el mecanismo de transmisidn
tiene un perceptor conducido contra la guia, formada
adecuadamente por la pared interior del cilindro, per—
ceptor que, en funcidn de la confimracién de la guia
al final de la carrera de arrimado, desacopla al drganc
de accionamiento del drgano de sujeci&n ¥y lleva el
mecanismo de transmisién a la posicidn de trabajo,

3.~ Un dispositivo segun las reivindicacio-
nes 1y 2, caracterizado porque el mecanismo de trans-
misién es autofrenante,

4.~ Un dispositivo segin las reivindicacio=
nes 1, 2, o 3, caracterizado porque el mecanismo de

transmisidén tiens un érgano de transmisidn de la fuer-

- 20 =



10

15

20

25"

9.5.72

za que, en la posicidn de trabajo, estd apoyado con-
tra la gula y contra el érgano de sujecién, a saber,

contra una de estas piezas en una superficie de apo=-

yo situada transversalmente a la direccidn de eleva=

cién.

5.~ Un dispositivo segin cualquiera de las
reivindicaciones precedentes, caracterizado porque el ;
érgano de sujecién estd unido de memera soltable’ con
el 6rgano de accionamiento, porque en el drgano de
sujecién estd articulada uhe palanca baseulante que
forma al mismo tiempo el perceptor y el.dérgano de
transmisidn de la fuerza, y porque el drgano de accio=-
nemiento tiene una superficie de cufia que asciende en
contra del sentido de elevacidn y que, durénie la ca-
rrera de trabajo, oprime al érgenc de transmisidn de
la fuerza qpntra la superficie de apoyo, situada
transversalmente al sentido de elevacidén, de la guia,

6.~ Un dispositivo segin cualquiera de las
reivindicaciones 1 a 5, caracterizade porque el érga=
no de accionamiento estd’ formado por un pistdn anular
que rodea & un pistdn central unido con el érgeno de
sujecién, y estd unido con un casquillo cdnico que
tiene la superficie de cufia y que rodea al pisidn s
central, .

T.="Un dispositivo segin cualqiiera de las

o= 21 wm

i
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reivindicaciones 1 a 6,3oaracterizado porgue el pistén
central tiene una escotadura en la cual puede desviar-
se una parte de gufa de la palanca basculante situada
g distancia del eje de basculacién, mientras la parie,
que-forma el perceptor, de la palanca basculante, se
apoya contra- la pared del cilindro, atacando la super-
ficie frontal del casquillo cénico a esta parte de guia
durante la carrera de arrimado, ¥ pbrque el cilindro
tiene una cdmara de introduccidn limitada axialmente,
en ol ledo situado mds préximo al pistdn de accionge
miento, por la superficie de apoyo situada transver-

selmente gl sentido de elevacidn, y en la cual la pan

te. de la palanca basculante que forma el perceptor se
introduce gl final de la carrera de arrimado, llegan=

do la parte de suia de la palanca basculante a-la su=-

. perficie cénica del casquillo cénico.

8.~ Un dispositivo semin la reivindicacidn
7, caracterizado porque la superfidie frontal del cas-
quillo cdnico ataca en una superficie de apoyo de la
parte de gula que estd inclinada radialmente hacia
fuera: en direccidén al pistén de accionemiento.

9.~ Un dispositive segtin las reivindicacio=

‘nes Tu 8, caracterizada porque la parte de gufa es-

t4 formada por una roldana apoyada en la palanca bas-

culante, , -
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10.,= Un diSpositivo segin cualquiera de las
relvindicaciones 1 a 9, caracterizado porgque la parte
de 1a.palanoa basculante que forma el perceptor estd
configurada segin una curva de rodamiento., |

11.~ Un dispositivo seain cuﬁlquiera de las
reivindicaciones 1 a 9, caracterizado pbrque la parte
de la palanca basculante que forma el perceptor'es-'
4+4 formada por una roldana epoyada en la palanca hag=
culanme. ' .

12.- Un dispositivo segin cualquiera de las
reivindicaciones 1 a 11, caracterizado porque la su-'”
perfiqierde apoyo estd dispuesta inclinada en dngulo T
agudo respecto al semtido de elevacidn en direccidn
al eje:del cilindro que forma la guia, decreciendo ha-
cia el plstdn de accionamiento, y preferlblemente esté
hecha como superficle cénica,

' 134= Tn dispositivo segdn la reivindicacién
12;'caracterizado porque la superficie de apoyo reali-
zada como superficie cdq;ca se transforma a través de
una seceidn intermedia redon@eada en la superficie ine-

terior del cilindro.

RS

14 .= Un dispositivo segdn cualqulera de las
relvindicaciones 1 a 13, caracterizado porque la céma-i
ra de inmroduecién del cilindro estd hecha como cdmara
anular y la escotadura del pistén central, como gargan~

- , g



ta anular, y porque en la pieza de sujecién estdn apo-
yadas variag palancas basculantes equidistantes scbre
la periferia del pistdén central,
15.="Un dispositivo segin cualquiera de las
5 reivindicaciones 1 a 14, caracterizado porque el cas~
quillo cdnico esth escalonado, alternando seccioned
que ascienden cdnicamente con secciones que descien~
deri en sentido contrario cénicamente y/o con seccio=
nes cilindricas, y estando prevista en el extremo del
10 cono correspondiente al pistdén de accionamiento una
seccidn cilindrica o que desciende cénicamente en -
sentido contrario y en el extremo libre del cono, una
seccidn ascendente,
16,= Un.dispositivo segin cuwalquiera de
» 15 . las reivindicaciones 1 a 15, caracterizado porque una
pieza de presidn que transmite la fuerza de sujecidn
estéd apoyada contra el drgano de sujecidn con intei-
posicidn de un muelle,
17.- Un dispositivo segin la reivindicaocidn
20 16, caracterizado porque la pieza de presidn estd
unida rigidamente con el pistdén central, 1
"~ 18,~ Un dispositivo segin la reivindica- -
cién 16 o la 17,. caracterizado porque la pieza de v‘“:
presidn estd conducida a modo de pistdn en el érga~

" 25 no de sujecidn.

YT
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19,= Un dispositivo segdn las reivindica=-
ciones 16, 17 o 18, caracterizado porque la pieza de
presién tiene una rosca de conexidén para una pieza de
conexidn insertable selectivamente,

20.~ Un dispositivo segin cualquiera de las-
reivindicaciones 1 a 19, caracterizado porque el drga~-
no de sujecidn es cilindrico y estd conducido de modo
hermético, en un cusllo del cilindro que forma la guia,
teniendo’ la cdmara de introduccién anular una conexidn
de presidn. '

21~ Un dispositivo Qegﬁn cualquiera de. las
reivindicaciones 1 a 20, caracterizado porgue .el pis-
tén central tiene un collarin que durante la carrera
de arrimado. se aplica al pistén anilar,

22, Un dispositivo segin la reivindicacién
21, caracterizado porque el collarin del pistdén central
se aplica al pistén anular con interpositidn de un mue-
lle,

23,~ Un digpositivo segin cualquiera de las

reivindicaciones 1 a 22, caracterizado porgue el br-
gano ‘de ‘sujecidn rodea al pistén central dejando li-
bre una holgura anular que hace posible la introduwc-
cién del cono. .
T 24.= Un dispositivo segin cualguiera de las

reivindicaciones 1 a 23, caracterizado porque el drgano

= 25



10

15

20

25

9.5.72

de sujecidn estd apoyado contra el cilindro en las-
proximidades de.los puntos de articnlacidn de las
palancas basculantes, teniendo el drgano de suje-
cién, por ejemplo, un collarin anular, mediante el
cual es conducido en el cilindro,

25,~ Un dispositivo segiin cualquiera de

las reivindicaciones 1 & 24, caracterizado porgue en

.el fondo del cilindro estd previsto un tope eldstico

para el pistén de accionamiento, en especial un ani-
1lo de material eldstico. |

26.- Dispositivo de sujecidn para una ins<
talacidn de accionamiento neumdtico,

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos .que se acompa=-
flan y para los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de veintiseis hojas -
escritas a mdquina por una sola cara, ) -
vadrid, 19 MAD 1972

P, A,

i = 26 -
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