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El presente invento se refiere a una cadena de es-
labones de articulacibn de bola con eslabones gue.en un exiie
mo presentan un cuerpo de articulacidén de bole que esté apo
yado en el otro extremo del eslabdn inmediatamente vecinoc.

En contraposicidn e las cadenas de eslsbongs em-
pleadas en la téenica de transmisidn y del transporte, cuyos
niembros estén unidos entre si por articulaciones de ﬁn eje,
las cadenas de eslabones de articulacidn de bola poseen la
ventaja especial de que pueden incluirse sin mas en un cursd
tridimensional. Asi, tales cadenas pueden conducirse sobre
poleas inversorasg, cuyocs ejes estédn situados oblicuamente
retorcidos entre si o por medioc de tubos guiadores gque a2 su
vez presentan up curso tridimensional. No obstante a estas
ventajas no han podido introducirse las cadenas de eslabonej
de articulacidn de bola en los mencionados campos de utilizg
cibn. BEsto se debe primeramente a que las articulaciones dg
bola compuestas del cuerpo de articulecidn de bola y la ca-
zoleta de bola que encierra la misma respecto a la solicita-
cibén correspondiente sl material, en direccidn radial presen
tan dimensiones comparativamente grandes. Ademds de ello
las articulaciones de bola respecto a su montaje requieren
un considerable gasto constructivo el que -haciendo caso
omiso de los gastos de fabricacién — aumentan todavia mis e]
peso ya considerable en si. Por estas circunstancias también
es dudoso el funcionamiento de empuje al utilizar un tubo
guiador, pusesto gque -en un curso curvado de los tubos guiado-
reg se manifiestan considerables fuerzas de rozamiento. Por-

lo tanto, en la mayoria de los casos tiene que renunciarse
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- en la direccidén longitudinal de la cadéﬁg, sea mis profunda

a es8ta clase de funcionamiento.

Esté es el caso, por ejemplo, en relacidn con la
cadena de eslabones de articulacidn de bola dado a conocer
en le memoria de la patente suiza 410.551. En esta cadena
el cuerpo de articulacidén de bola se compone de un segmento |
esférico que comprende aproximadamente un hemisferio, que
estd apoyado en una cazoleta de articulacidn constituida en
el extremo vuelto hacia el mismo del eslabdn vecino. ZEn elllo
estd situado el segmento esférico en el funcionsmiento de
traveidn aplicado a una cazoleta de articulacidn embutida
en el alojamiento de artivulacidn cuando westd introducido el
cuerpo de articulacidn. ZEIsta clase de montaje condiciona qule

i
la oquedad encerrada por la cazoleta de articulacién, vista

que la medida correspondiente del cuerpo de articulacidn.
Respecto al funcionamiento de empﬁje, por lo tanto, existe
une holgurs entre los eslabones de la cadena, cuya supresion
en esta clase de funcionamiento conduciria a un acortamiento
de la cadena. “aturalmente que en ello se perderia el efectjp
de articulacidn, ya que las articulaciones correspondiendo
al cuerpo & articulacidn que aproximademente comprende un he
misferio, verdadersmente sdlo estdn constituidas como articu
laciones hemisféricas. Para el funcionamiento de empuje,
por lo tanto, ésta cadena no ha sido ideads ni tampoco es
adecuada, En el sentido de una soluciéneiertamente podrian
completarse los cuerpos de articulacidn en una esfera comple
ta, brpveyéndose la cazoleta de articulacidn de una corres-

pondiente contra-superficie esférica. Sin embargo, en ello

872
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se perderia la clase de montaje prevista de la cazoleta de
artioulacién constituida como anillec de expansiém,

Otras clases de¢ montaje con correspondiente constif

tucién de la cazoleta de articulacién si bien serian posibles,
sin embargo, la constitucidn del cuerpo de artioulacidn como
eafera completa condicionaris considerables dimensiones ra-
disles, Ademds, en el funcionamiento de empuje, las fugrzas
radiales de compresidn en el tubo guiador, especialmente cuan=—
do el miemo estd curvado, son considerables en tales articu-
laciones ds bolas completas,

Por lo tanto, el presente invento tiene por base e

=

problema, de orear una cadena de eslabones de artioculacidn de
bola que con pequefias dimensiones radisles de la articulascién

de bola no sbélo pueds utilizerse en funcionamiento de trac-

¢ién, sino tembién para funciomar en empuje y ésto con reduc
cién simultdnea de las fuerzas de friccién en el tubo guiadop.
En la oadena do eslabones de articulacién de bola segin el ih-
vento, ésto se alcanza, porgue el cuerpo de articulacidn de
bola presenta dos superficies de apoyo esféricas, conoéntri-
cas, con diferentes radios de curvatura, en lo que la super-
ficie de apoyo con el menor radio de curvatura estd antepuest
ta a aquella con el mayor radio de curvatura enla direccién
hacia el eslabdn vecino.

La superficie de apoyo con el radio de curvatura

mgyor sirve para el funciomamiento de traccidén, para mayor

sencillez en lo que sigue se designa como superficie de trac
cién. Correspondientemente la otra superficie, que sirve
para el funcionamiento de empuje se designa en lo gue sigue

como superficie de empuje. La superficie de traccidén rodea
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- de curvatura. lLa mencionada extensién,.gor lo tanto, es con

.

2%

anularmente el vistago del correspondiente eslabdn de cadena

YY)

puede presentar en ello un radio de curvatura relativamente
grande -y puede oponerse en ellodeun. medo correspondientemen
te "plano" a la solicitacidn de fracoién. En ello se produck
une presidn de superficie especifica baja, ya que la superfi
cie de treceidn gracies a su gran radio de curvatura, practi
camente no gjerce ninguna accidén de expansidn. Inversamentel,
la superficie de empuje constitulda de modo convexo o cbnca~
vo, puede presentar un radio de curvaturs relativamente pe-~
quefio, en 1o que la extensién del cuerpo de'articulaéién en
la direccidén longitudinal de la cadena, con superficie de
empuje convexs, €s igual a la suma y, en el caso de superfi-

!
cie de empuje cdéncava, es igual a la diferencia de los radiog

siderablemente menor que en wn cuerpo de articulacidn aonsti
tuido como esfera completa, cuya extensibén en la dirececidn
longitudinal de, la cadena importaria aproximedamente el do-
ble del radio de curvaturas de la superficie de traccidn. En
lugar de la extensidn radial de dgual tamafio de un cuerpo de
articulacibén constituido como esfera completa, se reduce en
la disposicidn descrita la medida correspondiente, puesto
que el cuerpo de articulacidn partiendo de la superficie de
traccibn, se estrecha en la direccidn hacia la superficie de
empuje. Da mixima extensidn radial de la cazoleta de articu
lacidn se: encuentra en sl alcance de la superficie de trec-
cién. Por lo tanto, también la conduccidén de la cazolete de
articulacidén en un tubo guiador esté situada en el mismo al-

e 2 . 4
cance y la superficie de empuje, respecto a la conduccion en
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‘del desgaste.

la direccidn de empuje, estd desplazada hacia adelante.
Por consiguiente, sele la componente radial de la fuerza de
empuje, en 8l caso de gue dos miembros vecinos de cadena en
el funcionamiento de empuje estén situados en dngulo entre
sl, desde el centro de lm superficie de empuje y por ello a
distancia dsl apoyo de la cazoleta de bola en el tubo guia~
dor. Esto a su vez, ocasiona una disminucidn de la presidn
de superficie actuante entre la cazoleta de articulacidn y

el tubo guimdor, como simultdnea reduceidn de la friccidn y

v El extremo de los eslabones destinado al alojamieln
to del cuerpo de articulacidén (que se estrecha), que presen-
ta la cazolets de articulacién, por ejemplo, puede ser expay
sionable por hendiduras, de modo que los eslabones de cadeng
pueden fabricarse en una pieza y durante el montaje simple-
mente puede hacerse saltar unos dentro de otros. Teniendo
on cuenta ésto, los eslabones tienen ventajosamente una ford
ma simétrica de rotacibn, en lo que al mismo tiempo se hace
posible guiar la cadena en tubos y se simplifica su fabrica-
cidn.

BEn el adjunto dibujo se ilustran esquemdticamente
e jemplos de ejecucidén del objeto del invento esquemiticamen-
te., Muestran:
La fig. 1, una vista lateral parcialmente secciong
da longitudinalmente, de une cadena que estd guiada en un ty
La fig. 2, una seccidn transversal por una cadena
seme jante a la cadena de la fige. 1, guiada en un tubo hendi-
do longitudinalmente, ilustrdndose esquematicamente un arrasg

trador,

bo,
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de erticulacidn, un vastago 2 y una parte T de contra-apoyo

Ia fig. 3, un eslabdn de la cadena segin la fig, 1
en el instante en qge se introduce en el eslabdn inmediata-
mente vecino,

Le fig. 4 una segunda variante de e jecuciln,

La fig. 5 una tercera variante de ejecucidn que sin

lubrificacidn especial puede guiarse en un carril hueco, es-
pecialmente en un tubo,
La fig. 6, una seccidn longitudinal por un eslabdn
segin una forma de ejecucidn,
La fig. f, una seccidn a lo largo de la linea XI
XI de la figurs 6.
La cadeng ilustrads en la fig, 1 se compone de log

distintos eslabones 1 que presen%an en cada €280 un cuerpo 5

destinada a recibir el cuerpo 5 de artiéulacién del eslabdn
1 siguiente.

El cuerpo 5 de articulacidn posee una superficie
de apoyo 10 en forma ds casquete esférico y una superficie
de gpoyo 8 en forma de zona esférica que presentan ambas un
centro 3 de curvatuba comin, que, a su vez, estéd situado so-
bre el eje longitudinal de la cadena. Ambas ﬁﬁperfioies de
apoyo 8 y 10 son convexas, es decir que el centre de curvaty
ra 3 estd situado entre las dos superficies de apoyo 8 y 10.
Las dos superficies de apoyo 8 y 10 ‘ewtén unidas entre sl po
medio de una superficie 9 cénica, gque ﬁosée un 4ngulo 4 de
abertura. Debe considerarse aqui, que la superficie cdnica
g no sucede tangencizlmente a la superficie de apoyo 10, si-

no que se aplica a una circunferencis pequeila situgda respeg|

-

=
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‘mismos radios de curvatura que las superficies de apoyo 8,

to al centro 3 de curvatura, en el mismo lado que la superfi|

. )
cie conica Q.

A la zona esférica 8 le sucede una parte de véstagp

2, cuya forma es esencialmente cilindrica. A la parte de va,
tago 2 le sucede una parte 7 de contra-apoyo. BEn la parte 7
de contra-apoyo estéd constituide una oquedad que en e%encia
estd limitada por una contrasuperficie de apoyo 12 cdncava,
una pared lateral 11 cdnica y una contrasuperficie de apoyo
6 céncava. Esta ogquedad respecto al cuerpo 5 de articulacid
estd constituida aproximadamente de modo contrario igual,con
la excepcidn de que sl dngulo de aberture 18 de la pared la~
teral céAica 11 es mayor que el &ngulo de abertura 4. Ias

oontrasuperficief de apoyo & y 12 poséen précticamente los

10 y presentan igualmente el mismo punto de centro de curva-
tura, 3. Desde la oquedad de la parte 7 de contra-apoyo con
duce una abertura 18 hacia fuera, cuyo didmetro es mayor por
una medida dterminada que aquel de la parte de vistago 2 en
1la proximidad inmediata de la superficie de apoyo 8. El va-
lor minimo de esta medida depende de la diferencia entre los
&ngulos de abertura 18 y 4 y del didmetro de :la parte de vﬁ
tago vy preferentemente estd dimensionada de tal manera que
en la desviacidn angular mixima entre dos eslabonesljes de~
cir, en una desviacidén del eje longitudinal de uno de los es
labones respecto al eje longitudinal del eslabbn vecino por
un dngulo de 1/2 (dngulo f8-angulo 42] entre la superficie
exterior del véstago 2 y el canto interno de la abertura 18

no existe o sdlo existe una reducida holgura.

(K%

=

[]o2d
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- tros de curvabtura inmediatamente sucesiﬁfs e inversaménte

De la diferencia de los dngulos de abertura 18 y
4, as{ como de la distancia o de las distancias entre centro
de curvatura 3 inmediatamente sucesivos, por lo tanto, puede
caleularse sin mis el radio de curvatura minimo del curso de
la cadensa para'la cadena segin la fig. 1. Este imfiorta, por
e jemplos;

con g = 60'mm. y X = 8¢ aproximadamente 860 mm.

10

con 8 = 50 mm. y O\ = 82 aproximadamante 720 mm.

con 8 = 50mm, y (A = 102 aproximadamente 570 mm.
con 8 = 40 mm., y (A = 82 aproximadamente 580 mm.
con s'= 40 gm. y CA = 102 aproximademente 460 mm.

Muy en general el radio de curvatura minimo del

)
curso de la cadena es proporcional a la distancia entre cen-

proporciogal al seno de la diferencia de éngulos entre el 4n
gulo 18 y el angulo 4.

Cada uno de los eslabones 1 posée su didmetro maxi
no forzosamente en la parte 7 de contra-époyo que abraza el
cuerpo de articulacién 5 del eslabén 1 inmedistamente siguie
te. BEn la fig. 1 esta superficie aproximadamente anular,
estd designada con 16 y estd conformeda de un modo ligeramen
te @aférico, es decir convexa hacia fuera. De ello resulta
1la posibilidad de conducir la cadena, como estd ilustrado,
en un tubo 15, en:io que céda uno de los eslabones 1, inclu~
so en un curso curvado del tubo 15, solamente tova a lo lar-
go de una linea la pared interna 1% del ftubo, que transcurre
en un plano transversal a la direccidn longitudinal del tubo

y desde el centro de la curvatura esta slejada por la distan

(]

[

?
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ras, de las gqpe, sin embargo, s0lo es visible la hendidura

cia g. Por ello se gerantiza una medide minima de pérdidas
de friccidn de deslizamiento, y gracias a la forma esférica
de la superficie 16 no es posible un atasco de los eslabones
1 en el tubo 15.

De lo antedicho resulte que el enlace articulado
de los eslebones de la cadens ilustrada dentro del mafco de
ciertas condiciones marginales presenta todos los grados de
libertad, pero es libre la holgura axil de un eslabbn a otroj
Los distintos eslabones también pueden girarse alrededor de
sus ejes longitudinales unos respecto a otros. |

Como se ha ilustrado en la }'ig° 1, los eslabones
en su di}eccién longitudinal estan hendidos a modo de una

tenaze tensorg. ‘En el presente caso existen cuatro hendidu-

13. Tas hendiduras transcurren en cada caso en un plano, un
conduce a través del eje longitudina? de los eslabones 1 Yy
tienen una.anchura lo menor posible. En direccién‘lohgitud;
nal transcurren las hendiduras 13 a través de toda la parte
7 del contra-apoyo y por el vistago 2 hasta una parte del ...
cuerpo de articulacidn 5. ILas hendiduras sirven para hacer
extensible la parte 7 del contra-apoyo, de modo gue, como se
ilustra en la fig. 3, el cuerpo articulado 5, sin utilizar
ninguna herramienta, puede introducirse en la parte 7 de con
tra-apoyo del eslabdn vecino.

Naturalmente que la longitud de las hendidurass 13
se rige segin las propiedades del material, del que estén
fabricados los eslsbones 1 y segin la medida por la que las

cuatro solapas en que se subdivide por las hendiduras 13 la
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parte 7 de contra-apoyo, tienen que expansionarse para la
introduceidn del cuerpo de articulacidn.

En la fig. 6 se ilustra una seccidn transversal
por una cadena guiada en un tubo. Se reconoce en la seccidm
el véstago 2 con las cuatro hendiduras.13, eﬁ viste general
la parte 7 de,contra-apoyo con su superficie periférica 16,
que esté conducida en la pared interna 17 del tubo 15. El
tubo 15 presenta una hendidura longitudinal a través de la
cual ggarrs un arrastrador 21. El arrastigdor 21 puede ea-
tar conformado como se desde segin para el objeto al que e
destine. ZIn la fig. 2 esta ilustrado a propdsito muy esque-
maticamente para ilustrar que el mismo en la zona del vastago
2 de los eslabones 1 esté sujeté ¥ alcanza hacia la cara ex-
terna del tubo 15. En la fig. 2 el arnfstrador 21 esta sujg
to mediante una parte 22 de brida en el vastago 2 y la parte:
que alcanza hasta la cara externa del tubo 15, del arrastra-
dor, estd designada con 23.

Como ya se ha mencionado, se ilustra en la fig. 3
el montaje dé dos eslaboﬁes 1. Cuando el cuerpo articulado
5 del eslabén se empuja hacia la derecha en la direccién de
la flecha dentro de la aberturs 18 de la parte 7'de contra—
apoyo del eslabdn 1 hacia 1a_¢izquiérda, entonces el efecto
de cufia que parte hacia la derecha desde la superficie coOni-
ca 9 del cuerpo articulado 5 obliga a una expansibn de la
abertura 18. Esto es posible gracias a las hendiduras 13.
Tan pronto la amplitud de luz de la abertura 18 ensanchada
permite el paso'delrcuerpo de articulacidén 5, se cierra de

salto de nuevo la parte 7 de contra-apoyo y corre haciendo
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avanzar el cuerpo 5 de articulacidn hasta que coincida ol
centro de curvatura 3' de la superficie de apoyo 10 con el
centro de curvatura 3 de la superficie 12 de contra-apoyo.
Por ello sl cuerpo articulado 5 edtd libre de holguré axil
y se sujeta centradamente en la parte 7 de contra-apoyo.

No puede hacerse reversible esta reunidn consegui-
da por simple accidn de presidn, porgue el gngulo de aﬁertu—
ra del cono que envuelve la superficie de apoyo 8 es mucho
mayor que el &ngulo de abertura de la superficie cénica 9.
Por lo tento, si por ello se solicita a traccibn el enlace

de articulacidn, el efecto de culla que parte de la superfici

©

de apoyo 8 no es. ni mucho menos suficiente para ocasionar de
nuevo un ensanchamiento de la parte 7 de contra-apoyo y para
ocasionar por ello una liberacidn del cuerpo de articulacidn
5o

En la fig. 4 se ilustra una variante de ejecucidn
de la cadena que es especialmente adecuads para solicipacio-
nes de presidm. En ello las partes funcionalmente correspon
dientes estén designadas con los mismos nimerocs de referencil
gue en la fig., 1. Se reconoce de nuevo el cuerpo de grticu-
lacidn 5 esencialmente cdnico con su superficie 8 de apoyo
préxima al eslabdén y en forma de zona esférica. En el extre
mo alejado del eslabdén del cuerpo de articulacibn esté cons
tituida de nuevo unsa superficie de apoyo 25 en forma de cas-
quete esférico, pero cdnecava. La superficie de apoyo 8 y la
superficie de apoyo 25, como en la fig. 1, posden el mismo
punto 3 de centro de curvatura, pero, en contraposicién a la

fig. 1, estan dispuestas en el mismo lado que el centro de

curvatura 3.
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 yor de la parte de presibm 26 corresponde en el orden de va-

La oquedad de la parte % de contra~apoyo en este
fofma de ejecucidn esta constifuida de otra manera. Bsta
previsto un biselamiento 27 plano, anular sobre el que se
aplica una parte de presibn 26 en forma de tronco de cono
con su superficle de base menor 28. ILa superficie de base
mayor de esta parte de presidn 26 estd constituida convexa
y forma la superficie 29 de apoyo de articulacién para la
superficie de apoyo 25 del cuerpo 5 de articulacidn limitro-
fo. BEsta superficie 29 de contra-apoyo es también esférica
con el centro de curvatura 3 como punto central.

Por lo demds, la parte de presibn 26 estéd situada

[¢3)

con la menor holgura radial posible en la oquedad de la part

7T de contra-apoyo sgobre el biselamiento 27. El didmtero ma-

lores al didmetro mdximo del cuerpo de articulacidn 5, de mo
do que en la ejscucidn de los eslabones 1 ilustrada, de una
pisza y provista de hendidurss 13, tembién la parte de pre-
gibn 26, gracias a su superficie clnica de envuelta, a tra-
vés de la shertura 18, con ensanchamiento de la misma, puede
conprimirse dentro de la oquedad de la parte 7 de contra-
apoyoe. |

El fundionamiento de la cadena ilusgtrads en la figh
4 corresponds en el caso ds solicitacibn de traccidn amplis~
mente g aquel de la cadena de la fig. 1 En el caso de soli~-
citacibén de presién, siﬁ embargo, en esta forma de ejecucidn
la presidn superficial especifica entre la superficie de apo
yo 25 y la superficie 29 de contra—apoyo es menor que entre

la superficie de apoyo 10 y la superficie 12 de contra-apoyo
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de la Tig. 1. También en esta forma de ejecucidn entre los

distintos eslabones no existe ninguns holgurs longitudinal.
Ya se ha mencionado que la presente cadena es espe

cialmente adecuada para ser gulads en carriles huecos y esto

en su forma mds simple, es decir en un tubo,

En la fig. 5 se ilustra una forma de ejecucidn, que

es especialmente adecuada para este objeto. ILa misma correg
ponde amplismente a la forma de ejecucibén de la fig. 1, de
modo que aqui sb6lo es necesario describir lo que se diferen-
cia. Bsto concierne a la forma exterior de la parte 7 de
contra~gpoyo. Mientras que esta forma exterior de la fig. 1
es aprox;maaamente cénica, en la fig. 5 estd escalonada. Al
véstago 2 le sucede primeramente un sector cilindrico 30 que
presenta uns caf; frontal 31 plena, vuelta hacia el cuerpo
de articulacidn 5 del eslabén, la que por ejemplo esth desti
nada sl engranaje con un pifibn para cadena. Al sector cilin-
drico 30 le sucede un sector 32 en forma de tonel, sobre el
que estd enchufado, respectivamente enrollado un manguito 33
por ejemplo, de un material pléstico, eldsticamente deformab
ble o de un material para cojinetes autolubrificante. La su;
perficie exterior de este manguito 33 también tiene forma de
tonel, La misma garantiza por lo tanto, que el tubo que To-
dea la cadena por cada eslabdn, sélo es tocado a lo largo de
une 1inea. Como la mayoria de los materiales plésticos pre-
sentan coeficientes de friccidn muy pequefios respecto a los
metales, las pérdidas de friccidn de deslizamiento en el tube

estén reducidas a una medida minime sin lubrificacidn adicio

nal. Finolmente actla el manguito 33 asdicionalmente como ani
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110 de seguro que impide un ensanchamiento de la parte 7 de

apoyo contrario., Esto no es posible en el funcionamiento nor-
mal de la cadena, como se ha expuesto anteriormente, pero en
el cgso de una flexién de la cadena, indeseadas y accidental
gegin la fig. 1, podria conducir a que el cuerpo de articulad
cién 5 saltase fuera de la parte 7 de contra-apoyo. Con el
mangulto 33 tambidn se evita este peligro.

La forma de ejecucién de las figures 6 y 7 se dife+
rencien de mquélle de la fig. 5 esencialmente porque la part
de apoyo econtrario no es'elésticamente ensanchable para intro-
ducir el cuerpo de articulacién del eslebén siguiente més
préximo. Por lo tanto, la parte de apoyo eontrario designada
con 54 se compone en total de ewatro partes. la -primera par-
te es una prolongacién 5 cilfndriea adosada sl véiwtago 39 del
eslabén, ocon didmetro aumentedo, que perenta un taladro cé-
nico, ablerto hecia su cara frontal libre, cuyo fondo de acuer-
do con el radio de curvatura de la superficie de apoyo 36 esié

redondeado en el cuerpe de articulacién 35 del eslabén si-

guiente;mde préximo.

)

Esta prolongacién 55 estéd rodemda por una caja com

puesta de dos mitades 57,58 que agarran por detrds de la pro
longacidn 55 en su extremo préximo al véstago, como se ilus-—
tra, ¥ en su extremo slejado del véstago, agarra por encime

ten lejos que la abertura del taladro 56, con excepoidn de un

paso 60 para el vdstago 39 del eslabén subsiguiente, estd cu
blerta. Ias caras internas de las solgpas de las mitades 57,

58 que recubren el talaedro 56, como se ilustra en la fig. 11

estdn redondeadas de modo céncave correspondiendo a la super

ficie de apoyo 37 convexa del cuerpo de articulacidn 35 del
eslabln subsiguiente y eir
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yo con el radio de curvaturg menor adelantada a aquella con

ven por ello como superficies de contra-apoyo, por una parte,
¥y por otra parte, para mantener el cuerporde articulacidn
35 del eslabdn subsiguiente libre de holgurs sobre el fondo
del taladro 56.

Para que las dos mitades 57, 58 se sujeten sobre
la prolongacibn 55 sobre éstas estd tensado un manguito 59
que, en el caso de que sirva al mismo tiempo de cuerpé guias
dor, como el manguito 33 (fig. 5), puede ser de material plis

tico o de un materiasl de cojinete autolubrificante.

— — . - W —

Ia presente patente de invencidn, consta de las

siguientes reivindicaciones:

1,- Mejoras en la construccidn de cadenas de eslad
bones de articulacidn de bola con eslabones que presentan
en un extremo un cuerpo de articulacidn de bola, que esta ajo
yado en el otro extremo del eslebdn inmediatamente vecino,
caracterizadas porque el cuerpo de articulacidén de bola pre-
senta dos superficies de apoyo esféricas concéntricas con

diferentes radios de curvatura, estando la superficie de apg

el radio de curvatura mayor en.la direccidn. hacia el eslabdn

vecino,.

2.- Mejoras segin la reivindicacidén 1, con eslabo-

nes de igual forma, caracterizadas porque la parte de contrg
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V-apoyo prevista en cada eslabdn en el otro extremo y desting
da para el alojsmiento del cuerpo de articulacién del esla-

bén vecino, es eldsticemente expansionable.

3.~ Mejoras segln la reivindicacidn 2, caracteri-

zadas porque los eslabones son de una pieza.

4.~ Mojores segin la reivindicacién 1, caracteri-
zadas porque ambas superficies de apoyo esféricas del cuer—

po de articulacibn de bola son convexas.

5.- Mejoras segin la reivindicacidn 1, caracteri-
zadas porque la superficie de apoyo esférica con el radio
de curvatura mayor es convexa ¥y agquella con el radio de

curvaturs menor es -céncava.

1

6.~ Mejoras segin la reivindicacidn 2, caracteri-|

zadas porque la parte de contra-apoyo, por lo menos en dos

lugares situados dismetralmente opuestos, esta hendida lon-

gitudinalmente.

T4= Mejoras segln la reivindicacidn 1 ¢ 2, carac-

terizadas porque cada eslabln, en el lugar con el .didmetro

_mayor ests rodeado por une parte de pléstico 0 de un mate~

rial de ¢ojinete aubolubrificante.

8.~ liojoras segin la reivindicacidn 1, caracteri-
zadas porque la parte de contra-apoyo esta compuesta de Ve~

rias partes, que rodean una oquedad destinada al slojamien-

. to del cuerpo de artivulacién de bola, la que estd limitada

por las superficies de contra-apoyo pera las superficiles

|35
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de apoyo del cuerpo de articulacién, de bola.

9.~ liejoras segin la reivindicacién 1, caracteri-
zadas porque por 1o menos uns parte de la cadena transcurre

en un tubo guiadbr.

10~ Mejoras segin la reivindicacidén 9 caracteri-
zadas porque el tubo estd hendido longitudinalmente y-borqua
por lo menos en une parte de los eslabones de la cadena es—
tan fijados arrastradores que se extienden hacia la cara ex-

terior del tubo,

\ 11.- "Mejoras en la construccibén de cadenas de es-

labones de articulacidén de bolab

Segln ‘se describe y reivindica en la presente me-
moria descriptive y se ilustra en los dibujos anexos, cuyo

texto conste de diecisiete hojas foliadas y escritas a méqu;

nas por una sola de sus caras.

/
ladrid, a P 8 ABR 1972
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