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PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIV( DE MANDO DE LOS VMOVI-
MIENTOS DE MAQUINAS DE TRICOTAR RECTILINEAS AUTOMATICAS.
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aticilants ROBERT STEIGER S.A., entidad suiza, residente en CH 1891
¥ .

VIONNAZ, Suiza.
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La presente invencidn tlene por objeto
‘unos perfeccionamientos aportados en dispositivos.
de mando de los movimientos de miquinas de tricotar
rectilineas automdticas, que comprenden una cadena

de cartén provista de perforaciones pars el mando de
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gelectores, siendo mcclonados o no éstos melectores
por los cartones segin que encuentren o no una perfora-—
cién. ' |

En lenguaje %écnico, se designs por mando'der
los movimientos, el acclonamiento de las levgs del carro
porta-levas que se desplaza a lo largo de al hehos una
fontura de agujas, asl como el accionamiento,dé la rota-'
ci&n del o de los prismés Jacquards dispuestos parale—
lamente a las fonturas, en el caso en que la méquina de
tricotar esté equipada de dichos prismas jacqﬁards.

En una méquina conocida, el programs de scciona-
miento de las levas del carro es registradoﬂeﬁ una memo-—
ria, para los movimientos del carro de la pfimera porcidn

extirema de la forntura hacia la segunda, y en otra memoria,

o
-distinta de la primera, para los movimientos de direccidn

contraria, A cada memoria eété ssociado un lector Corres-—-
pondiente que transmite las indicaoiones recibidas a un
dispositivo de mando propic. Se fienen asi dosrconjuntos
que deben trabajar de forma rigurosamente siﬁcronizada{
Esta solucién es delicada y oostoéa.

Yé ge ha propuesto evitar estos inconveﬁientes
utilizando un solo conjuntc de drgemo para conﬁrolar
el movimiento de las levas del carro, que éste desplaza
en un sentido o en otro. En éste tipo de méqﬁina, las le~-
vas son accionadas directamen%e, cuando el carro esté
préximo al conjunto de Srgano, el bual se apiica en una
porcidén extrema de la fontura, y por mediaoibn de un sig-
tema de varillas que se extiende bajo ésta fontura,. cusn-
do el carro llega a la porcidn sxtrems opues%a. Egtos -

dispositivos no han dado total satisfacecibn a causa de
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éste sistema de varillas que era fuente'qontinué de mo-
legtias y reparaciones,

En la méquina de tricotar descrits en la pa-
tente suize n? 442.595 de la entidad solicitante, han
sido parcislmente obviados los inconvenientés>presentados:
por las mAquinas anteribres agenciando elrdiséééitivo
de_mandorde tal formas que actie directamente sobre las
levas del carro cuando éste esté en una'porcidn extrems
de la fontura. Por el contrario el mando de laé levas del
carro cuqndo ésteé se halla en la otra poroién-extrema
de la fontura se efectds por mediacidén de 6rgéﬁos relé
asociados'al carfo querregistran,una_congigné cuando el
carro sé‘Faila en la porcién extrema déreché'dérla fon~
tura, es decir en las proximidades de la cadens de car-
tén., : { -

Continuando en éste sentido, el dispositivo de

mando de los mevimientos segin la invencidn se caracte-

‘riza porque los selectores estdn conectados cinemati-

camente a 6rgancs de mendo por los cuales loé selectores
ageguran directamente, sin Grgano de tranaferencig o de
registro intermedio, el mando de los movimientos de la
mquina, tanto pera un desplazamiento a izquierdas co-
mo un desplazamiento a derechas del carrovﬁorta-levas.

Convencionalmente, la porcién extreme derecha
de la mdquina es aquella donde se halla la cadena de car~
tones perforados. 77

E1 dibujo anexo representa, a titﬁlo de ejémplo,
una forma'de ejecucién de la invencién,

Las figuras 1 y 2 reprentan esquematicamente

los brganoe de mando de los movimientos de las levas del
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carro cuando éste estd a la derecha de la méquinae.

v
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Las figuras 3 y 4 representan esquematicamente
los érgenos de meando de las levas del carro cuando éste
estd a la izquierda de la méquina.

5e _ Las figuras 5a; 5b, S5¢ ¥y 6a,r6b,'60 represens—
tan esquematicemente los érganos de mando- de la rotacién
de un prisms jacquard., )

El dispositivo représentado en las.figuras 1
¥ 2 comprende un cierto nimero de selectores A dispuestos

10, enfrente de la cadena de cartones perforados B posiciona—
dos y accionadosg por un priéma C animado. de un movimien- .
to de vaivén vertical accionado por dos bielas -D. Las
porciones extremass del drbol del prisma C son'basotladas
en dos patines ﬁo repregentados que.deslizan_én dos ra-

15, “nuraes o practicadas en dos placag P fijédas~sobre el baa~
tidor Q de la mdquina (figura 5¢). En las figures 1 y 2,
el priema C estéd representado en su posiéiéh;superiof.

Descendiendo de nuevo.al prisma C gira uno o
varios cartones y subiéndole acciona los selechores A

20, que no encuentran perforacién de un cartdn-B, mientras
gque dejan en reposo. log selebtores A gque encuentren una
perforacién y atraviesan ssi el cartén B. |

El pulsador A estd conectado mecanicemente a
la porcién extrema de una palanca o basculador E pivota-

25. do en F sobre el bastidor y solidario, por su otre por-
cibén extrema por un tope -escemotemtle G susceptible de
venir a aplicarse en la frayecioria de wn véstage H so-
lidario de un pasador J del carrco I, accilonando el pa~
sador J, de forma conocida, una leva K por mediacién

.30, - de un apéndice L de la cubierta de la leve R sobre el que
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.getian melles de retorno M. Un muelle de'rétorno ¥ adbtla

igualmente sobre cads uno de los selectores A'pafa 80=
licitarlesa su posicién baja.

Asf pues, si durante el movimiento. ascendente
del prisma C el cartén de mando B acciona un selector A,
como se represents en la figura 1, éste selectdf hade
bascular la palanca E-provocando el desceﬁso.dei,tope G
¥y cuando el carro I llega al extremo de cérreré a la de-
recha de la méquina, el véstago H no encuentra tope, de
modo que el pasador J no es accionado y la leva K pefma—
nece en posicidn de trabajsd, Por el contrario,rsi el se-
lector A ests enfrgnte de una perforacién del cartén B
(figura %), no ge desplaéa vy el véstago'H enéuentra el
tope G de tal forma gue el pasador J del carro es deg-
plazado hacia lafizguierda permitiendo al apéndice.L
de lg leva X ajustarse en la muesca a del pasador, siendo
puesta fuera de,trébajo la leva porrlos mueiles-M.

Alino efectiar una seleccién el cart6n;movimien-
to B mds que una vez para una ida y vuelta &el carro I,
log movimientos a efectuar deben ser ya accidhados cuando
el carro estd a la derecha para ser ejecutados cuando el
CRrTO 1lega 8 la porcién extrema izquierda de la fontu-
ra,- Eate mando se %;ustra en las.figuras 3ly 4,

El mando de los selectores A pér los cartones B
gse d€eotda como en la figura 1, estando los gelectores,
en éste caso, equipados de un enganche E al gue g8 fija
la porcién extrems de un cable D que pase sbbra,una pri-
mera polea F, dgspués a través de una envoltura R que se

extiende de un extremo al otro de 1a méqﬁina, y degpués

sobre una gegunda polea G, siendo enganchada la porcién
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extrema del cable a un fope escamotesble M que desliza en
un canal U y sometldo & la fuerza de un muelle de retor-—
no V. 7

En el estado representado en la figura 3,
el selector A, no habiendo encontrado pérforacién, es
empujado hacia la parte superior y arrastra el tope i
por el cable D de modo que el véstago H del pasador Jd no
encuentra el tope. Ningin movimiento se ‘produce y la le-
va K permanece en posicién de trabajo.

En la poéiciéh representada en la figura 4,
el selector A, habiendo encontrado una perforaﬁién del
cartén D no es accionado y el tope M permanece en la
trayectoria del vdstago 11, .

Los selectores A para los mandos de izquierda
son mantenidos en 1a posicién que)le es dada por el
.priSma C por un freno P constituido por un pistén que
viene a apoyarse bajo la acéién de un reé%rté;bbntra el
sector de los selectores. Antes de una nueva:seleccién

un rastrillo R' accionado por una excéntrica. S lleva
los selectores a su posicién baja pere la préxina gelec-

cibén. En éste instante el pistén M toma su posicién ini-

cial bajo la influencia del resorte P,

E1l movimiento del mando de izquierda puede ser
igualmente realizedo por otros medios tales. como medlos
hidrdulicos, electromagnétlcos 0 por un juevo de palanca.

Les figuras 5 y 6 ilustran el mando de la ro-
tacidén de prismas jacquards en el caso'de una miquina de
tricotar equipada de dichos prismas. Se hﬁ'elegido un
mando electromagnético que podria ser igualmente vtiliza-

do para accionar otros movimientss, por ejemplo los mo-
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vimientés de izquierda de la mAquina sobre"el,éarrLJ"

El prisme C sl no aproximarse cuando el carro
estd en la derecha, las rotaciones del prisma deben ha-
cerse‘obligatoriameﬁte cﬁando gl carro ée héllé‘eh el
centro de la méguina, no pudiendo ser el mando de la
rotacién del o de los'prismas jaequards inmedigto,'pero
es sin embeargo dirscto a partir de los selegtores.

| El dispositivo de mendo comprende un selec—
tor A que presenta una muesca A', dos interfﬁﬁtdres Dy &E
en serie con un electroimén H que écciona un ?istdn J
cuya porcién exirema constituye un tope normalmente man-—
tenido en posicidén retraida en su deslizadora.por un
mielle de retorno W, E1 prisma.jacquard;'que ﬁuéde deg-
plazarse paralelamenté en una guia Z orientada parsle-
lamente a lg fon;ura, presente une placa Y prbvista de
apéndoces K-destinados e éooperar conrel pistén J pars
bacer girar el prisme jacquard un éngulo determinado dﬁ—
rante el desplaiamiento paralelo de éste priSha de arri-
be a abajo o de abajo a arriba. El érﬁol-de.iévas 3,
cuya rotacifn estd sincronizada con el movimiento del
carro y que e&fectia una vuelta para una idé'y vuelta del
carro, lleva una leva P que acciona el cierre del in-.
terruptor E.

Lag figuras 5a, 5bh, 5¢ representén el priéma-'
C de la mdquina de cartén en su posicién superior,. mien-
tras que el carro I estd en la porcidn extrema recta de
le fontura y el prisma jacquard Y se hallae en el vérti-
ce de su mscenso, EL selector A ha encontrado una perfo-
racién, dg modorque no es elevado y que el inferruptor b

queda cerrado, no encontrdndose su palanca de mando en-
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frente de la muesca A', El interruptor E no es accmonado

por la leva F, de modo que ninguna corrlente viene a
excitar el electr01mén H. _
La figura 6 representa un aétado ulterior de
5 la mdquina en el que el carro I estd aproxiﬁadémente eﬁ
el centro de la méquina; siendo descendido de nuevo el
~ prisma C y descendiendo -¢l-prisma jacquard YVSégﬁn’la
flecha 1. En éste instante la leva T viene z cerrar el
1nterruptor E de modo que el éircuito de- excltacidn del
10, electr01mdn es cerrado, siendo empujado el pulsador J
hacia adelante en contra de la fuersza de retorno-del
mielle W, viniendo la porcldén-extrems del pulsador o
empujador a la trayectoria de uno de los apéndices X de
la plaéa Y provocando la rotacién de é&sta en el sentido
15. - ~de Ja flecha F2, Después que laﬁrotacién del prisma
Jacquardhae concluido, la excéntrica F abandona el interrqﬁ
tor E cortando la corriente del electroi&én H de modo
'que el empujador J vuelve hacia atrds bajo-el efecto
del muelle W,
20. El selector A es mantenido en su posicién selec—
cionada por un freno P, Antes de una nueva seleccién
el rastrillo R' lleva todos los selectores a su posicién
baja. .
La rotacién en el sehtido inveréordel prisma
25, . jmcquard es obtenida de forma idéntica, Otros dos in-
terruptores en serie con el electroimén ¥ una leva
clerran el circuito-cuando el prisma jacduard ge encuen—
tra en una posicidn egcendente, viniendo igualmente g
topar uno de los apéndices K contra el empﬁjador Je« B1

30. bloqueo del prisma jacquard se efectia por un sistema
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mecénipo por ejemplo un dispositivo dé rueda dentada

saltador, ' - |
Cuando él selector A no estéd én uné-perfora—

cién, es levantado dé.tal forma que la muesca A; se poue

enfrente del ihterrupfor B, abriendo a éste. -

mmmEmE=

Descrita suficigntgmente la naturgleza del in-
vénto, asl como la manera de réalizarSe gn la pféotica,
débe hacerse congtar que las disposiciones anteriormen—
te indicadas son suséeptibles de modificaciones de'deta~

lle en cuanto no alteren su principio fundamental. Tam-

bién se hace constar que el invento corresponde a una so-

licitud de Patente presentada en Sulza con el ne 6317/71

Eabril de 1971; acogiéndoée por lo tanio'a los

de 29 de
beneficios que conceden los Convenios Internacionaies en
vigor, siendo lofque congstituye la esencia dé} referido
invento por io.que se solicita Patente de Invencidn por

20 afios en Espafia, sotre: PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVO

DE MANDO DE IOS MDVIMIENTOS DE MAQUINAS DE TRICOTAR REC-

- TILINEAS AUTOMATICAS; earaoterizéﬁdose porrlo siguiente:

1.- Perfeccionamientos en dispositivo de mando
de los movimientos_dé méquinas de fficot&f.rectilineas
autométicas, que comprenden una cadens de céftones pro-
visfos de perforacioﬁes para el mando de'sélectbres, sien-
do accionados o no éstos selectores por loé'cartones Se-—
gun que encuentren o no una perforacidn, céfacterizados
porque los seleclores se conectan cineméticamente g 0r- -
ganos de mando por los cuales los selectores aseguran
directamente, éin brgeno de transferencia o de registro,

el mando de los movimientos de la mdquina, tanto para

e
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un desplazemiento a izquierdas como un desplazamlento

a derechas del’ carro porta—levao.

24~ Perfecoionamlentos segﬁn la reiv1nalcacidn
1, caracterizados porque los selectores que accionan
los movimientos cuando el oarre estd en la porcién ex~

trema-derecha de la fontura, se conectan & uns palance

- cuya otra porcién extrems se conecta o un tope escamo-’

teable aplicado - sobre la trayectoria de un véqtago de
pasador del carro porta-levas, '

3. Perfeccionamientos'segdn ) reiﬁindicacién
1, caracterizados porque los selectores que goblernan
los movimientos cuando el carro estd en la porcidn ex—
trema izquierds de 1la fontura se conectan g ia pofci&n

extrema de un cable cuya otra porcidén extrema se une a

un tope escamoteable aplicado sobre la trayectoria de

un véstago de pasador del carro porta—levas, mantenien~
do unos medios de frenado los selectores‘gn p051cjén
seleceionada, _

4,- Psrfeccionamientos segin la reivindicacidn
1, caracterizados porque cuando dichas méquinas de tri-
cotar estén equipadas de al menos un prisma jacquard
dispuesto paralelamente a le fontura y que efectia un
movimiento.de traslacibn parslelamente a lasg agdjas, eath
previsto un interruptor aplicado en el circuito de mendo
de un electroilmin que ascciona un tope que viene a aplicar—
ge eﬁ la trayectoria del prisma Jacquard para asegurar su
rotecién durente el desplazamiento de &ste prisma,rman—
teniendo unos medios de frenado los seledﬁorgs en pogi-
cidén seleccionada.

5.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién
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4, caracterizados porque dicho interruptor estd en se-

rie con un segundo interruptor_accionado'por:ﬁna.leva_
cuyo movimiento es sincronizado con el delrbgffo para
asegurar lg excitacién del electroimédn en unuinétante
determinado,reh éincronismo.con el moﬁimientordel carro,
en caso de que el primef interruptbr esté cerrado. |
7 6.~ Perfeccionamientos en di3posifivd de man-
do de los movimientos de méquinas de tricotér:rectilineaé
automdticas, tal y como queda sustancialmen%e;descrito
en la preéente Memoria, e ilustrado en los dibujps ad-—
Jjuntos, _
Esta'Memoria consta de.11 hojas escritas a mdQ
guina por una solércara.
\  Madrid,

5 ABR. 1972
ROBERT STEIGER 5.4.
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