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ipor: "DISPOSITIVO DE CONTROL DE UNA MASA DE FIBRAS PARA UNA
i -MAQUINA TEXTIL", (Clase Internacional DO1g)
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;
En las méquinas textiles, la transformacidn |

: ]
. de las bandas compuestas de fibras continuas (teambién de-. ;
- mominadas "cables") se efect@la en una o en varias opera- |

i ciones.

5 En un caso, antes denominado "conversidn®,

1

i
T

Qlas fibras son cortadas por rodillos provistos de cuchi~ |
éllas de formas helicoidales. Los cables son fuertemente
%presionados sobre un cilindro liso de gran dureza, de mo-
%do que el aplastamiento de las moléculas produce la ruptu
10 ira de las fibras continuas cuya longitud varia con la dis-
Etancia entre las hélices cortantes.
r Otro procedimiento, denominado queﬁratamienT
;to consiste en tirar del o de los cables ensamblados entre
;grupos de tres cilindros dotados de fuertes presiones y
15 Econ el fih de gue, sumndose unos a otros, el Gltimo grupo -
‘de traccibn per%ita la obtencibén de fibras discontinuas eé
guna banda que ofrece exteriormente el aspecto de uwna con~- |

“tinuidad.

A causa de la multiplicidad de calidad de fi{
20 bras sintéticas, algunas presentan tal resistencia que ciég
?tas partes de cables presentan fibras demasiado largas, o
%incluso mal cortadas. Lo mismo sucede si la carga que en-
‘tra. en la mdquina es demasiado fuerte o si las bandas su-

‘ministradas por el productor presentan imperfecciones.

25 - Con vistas a remediar estos inconvenlentes, !
;una méquina secundaria ha sido creada con el fin de asegu-
rar la eliminacidn de defectos que podrian producirse, y
‘también ajustar la longitud méxima de las fibras, regulen~
;do a la vez el diagrama de la longitud de las fibras me-

30 idias. Esta méquina tiene btambién la propiedad de mezclar
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?las fibraes contraidas para asegurar una regularidad y una,
! proporeidén de dosificacidn exactas. ;
: Existen miquinas similares que poseen al me- f
énos un grupo estirador y un grupo de mantenimiento. Si elg
‘grupo eatirador gira tres veces mis rdpidamente que el gru
po retenedor, se denominard este trabaao traceidn, egtira-~
'do de tres. Por ejJemplo, a la entrada, las bandas pesaran;
§9O gramos por metro; durante el estirado de 30 metros/mi-g
inuto, la salida serd de 90 metros/minuto mientras que la g
'banda pesard 30 gramos por metro. En este trabajo, el graj
‘do de estirado que, mis arribaes de tres, puede ser modlfl
:cado, ya sea para adelgazar la banda, ya sea para evitar |
‘la creacidn de irregularidades de peso de salida. Existeni
‘ ;

]

dispositivos de control de las fibras, a saber: peines o

15 dobles manguitos. §

20

25

30 ¢

}
Sin embargo, en estirados tan difieciles como

I
los citados més arriba, los medios conoq}dos carecen de ve:
locidad, de presidn o de control, porque la masa 1ntroduc51
da en la miquina es demasiado importante; el presente inveé
#o preconiza colocar un nuevo dispositivo de control en do%
%renes de estirado. Consiste en tres cilindros que giran lé
?os sobre sus ejes, esbtando la masa tratada mls o menog -
apretada entre los rodillos inferiores y el rodillo supe- %
rior que, por su propio peso, comtrola por si solo las i‘i-—z
?ras a estirar. Estos cilindros pueden,.segﬁn el presente

invento, ser regulados entre si; pueden igualmente ser man
aados T eventualmenté, ger puestos baja présién segin las
ﬁaterias tratadas,

Otras caracteristicas resaltarén de la des~

ripeidn y de las reivindicaciones adjuntas, que cubren

S s ¢ Rt
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igualmente cualesquiera formas de realizacidn que -entran i
"en el espiritu de estas reivindicaciones. '
| Segin el espiritu del presente perfecciona- ;
gmiento, estd previsto dotar a la periferia de uno o de va%
;rios rodillos, de ranuras én forma de hélice, y esto en té
fda la longitud de dicho rodillo; pero de tal manera que

.nunca y en ningin momento estas ranuras podrén entrar en

‘contacto mutuo, siendo regulada la distancie entre estas
%diferentes ranuras para la obtencidn de este resultado y, !
isobre todo, en el caso en que los vértices de las ranuras
iestén colocados enfrente uno de otro. |
' Segin el invento, estd previsto igualmente
‘que estas diferentss ranuras estarin desplazadas unas con
relacibén\a otras, pero de tal manera que sus superficies

‘contiguas no podrin entrar en contacto.

otha combinacién realizada segin el invento

brevé la utilizacién, en un mismo grupo de estirado, de ra-
nuras de formas diferentes; por ejemplo: con hélice més

épretada sobre uno u otro cilindro, lo que provocaria un
éstirado méds apropiado segiin la materia tratada. I
' Esté previsto igualmente dotar a los cilin-
Qros alimentadores y a los cilindros estiradores de dispo-
sitivos similares, con vistas al rendimiento mejor de la md

i
quina.

Otras caracteristicas resaltarén de la des-|

eripcidn siguiente.

Los dibujos estén dados a titulo indiecativo,

H

..
no limitativo, y quedan comprendidas dentro de la invencion

éualesquiera realizaciones que utilicen el espiritu de las
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La figura 1 representa muy esquemiticamente un me;.

- canismo realizado segin el invento.

La figura 2 es un corte parcial de un cilindro res
; lizado segin el invento.
Is figura 3 es un corte transversal segin la linea

A-A de la figura 2.

Ie figura 4 muestra un corte parcial con las ranu-
. }

ras casi yuxtapuestas.

Las figuras 5 y 6 muestran dos formas diferentes

de realizaciones de las ranuras de que estén provistos uno
.

o todos los c¢ilindros.

Entre dos trenes de cilindros estiradores A y B, g
provistos o no de un sistema de presidn hidriulica u otro;
- estd prevista, seglin el presente invento, una serie de §
tres rodillos entre los cuales pasan las bandas de fibras?

& tratar. Los rodillos C y D eskén situados sobre la 1i-

:

i
_ i
nea horizontal que deberia seguir normalmente la banda de!

fibras; el tercer rodillo & desempeﬁaré la mision de ci-

~lindro estirador, ya sea por su propio peso, ya sea por la’
- aportacién de un medio de presidn cualquiera si se deja sen

, .
'tir la necesidad del mismo,porque ordinariamente su peso

| ]
. basta para la obtencidn del resultado deseado.Este introdu

éce las fibras tratadas y las desvia de su plano ordinaria-
|

imente horizontal entre dos cilindros estiradores ordinarig
1 '
i A i
. mente utilizados.

)
1

Un sistema de regulacidn consiste en un vasbago fi}
!

i leteado y dos tuercas que actfian sobre los extremos del ro
: : !

:dillo E para subirlo o bajarlo en uns ranura del bastidor

|

! . . e '
l(no representada)con objeto de aumentar o disminuir la cur

i . !
i vatura de las bandas asi btratadas y de ssta manera aunentar
i

i
!
{
!

:
;
j -5 - i

I
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o disminuir la operacidén de estirado. _
El sistema de regulacibén podria ser sustitui-; ‘

" do quizd ventajosemente por una excéntrica que actuard s;E .

imulténeamente sobre cade uno de los extremos del eje del ;

5 “~rodillo E.

Los rodillos son como minimo tres, pero su nf-

mero puede ser superior; estin constituidos, o bien de ace

ro, o de cualquier materia flexible, o incluso provistos §

‘de un manguito.

10 z Segin el presente perfeccionamiento, estld pre-

évisto dotar, o bien a la totalidad o solamente a algunos .

;cilindros, de ranuras en forma de hélice, y ésto en toda |
la longitud de dicho cilindro.

\ En el caso de las figuras 2 y 3, toda la pe-

15 ;rlferla de los cilindros C y D estd provista de una ranura :
‘1 en forma de héllce, con objeto de evitar el corte de 1a§
fibras tratadas, la superficle en contacto permanente con
estas fibras serd realizada en forma de curva 2 y el estii )
‘rado serd realizado en los huecos 3, cuyas dimensiones se~

20 Lrén caleculadas seghn las fibras tratadas.

En la figura 4 se muestra el cilindro superior
zE ¥ los dos cilindros pequefios C y D, provistos los tres
%de ranuras I, pero estas tienen sus vértices enfrente uno
ide otro.

25 ; Las figuras 5 y 6 dejan ver una variante de
}las ranuras, que pueden poseer hélices de pasos diferentes
ilo que provocard un aumento del estirado realizado.
; La presente solicitud que corresponde a las
xpresentadasen Bélgica, el 4 de Pebrero de 1.972, bajo el

30 iNe 43.589 prov. y 24 de Marzo de 1.972, NQ 43,645, se aco=

20472 | -6 -
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_gen a los beneficios del articulo 51 del vigente Estatuto

de la Propiedad Industrial.

REIVINDICACIONES

i
f
H
i

Los puntos de invencidn propia y nueva que sé

presentan para que sean objeto de la presente solicitud de

-Patente de Invencidn en Espafia, por VEINIE afios, son los

1

siguientes:

1.- Dispositivo de control de una masa de fi-

; § .
'bras entre dos grupos de cilindros a presidn positiva y |

!
que produce un estirado, caracterlzado eorque la masa estd

5
mas o menos spretada entre rodillos inferiores y superlo-!

‘res que giran locos sobre su eje. '
2.- Dispositivo segin la reivindicacidn 1, ca-

‘racterizado porque los rodillos pueden estar libres o man-

.dados.

!

H

|

|

[ 1
'
)
i

3.- Dispositivo segin las reivindicaciones
iprecedentes, caracterizado porque la presidn y.la altura ’
Ede presidn es regulable por tornillo o por leva.

4.~ Dispositivo segim las reivindicaciones
:precedentes, caracterizado porque todos los rodillos son
regulables. i
! 5.~ Dispositivo segln la reivindicaeidn 1, |

H
t
!
i

caracterizado porque un medio tal como la regulacidn al ma
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: Ximo de los ejes de cada uno de los rodillos o cilindros

. impide que entren en contacto entre si.

%

- -

SN

~»

6.- Dispositivo segin las reivindicaciones 1 !

Y 5, caracterizado porque uno o varios cilindros poseen

5 | ranuras en forma de hélice o ranuras paralelas o en for-

. ma de rosca.

| 7.~ Dispositivo segin la reivindicacién 6, ca#
i

i |

: racterizado porque las ranuras paralelas o en forma de hé-

: [

H i
lice, de uno o varios c¢ilindros, son suscepbtibles Or Te=-
i b] ? 9 N

10 !gulacién, de encajarse una en otra.
' 8.~ Dispositivo segin la reivindicacibn 6, ca-

I
t

: racterizado porque estas diferentes ranuras de perfil cual

. quiera, pero en forma de rosca, son realizsdas con una o

,varias éntradas.

i

15

: {
:caracterizado porque pasos dife;entes pueden estar pre-

9.- Dispositivo segln la reivindicacién 6,

' vistos para un mismo dispositivo.
V 10.~ Dispositivo segln la reivindicacibn 1, ca+ °

;racterizado porque los diferentes grupos de cilindros que

20 : componen el conjunto, tanto los cilindros alimentadores co
‘mo los cilindros estiradores, estdn dotados de ranuras,

:encajéndose el rodillo superior perfectamente en las ranu-

iras del o de los rodillos o cilindros inferiores.
i ’ 11.~ Dispositivo de control dé una masa de
25 éfibras pars una miquina textil.
Tal y como se ha descrito en la Memoria que
. antecede, representado en los dibujos que se acompaiian y

‘ para los fines que se han especificado.

, |
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Esta Memoria consta de nueve hojas escritas

:a méquina por una sola cara.

i

|

| Hedrid,  QAABRISE |
! : f
{ :
’ !

Alberfo Mo Eizabure
Por Padk

!
!
: ;
s |
i |
|
l :
5 ;
|
!
%
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