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Este invento se refiere, en general, a un aperato
para pulir y acabar o afinar lentes oftdlmicas. En las téeni
cas del acabado de 1ent§s oftdlmicas, las expresiones "puli-
do" y "acabado o afinado” son vocablos de la técnica relacio
nadog con el grado o calidad del acabado. Como el presgente
aparato ge emplea tanto para pulir como para dar el acabado
o afinado, ambos términos se utilizardn indistintamente.

El aparato de este invento se refiere al tipo de
pulidor utilizaedo paraecabar lentes cilindricas. En los apa
ratos para el acabado de lentes cilindricas, la superficie
pulidore (lapeadora) debe mantenerse en contacto con la_su-
perficie de la lente y moverse con relaéidn a ella segﬁﬁ une
trayectori; denominadae movimiento coﬁbinado o compuesto. EL
movimiento oombina?o 0 compuesto impide la formacibén de arig
tas, estrias y otras sberraciones en la superficie de .la len
te, que si ocurren cuando se utiliza un movimiento reguler. o
uniforme. En dispositivos de movimiento combinado o cdmpﬁes—
to utilizados con superficies cilfndricas, las curvas de ba-
se y transversal del ¥til pulidor, y la lente, deben mante--
nerse en relacidn paralels entre si.

El principal objeto de este invento es propore
elonar un aparato del tipo antes mencionado, en el gue el
movimiento combinedo o compuesto relativo entre el dtil pu
lidor y la lente, tiene lugar a velocidades elevadas.

Otro objeto importants de este invento es pro-
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porclonar medios pera retener, de msnera ajustable, el pulidor

- (24
iy
o .o

en contacto con la superficie de la lente a rectificar, mien-
tras tiene lugar el movimiento combinado o compuesto antes. men
cionado. o

Otro objeto importante de este invento, es propor-
clonar un movimiento combinado o compuesto mejorado transmi--
tiendo un movimiento lateral a la lente, mientras se comunica
al @til pulidor uns combinacidén de movimientos.

Todavia otro importante objeto de este invento re-
slde en la oreacidén de un aparato de varillaje de conexién -

que es robusto, y que puede desmontarse y repararse fdcilmen

,tec

Ain otro objeto del invento es hacer mdximo el mo
vimiento relative entre el Util pulidor y la lente a traba-
Jar, dentro de un corto perfodo de tiempo y con un minimo.de
potencia. \ .

Estos y otros objetos del invento resultarén nés
evidentes para los expertos en la técnica por referencia a
la siguiente desoripcidén detallada, ouando se considere a la
vista de los dibujos adjuntos, en los ques |

Ia fig. 1 es un alzado frontal de los componentes
de trabajo del aparato;

Ia fig. 2 es una vista 1ate}al del mismo}

la £fig. 3 es una vista en seccidn transverssal,

horizontal, a lo largo de la linea 3-3 de la fig. 1;
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10

15

20

25

402027

ILa fig. 4 es una vista en planta superior, parcisl,
del aparato representado en las figs. 1, 2y 3; ¥

Ie fig. 5 es una vista tomada a lo largo de la 1{=-
nea 5-5 de la fig. 1.

Refiriéndonos ahora a los dibujos, en los que los
mismos ndmeros de referencia indican partes similares, el ny
mero 10 indica el conjunto pulidor-acaﬁador de este invento.
El conjunto estd soportado por una armazén 12 que tieme una
pared frontal 13, un als inferior 14 qus se extiende hacia
atrds, un ala superior 16, que se extiende hacia atrds y una
ménsula 18, que se extiende hacia atrés, entre las alas. 14 ¥y
16. El ala i?ferior 14 puede estar sOportéda por un miembro

de arriostramiento, dentro de un armario o consola de cantrol,

-0 similar, no represgntado.

Se describe un par de unidades pulidoras, oada una

de las cuales tiene varios elementos comunes. Se describird

con detalle le unidad situada a la izquierde en la fig. 1,

Yy los elementos correspondientes de la unidad situada a la .

‘derecha se indicardn con los mismos nimeros de referencia, con

‘38 adicidn del signo "priman.

Junto a le parte inferior de la pared frontal 13, es
td £ijada una ménsula 20 que se extiende hacia atrds, que lle-
va un motor eldetrico 22. EL motor 22 tiene un érbol.de salida
24, que se extiende hacia abajo, en el que estdn montzdas un
par de poleas 26 y 28. Asegurado a la pared frontal 13 median-

te tornillos u drganos simileres, y dispuestes lateralmente
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hacia fuera, con respecto a la ménsula 20, hay un par de mén
sulas de soporte 30 y 30° . Como se ve mejor en la fig. 3,
las ménsulas 30 y 30’ aseguran a rotacidén excéntricas cilin-
dricas 34 y 34 en ellas, por medio de conjuntos de cojinete
36. Cada conjunto de cojinete 36 es una combinacibén de coji-
netes de pistas y agujas, para absorber los empujes radial y
longitudinal. La excéntrica cilindrica 34 est& formada con -
una abertura 38 dispuésta-radialmente con regpecto a su cen-
tro. La abertura 38 recibe a-rotacidn una barra de acciona—-
miento 40, a través de ella, que esté soportada a rotacidn
por un cojinete 42. Una polea 44 esté montada en el extremo
inferior de la barra 40, en alineacidn vertical con la polea
26, Ta polea 44 estd montada para alineacidén vertical con la
polea 28. Ia pared frontal 13 esté provista de una abertura
48, a través de la que se extienden correas de -accionamiento.
Una correa 50 conecta las poleas 28 y 4&,’y una correa 52 co-
necta las poleas 26 y 44, Las correas se extienden a través

de la abertura 48.

Un motor 54, para el conjunto de excénmtricas, es
t& montado por delante de la pared frontal l3,>mediante una
méngsula 56. EL motor 54 esté dispuesto:éproximadamegte a me-
dia distaucia entre las ménsulas-§05&.30'-yltiénerun Arbol de
salida 57 que se extiende hacia abajé~desdé él,-Fijas al ex-
tremo inferior del &rbol 57 hay un par-de poleas 58 y 60. Dis

puesta en torno a la excéntrica 34 y conectada con ellz, hay
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une polea 62. Una correa 64 conecta las poleas 58 y 62. Una |
correa 64° conecte la polea 60 y la poleé 62‘0 En‘éu ext£e~}
mo superior, el &rbol 40 lleva una placa de accidnador 68
de excéntrica, Desplazada, con respecto al centro de la pla
ca de guia 68, hay una espiga de acclonamiento 70. ’
Como se verf en lo que sigue, el Arbol 40 es hs
cho girar por medio del motor 22, Puede verse, teambiédn, que
el eje geométrico 41 de la barra de accionamiento, se des--
plaza seghin una trayectoria cilindrica,‘én'#irtudwde la rota
cibén de la excéntricé 34, E1 &rbol 40 eé-hecho-girar-eﬁ tor~
ﬁo-a su propio eje geométrico,'y'esfe eje’geoméfbiéo ge des-
plaze sagﬁn una trayectoria cilindrica. ILa eapigé.?olcombina
los dos movimientos. El &rbel 40 es hecho girar -en tormo a -
su eje gedmétriqo 4 8 una*velocidad-muchoimés-eleyada que
aquélla a la que es hecha girar la excéntriéa-}#. Por ejem-|
plo, si el &rbol 40 es hecho girar a 750 TeDolley la e#&éntr;
ca es accionada a aproximadamente 10 r:p.m. En-otras pala—;'
bras, el eje 41 es obligado a'circunscribir:un‘pgqueﬁo cip-
culo (de aproximadamente 4,7 mm de diéﬁetro),'a una-yeloei-
dad mucho menor que aquélla con que gira—-el Arbol- 40, o
Dispuesta por encima de la placa:defaccionamieg
to 68, hay una barra conectadora 72. En su extremo 1n£§rior,
la barra conectadora esté'equipada con-un-casguillo-asférico
74 para recibir la espiga de aceionamiento 70, En sy extremo

superior, la barra conectadora 72 soporta un‘porta-ﬁt;l puli



dor 76, destinado a recibir, de mamera intercambiable un pu-
lidor L, que tiene una configuracién superficial 78, deseada.
Un par de ménsulas 80 y 82, que se extienden hacia fuera des-
de la pared 13, soportan a pivotamiento un conjunto cardnico
5 84 entre ellas. El conjunto cardénico 84 se extiende entre -
las ménsulas 80 y 82, Un travesafio 86 es recibido a rotacibn
por el conjunto cardinico y las ménsulas. Un travesafio 88 se
extiende a través de la barra 72'y del travesafic 86. EL con-
junto cardinico impide cualquier rotacidén de la barra 72 en
10 torno a su propio eje geométrico longitudinal. Esto es impor
tante, puesto que la superficie cilindrica 78 debe mantener-
se en alineacidn de rotacibn exactacon la superficie de la
lente a rectificar.‘E; conjunto:cardéﬁico proporciona un pun
to intermedio en la longitud de 14 barra-72, ‘para soportarla
A15 a pivotamiento de tal forma que el movimiento comunicando a
la espiga 70 es uﬁ duplicado exacto-y'pré¥orcional del movie
miento transmitido desde la junba esférica 74,
Puede verse ahora que el-pulidor es movido a
) velocidades muy elevadas, segin viene determinado por la ve-~
20 locidad de giro del &rbol 40, y el eje geométrico de esta or
bita se mueve en una segunda 6rbita,zen-virtud de la excéntri
ca 3%, Un Tercer movimiento relativo, entre el pulidor y la
lente, viene determinado por un povimiento*del soporte de la
lente ydel conjunto de retencibdn.

25 El conjunto de retencién de la lente se indica,
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en general, con el namero 100, Dispuesto por encima del puli-i
dor, hay un brazo 102, que lleva espigas de retencién 103 y
105, EL brazo 102 esté asegurado al -extremo exterior de unrégv
bol 104, que estd recibido a rotacién en un alojamiento en T,
lOéo El alojamiento 108 est& formado com un mangﬁitg transver
sal 109 que estd asegurado de manera fija al &rbol lld.-ios
extremos del &rbol 110 estén recibidos a pivotamiento y de mg
nera deslizable en los apoyos 116y 118 de una muﬁonéra 112,

u Como puede verge mejor en la fig., 2, el otro ex
tremo del &rbol 104 estd fijado, con una junba de bola 124 @
un véstago de pistén 122 de un cilindro neumético i2Q. El ci-
1in@ro 129 estd fijado a le ménsula 18'por una junta ﬁe ﬁola
126, 8¢ entrega aire comprimido para el cilindro 120 a trgvés
de un conducto 128, y esta entrega se ajustaimediégte el cdﬁ-
Jjunto indicador y de ajuste 130, Como puede- comprenderse féf,
cilmente, la presibdn hacia abajo que'las'espigas’loﬁ y 105
ejercen contra el bloque B para la lente,~pu9de-déterminar-
se mediante el ajuste de la presidn del aire. |

Un tercer movimiento es transmitido a la super-
ficie entre la lente y el pulidor, por medio de un motor eléc
trico 131. El motor 131 tiene un &rbol ‘de salida 132, al que>
estd fijada una placa circular 136, en su extremo exterior.
Una unidad de engranaje de reduccidén 138 esté dispuesta entre
el motor 131 y el &rbol de salida 132. Un botén de manivela
139, que tiene un par de brazos de conexibn 142 y:142° fijos
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a ella, estd desplazada axialmente con respecto a la placa

126. Los otros extremos de los brazos de conexidn 142 y 142°
estén asegurados a espigas 144 y 144’ que estln conectadas a
los alojamientos 108 'y 108°, Los puntos de conexidén a la es-

5 piga 139 son juntas esféricas, que proporcionan une conexién
de tipo’universalo Cuando el botén de manivela 139 circuns—
cribe su circulo, los conjuntos 'de menguito-108 y 108" comu
nican un movimiento de vaivén a los &rboles 104 y 104", que
mueven las espigas 103-105 (7105'-105),'--lateralmente, hacié

10 atrés y hacia delante con relaci6ﬁ allﬁtil pulidor,

f El alojemiento en T, 108 es hecho pivotar hacia
arriba para permitlr alinear Yy asegurar un util -pulidor al
portalitil 76, La lente a golocgr en el bloque tlene.la super
ficie qué se ha de acabar‘dispues€a~sobre~el Gtil, y se hace

15. = que el conjunto 100 ‘portador de- esplgas, mueva las espigas
103 y 105 = apllcacién con' el bloque B con el-fin de empu-.
Jar le lente contra el ibil pulidor con una presidn- preseleg
clonada. Un movimiento combinado o compuesto¥eﬁtréﬁla lente
y su mieﬁbgp pulidor esté constituidq'por‘ung é@mbinacién de

20" los movimientos rotacionales‘tranémitidoé"por“el;motor 22, el
movimieﬁto orbital'transmitido.por'el mqtor~54~y"el movimien-
to transversal comunicado ‘por.el motor 132 ‘& traves de la es
pige 1580 Los varillajes de conexmon que’ comblnan estos movi-
mientos proporcionan un movimlentq combinado o cgqx;nuo que

25 acorta el periodo de tiempo necesgrio para pulir-y rectificar

| 10-5-72 -9
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una lente, asi como para eliminar sustancialmente cualesquie-i
ra aristas u otras deformaciones. Como apreciarén los exper—-‘
tos en la técnica, la operacidn de pulido y acabado descrita
en lo que antecede tiene lugar en una cémara de rectificado,
con aplicacibn de un fluido para rectificado. El armario o
consola de control, la clmara 'y los conductos para entregar

el fluido para el rectificado no se han desecrito, con el fin
de que pudieran jilustrarse mejor en los dibujos los elementos
principales de los mismos,

En forma general, aunque se han deserito realiza
¢lones efectivas y eficientes del invento, -debe comprenderse
bien que &l mismo no estd limitado a tales realizaciones, ya
que podrian realizarse cambios en la disposicidn y forma de
las piezas, sin apartarse de los principios del presente in-
vento tal y como quedan comprendidos dentro del alcance de - ,
las reivindicaciones adjuntas.

La presente solicitud que corresponde a la pre-
sentada en Estados Unidos de América, el 5 de Agosto de 1971,
bajo el nlmero 169.224, se acoge a los beneficios del articu-

lo 51 del vigente Estatuto de la Propiedad Industrial.
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REIVINDICACILONES

Los puntos de invencidn-propia y nueva que se pre
sentan para que sean objeto de la presente solicitud de Paten-

te de Invencidén en Espafia, por VEINTE afios, son los siguientes:

l.~ Un aparato para acabar la superficie de una
lente montada en una cara de un blogue - para lente, que tiene
depresiones para la recepcidn de espigas’ en su otra cara, que
comprende: un &rbol dispuesto en general verticalmente, que tie
ne un eftremo superior y un extremo inferior, estando destinado
dicho extremo superior a recibir un Gtil pulidor, que tiene una
superficie pulidora con curvas transversales vy de base seleccio
nadas, primeros medios para hacerggirar'dicho-érbol en torno a
su eje geométrico, a una primera'veloci&a%,~seguﬁ&os medios pa-
ra mover dicho eje geométrico en un'planq'cilindrico a una velo
cidad sustancialmente menor que dicha primera Yelocidad, medios
de espiges de accionamiento, un brazo qqe'soporta'diqhas espigas
de accionamiento sobre dichas depresioﬁqé'para‘recepéién de las
espigas, terceros medios conectados a dicho brazo, para hacer -
gue dichas espigas presionen la superficiefa*gcébar de dicha len
te, contra dicha superficie pulidora,—cuartos'meaios para mover
dicho brazo en un plano sustancialﬁente paralelo a la curva de

base de dicho Gtil pulidor, por lo que unaz combinacidn de movi-

- 11 -
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niento entre dicha superficie de la lente y dicha superficie i
pulidora es la suma del giro de dicho &rbol en torno a su eje'
geométrico, el movimiento de dicho eje geométrico en un plano
cilindrico y el movimiento transversal en vaivén de dichas es
pigas.

2.~ El aparato de la reivindicacién 1, en el que
dichos primeros medios estin constituidos por un motor eléc--
trico que tiene un &rbol de salida giratorio, y medios conec-
tadores para conectar dicho &rbol de salida a dicho &rbol pri
meramente mencionado.

3.~ El1 aparato de la reivindicacidén 2, en el que
dichos segundos medios incluyen un miembro excéntrico, que tie
ne una abe}tura desplazada para recibir dicho Arbol, un segun-
do motor eléctricofque tiene un segundo &rbol de salida y segun
dos medios conectadores para conectar dicho-segundo &rbol de sa
lida a dicho 4rbol primeramente mencionado.

4.~ El aparato de la reivindicacidn 2, en el qué
dicho primer &arbol es accionado a una velocidad relativamente
mayor que dicha excéntrica.

5.- El aparato de la reivindicacidn 1, en el que
dichos terceros medios incluyen Srganos para montar a pivota--
miento diche brazo, y wn cilindro neumético empuja,>de maners
ajustable, dichas espigas al interior de dichas depresiones.

6.~ El aparato de la reivindicacién 1, en el que

dichos cuartos medios estén constituidos por un motor eléetri-

- )2 -
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primeramente mencionado. C ‘ i

9.~ El aparato de la reivindicacién 8, en el que
dichos segundos medios incluyen un miembro excéntrico que tie
ne una aberturs desplazada que recibe dicho &rbol a rotaciédn,
un segundo motor eléctrico que tiene un segundo>érbol de sali
da y segundos medlos conectadoreS'que“coneétan dicho segundo
&rbol de salida a dicho &rbol primeramente mencionado.

10.-~ El-aparato de la reivindicascibén 2, en el que
dicho primer Arbol es‘éccionado a una'vélocidad’rélativamente
mayor que dicha excéntiica. | -

11.- Fl aparato de la reivindicacién 7, en el que
dichos terceros medios incluyen un cilindro neumdbico que em-
puja, de manera ajustable} dicho bloque'y diché-lente,-hacia
dicha superficie gulidora. - ‘ o

12.- El'aparato de la reivindicacién 1, en el que
dichos cuartos medios estén constituidos por un motor eléctri-
co que btiene un movimiento de salida lateral.- |

13;- Un aparato para acabar la superficie de una
lente montada en una cara de un bloque para lente,

Tal y como se ha descrito en la-Memoria que ante-

cede, representado en los dibujos que se acompafian y para los

fines que se han especificado.
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Esta Memoria consta de quince hojas escritas a

méquina por una sola cara.
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