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PATENTE DE INVENCION
' por 20 afios

a favor de Don Antonio PUJQL VIA
de nacionalidad espafiole
residenté en 1, rue du Barry - TARASCON-SUR-ARIEGE 09 (Francia)
por:

"INSTAEACION PARA EL MANDO A DISTANCIA DEL ORGANO-

OVIL DE UN APARATO TRANSFORMADOR PARA SOLDADURA'

ELECTRICA DE INTENSIDAD REGULABLE", reivindicédn-’

dose la prioridad de la patente francesa No

7115204 del 28 de abril 1971.

MEMORIA DESCRIPTIVA

Los aparatos transformadores para soldadura eléctri-
ca, y perticularmente los aparatos portdtiles, se encuentran
unidos mediante cables eléctricos de gren longitud a un apera-
to de trabajo sobre el que pueden montarse los electrodos. Es-
%08 aparatos permiten trabajar en diversas condiciones sobre
plezas a soldar que pueden estar relativemente slejadas de una
fuente de produccidn o de distribucidn deemergia eléctrica a
la que se encuentra conectado cade aparato trensformador.

Tos medios puestos en servicio indicados son satis-
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factorios, pero presentan sin embargo un inconvenientﬁ%?pues el
operador estd obligado a desplazarse desde el lugsr de soldadu~-
ra hasta el aparato transformador cade vez que es necesario pro-
ceder a una regulacion de la intensidad suministrada por dicho
transformador.

Ta presente invencidn intenta resolver este problema
creando una instalacidn de regulacidn a distancie de la intensi-
ded de un aparato transformador para soldadurs eléetrice de tipo
portétil, pudiendo el operario meniobrar directsmente esta regu-
lacidn a distencia sin temer que abandonar su puesto de trabajo.

Conforme a la invencidn, la instalscidén pere la manio-
bra a distancia del drgano mévil de un aparato trensformador pare
soldadure eléctrica de intensidad regulable que incluye en uno de
sus lados un indicedor mévil visuel conectedo al drgeno mévil del
cuerpo transformedor comprende por una parte un grupo moto-reduc~
tor eléctrico de doble sentido de rotecidn) instalado sobre el
aparato transformador para gobernar mediante, por lo menos un ele
mento de trensmisidn, el desplazamiento del drgeno mévil del cuer
po transformador ssi como el del indicador visual y, por otrs par
te, una ceja soporte de interruptor y contactor eléctricos monte~
dos sobre el porta-electrodos del spargto y unidos al grupo moto-
reductor eléctrico mediente un cable conductor eléctrico de mando
e distencia,

Més adelente, se describen detalladamente diversas
otras caracteristicas de la invencidn.

En los dibujos snexos, se representan, a titulo de ejem
plos no limitativos, unas formas de realizacidn del objeto de la
invencidn.

En dichos dibujos:

La Fig. 1 es una perspectiva de un ejemplo de realiza-
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cién de la instalacién conforme a la invencidn. -i?\
iy .
Las figs. 2 a 5 son esquemas eléctricos que iLu tran di-

ferentes maneras de conectar algunos de los elementos coﬁstituii-
vos de la instalacidn.

Ia Fig. 6 es una seccidn en alzado que muestra, & mayor
escala, una veriante de disposicidn de uno de los elementos consti
tutivos de la instalacidn.

La Fig. 1 muestra la puesta en marcha de la instalacidn
segun la invencidn sobre un aparato transformador para soldadura
(1), de tipo portétil, que comprende una carcasa, una caja 0 en-
voltura (2) la cual contiene un cuerpo transformador de tipo cono=
cldo, susceptible de ser conectado a una fuente de proddccién o de
distribucién de energla eléetrica por un cable de conexidn (3). El
aparato transformador (1) es de tipo regulable en intensidad y com
prende para ello, gn una de las paredes de la envoltura (2), uﬁ
volante (4) unido a un érbol (5) directamente conectado con la
parte mévil del cuerpo del transformador. El volante (4) posee
mercas, graduaciones o simbolos (6) correspondientes a umbralés
de intensidad particulaeres y destinados a ser colocados en corres-
pondencia por la rotacidn del volante (4) en relacidn con un Indi-
ce fijo (7), soportado, por ejemplo, por la envoltura (2). De for-
me conocida, se disponen las diferentes marcas (6) para correspon-
der a reglajes de intensidad determinados, escalonados o elegidos
dentro de un espacio comprendido entre un velor minimo, determina-
do por ejemplo por la sefial (6a), y un valor méximo definido por
la sefial (6b) .

Ia instalacidn, de acuerdo con la invencidn, comprende
un grupo moto-reductor eléctrico (8) de doble sentido de rotacidn,
fijado & la pared de ls envoltura (?) correspondiente a la que

presenta el volante (4). El Arbol de salida (9) del grupo moto-



De

10.

15.

20,

25.

30.

engrana permenentemente con una corona dentada (11) formada por

o relacionada con la cara externa del volante movil (4).

El grupo moto-reductor eléctrico (8) estéd conectado me
diante un cable conductor (12), ya sea a un terminal de conexidn
interno del aparato trensformador (1) y dispuesto entonces por
encimg del cuerpo'transfqrmador, ya sea directamente a la fuen-
te de éroduecién o de distribucidn a la que se encuentra conectg
do el cable de unidn (3). El grupo moto-reductor (8) se encuen;
tra, por otra parte, igualmente conectado mediante un cable eléc-
trico (13) a une caja de mando (14) que estd ventajosamente montg
da, por ejemplo, por medio de un collar amovible (15), sobre el
mengo (16) de un porta-electrodos (l;) de tipo conocido, conecta-
do por un ceble de alimentacidn (%8) al aparsto transformador
(1), con mayor precisidén por debajo o a.la salida del cuerpo del
transformador. 1

En el ejemplo representado en la Fig. 1, la caja (14)
comprende dos contactores (19) y (20) de accionamiento manual,
destinados a gobernar la rotacidn en un sentido o en otro del
grupo moto-reductor eléctrico (8). La Fig. 2 representa un ejem—
plo de conexidn eléetrice, segin el cuel el contactor (19) esta
conectado a uha bobina (21), destinada a accionar un relevador
de segurided (22), cerrado en posicidén de reposo, intercalado en
el circuito eléctrico del contactor (20). Este ultimo se halla
igualmente conectado & una bobina (23) prevista para accionar wn
relevador (24),<Brrado'en posleldn de reposo, intercalado en el
circuito del contactor (19). Esta disposicién ha sido elegida
pare evitar cualquier riesgo de accionamiento simulténeo por me-
dio de los contactores (19) y (20) menipulsdos al mismo tiempo.

El esquema eléctrico segin la Fig. 2 comprende, claro estd, di-
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ferentes dispositivos de seguridad bien conocidos em la ﬁgﬁnica,

1

que no forman parte directamente de la invencidn. ié?f ‘

Tos contactores (19) y (20).estén destinados a gobernar
la rotacidn del grupo moto-reductor eléctrico (8) pars hacer gi-
rar el volante (4) en el sentido de la flecha f; y, respectivamen
te, en el sentido inverso al de dicha flecha. En la representa-
cién que aparece en la Fig. 1, el volante (4) estéd colocado en
una posicidn de reglaje de intensidad minima y, por comsiguiente,
el accionamiento del contactor (lg)_produce el desplazemiento del
volente en el sentido de la flecha £7 por medio del grupo moto-re-
ductor eldetrico (8) para sumentar progresivamente el valor de la
intensidad en el porta-electrodos (l%). A pertir de esta posicidn
intermedia b de una posicidn de reglaje de intensidad méxima que
corresponde & la sefial (6b) en relacidén con el Indice (7), el ac~
cionamiento del conftactor (20) permite, por medio del grupo moto-
reductor eléctrico (8), hecer girar el volante (4) en sentido in-
verso al de la flecha £; para reducir progresivaﬁente los valores
de intensidad suministrados al porta-electrodos (17).

Lo Fig. 3 muestra un ejemplo de conexidn eléetrica del
grupo moto-reductor eldéctrico (8) en caso de alimentacidn por una
1inea (25) trifdsice. Les dos conexiones de inversidn de alimenta-
cidn para los dos sentidos de rotacidn del grupo moto-reductor
eledtrico (8) comprenden cada una un contactor (26) y (27) que son
accionados respectivamente, cuando el volante (4) se lleva a un
reglaje de intensidad mixima y a un reglaje de intensidad minima,

La Fig. 4 muestra una conexidén eléctrica andloga del
grupo moto-reductor eléctrico (8) en ol caso de alimentacidn por
medio de una linea monofésica (25a). En este ejemplo, los contac-
tores (26) y (27) se indican respectivamente con (26a) y (27a). Es

evidente que pueden adoptarse disposiciones diferentes para asegu-
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rar la alimentacidn del grupo moto-reductor (8) y que, especial-
mente, la caja (14) puede encerrsr un interruptor inversor bipo-
lar con‘una posicién de parade en medio. Tal disposicidn se ilug
tra en la Fig. 5, segun la cual la caja (14) posee un interrup-
tor bipolar (28) de tipo inversor, con posicidén de paro en el me
dio, que permite por tanto, que el operador gobierne mediante el
acclonamiento de un solo botén ambos sentidos de rotacidn del
grupo moto-reductor elécitrico (8) que corresponden fespectivameg
te, a reglajes de intensidad progresivamente creciente y progre-
sivamente decreciente.

Segin la Pig. 1, el grupo moto-reductor eléct;ico (8)
estd montado de manera amovible sobre la pared de la envoltura
(2) que lleva el volante (4). Claro estd, se puede considerar
una disposicidn diferénte en el caso en que fuera preferible re-
ducir el volumen o el espesor transversal del aparato transformg
dor (1). Esta disposicién andloge, no representada, consiste,
por ejemplo, en fijar el grupo moto-reductor eléctrico (8) sobre
wne de las paredes laterales (2a) para gobernar, por medio de una
trensmisién adecuada, le rotacidn del volante (4).

En algunos casos, se puede ilgualmente efectuar la ro-
tecidn del volente (4) por medioc de un pifion dentado o por cual-
quier otro medio de transmisidn que actuard sobre la cara del
volante (4) orientada hacis el interior de la envoltura (2). Asi-
mismo, se puede considerar la realizacidén de la envoltura (2),
como se representa en la Fig. 6, de modo que pueda contener inte-
riormente el grupo moto-reductor eléctrico (8) representado en
1inea mixta., En.esta disposicidn, el grupo moto-reductor eléctri-
co (8) estd dispuesto en el interior de la envoltura (2), parale-
lemente al cuerpo tramsformador (29) y lleva un &rbol de salida

(30) realizado bajo forma de .un tornillo sin fin que engrans con
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un pifidn dentado (31) calado sobre el drbol (32) que une el dr-

gano mdévil del cuerpo transformador (29) al wolante giratorioi

(4).

La invencidén no estéd limitade e los ejemplos de reali-
zacidn representados y descritos en detalle, pues es posible
aportar diversas modificaciones gin salirse de su marco. '

N OT A
REIVINDICACIONES

Se reivindica como objeto de la presente Patente de

Invencidn:

18 .~Instalacién pars el mando a distancia del drgano
mévil de un aparato transformador para soldadura eléctrica de
intensidag regulable, que comprende en uno de sus lados un ;ﬁdi»
cador mévil visual wnido al drgaeno mévil del cuerpo transforma-
dor, que se caraqteriza esencialmente por el hecho de que tai
instalacién comprende, por una parte, un grupo moto-reductor,
eléctrico de doble sentido de rotacidn, montado sobre el apara-
to trensformador para goberner, s través como minimo de un ele-
mento de transmisidn, el desplazamiento del Srgeno mévil del
cuerpo transformador, asl como el del indicador visual y, por
otra parte, una caja soporte de interruptor y contactor eléctri-
cos montados sobre el porta-electrodos del aparato y conectados
al grupo moto-reductor eléctrico mediente un cable conductor
eléctrico de mando a distancia.

2a ,~Instalacidén parae el mendo a distancia del drgeno
movil de un aparato transformador para soldadura eléctrica de

intensidad regulable, segin la reivindicacidn 1, que se caracte-

-riza por el hecho de que el drgano mévil del cuerpo transforme-

dor es arrastrado en rotacidn en wno y en otro sentido por la

transmisién accionada por el grupo moto-reductor eléetrico de
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38,.-Instalacidn para el mando a distancia del-é?gano mé—

vil de un aparato transformador para soldadura eléctrica de inten-
sidad regulable, segin una de las reivindicaciones 1 y 2, que se
caracteriza por el hecho de que la transmisidn esté constituida
por un pifidn dentado montado sobre el arbol de salida del grupo
moto-reductor eléetrico para engraner permenentemente con una coro-
na dentada solidaria de un volante giratorio que constituye el in-
dicador visual.

4¢ .~Instalacién para el mando & distancia del drgano md-
vil de un aparato trensformador para soldadura eléctrica de inten-
sidad regulable, segin una de las reivindicaciones 1 a 3, que se
caracteriza por el hecho de que la transmisidén estd constituida
por un tornillo sin fin soportado por el drbol de salida del grupo
moto-reductor eléctrico para engrenar con un pifidn dentado calddo
sobre el &rbol que wne el volante giratorid con el drgano mévil
del cuerpo transformador.

58,-Ingtalacidn para el mando a distancia del érgano mé-
vil de un aparato transformador para soldadura eléctrica de inten~
sidad regulable, segin una de las reivindicaciones 1 a 4, que se
caracteriza por el hecho de que el grupo moto-reductor eléctrico
estd montado sobre una de las caras exteriores de la envoltura del
aparato transformador.

68 .~Instalacién pars el mando & distancia del drgano mé-
vil de un aparato transformador para soldadura eléctrica de inten-
sldad regulable, segin una de las reivindicaciones 1 a 5, que se
caracteriza por el hecho de que el grupo moto-reductor eléetrico
estéd alojado en el interior de la envoltura del aperato trensfor-

mador,

78 .~Instalacidén para el mando & distancia del drgeno mé-
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vil de un aparato transformador pars soldadura elécf§Xea de in-

6

tensidad regulable, segin una de las reivindicaciones 1 a 6, que
se caracteriza por el hecho de que la caja de mando estd montada
de manera amovible sobre la empufiadura del porta-electrodos unido
gl aparato transformador. .

88 .~-Instalacién para el mendo o distencia del drgano md
vil de un aparato transformedor para soldadura eléctrica de inten
sidad regulable, segin una de las reivindicaciones 1 a 7, que se
caracteriza por el hecho de que la caja de mando contiene un in-
terruptor inversor bipolar con una posicidén mediana neutra.

98,.Instalacidn para el mando a distancia del dérgano mg
vil de un aparato transformador para soldaedure eléctrica de inten
gidad reg%lable, segin wna de las reivindicaciones 1 a 8, que se
caracteriza .por el hecho de que la caja de mando posee dos cone-
tactores de maniopra de los dos sentidos de rotacién del grupb _
moto-reductor eléetrico. ;

108 ,~INSTATACION PARA EL MANDO A DISTANCIA DEL ORGANO
MOVIL DE UN APARATO TRANSFORMADOR PARA SOLDADURA ELECTRICA Dﬁ IN-
TENSIDAD REGULABLE.

Seag cuales fueren las circungtancias que concurran
con la esencielidad propia de la misma.

Consta la presente Memorie descriptiva de nueve pagi-
nas foliadas ¥ mecanografiadas por una sola cara y va aoompafiada
de dos hojas de dibujos aclarativos,

Madrid,24 Abril 1972
P, A,

E. ESCRIG
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