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MEMORIA DESCRIPTIVA

En instalaciones para el lavado de vehficulos el
mecanismo lavador estd oonstituido, por lo general, por un
arco o puente, f£ijo o mdvil, Que presents un movimiente re-
lativo respecto al vehfoulo, cuyo puente o arco esté provis-
to de los oqrrespondientes ceplllos horizontales y vertioa-
les, méviles, gue toman con la superficie del veh{culo a la-

var. Tales cepillos se encuentran soporbtados en sus ejes de

. &iro respectivos, los ocuales se desplazan mediante brazos de

soporte osoilantes, o de cualquier otre tipo, haciendo seguir
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a los cepillos de contacto los-perfiles latéfaies y superior
del vehiculo.

Ahors bien, estos mecanismos lavadores normalmente
se aocionan mediante dispositivos neumfticos, tipo cilindros
o similares, comsndados mediante vdlvulas sensibles a la pre-
gién éue ejerce el vehfoulo sobre los cepillos, en cuya aceidn
se aplican éstos al vehfoulo, contorneando su forms ¥ lavando
su superficie con una presidn constante.

El aire alimentador de los citados dispositivos de-
be estar regulado a una presidn exacta y filtrado y lubrifica-
do para la conservacién y buen funcionsmiento de v4lvulas y
ciliniros, y en general, de toda la instalacién neumdtica. Eg-
tos sistemas, my earos y bastante complicados, estén someti-
dos, dada su sensibilidad, a averfas de sus componentes, o a
variaciones, que se producen en la presién de aire, as{ como
a reglajes incorrectos hechos por personal inexperto, o por
el propio mwsuario del aparato, conducentes a la formscidn de
Dresiones excesivas sobre el vehioulo, con rieago de dafiar la
pintu:a del mismo, y también a acercamientos ¥ alejamientos
bruscos del aepillo, que golpea por una parte el vehiculo Yy
por otra deja partes de su superficie sin lavar.

El objeto de la presente inveneién consiste en per-
feccionamientos en dispositivos para el control de los movi-
mientos en los cepillos lavadores, de menor cosmte ¥ mayor sen~
cillez, que evita las desventajas antedichas de los dispositi-
vos existentes en el mercado;

En esencia, el dispositivo de control de movimiento
en los cepillos de lavado para vehfoulos automfviles, que pre~
gentan estas tnstalaciones, adecuadamente distrivufdos en po-—

siciones horizontal y vertical, se fundamenta, en el caso de
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los oepillos verticales, en la accidn mecéﬁioa ejeréida ﬁor
un resorte helicoidal niveladora de la presién de los cepi-
1los en contacto con el vehfculo, durante el paso de los mis-
mos por sus laterales, ouya accién se transmite por el brazo
névil soporte de sus ejes mediante una prolongacidn, en cuyo
extremo actda el oitado resorte adosado al monbtante del pér=-
tico de la instala oién, 1l6gicamente en cada banda del mis-
mo. '

Esta accidn compensadora de la presién permite el

perfecto copiado por parte del cepillo de la forma del vehi-

~oulo, as{ como una presién constante sobre el mismo. Como se

comprende, con este sistema no existen ni oilindros, mni v4l-
vulas, ni reguladores, ni cirouitos neumétioos, sujetos a po-
sibles averias o desajustes que puedan dafiar la superficie

del vehfoulo a lavar, presentando por otra parte, como ventg-

. Jda, su reduqido coste.

Para mdquinas que se desplacen sobre el vehf{culo,
haoiendo dos pasadas, uns de lavado y otra de gbrillantado
¥y enjuague, el sistema se complements con un dispositivo deg-
tinedo a evitar'el bloqueo gque sufrirfan los cepillos cuando
entran en contacto con el vehfoulo al iniciar la segunda pa-
sada, pues la fuerzs que se orea en cada cepillo en lugar de
compensar la ejercida por el resorte, tiende a sumarse & ella;
de modo que los cepillos! en vez de abrirse para seguir el
perfil del vehfoulo, se serrarfan impidiendo el desplazamien-
to relative de veh{culo y méquina.

Este dispositivo puede ser meednico o eléetrico. En
el primer caso counsiste en un tringuete, partador de una rue-
da sccionada medignte una leva fija al suelo & partir de la

mitad del vehiculo, en forma tal que aguante los cepillos, una
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vez que éstos han sobrepasado agquél; al repasar quedan de nue-

- Vo libres los cepillos, cuando la rueda supera la longitud

de la leva. En el segundo caso consiste en una ufia eléotrica,
accionada por un final de carrera, dispuesto en el punto don-
de en el primer caso empezaba la leva.

Para el cepillo horizontal, el mecanismo de control
de movimiento es algo més complicado que en el de los vertica-
les, aunque sin embargo el de la inxencidn es notablemente
més sencillo que los de la mayorfa de miquinas existentes en
el mercada. Para ello, el cepillo se sostiene mediante un so-~
porte cojinete en uno de sus extremos, mientras que en el
otro lo hace por medio de una caja, deslizante sobre ruedas
en gufas montadas en el pértico? Estos extremos penden por
medio de cablgs conducidog por carrillos! ouyos extremos 1li-
bres comportan contrapesos equilibradores del pesc del cepi-
llo. En uno de sus gxtremos, el oable, unido a una cadena so-
cionada por un pifidn, reoibe la fuerza motriz gque eleva y des~-
clende el cepillo, combinada con el desplazamiento de la mi-
quina, copiande la superficie del vehfoulo, el mando de ouya
fuerza se recibe desde 1a caja soportante de un extremo del
cepillo. Esta caja, portadora de un motor-reductor, transmite
el wando por un pifién de cadena, a su vez ageionado por otro
que lo recibe del motor. Unocs pifiones interiores, pivotantes
gobre una palanca tensads por melles, se desplazan cuando el
cepillo recibe una presidn, haciendo que la palancs actfe so-
bre unos miororruptores de tres posiciones: altura del oepi-
1lo, accidn_aseendente del mismo y combinada del Gesplazamien-
to de la méquina respecto al vehfoulo, el cusl permite establew

cer vn clerto fiempo para que el cepillo remonte slgin obatd-

culo totalmente vertieal.
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fian a la presente memoria una lémina de dibujos, en la gue
se representa un 6asc de realizacibén que se cita a t{tulo de
ejemplo.

En el dibujo:

Ia figura 1, representa en esquema, la parte de un
dispositivo de control de movimiento, portadora del sistems
antibloqueo del mismo, en un cepillo verticél, parcialmente
representado.

Ia figura 2, representa, en esquems, una variante
del dispositivo de conftrol de movimiento en la posicién anti-
bloqueo del mismo, ftambién en un cepillo vertical parcialmen-
te representado.

La figura 3, represents un esquema, visto desde un
plano horizontal superior, del conjunto de dispositivos de
control de movimiento de los cepillos en una instalacidn pa-
ra lavados, en el ejemplo formada por un eepillo horizontal
Yy doa verticagles,

7 La figura 4, representa un esquema, visto desde un
plano vertical, del conjunto de dispositivos de control de
movimiento de los cepillos ds la instalacién, con los mismos
componentes de la figura 3.

La figura 5, representa un eaquema de ls caja de
mando para el dispositivo de control en un cepille horizontal.

Bn les figuras 1, 2 y 3, se muestra el gquipo parg
el control de movimiento en los cepillos verticales (1). Di-
cho equipo consta de un brazo soporte (2) del cepillé, el cual
gira sobre un eje ve;tical (3), determinado Por unos soportes
(¢) adosados a los montantes del pértico y que soporta también

el motor-reductor (5), (6), de accionamiento de dioho cepillo
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(L)e En su parte inferior se presenta la prolongacibn (7),
que se introduce en el pie del pértico (8), en cuyo extremo
aotda un resorte helicoidal (9), el cuai trabaja en el inter-
valo en que mantiene sm presién constante Y que se aocupa en

5, rantener gl cepillo en contacto con el vehf{eculo. Cuando, por
una variacién en la forma del mismo, se produce un aumento- de
presién en el cepillo, automdticamente y por la rigidez del
braze, se transmite al resorte (9) que, al tener una potencia
constante, cede separdndose hasta volver a compensarse las

10. fuerzas, consigniéndose de esta forma el rerfeeto copiado,
por parte del cepillo, de la forma del vehfoulo, as{ como una
presién constante sobre el mismo.

El dispositivo antibloqueo de los cepillos, en mé—
quinas con doble pasada, puede ser mecédnico, tal como el re-

15. presentado en la figura 1, el oual est4 constituido por un
trinquete (10), que sube por la aceién de la rueda (11) que
comporta y.que es acclonada por la leva (12), la cual es fi-
Jada al suelo a partir de la mitad del vehfoulo y que aguanta
lqs cepillos para gque no se cierren, una vez que éstos han

20. sobrepasado al vehfoulo, gquedando libres cuando la rueda (11)
ha superado la longitud de la leva (12).

BEste disposiﬁivd antiblogqueo produce el mismo efee-
to onando esté constituido, tal como se representa en la fi-
gara 2, por una ufia eléctrios (15), acoionada por un final de

a5, carrera,dilépuesto en el punto donde en el oaso anterior empe~
zaba la leva (12).

En las figuras S ¥ 4 puede apreciarse el dispositi-
vo de control de movimiento bara cepillos horizontales (35).
Dicho cepillo (33) est4 sostenido por un soporte cojinete (14),

30, (15), en un extremo y, en el otro, por medio de la oaja (16},
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deslizante mediante_rugdas,(i?), a lo largo de unés gufas mon-
tadags en el pdrtico. Ambos_extremoa penden por cables (18) con-
ducidos por carrillas (19), ouyos extremos llegen hasta un con-
trapesc (20), que equilibra la masa del cepillo horizontal
(55). Uné de los cables, uqido a una cadena, es as{ mismo-ac-
cionado por medio del pifién (21), el cual recibe la fuerza mo-
triz & través del motor (22) y reductor de velooidad (Zé), per-
mitiendo elevar y bajar el cepillo, segin lés conveniencias
del funcionamiento de la miquina. Combinando el movimiento de
sublda y bajada del cepillo con el movimiento relativo de la
méquina v el veh{culo, se obtiene el perfecto copiado del per-
£il1 del vehfoulo por el cepillo.

Ia figura 5, representa el sistems de mando para el
oontrol'antedioho, comprendiendo, una caja deslizante (16),
mediante guatro carrillas, a loslargo de dos guias,latérales
verticales. El extremo del eje del cepillo horizontal se halla
fijado, mediante soporte y cojinete, a la caja de mando (16),
ouya parte que emerge lleva un pifién de oadena (2¢), que es
acclonado por otro (25), que recibe & su vez la‘fnerza g tra-
vés del motor (26) y reductor de velocidad (27). Entre 1s ca-
dena (31), que une los pifiones (24) y (25),'se hallan los pi-
fiones tensores (28), que pivotaﬁ mediante la palanca (30), bg-
Jo la fuerza de los muelles (29).

Guando el cepillo horizontal recibe una eierta pre-
siln, los piflones tensores (28) gsé desplazan ligeramente, lo
cual produce que el extremo de la palanca (50) accione uno de
los microrruptores (22), los cuales tienen'tres Juegos de con-
tactos: el primero fija la posicidn en altura del cepillo ho-
rizpntal, el segundo hace subir el cepillo mediante el mofor-

reductor (22), (23) y el tercerc para el movimiento relativo
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parte completamente vertical del vehfoulo. Segdn se desprende,
el perfil del vehioulo iré pro@uciendo presiones mayores o me=-
nores sobre el cepillq que pasa sobre €1, determinando por dishy
oho microrruptor (52), la estabilizacibn, subida o bajada del
citado cepillo (55), o bien el paro del movimiento relativa.

(34) ¥y (55) representan el sistema moto-reductor pa-
ra el movimiento de la instalacidn, deslizante por medio de
las ruedas (56) sobre sus carriles correspondientes.,

Ta invencién, dentro de su esencialidad, se puede
llevar a la préctica en otras formas de realizacién que difie-
ran en detalle de la expuesta en la deseripoidn a t{tulo de

ejemplo y a las ocuales alcanzard las mismas ventajas que se

desean obtener.

NOTA

Desorito el objeto del presente invento, lo que se
declara como nuevo y de propia invencidn comprende las siguien-
tes reivindicaciones:

L.~ Perfeccionamientos en dispositivos de control
de movimiento en los cepillos de instalaciones para el lavado
de vehfculos, del tipo de instalaciones que comprenden un pér-
tico, deslizante sobre carriles, portader de cepillos vertica-
les y horizontales méviles por medio de brazos oscilantés, en
forma que siggn los perfiles laterales y superior del vehiculo,
caracterizados porque el brazo soporte oscilante de oada uno
de los cepillos verticales viene regulado en su movimiento por

una prolongacifn penetrante en el pie del pértico, en el extre-
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mo de la oual actda un resortgm hel;coidal, nivelador del au-
mento de presién ejercida sobre el qepillo al paso sobre el
veh{oulo, manteniendo dicho resorte, por accién mecénica, una B
presifn constente del cepillo sobre la superficie del vehiculo
5a comportando asi-mismg un sistemg mgcé;}eq o electrico que im=-
pide el bloqueo de la pqs;oi6n relatdva cepillo-veh{culo,
cuando en 1a_instalacidn se efeotﬁafuna segunda pasada en sen=-
tido inverso; y porque, el eje @el,oepillo ﬁorizontal se en~—
cuentra sogtenido por soportes cojinebes en sus extremos, pen-
10. dientes ppr'cables, cuyas extremidades comportan contrapesos
equilibradores de su masa, uno de cuyos cables es receptor, a
través de un pifidn y oadena de transmisién, de la fuerza mo-
triz elevadora y descendente del cepillo, combinsda con el
desplazamiento de la instalacidn, estando constitufdo el sis-
15; tema de mando por una caja deslizante por carriles, situades
en un extremo del ejg del cepillo, ocomportadora de un siste-
mg de pifiones, pivotantes por palanaa bajo la aceibn de mue-
lles tensores, cuyos pifiones transmiten la fuerza compensado-
ra de la presidn ejercida por el cepillo a su paso sobre el
20. vehfculo, a través de un pifién emergente de la caja y conea-
tado por la cadena de transmisién sl pifidn del cable receptor
de la fuerza elevadora o descendente del cepillo.
2.~ Perfeccionamientos, segin la reivindicseiln an-
terior, caracterizados porque el sistems meednico anfibloqueo
25, de 1la posicidn cepillo~vehioculeo, en los cepillos verticales,
consiste en un trinquete portador de una rueda accionads por
una leve, fijada al suelo desde la mitad del vehiculo, el cual:
impide el cierre de los cepillos una vez pasado el vehioulo,
quedando libres cuando la rueds supera la longitud de la leva,

30 en el reforno.
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caracterizados en que el sistema antibloqueo de la posicidn
cepillo-vehiculo, en los cepillos verticales, consiste, en
una variante del mismo, en una ufia eléotrica accionada por
un fingl de carrera, retentora de; cierre del cepillo, una
vez pasado el vehfoulo, por detencidn del desplgzamiento in-
ducide del resorte tensor sobre el brazo oseilante del ocepi-
llo; ’

4+~ Perfeccionanientos, segfin la reivindicacién 1,
caracterizados porque, en la caja de mando, portadora de lbs
mecanismos tensores para el desplazamiento ascendente descen~
dente en el cepillo horizontal, las palancas tensoras de los
pifiones pivotantes accionan niororruptores de tres contaastos,
regpectivamente fijador de la posiocidn en altura del cepillo,
de su ascenso mediante un motor—reductor ¥ retardador del mo-
vimiento relativo vehfoulo-mdquina, en funeidn al tiempo de
remontado del cepillo sobre partes de total verticalidad.

8.~ Perfeccionamientos en dispositivos de control
de movimientos en los cepillos de instalaciones para el lava~
da de vehfculos.

Segfn se describe ¥y reivindieca en la presente memo-
ria descriptiva que oconsta de 1Q hojas foliadas J escritas a

mﬁquina Dor una sola de sus caras y acompafiadas de los dibu-

Jos reglamentarios.

, 19 ABR. 1872
L - MENEEE

DIRECTOR_GERENTE
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