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MEMORIA DESCRIPTIVA

Ta invencidn se refiere a una mdquina de coser
de punto en zig-zag, ¥ mds parficularmente al dispositivo
de mando de los desplazamientos laterales de la aguja y de
los movimientos del transportador de tal mdquina. -

5. Numefosos tipos de mdquinas de coser que permi-
ten a 1a vez la costura de punto recto y del punto en zig
zag, ¥ compren&idos ojales, ya son conocidos. Los despla-
zamiehtos laterales de la aguja en tales ndguinas son man-
dados en general por levas accionadas sea manualmente,seé

~10. autondticamente por arrastre de las citadas levas por el
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drbol de transmlsldn nrincipal de la mdquana.

Ia mfquina segin la invencidn comprende une com
binaoién de levas de mando automdtico y de levas de mando
manual, que permiten regular a la vez la amplitud de los
desplazamientos laterales de la aguja y de su descentrado
eventual, asi como la longitud de los puntos, en dependen
cia de los movimientos del transpor%ador y el sentido del
transporte. '

En esta mdfquina, los desplazamientos laterales de
la aguja son mandados por una leva elegida en un apilado
de levas montadas de forma fija y/o amovibles sobre un dr-
bol comin en ¢l gque se hacen solidarias en rotacidén. Por
consiguiente, estas levas pueden ser parte integrante de
la méquina 0 interéambiables, 0 parcialmente intercambia-
bles. EL 4rbol comin a las citadas levas es érféétrado en
rotacidén, de forma conocida, por el drbol de transmisibn
principal de la nfquina que asegura el movimiento de vai-
vén de la barré porta—-agu ja eh una cuna pivotante. Ia le~
va asegura el pivotado de la cuna por intermedio de un
elemento de transmisiodn.

Ia mdguina se caracteriza en que el eiemento de
transmisidén comprende una palanca articulada al bastidor
y provista de un palpador en contacto con el perfil de la
citada leva, una barre animada de un movimiento deslizan-—
te, articulada a la cuna, y un elemento intermedio suscep
tible de ser desplazado entre una superficie de apoyo que
presenta la citada palanca y una rampa solidaria axial -
mente de la citada barra.

El dibujo anexo representa, esquendticamente y

a titulo de ejemplo, una forma de ejecucién de la mdqui-
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La figura 1 es una vista en elevaciln.

Ia figura 2 es una vista parcial, en seccidn hori-
zontal, segin II-II de la figura 1, a mayor escala.

Ia figura 3 es una vista parcial en seccibn trans
versal, segin III-III de la figura 2.

La figura 4 es una vista parcial en seccidn longi-
tudinal segin IV-IV de la figura 2.

La figura 5 es una vista desarrollada del perfil
de la leva de regulacibn manual de la longitud del nunto.

La figura 6 es una vista desarrollada del perfil
de la leva destinada a compensar las tolerancias de fabri-
cacibn de las levas de mando automdtico del transportador.

Ta figura 7 es una vista desarrollada del perfil
de los dos caminos de leva de regulacibén manual de la lon-
gitud del punto y del descentrado de la costura y del cami-
no de leva que provoca la inversién del sentido de marcha
del transportador en el momento de la costura de un ojal.

TIa figura 8 es una vista esquemdtica que repre -
senta la posicidn del slemento intermedio del mecanismo de
mando de los desplazamientos laterales de la aguja en el
momento de las regulaciones representadas en la figura 7.

El bastidor de la mdguina representada comprende
un zbealo 1, un brazo libre 2 que contiene el mecanismo de
arrastre del fransportador, una columna 3 en la que se
aloja un motor eléetrico y un brazo superior 4 en el gque
se aloja un drbol de transmisibn principal 5 acoplado al
citado motor. E1 brazo superior 4 lleva en su extremidad
libre una cabeza 6 en la cual se monta una cuna en la que

es arrastrada una barra porta-aguja 7, segin un movimiento
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de vaivén sensiblemente vertical, por el érbéird; ;ccionado
principal 5. La cuna estd ella misma montada pivotante en
torno de un eje paralelo a la barra porta-aguja 7, siendo
mandado su pivotado en torno del citado eje por un mecanis-
mo alojado en el interior del brazo superior 4.

Bsta mdquina de coser es del género de la deseri-
ta en la patente suiza ndmero 297.807 y la oscilacién de la
cuna que provoeca los desplazamientos laterales de la aguja
con miras de la costura de punto en zig-zag es mandada por
una leva slegida en un apilado de levas 8 montadas sobre un
drbol comUn y hecho solidaria en rotacidén de este dltimo,
Por consiguiente, estas levas pueden ser parte integrante
de la mdquina, o intercambiables, o parcialmente intercam—
biables., Este apilado de levas 8 es arrastrado en rotacidn
de forma sincrona con el 4rbol de transmisién principal §
de la mdquina a la cual se acopla el citado drbol comin.

El elemento de transmisidn que transmite a la cu~
na, no representada, el movimiento de oscilacidn mandado por
la leva elegida en el apilado de levas 8 comprende una pa -
lanca 9 provista de un palpador 10 en contacto con el per-
fil de la leva, montada sobre un eje 11 llevado por el bas-
tidor (ver figura 2). Un elemento intermedio 12, montado
gobre ei brazo de palanca 13 oscilante en torno de una ba-
rra 14 articulada a la cuna, toma apoyo por una de sus ex—
tremidades provista de un palpador 15 contraruna superfi -
cle de apoyo 16 de la palanca 9, y por su otra extremidad
provista de un palpador 17 contra el perfil de una leva 18
golidaria de la citada barra 14. |

Se comprende que en el funcionamiento7 la barrs

14 es animada de un movimiento longitudinal de vaivén cuya
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amplitud es funcidn de la posicidn del palpador 15 del ele-
mento intermedio 12 sobre la superficie de apoyo 16 de la
palanca 9 con respecto al cje de pivotado 11 de esta dltima,
y del perfil de la leva elegids en el apilado de levas 8.

Este movimiento longitudinal de la barra 14 se
efectua contra la accién de un resorte de llamada, no repre—
sentado. Determina la amplitud de las oscilaciones de la cu~-
na y por consiguiente la de los desplazamientos laterales de
la aguja.

El centrado de la aguja es determinado por la le-
va 18 que puede ser arrastrada en rotacidén con la barra 14
por un mecanismo mandado por el perfil de leva 20 de una le-
va 21 accionada por wn botdn de mando 52. Este mecanismo es
idéntico al mecanismo de posicionado del palpador 15 sobre
la superficie de apoyo 16 de la palanca 9 mandada por el
perfil de leva 22 de c¢sta misma leva 21 (ver figura 3).

Este mecanismo comprende una palanca pivotante en
torno de wn eje 24 contra la accidn de un resorte de llamada
25, palanca en la que uno de los brazos 23 lleva un palpador
26 que toma apoyo contra el perfil de leva 22 de la leva 21.
Otro brazo 27 & esta palanca estd ariticulado 2l brazo 28 de
la palanca que lleva el clemento intermedio 12 en donde los
desplazamientos a lo largo de la superficie de apoyo 16 de
la palanca 9 son asi mandados por el perfil de leva 22 de
la leva. La posicibn angular relativa de los bragzos de palen
ca 23 y 27 es regulable y fijada con la ayuda de un tornillo
19. |

Se comprende que un brazo 27' de una palanca arti-
culada 2 un tetdén excéntrico 29 de la leva 18 permite mandar

de forma idéntica una rotacidn de la leva 18 a partir del
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perfil de leva 20 por intcrmedio de un palpador 30 que lleva

otro brazo 23' de esta palanca que pivota igualmente en tor
no del eje 24 contra la accidn de un resorte 25'. Ia posi -
cidn angular relativa de los brazos de palanca 23! y 27 es
igualmente regulable y fijada con la ayuda de un tornillo
19¢,

El apilado de levas 8 comprende ademds levas de
mando de los movimientos del transportador dojado en la ex-
tremidad del brazo libre 2 de la mdquina respecto 2 la agu-
ja. Este brgano de transporte de las piezas a coser es arrag
trado en movimiento a partir del drbol principal'S de la
mdquina, siendo mandado la amplitud y el sentido del despla
zamiento, de forma conocida, por intermedio de una barra 31
sensiblemsnte vertical (ver figura 4). En cfecto, como se
describe en la patente suiza ndmero 297.807 precitada, a
cada posicidn angular que cs susceptible de ocupar esta ba-
rra 31, corrzsponde un movimiento de avance o de ratroceso
del citado transportador. Solamente estd representado enel
dibujo el mecanismo destinado a dar las diferentes posicio-
nes angulares a la barra 31l.

La barra 31, que es fija axialmente, presenta en
su extremidad superior un brazo 32 cuya extremidad libre es-
t4 enlazada por una biela 33 a uno de 1los brazos 34 de una
palanca 35 cuyo otro brazo 37 estd provisto de un palpador
38 en contacto con el perfil de ia leva de mando elegida.la
palanca 35 es pivotada sobrec un ndcleo excéntrico 39 monta-
do sobre un eje 36. El ndicleo 39 presenta un dedo radial 40
provisto de un palpador 41 en contacto con el perfil de una
leva 42 montada sobre un ejec de mando 43 y susceptible de

gser accionada manualmente por un botdén 44 con miras a com—
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pensar las tolerancias de fabricacibén del perfil de la leva
de mando de la palanca 35 a contacto de la cual se encuen -
tra el palpador 38,

Ia seleccidn de las levas del apilédo de levas 8
destinadas a mandar respectivamente los desplazamientos la—
tefales de la aguja y los movimientos del transportador en

el curso de una operacidn de costura dada, se efectda por

‘medio de un botén de mando 45 de una bdscula 46 por interme

dio de un arrastre a cremallera. El eje de mando del botén
45 lleva para este objeto un pifidn dentado de arrastre 47,
un sector dentado 48 solidario del eje de la béscuia 46 y
un disco de posioiohado 49 gque presénta, de una parte, mues
cas de posicionado 53 de los brazos 50 y 51 de la bdscula
46 ¥y de otra parte, alojamiontos de posicionado 54 para bo
la, que corresponden cada uno al posicionado de una de las
cltadas muescas 53 con respecto 2 una clavija 55 de encla-
vamiento de la bdscula 46 en la posicidn elegida. '
Una palanca de manda manual 56 de la separaciébn
de los palpadores 10, 38 del apilado de levas 8 con miras
a la seloceibn de levas y dei desenclavado simultdneo del

disco de posicionado 49 se monta ‘en la extremidad de un eje

57 que lleva un brazo 58 que, cuando es desplazado en el

sentido de las agujas de un reloj, haéiéndo referencia a la
figura 4, hace nivofar, »or intermedio de una bilela 59, una
palanca 60, 1votﬂda en 36 enc1ma de 1a palanca 35, en el

sentido contrarlo de 1as agugas de un relog, haciendo refe—
rencia a la figura 2. Esta palanca '60 presenta ‘una hendedu~
ra alargada 61 en la cual se empefa un tetdén 62 que presen-
ta la extremidad del brazo de palanca 34 y al cual estd ar-

ticulada la biela 33. Se comprende que en el momento de su
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pivotado en el sentido contrario de las agujas de un reloj,
haciendo referencia a la figura 4, la palanca 60 arrastra
el brazo de palanca 34 por su tetdn 62 que se empefia en su
hendedura 61, Haciendo esto; separa el palpador 38 del api-
lado de levas 8.

la palanca 60 presenta sin una hendedura 63 de dos
ramificaciones en la cual se empefia un tetén 64 que lleva
la extremidad libre de uno de los brazos 65'de una palanca
cuyo otro brazo 66 toma apoyo, por su extremidad libre coxn -
tra un tetén 67 de la palanca 9. Ia clavija 55 de enclava-
miento de la bdscula 46 estd fijada, por otra parte, al bra
Yo de palanca 65 en su parte media. Se comprende que en ol
momento de su pivotado en el sentido contrario de las agujas
de un reloj, haciendo referencia a la figura 2, la palanca
60 provoca un desplazamiento del tetdén 64 de la palanca 65
hacia la extremidad de la ramificacibn 68 de su hendedura
63, la separacidn del palpador 38 del apilado derlevas 8
por arrastre del brazo 34 de ia'palanoa 35 por su tetdn 62,
la separacidn por el brazo de la palanca 65, de la clavija
55 de su posicidn de enclavamiento del disco de posicionado
49 de la bdscula 46 y la separacibn del palpador 10 del api
lado de levas 8 mediaznte el brazo de palanca 66 que actia
sobre ¢l tetdn 67 de la palanca 9.
_ Los palpadores 10 y 38 se montan de forma despla-
zable en altura paralelamente al eje del apilado de levas 8
y con resﬁecto a estas dltimas, sobre la palanca 9, respec-
tivamente el brazo de palanca 37. Uno de los palpadores 10
estd enlazado simultdncamente a la extremidad del brazo 50
de la bdscula 46, micntras que el otro 38 es solidario de

una »laduita 69 que se encuentra frente de la extremidad
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del brazo 51 de la bdscula 46 destinado a levantarla., Un
tope de apoyo limita el desplazamiento vertical de la pla-

quita 69 a lo largo del apilado de levas 8 de arriba a abajo

‘Cuando el brazo 51 de la bdscula es descendido mfs alld de

este tope de apoyo de la plaguita 69 por accionamiento del
botbn 45, no es mds seguido por la plaguita 59, mientras qie
el brazo 50 continua desplazando el palpador 10 a lo largo
del apilado de levas 8 hacia 1o alto. En estas condiclones,
1la seleccibn de levas del apilado dc levas 8 que manda los
desplazamientos laterales de la aguja continua sin cambio
simultdneo del mando automdtico del transporte.

La palanca de mando manual 56 de la separacién ¢e
los palpadores 10, 38 es devuelta @ su posicidn de reposo rg
presentada en la figura 4 mediante un resorte de llamada 70.
8i se desea desplazar temporalmente la barra 31 de su posi-
cibn en la que manda la marcha hacia delante del transporta
dor a su posicibn en que manda la marcha hacia atrds del trans
portador, es suficiente accionar la palanca 56 en el senti-
do contrario de las agujas de un reloj. Zntonces arrastra
el brazo 58 en rotacién en el sentido contrario de las agu-
jas de un reloj, haciendo referencia a la figura 4, y este
hrazo 58 hace pivotar la palanca 60 por intermedio de la
biela 59 en el sentido de las agujas de un reloj, haciendo
referencia a la figura 2. La palanca 60 arrastra entonces
la biela 33 mediante el tetdn 62, que sobresale por su hen-
dedura 61, en la cual estd pivotada. Haciendo esto, se ac -
ciona el brazo 32 de la barra 31 contra la accidn de un re-

sorte de llamada 83 y que manda temporalmente la citada ba-

rra 31 a su posicién en la que manda la marcha hacia atrds

del transportador.
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Una palenca T4 pivotada en 75 y que presenta en

sus extremidades palpadores 76, 77 respectivamente en con-
tacto de un perfil de leva 78 de la leva 21 y de un perfil
de leva 79 de una leva 71 permite igualmente invertir el
sentido del movimiento del transportador en el momento de
la confeccidn de ojales. En efecto, en el momento de su
pivotado en el sentido contrario de las agujas de un reloj,
haciendo referencia a la figura 2, la extremidad de la pa-
lanca T4 adyacentes al palpador 77 hace pivotar la bharra
31, por intermedio del tetén 73 que lleva su brazo 32, a su
posicidén en que manda una marcha hacia delante del trans -
portador de amplitud igual a la elegida en marcha hacia
atrds. Bste pivotado de palanca T4 es mandado por el perfil
de leva 78 de la leva 21 cuando el perfil de leva 79 de la
leva 71 se encuentra en posicién de costura de ojales, en
marcha hacia atrds (F, figura 5).

Los dos brazos de la palanca T4 que llevan res -
pectivamente los palpadores 76 y 77 estdn articulados en
uno al otro en 75 contra la accidn de un resorte de llama-
da 85 (ver figura 4) que toman apoyo contra una clavija 86
sblidaria de uno de los dos brazos y desplazable en una hen
didura 87 del otro brazo (ver figura 2). Asi es posible ma-
niobrar libremente el botdn 52 y pasar la cima del perfil
de leva 78 bajo el palpador 76 cualquicra gue sea la posi-
cién del palpador 77 sobre cl perfil de leva T79.

Cuando el palpador 10 de la palanca 9 se encuen-
tra en contacto del perfil de una leva apropiada para la
confeccidn de un ojal, clegida en el apilado de levas 8 y
la zona F {ver figura 5) del perfil de leva 79 de la leve
71 estd enfrentado al palpador 77 de la palanca T4, el con
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‘junto de las operaciones sucesivas de costura del lado iz -
quierdo del ojal en marcha hacia atrds y descentrado a iz -
quierda (4), de 1a presilla superior en mercha hacia adelan-
te centrado (B), del lado dorecho del ojal en mercha hacia
5e adelante y descentrado a la derczcha(C),de la presilla infe-
rior en marcha hacia atrds centrada (D) y con descentrado a
derecha del remate del ojal (E) (ver figurds 7y 8) es man-
dado por medio del botdén 52 de accionado de 12 leva 21 cu -
yos perfiles de leva respectivos 78, 22 y 20 estdn represen
10. tados en vista desarrollada en la figura 7.

Los perfiles de leva wue quedan entre I y G corres
ponden a una costura con aumento de ancho de la puntada cen-
trada entre I y H de un valor nulo a un mdximo, después cor
disminucidén del ancho de la puntada y descentrado a derecha

15, entre H y G hasta un valor nulo (ver figura 8).

La leva Tl montada sobre el mismo eje 43 que la
leva 42 presenta adn un perfil de leva 72 en contacto del
cual se cncuentra un palpador 80 sobre una palanca de accio
nado 81 empefiada libremente en forno de la barra 31 de man-

20. do de los movimientos del trahsportador. Egte dispositivo
permite el mando manual, »or accionado del botdén 44, de los
movimientos del transportador cuando estog no son mandados
por una leva del apilado de levas 8. Este dispositivo de
mendo menual es similer al gue sc ha descrito en la patente

25 espafiola nimero 285.777. 7

El brezo 81 arrastra la barra 31 en rotacidn en
torno de su eje en funcidn de los désplazamientos del palpa-
dor 80 a lo 1érgo del perfil de leva T2 por intermedio de urn
clavija radial 82 solidaria de la barra 31 al contacto de la

30.  cual, se mantiene por una de las extremidades de un resorte
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83, cuya otra extremidad toma apoyo contra otra clavija re -

dial 84 solidaria de la barra 31.

El desarrollo del perfil de leva 72, representado
en la figura 5, es el siguiente s

En la zona K; la leva 72 manda la longitud de la
puntada én marcha hacia atrds de una amplitud nuls a una
amplitud (~1) determinada. Esta amplitud continua creciendo,
pero wfs rdpidamente en 1a zona L hasta wna amplitud mdxi-
me. (-4) antes de alcanzar la zona de mando automdtico P
del transportador, en la cual el perfil de la leva 42 (fi-
gurs 6) interviene bara compensar las tolerancias de fabri-
cacifn de la leva de mando automdtico del apilado de levas
8 utilizado y aplicando el palpador 38 contra la leva ele
gida (ver pdg. 7, primer pdrrafo).

Partiendo de la puntada O en sentido inverso, la
leva 72 manda en la zona N, lz longitud de puntada en mar-
cha hacia delante de una amplitud nula a una amplitud (+1)
determinada y esta amplitud continua creciendo, pero mds .
rdpidamente, en la zona M hasta un valor mdximo (+4).

El mecanismo de regulacién de la mdquina desecr.--
ta anteriormente permite pues :

a) ~ seleccionar una leva del apilado de levas 8 con miras
a la costura sencilla o a la costura de ojales, o dos le -
vas con miras al mando automdtico de la costura en zig-zag,
pér acclonado del botdn de seleccién de leva 45 tras haber
lo desenclavado por accionado simultdneo de la palanca 56
en el sentido de las agujas de un reloj;

b) - mandar simultdneamente cl ancho de la puntada, su cen
trado y el sentido del transporte del tejido a coser por

accionado subsiguiente del botdn de mando 52,
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¢) - mandar manualmente y de forma temporal el transporte

Mezers

del tejido @ coser en marcha hacia atrds por accionado de
la palanca 56 en el sentido contrario de las agujas de un
reloj;

d) - enclavar el mando automdtico del transporte del tejido
a coser y compenser las tolerancias de fabricacidn del per-
£41 de las levas de mando automftico del transporte del te-
jido a coser por accionado del botbn de mando 443

e) - regular la longitud de la puntada en el sentido del
transporte del tejido fuera del mando automdtico del trans-
portador por accionado del botbn de mando 44.

Podrdn imaginarse numerosas varientes de ejecu -
cidn del mecanismo de mando anteé descrito. Asi, las levas
18, 21, 71 podrdn tener perfiles diferentes. Asimismo, la
disposicidn de las diferentes palancas del mecanismo podré
ser diferente, en especisl sobre mdguines de coser de tipo
diferente. Los perfiles de levas 42 y 71 podrdn ademds reu-
pirse sobre una misma leva, por ejemplo.

REIVINDICACIONES

Descrito el objeto del presente invento se decla-
ran nuevas y de gropia invencién las siguientes reivindica-
ciones con prioridad de la solicitud de patente suiza nim.
5713/71, del 20 de abril de 1971.

1.~ Perfeccionamientos en miquinas de coser de
punto en zig-zag en donde los desplazamientos laterales de
la aguja son mandados por una leva elegida en un apilado de
levas (8) montadas de forma fija y/o amovibles sobre un
Arbol comin donde se hacen solidarias en rotacidn, siendo
arrastrado este drbol en rotacidn por el drbol de transmi-

sibn principal (5) de la mdquina, que asegura el wovimien—
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to de vaivén de una barra porta-aguja (7) en una cun pivo-
tante, asegurando la leva el pivotado de la cuna por inter-
medio de un elemento de transmisién, caracterizados en que
gl elemento de transmisidén comprende una palanca (9) arti-
culada al bastidor y provista de un palpador (10) en con -
tacto del perfil de la citada 1eva; una barra (14) animada
de un movimiento deslizante, articulado a la cuna, y un ele
mento intermedio (12) susceptible de ser desplazado entre
tna superficie de apoyo (16) que presenta la citada palanca
(9) ¥y una rempa solidaria axialmente de la citada barra(14).

2¢~ Perfeccionamientos, segin la reivindicacidn
1, caracterizados en que el citado elemento intermedio (12)
se monta loco sobre la barra (14) en torno de la cual es
desplazable segin un arco de circulo.

3¢= Perfeccionamientos, segln la reivindicacidn
1, caracterizados en que la citada rampa es el perfil de
wa leva (18) montada sobre la citada barra (14).

4.-  Perfeccionamientos, segin lass reivindica -
clones 1 y 3, caracterizados en que la citada leva (18) es
solidaria en rotacibn de la citada barra (14),

5= Perfeccionamientos; segun las reivindicacip
nes 1 a 3, caracterizados en que comprende un brgano de ac-
cionedo (52) de una leva (21) de doble perfil de leva (22,
20) en donde,el,primero (22) manda el desplazamiento del ci-
tedo elemento intermedio (12) a lo largo de la citada super-
ficie de apoyo (16) que presenta la palanca (9), y el segun-
do (20) la rotacién de la citade leva (18) montada sobre la
barra (14) articulada a la cuna, la totalidad de forma pars
permitir la regulacidn del ancho de 1la puntada por interme-

dio del citedo primer perfil de leva (22)'y el centrado de

7



6.~ Perfeccionamientos, segin la reivindicacidn
1, caracterizados en que el citado apilado de levas (8) com
prende levas de mando de'los movimientos del transportador,
5 comprendiendo el enlace mecdnico entre la leva elegida y
este Ultimo una palanca (35) en la que uno de 108 brazos
(37) estd provisto de un palpador (38) en contacto del per-
fil de la citada leva y cuyo otro brazo (34) arrastra en
rotacidn en torno de su eje una barra de mando (31),sensi-
10, blemente vertical, de la amplitud y del sentido de movimien
to del transportador.
Te=  Perfeccionamientos, segin la reivindicacidn
6, caracterizados en que el citado otro brazo de palanca (34)
arrastra en rotacibn de la citada barra (31) de mando de la
15. anplitud y del sentido de movimiento del transportador por
intermedio de una biela (33) articulada a un brazo (32) so-
lidario de la citada barra.
8.~ DPerfeccionamientos, segin las reivindica -
ciones 12 3, 5y 6, caracterizados en que comprende un Or-
20, gano (46) de seleccién de dos levas del citado apilado de
levas (8) que llevan simultdneamente al contacto del perfil
de una leva yue manda los despiazamientos laterales de 1la
aguja, el citado palpador (10) de la palanca (9) gue produ
ce los desplazamientos correspondientes de 1a cuna mediante
25, el elemento de transmisién (12, 18, 14) precitado y a con-
facto de una leva que manda 1los movimientos del transporta-
dor, el citado palpador (38) de la palanca (35) que arras-
tra en rotacidn la citada barra (31) de mando de la ampli-
tud y del sentido de movimiento del transportador.

30, 9.- Perfeccionamientos, segin la reivindica -



10,

15.

20,

25,

30,

cidn 8, éaracterizado en el citado drgano de ééiSZEikn es
una bdscula (46) mandada por un 'érgano de sccionado ma—
nual (45) en el que uno de los brazos (50) levanta uno de
los citados palpadores (10) con respecto ai citado apila-
do de levas (8), mientras que el otro (51) desciende con
el otro palpador (38) e inversamente. .
10.~ Zerfeccionamientos, segin las reivindi-
caciones 1 & 3 y 5 a 9, caracterizados en que comprende
un Organo de mando (56) de un mecanismo (58-65) que asegu-
ra simvltdneamente el desenclavado del brgano (49) de se-
leceién de leva y la separacibn de palpadores (10, 38) que
se encuentran en contacto del citado apilado del levas (8),
11.- Perfeccionamientos, segin la reivindica-
cibén 10, caracterizados en que el citado dérgano. de mando
(56) del mecanismo de desenclavado (58-65) del 6rgano de
seleccién y de separacidn de los citados palpadores (10,
38) del apilado de levas (8) manda adn un mecanismo de cam
bio instantineo en el sentido de movimiento del transpor-
tador.
12.- Perfecccionamicntos, segin las reivindica-
cioncs 1 a 3y 5 a 8, caracterizados en que comprende ade—
ofs un 6rgeno de mando manual (44) de una primera leva (71)

de regulacién manual de la amplitud y del sentido de movi-

miento del transportador y, cuando csta primera leva (71)

estd on una posicibn inactiva, una sepunda leva (42) que
permite compensar las tolerancias de fabricacibn de las
levas de mando de la amplitud y del sentido del movimien-
to del transportador que toma parte del citado apilado de
levas (8).

¢

13.- Perfeccionamientos, segin las reivindica-



5

10,

15,

20,

250

30.

vas (22, 20) de la citada levae (21) a doble perfil de leva

estdn concebidos de forma para permitir la regulacibn simul-
tdnea de la anchura de guntada y del centrado de la costura
en el momento de las costuras en zig-zag mendadas por una
leva elegida en el citado apilado de levas (8) y en el momen
to de 1a confeccibn de ojales.

14.~  Perfeccionamientos, segin ias reivindica-
ciones 1a 3 y5a 12; caracterizados en que la citada leva
(21) de doble perfil de leva (22, 20) para la regulacién
manual simulténea del ancho de la puntada y del centrado de
la costura comprende ademds un tercer perfil de leva (78)
que manda un mecanismo (73—77) que coopera con un segundo
perfil de leva (79) de la citada leva (71) para la regula-
cién manual simultdnea de la longitud de la puntada y del
sentido de movimiento del transportador, Permitiendo este
mecanismo (73-77) producir la inversién del sentido de mo-
vimiento del transportador, en el momento de la confeceidn
de ojales. 7

15.~  Perfeccionamientos, segin la reivindica -
clbn 14, caracterizados en que el citado mecanismo para la
inversibn del sentido de mov%miento del transporitador en el
momento de la confeceidn de ojales comprende una palanca
(74) en 1a que uno de los brazos estd provisto de un palpa-
dor (76) en contacto con el citade tercer perfil de leva
(78) de la citada leva (21) de doble perfil de leva (22,20)
¥y el otro brazo ¢std provisto de un palpador (77) que coo~
pera con el citado segundo perfil de leva (79)=de la cita-
da leva (71) de regulacidn del transporte, cooperando este

otro brazo con un organo (73) de arrastre en rotacidn de la



MIA.

10.

- 18 -~

401899 st

citada barra (31) de mando del sentido de movimiento del

fa

transportador.

16.~ Perfeccionamientos en mdquinas de coser de
punto en zig-zag.

Segin se describe y reivindica en la presente me-
moria descriptiva que consta de 18 hojas foliadas y escritas

a mdquina por una sola cf acompafiadas de los dibujos re -

glamentarios.,
Madrid, a 19 4 il de 1972.

D.a.
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