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La presente invencidn tiene por objeto un proce~
dimiento, con su correspondiente dispositivo para regular
la velocidad psriférica de las canillas en las maquinas -

ovilladoras y/o dobladoras de hilo de cabeza independisnte.
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Las cabezas indspendientes a las que la invencidn
se refiers tisnen la funcidn, ya sea de doblar los hiles sa
bre canillas, las cuales seran utilizadas despuds en las =
torcederas, ya sean estas normales o del tipo denominado de
"doble torsidn", o bien de ovillar carretes de paso constan
ta,

En el caso de doblado de los hilos, dicha opera-
cidn constituye la fase praliminar de preparacidn de los -
hilos para la rstorcedura, la cusl se realiza acaplando hi-
los que tengan el mismo nimeroc, pero gue puede ser realiza-
da también doblando hiles de nimeros diferentes.

La dobladura se realiza normalmente sobra doblado-
ras cuntinuaarque estan capacitadas para deblar de des a -
tres, cuatro o mds cabos,

Hay que tener presente que: cuanto mayorss =on las

canillas de dobladura (preferiblsmente el hilo debs sstar

" ya aclarade antes de la dobladura), cuande mas uniforme es

la tensidn de enrollado sobre la canilla, tanto menor resul
ta el coste de la operacidn de doblar, coste que rasulta -
particularmente modesto cuando va unido a una mejor calidad
dal hilo retorcido.

5i consideramos el aclarado del hilo, esto s, la
geliminacidn de las durezas y partes gruesas del hilo, vemos
qus la bobina (rusca de dobladura), debe ser independiente
de los otros, y es precisamente por esto que han sido estu-~
diadas y realizadas las mdquinas ovilladora y dobladoras
de cabeza independiente de precisidn o de paso constante.

Las ovilladoras y dobladoras de paso constants,
tienen la prerrogativa de realizar canillas que, a paridad
de volumen, tienen un contenido de hilo muy duperior a las

ovilladoras y a las dobladoras normales.
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Dichas mdquinas de precisidn pueden dividirse en
dos tipos, en @l caso de canillas realizadas con una sec-—
cidn axial constituida por la revolucidn de un trapecio, Yy
mds precisamente pueden ser, ya sea dsl tipo con nimero de
espiras igual, cualquiera que sea el espacio y con ndmero
de espiras independiente del sspaciado.

En nuestro caso, esta distincidn no interesa,

Las cabezas de precisidn reciben géneralmenta el
movimiento bdsico desde medios comunes y cada una contiene
en si todas las funciones, tales como: enrollamiento, regqu-
lacidn de la velocidad de la canilla, tensidn del hilo, dis
tribucidn del mismo, parada y arrangue, permitiendo as{ una
elevada autonomia y una amplia posibilidad de automacidn,
de regulacidn y de adaptacidn a las exigencias espscificas
e instantdneas de las canillas.

: Las cabezas independientes de dobladura o de ovi-
llada, son esengialmente de dos tipes: un primer tipo es -
aquel que deriva el movimiento rotatorio de la canilla de

un arbol distribuidor de movimiento comdn, utilizéndd reen-
vios mecdnicos para suministrar, adecudndola, la vélbﬁidad

a la canilla, Un segundo tipo es realizado acoplando’a cada
canilla un motor eldctrico y sometiendo éste a medios regu-
ladores de la velocidad de rotacidn; es decir que, mientras
en 8l primer tipo tenesmos medios mecanicos colocados entre
la fuente de energia primaria, (en nuestro caso fuerza mo-
triz), y las canillas y es sobre tales medios mecdnicos que
se efectda la regulacidn, en el segundo tipo, tenemos que

la fuerza motriz acciona un motor eléctrico directamente co-
nectado con la canilla y es sobre tales motores que se apli-
ca la regulacidn.

Pussto que el hilo enrollidndose sobre la canilla
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viene a asumir didmetros siempre mayorass, para mantener cons
tante la tensidn de dobladura u ovillado, es necesario man=-
tener constante la velocidad periférica de rotacidn de la
capa sxterna de hilo enrollado.

Hasta ahora, los sistemas para realizar ésto eran,
como hemos dicho, esencialmente de dos tipos: un primer sis-
tema, del tipo mecanico, se beneficia de un palpador que sien
te toda la superficie de la canilla y transmite su incremen
to, que lse sobre la canilla en formacidn, a un sistema de
reenvio que en nuestro caso ssta unido a poleas de expansidn
o ruedas que corren sobre un disco motor, separandose radial
mente de &1 y seleccionando asf{ diferentes velocidades peri=-
féricas. '

El segundo sistema- prevee ccntrariamenta,.que en-
tre el medio motor y la canilla, la relacidn de récuccidn
sea mantenida constante.

También en este caso un palpador, que interesa to-
da la canilla, transmite las variaciones radiales, yérifi-
candose sobre la canilla, a un reostato, el cual, a su vez,
actla sobre sl medio motor, constituido en nuestro caso por
un motor sléctrico.

La presencia del palpador presenta, sin embargo,
un importante problema relativo a la calidad del hilo, ya
que éste tiende a perjudicarse dehido al roce del palpador
gfectuado sobre él. Por otra parte, el palpador les conti=
nuamente la mdxima protusidn y no el didmetro instantaneo
de enrollamiento del hilo.

Ademds de esto,tsnemos qus el tipo a poleas expan-
sivas o a disco motor, es realizado con un sistema complejo

de construccidn que es costoso e inestabls, estando compues-

to de muchas partes, mientras qus el tipo con reostato aun=-
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que tiene una ventaja de mayor simplicidad constructiva,
respecto a aquel ssencialmente mecanico, (se aliminan mu-
chas partes) presenta sin embargo el defecto de partir del
supuesto de una comparacidn lineal existente entre un dia-
metro mdximo externc de la canilla temporalmente alcanzado,
y la velocidad instantanea periférica del hilo de enrallado;
siendo el didfetro externo lefdo, normalmente el maximo, re-
lacionado con un valor a introducir en serie o en paralelo
con el motor eléctrica, condicionando su velecidad de rota-
cidn.

En la préctica, una comparacidn lineal entre velo-
cidad de dobladura o enrollado, didmetro instantaneo lefdo
sobre la canilla y valer proporcional, obtenido, pur‘éjemplo,
actuando sobre un reostato a insertar en el circuito de man-
do, no es obtenible o por lo menos, no es obtenible fdcil-
mente, ya que si bien ella existe, no es posible alcanzarla
nunca. .

Hay que tener presente, para la evaluacidn de ta-
les dificultades, el notable campo ds variaciones,.bampo de
variacidn continua y gue se extiende normalmente en.una prg
porcidn de unc a cuatro y aln mds. Por otra parte, la cali-
dad de la dobladura o del producto obtenido es tanto mejor,
cuanta mds preciso e@s el sistema requlador, de forma que si
8l sistema regulador. fuese instanténeo y perfectamente pro-
porcionado, se obtendria una canilla de hilo que podria ser
trabajado en las mdquinas ovilladoras o devanadoras a la md-
xima velocidad posible, sin peligro de roturas ni de anoma-
lias en el producto obtenidol

Se ha intentado también producir reguladores capa-
ces de medir la tensidn instantdnea del hilo que esta sien-

do doblade, o devanado, y transmitir tales valores al medio
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regulader del movimiento, pero tampoco estos sistemas han
resultado positivos, ya sea por el vasto campo de variacidn,
ya sesa por la dificultad de relacionar tensiones - velocida
des del hilo - entidad instantanea del valor propaorcional,
ya sea por la no linearidad y constancia de la relacidn vew
locidad del hilo o tensidn del misme, no linearided recono-
cible en todo 8l hilo corriente arriba de la canilla,

Por todos estos motivos, la velocidad instantdnea
de dobladura o de devanadura, ya sea en el sistema mecdnice
o en los sistemas .con valores proporcionales, no ha sido -
nunca obtenida dentro ds valores que pudieran considerarse
constantes o casi constantes, (por ejemplo en un daﬁpb com=-
prondido entre mds o menos 0,2 + 0,4 %); mientras qgé, por
el contrario, siempre se ha concretado una relacién?ehtre
velocidad del hilo y didmetro de enrollamiento capaé de ser
asimilada, llevada sobrae un diagrama de ejes carteéiénos, a
una trayectoria o a una linea quebrada asimilable a olla,

Debido a las deficiencias de los sistemas citados,
se ha intentado encontrar y realizar, con los siatémas cong,
cidos, una condicidn dptima tal que sea medianamente vilida,
admitiendo desviaciones en los extremos y, eventualments tam
bién, en el centro del trazado resultante,

Para obviar esto, y para obtensr una raegulacidn
de la velocidad de dobladura o devanadura, directa e instan
tdneamente relacionada con el didmetro real instantaneo de
enrollamiento, es decir, para obtener una velocidad de do-
bladura o devanadura del hilo, constante en toda la exten-
sidn del trazado, hemos procedido a estudiar y a realizar
los perfeccionamientos que hemos propuesto y qué farman el

objeto de esta invencidn.
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Los perfeccionamientos objsto de la invencidn par-
ten del supuesto de qus solo la lectura de la velocidad de
desplazamiento del hilo puede garantizar la exactitud de re
glaje instanténea, dentro de un campo de variacidn estable-
cido o gue puede ser establecido, cuyo campo puede y debe
ser variable a voluntad. Se ha estudiado esto, porgque, in-
troduciendo uno o mds términos de confrontamiento, a los cua
les son transmitides para comparacidn unos desplazamientas
angulares mecanicos, se tienen deformidades de funcionamien
to gue llevan a una velocidad de dobladura y devanadura,y,
por cor:elacién directa, a una tensidn de dobladura y de de-
vanadura sohre la canilla, que noc son constantes } ﬁné, in-
cluso, no estan contenidas dentro de limites tales que pue-
dan ser consideradas constantes a los efectas de larcpera~
cidn corriente abajo de la dobladura o de la devanadura,

En adelante utilizaremos los términos dobiadura y
ovillado independientements, ya que ambas operacicnss o fa-
ses de slaboracidn son idénticas a los efectos de ls inven
cidn, por lo que, donde dacimds dobladora, dobladura, do-
bldndose, stc. ldase también ovilladora, ovilladura, enro-
llandose, stc., como por otra parte, ha sido ya el caso en
lo que preceds,

Con el sistema propuesto, la regulacidn de la ve~
locidad puede obtenerse utilizando medios mds o menos rdpi
dos en la respuesta, asi{ como también utilizando medios méds
o menos dotados de inercia, ya sea en la emisidn de energia
de salida, ya sea en la transformacidn de energia de en-
trada, en movimientos concretos, o mediante la insercidn de
filtros variables retardatorios y/o equilibradores de la -
respuesta,

Es posible, por consiguiente, obtener, ya sea una

Y
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respuesta inmediata de ajuste a una variacidn instantanea
del pardmetro “velocidad" establecido, ya sea una respuesta
amortiguada y mas nivelada, ya sea, en fin, variar el valor
de la variacidn de velocidad, mds alld del cual el sistema
propuesto intervisne para reconducirla al valor 6ptimo, 8sg~-
to es, crear una regulacidn por grados o por microgrados.

Las perfeccionamientos propusstos derivan energia
de salida genserada directamente por la vslocidad del hilo y
utilizan esta energfa para graduar la cantidad de corriente
remitida a un motor de corriente continua que,en el caso pre
sente, puede ser también sustituideo por un conjunto electro-
magnético a induccidn, del tipo de deslizamiento 00qtiolabla.

Por lo tanto, la previa amplificacidn de éﬁérg{a
derivada directa e instantdmeamente del hilo, es la‘séﬁal
misma que, pravias sventuales filtracionss, gobiarné la ve-
locidad instantdnea del drganc motor y, consecuentemente, =
ajusta la rotacidn de la canilla que, a su vez, condiciona,
el cierre del giclo, la velocidad instantédnea de dchladura.

Como complemento del sistema regulador, er los =~
perfeccionamientos propuestos, sa han previsto medies para
geliminar las falsas ssfiales, como podrian ser, por ejemplo,
aquellas transmitidas por el hilo parado.

Si, por una de las mdiltiples causas posibles, sl
hilo que ssta siendo doblado se parase, la energf{a que se-
ria derivada alcanzaria un valor infinito o casi infinito,
en cuyo caso, 8l drgano motor, seria solicitado a aumentar
su velocidad hasta un valer infinito en el que reegquilibrar
los valores dptimos,

En este caso, sin embargo, los medios de elimina-

cidn de faldas sefiales interviemnsn parando el organc motor
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y permitiendo al operario que intervenga o bien a los me-
dios automaticos, eventualmente previstos, intervenir para
reestablecer la continuidad del trabajo.

Otro caso posible s el de un aumento instantd-
neo y momentaneo de velocidad, en este caso, los medios ~
eﬁantualas previstos pueden filtrar el rendimiento anormal
dejdndolo pasar, sdlo despuds de un cierto tiempo de pre-
sencia del mismo y previa alimentacidn gradual en el circui
to o bien, seglin otra regla controlabls y que puede esta-
blecerse,

Los medios de eliminacidn de falsas sefiales, como
s8 ha dicho anteriormente, pueden situarse, ya ssa wn los me
dios eléctricos y/o electrdnicos, que conectan los medios
indicadores de la energia ds entrada a los medios meotarss,
ya sea en los medios motores mismos, o acoplados a elilos,

Mas especificamente, la invencidn utiliza un dis-
pasitivo medidor de la velocidad efectiva instanténga~del
hilo en curso de doblaje, para obtener la snergia necesaria
para la regulacidn.

Dicho dispositive elsevador envia la seffal a una
unidad principal, la cual subordina sl drgano motor. El elsg
vador puede ser del tipo de rendimiento continuo, y puede
estar constituido, por ejemplo, por una dinamo taquimétrica,
o bien puede ser del tipo de rendimiento periddico. Tales
elevadores son conocidos en la técnica de la regulacidn y
ampliamente utilizados para la lectura de la velecidad de
desplazamiento de planchas, hilos metalicos, telas, carto-
nes, polietena, etc.

En el caso de energfa periddica, el sistema de com
paracidn relacionard el numero de rendimiento energético

en la unidad de tiempo, y de esta correlacidn obtendrd las
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seffales a suministrar a los medios motur;s.

En el caso de un medio medidor qus emite un rendi
miento energético proporcional y continuo, tenemos que, en
nuestro caso, 6ste suministra una tensidn proporcional al
valor efectivo de la velocidad del hileo. Ests valor, de la
tensidn real, s8s confrontado con el valor de la tensidn pre-
fijada y correspondiente a la velocidad de rotacién del dis-
positivo lector.

La diferencia entre estos valores es transmitida -
como valor condicionante al circuito de regulacidn de la co
rriente enviada al drgano motor.,

En la forma mds simplificada, el grupo de;h;aicién
y control de la velocidad de doblaje y consecuantaménta da -
la velocidad de rotacidn del drgano motor, se cumpéhg'de: una
unidad medidora de la velocidad efsctiva del hilog ﬁna unidad
principalj un potencidmetro para la predispasicidp.dsl valorx
deseado; un dispositivo para indicar la corrlente'gfgctiva;

y una reactancia de nivelacidn., En el caso, por otra parte,
de medios indicadores de rendimiento discontinuo o_bien de me
dios indicadores de rendimientos periddicos, en lué;r dsl po-
tencicmetro del valor deseado, del indicador de la corriente
efectiva, y de la reactancia de nivelacidn, tendremos: medios

calibrablas lesctores de la periodicidad ds la sefial, o bian -

‘capaces de contar las sefiales piloto en la unidad de tiempo;

medios reveladores de las seflales efactivamente emitidas; y
medios de nivelacidn y/o de umbral de intervencidn.

En nuestro caso, 8l drgano indicador de la veloci~-
dad instantdnea efectiva del hilo estd constituido por una -
polea, puesta en maovimiento directamente por el hilo apenas
doblado, sobre el eje de la cual estdn instalados los medios

capaces de emitir impulsos contfnuos o bien, ssgdn una al-
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ternancia positivonegativa, o bien todo o nada.

En el caso en que los medios emisores estuviesen
constituidos por una dinamo taquimétrica u otro medio and-
logo, siendo la velocidad en un motor en centimetros cldbi-
cos, directamente proporcional a la corriente suministrada,
y siendo el motorrqua lleva en rotacidn el carrete del tipo
de c.c., ®stableciendo una corriente standard (potencidme-
tro de prodisposicidn del valor deseado) es posible confron-
tar constantemente la corrisnte nominal con la efectiva -
(indicador de la corrients efectiva) y enviar ls energia al
drganc motor nivelada al valor normal (reactancia delnivela-
cidn) y obtener asi un-regiaje arménico de la velocidad de
rotacidn del medio motor, ajustado a las variaciones de ve-
locidad de doblaje. -

Por otra parte, en el caso de indicadores de rendi
mientos intermitentes, o bien discontinucs, o periddicos, -
podremos tener On motor accionado tambidn por una pulea mo-
vida por el hilo en doblaje el cual acciona, o subordina, sg
gdn los medios utilizados, uno o mas haces de luces; o tam-
bién microinterruptores de proximidad del tipo magnético,

o bien hace girar un magneto el cual gira entre dos expan-
sionas.

En este caso tendremos un circuito andlogo al pre-
cedentemente aascritu, sdlo que la lectura se efectuara in
directamente, es decir, por confrontacidn de intervalos de
tiempo, o bien por confrontacidn de frecuencia y/o de la du
racidn de la sefal.

Otro sistema utilizable es la adopcidn de masas
expansibles que se alejan del eje de rotacidn en proporcidn
a la misma velocidad de rotacidn.

Estas masas expansibles pueden condicionar un mag-
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neto, por ejemplo permanente, sl cual se aleja 0 se aproxi-
ma, de elementos magnetosensibles, como por ejemplo magnsto
~resistores.

Dado que la velocidad de rotacidn y por consiguien
te, la posicidn reciproca magneto y, per esjemplo, magneto-
-rasistores ( en igualdad de los varios que componen sl gru
po), ha de ser constante, tenemos gque el problema de la co-
rraccidn de la curva de respuesta de los magneto-resistorss
y de los otros elementos magnetosensibles, esventualmente -~
utilizados, queda superado y que cualguier pequefia variacidn
reciproca es sentida por sl sistema, el cual esta asi sn -
conaiciones de lesr constantemente el dasequilibri&‘gue se
verifica, por ejemplo, en un puente de Wheatson, en’el cual
el elemento magnetosensible estd inserto.

Con referencia a cuanto gueda descrito, eﬁgias lami
nas: adjuntas se ilustran algunas soluciones ejemp;g;es, de
cardcter no limitativo, adaptadas al fin de una mejor des-
cripcidn y clarificacidn del concepts generador dshlé in-
vencidn, _

La figura 1 ilustra, en nuestro caso, unﬁ aﬁpare-
jadora de cabezas independisntes, vista de perfil y comple-

ta con bastidor portacarretes con pasage intermedic para la

operaria. En el ejemplo se ilustra el caso del acoplamien-

‘to de cuatro cabos prelsvados de otros tantos carretes de

hile Unico, El ejemplo indica el caso de alimentacidn pri-
maria retirada ya en corriente continuaj en la prdctica, -
tal alimentacidn puede ser también efectuada en corriente
alterna., Las posiciones temporales, ilustradas en la figu-
ra entre las partes componentss, tienen dolamente una fun-
cidn explicativa y no vinculante.

La figura 2 ilustra esquemdticamente un grupo indi
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cador regulador de la velocidad del hile, cuyo circuito cap=-
tador y cuyo circuito de mando estén rspresentados en blo-~
ques. El grupo medidor de la vslocidad del hilo es, en el ~
ejemplo, un generadosr HALL accionado por una polea,

La figura 3 ilustra esquematicamente un grupo simi
lar al de la figura 2, y adoptando un pequefia generador de
corriente continua.

La figura 4 ilustra esguematicamente un grupo indi
cador y regulador de la velocidad del hilo; similar & agque-
llos de las figuras 2 y 3, pero adasptando un disco giratorio
que condiciona un indicador fotosensible el cual emite im-
pulsos que, por frecuencia y por duracidn, son proporciona-
les a la velocidad de rotacidn del disco y por tantg a la ve~
locidad del hilo.

La figura 5 ilustra asqueméticamente,comoAa; las
figuras 2 a 4, un grupo ipdicador regqulador de la !%;qcidad
del hilo, ilustrado con la adopcidn de los blogues y adoptan
do una magneto permanente que activa un elemento méégetosen-
sible, 7

La figura 6 ilustra esquemdticamente un gfdbh indi~
cador, regulador de la velocidad del hilo, similar a los =~
ilustrados en las figuras precedentes, pero diferenciandose
de sllos, ya sea por el sistema de indicacidn de la veloci-
dad, ya sea por el control de la tensidn de armadura del mo~
tor, realizado mediante variaciones del angulo de paraliza-
cién de un diodo controlado,

Refiriéndonos a cuanto se ha ilustrado a manera de
ejemplo y a cuanto ha sido descrito, tenemos que, como se ha
dicho, en la figura 1, se representa una emparejadora segin
una vista de flanco.

La emparejadora ilustrada en el prasente caso seo
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compone de una bancada 1, ds cabezas independientss 2, con
carros mdviles 3, rastrillers 4, portacarretes 5, grupos -
tensahilos 6 de una o mas secciones de tensidn para cada -
cabo (los tensahilos, en el caso en cuestidn, pueden tener
un mando sléctrico de parada del carrete 7 a la rotura del
hilo 8). El conjunto de hilos 8 produce el hilo doble 9 que
g@s distribuido por sl grupo guia-hilo 10, sobre el carrste
7, en el cual se esnrolla,
Seqln la invencidn, cada cabeza independiante.Q,

es accionada por un motor de corriente continua 11, que pug

de estar conectado también axialmente con sl érbol_da mando

del carrate 7. X

Siempre de acuerdo con la invencidn, tane&sg des~-
pués: un medio indicador 12-de la velocidad del hiié; dicho
medio, en la fig. 1, en este caso, esta representadé‘donde
normalmente se hallan los rodilles igualadores ds tensidn
(rodillos igualadores que pueden astar situados en.otra par
te); un madio 13 para la predisposicidn de la velocidad de-
seada de enrollamiento sobre el carrete; una unidéﬁ de po~
tencid 14 que contiene también los medios indicadores de la
corriente efsectiva suministrada al motor 11.

Segdn lo ilustrado en la figura 1, la corriente pso
cedente de la linea 15, antes ds pasar al motor 11, pasa a -
.través de la unidad de potencia 14 que, por medio del indicador
de la corriente efectiva enviada al motor, verifica la alimen
tacidn que llega al motor 11, adscuandola a la energia de ren
dimisnto que, depurada y confrontada con sl parametro estable
cido en el medio 13, le llega del indicador 12,

Tensmos asi gue, aumentando la velocidad dsl Hilo 9,

8l indicador 12 envia un rendimiento que el medioc 13, por con
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frontacion, indica superior al das;ado, esta excedencia es
amplificada y depurada e inmersa en el circuito de potenciar
el cual, previo control de la corriente enviada al motor, la
reduce hasta gue la energia emitida por el indicador 12 sse
igual al valor predispuesto en 13 y correspondisnte al valor
prefijado de la velocidad de doblaje.

Lo cantrario ocurre cuando el indicador sefiala una
reduccidn de la velocidad del hilo., A efectﬁs de simplifi~-
cacidn en la repressentacidn y en los ejemplos, en la figura
1 hemos representado una alimentacion primaria 15, ya en co
rriente continua; en la realidad, esta alimentacidn prima-
ria puede venir en corriente altermna y, con sistemagiconoci-

dos en la técnica, ser después convertida en corrisate con-

tinua, o
Corriente abajo del circuito de potencia, y en el
circuito de potencia mismo, puede ser previsto un medio ni-

BN

velador, o bien.una reactancia de nivelacidn, o también otra

medio similar, que pueda servir a nuestro fin.
M |

Este medio nivelador puede suavizar los aiﬁétes -
de velocidad del motor, consecuentes a laos impulsb3 due le
lleguen, evitando as{ tironass o aflojamientos peligrosos pa
ra la economia’ de la fase en acciéq y para las sucesivas re
queridas por el cicle tecnoldgico de elaboracidn del hilo,

Como queda dicho, los medios indicadores 12 pueden
ser de divsrsa:especie y los técnicos dsl ramo estdn facil-
mente en condicionses de concretar tales circuitos, siendo
éstos ya conocidos, si bien utilizados en otros campos de la
técnica y para otros usos.

Refiriéndonos a las figuras 2 a 5, tenemos algunas
soluciones preferentes realizables, de la invencidn como se

ha propuesto, cuyas soluciones son claramente ejemplificati
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vas y no limitativas gque,en el caso en cusstiﬁn,astén re=-
presentadas en bloques para simplicidad de explicacidn del
contenido de la invencidn.

La polea 20, sobre la cual corre el hilo 9, ponién
dola en rotacidn, (ver fig., 2), arrastra consigo el magnsto
permanente 21, magnetizado diametralmente, el cual hace gi-
rar las expansionses polares a proximidad del circuito magné
tico constituido por dos pequefias tiras 22 y 22', que guian
el flujo, llevdndolo a atravesar un generador de HALL 61,
Estando sl gsnerador de HALL 61 recorrido longitudinalmente
por una corriente continua constante 60, entre lag otras
dos conexiones del generador se manifiesta una teﬁéiﬁn que
présanta un flujo correspondients al del campo magnético,
en nuestro caes, tenemos una corriente sinusoidal;ﬁiierna
23 que es recibida por el grupo 24 que constituye uh'ampli—
ficador de deflsxidn el cual, en este caso, pilote-un esta-
dio demultiplicador 25 que reduce la frecuencia ds los im-
pulsos desposeyéndoles sventualmente de posibles~anqmalias.
Tal demultiplicador 25 puede también no estar inscrito o -
bien no sstar previsto; en nuestro caso ha sido previsto
para simplificar el grupo 26 que estd situado corrisents aba
jo.

La frecusncia asi obtenida ss comparada con la -
frecuencia standard (o bien con un lector de retraso, o con
un medidor de ondas, o con otro medio similar o equivalen-
te). La frecuencia standard, o bien el retrasoc, o la onda
o el otro pardmetro supuesto, puede ser regulable mediante
el accionamiento de un sistema 27 que permite ajustar el tal
pardmetro al valor de la velocidad deseada. La seifal que se
produce en 28 es una sefial que, ejemplificando, indica el

anticipo o el retraso de la gefial real respecto al valor
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Este anticipo o este retraso es transferido al cir-

standard,

cuito de potencia sl cusl, como la corriente efectiva envia-
da al motor 11, ha sido medida en 29, hace que se suhordina
a la sefial la corriente efectiva snviada al motor.

En el circuito puede ser inscrita la reactancia de
nivelacién 30, u otros medios niveladores adecuados, que -
sirve para amortiguar la brusquedad de los aumentas requeri-
dos por los medios niveladores 12; tenemos pues que, 31 y 32;
son respectivamente fusibles y seccionadores; éstos Gltimos
han sido incluidos a titulo de complsmento, ya que son par-
tes auxiliares comunes a todos los circuitos eléctficés.

En la figura 3 se ha ilustrado a t{tulo de.ejemplo
otro circuito indicador interconector de un tipo hféferido
que utiliza como medio indicador de la velocidad BPéctiva
del hilo, un pequefio generador de corriente continua.-indica-
do esquematicamente con 35.

E1 hilo en doblaje 9, pone en rotacidn la polea
20, la cual arrastra en rotacién el rotor 44. La corriente
cont{nua as{ gensrada,la cual estd caracterizada por la -
velocidad del hilo 9, o bien por la velocidad inducida en
la polea 20, 8s recogida por el conductor 37 y llesvada a la
unidad principal 38. Aqui es laida en sus pardmetros y con-
frontada con el valor preestablecido en 36 que representa
la velocidad dptima que: se quiere obtenser en el hilo. Esta
confrontacidn es leida y se aobtiens un rendimiento que, pre-
vio control en 29' de la corriente efectiva enviada al mo-
tor 11, rectifica la corriente enviada al motor, adecudndola
a la seffal procedente del pequsifio generador 35.

: Andlogamente a lo representado en la fig. 2, en

la fig. 4 tenemos otro circuito preferencial que recibe im-
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pulsos periddicos que pueden ser obtenidos desde un inte-
rruptor de pasividad, o también de impulsos luminosos en com
binacidn con un elemento fotosensible. En nuestro casa, en
la fig, 4 se ilustra una aplicacidn con la adopcidn de ele-
mentos fotosensibles, y tenemos que la polea 20 acciona un
disce 39,con uno o mas agujeros o fisuras 40 (cuatro aguje-
ros en 8l ejemplo adoptado); dicho disco 39 esta interpues-
to entre una fuente luminosa 41 y un elemento fotosensible
42,

El elsmento fotosensible 42, que recibe periddi-
camente el impulso luminoso, env{a una sefial intermitente,
definida sn cuantd a frecuencia y duracion por la;ﬁaibcidad
de rotacidn del disco 39, a la unidad principal SB;TEn esta
unidad tiene lugar la lectura, eventualmente praviﬁfémplifi
cacidn de la sefial misma, y su comparacidn con lo e%tableci—
do en 36 en el predisponedor del valor deseado. | -

Esta confrontacidn genera una sefial de mando, posi-
tiva o negativa ssgin que la velocidad del hilo dgpé;aumen-
tarse o disminuirse, la cual condiciona la corrienté“envia-
da al motor 11.

Esta corriente es laida en el circuito de poten-
cia sn 29'' y confrontada con el valor dptimo resultante

de la sefial de mando, en base a cuya confrontacicn el cir-

-cuito de potencia corrigs la corriente enviada.

Inmediatamente corriente arriba del motor, como en
gl ejemplo de fig. 2 v fig. 3, puede haher un nivslador o
retardador 30, el cual, como se ha dicho, tiene el objeto
de, ya sea dejar filtrarse las variaciones de velocidad del
motor con un cierto restraso, o bien de suavizar cisrtas -
puntas repentinas, o crear situaciones de progresividad ho-

mogénea en las variacionss inducidas en el motor.
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También en la figura 5, tenemos un sistema prefe-
rente de intsrconaxidn y control, en parte analogo a los -
ilustrados en las figuras precedsentss,

La diferencia substancial consiste agui en cdmo
es llevada a cabo la medicidn de la velocidad efsctiva del
hilo y en cdmo esta medicidn es convertida sn una sefial de
comparacidn y contral,

La polea 9, pone en rotacidn dos o mds masas 45
libres de expandirse. Cuando el esje de rotacidn de tales ma-
sas ssa vertical no habrd necesidad del medio eldstico 47
de contraste; si por el contrario, el tal eje es horizon-
tal, dicho medic resistente podrda ser previsto. L

El desplazamiento radial que la rotacién'idduce -
en las masas 45, provoca un desplazamiento axial dei, casqui-
llo mévil 46, el cual llsva en su extremo un magnetc .perma-
nente,

Este magneto permanente se aleja o se aptgxima del
pequeffo bloque 48, segdn que aumente o disminuya la velaci-
dad de rotacidn ds la polea 20 y, por tanto, en fuqciﬁn de
la mayor o menor expansidn de las masas 45, R

Dicho alejamients o acercamiento, aumenta o reduce
la separacidn existente entre el magnetc permanente y el pg
guefio bloque 46, impartiendo asi mds o menos flujo magnéti-
co al péqueﬁo blogue 48.

Si en el pshusﬁo blogue 48 se halla un slemento -
magnetosensible, por ejemplo, constituido por uno o mds mag-
nstoresistoras, tal elemento sera investido de un flujo mag-
nético mds o menos intenso, aumentando o disminuyendo as{ la
resistencia que tal elemento opone al paso de una corriente.

Si en la unidad principal 38 ss sncuentra un cir-

cuito que 1lse la diferencia entre la corriente nominal o
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corriente que transita a través del elemento magnetosensi-
ble, por ejemplo, obteniendo el valeor de la resistencia in-
serta, este valor confrontado con lo predispussto en 36'!

por difersncia, genera seffales de mando que después son ampli
ficadas y transformadas de acuerdo con uno de los sistemas
descritos o segln uno de los sistemas conocidos en la téc-
nica,

En el sistema ilustrado en la figura 6, coma se ha
dicho, la accidn indicadora y rsguladora presenta caracte-
risticas 8n parte disimilares a las de los sistemas de los
ejemplos precedentes, cuyas caracteristicas son t;angfari—
bles a ellecs por las partes utilizadas, "“f

@

Hay que hacer notar aqu{ que los componentes de los
sistemas prefersnciales propusstos son interpolabi;g:Entre
sie interutilizables, de forma que es posible obtaﬁer gis-
temas derivados analogos o analdgicos.

En la figqura 6 tenemos que los hiles en doblaje
9, accionan la pelea 20, que arrastra en rotaciénvalfmagne-
to 70, solidario de ella. El magneto 70 esta magne}izado a
lo largo de una generatriz y el transito de la zona magneti-
zada por delante de un medidor magnético 71, provoca en €1
una corrients sinusoidal, cuya posicidn respecto a cero es-
td caracterizada por la caracteristica del magnetizado, del
elemento magnetizado y por el efecto del magnetismo sobre -
el medidor,en las dos posiciones sxtremas del mismo,respec-
to a la zona magnetizada.

La energfa procedente del indicador magnético 71,
que es sensible a la velocidad del hile, es recogida por un
integrador de impulsos 72,que amplifica la sefial de llegada,
emitiendo a su vez una energia proporcional al ndmero de los

impulsos que le llegan. La proporcionalidad puede ser fija
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o predisposible; si predisponible, lo puede ser, por sjem-
plo, mediante un potencidmetro mdltiple o mediante otro sig
tema similar o asimilable.

* Corrients abajo del integrador 72, puede ser pro-
visto un amplificador 73 que tieme la funcidn de actuar so-
bre el circuito primarioc, llevando el motor a la velocidad
de base deseada con una aceleracidn gradual, evitando as{
rupturas o falsas seffales, Tal amplificador de aceleracidn
gradual 73 puede presentar en el interior un sistsma de re-
gulacidn 74, que sirve para contrastar la gradacidn de ace-
leracidn establecida.

La seffal, eventualmente retardada y gradUédé en
73, pasa después a un amplificador de retraccidn 75;en el
cual convergen, tanto la sefial de refsrencia estaﬁiééida
por nosotros en 36'', como la sefial procedente delrintegra~
dor de impulsos 72,

El amplificador de retraccidn 75 lee la diﬁ?rencia
entre las dos sefales y, amplificdndola, la utiliza_para ace-
tuar sobre el circuito formador de impulsos 76, -

El circuito formador de impulsos 76, por”éfecto
del input que le llega del amplificador de retraccién 75,
genera un tren de impulsos capaz de gobernar un diodo con-
trolado 78,presente en el circuito de potencia 77.

El diodo controlado 78, por efecto derivado de los
trenes de impulsos que ls envia el circuito 76, suministra
el valof de la tensidn en corriente continua de modo linear
y tal que ella, la tensidn, actuando -sobre el motor 11, lo
somete, tendiendo a mantener sl nimero de los impulsos pro
vinentes del captador 71, dentro dsl valor prefijado.

Utilizando en nuestro casc el diodo controlado 78,

es posible obtener el valor de la tensidn en corriente con-
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tinua de modo linear y controlable en cualquier instante
del valor cero, al valor maximo, cualquiera que sea la ten-
sidn alterna de alimentacidn,

En el esquema ds bloques hemos omitido el circuito
alimentador, el eventual cipcuito auxiliar para el motor 11
y todas aquellas partes accesorias s implicitas que no con-
curren a una mds clara explicacidn de la invencidn, ya que
estan estratificadas en la técnica. En los ejemplos ilustra-
dos se ha procedido a presentar el caso de una amplificacidn
de la seRfal antes de la confrontacidn, peroc en la préctica,
esto puede ser invertido obteniendo, al mismo tiempo, una ma
yor precision en sl tiempo y una menar posibilidad dﬁ_erro-

TEesS, VA

-

Es decir, que si la confrontacidn se realiza pri-
merc y la sefial derivada de ello es entonces amplificada, -
consequimos la autoeliminacidn de eventuales errogqé que sl
amplificador podria introducir, ya.sea por la variacidn de la
tensidn de la red, ya sea por la variacidn de la_?éﬁperatura,
ya ssa por defectos que surjan o por otros motivos.eventual-
mente posibles.

Se han previsto siempre en los ejemplas, la utili-

zacidn de una sola sefial prelevada y/o una sola sefial de -

interconexidn, pero en la practica pueden ser utilizadas dos

seffales reciprocamente complsmentarias.

Siempre con raferencia a los ejemplos ilustrados,
el circuito de potencia, en el caso indicado en la fig. 6
y en el caso que utiliza un diodo controlado, puede ser rea
lizado con transistores, obteniendo asi una potencia insta-
lada menor, permaneciendo constante el usufructo en todo -
al campo de variacidn.

Estas variaciones son enherentes al conocimiento

de la téenica conocida y son traidas aqui para mejor indi-
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car las posibilidades gue el sistema propuesto tiene de
adecuarse a las varias exigencias de ovilladura y/o dobla
dura.

Hemos ilustrado aqui cinco tipos de indicadores
medidores con circuitos preferenciales de control y mando,
dispositivos capaces de concretar la invencidn sn su esenciaj
otros sistemas de medicidn son fdcilmente darivables de los
descritos, una vez aclarado el concepto innovador inherente
a la invencidn misma y dando por supﬁesto el conocimiento -
del campo de la técnica relativa.

De cuanto anteceds resulta claro que, con el siétg
ma propuesto, la cabeza indepandisnte viene grandqmahte sim=
plificada y ello por la eliminacidn de cualquier ti@a de -
adecuador mecdniceo, en tanto que, al mismo tiempoi;{g»cali-
dad del producto viene a resultar mejorada puesto que, como
se ha dicho al principio, el cohtrol resulta diregto y efec-
tuado: sobre el-Unico pardmetro verdaderamente impor€ante
a afectos de la calidad dsl prdducto, cuya paréme§;5~esté
constituido por la velocidad del hilo que debe permgﬁecer
constante, manteniendo igualmente constante la seﬁgl‘al re-
gulador. Por otra parte, el control viene ejercido directa-
ments sobre la velocidad, permitiendo as{ medir instantdnea-
mente las valoraciones de la misma y transformar tal veloci-
dad dal hilo en sefiales seguramente definidas y definibles,
ademds de directamente relacionadas con la velocidad del hi-
lo, cuyas sefiales, ademds de ser fdcilmente legibles y com-
parables, son oscilantes y graduales dentro de ciertos des-
plazamientos en torno al valor dptimo, oscilaciones y gra-
duabilidad admitidas por la inercia, propia o deseada, del
circuito regulador-medidor.

En la ejemplificacidn arriba expuesta, se ha hecho
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uso de esquemas a bloques, tanto porque en la técnica sdn
conocidos circuitos semejantes o similares (en todo o en
parte), como por simplificar la descripcidn misma, siendo
ya por s{, para un técnico del ramo, de otroc modo claro,

8l proceso de la invencidn en su estructura constitutiva.

TRES IR NSTTmES S m=EEs

En esta Patente de Invencidn se reivindica:

1.- Procedimisnto, con su correspondiente disposi-
tivo, péra regular la velocidad periférica de las canillas
en las miquinas ovilladoras y/o dobladoras de hilo, de ca-
beza indspendiente o emparsjadoras denominadas de.precisién
o de paso constantse, siendo la regulacidn efectuada indepen
dientemente por carrete individualmente y estando cada ca=-
rrate rigidamente unide al motor, estando el 1nd1ﬁa§ﬁr de
requlacidn aplicado sabre dicho motor, caracterizaab.por sl
hecho de que unos medios lectorss de la veiocidadAdel hilo
enlazan un medio motor a travéds de un circuito demﬁando, da
manera que tienden a mantener y a recuperar en cada instante
condiciones dptimas de velocidad del hilo, estando&sl media
motor alimentado por corrisnte continua.

2,- Procedimiento,con su correspondients disposi=-
tivo, para regular la velocidad psriférica de las canillas
en las maquinas ovilladoras y o dobladoras de hilo, de ca-
beza independiente o emparejadoras de precisidn o paso cons-
tante, segln la reivindicacidn 1 en el gue el enlazamiento
del medio motor es realizado asumiendo como magnitud piloto
la velocidad del hile y actuando sobre la alimentacidn dsl
motor, para mantener condiciones dptimas,

3.~ Procedimiento, con su correspondiente disposi-

tivo, para reqular la velocidad periférica de las canillas
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en las maquinas ovilladoras y o dobladoras de hilo, de ca-
beza independiente o emparejadoras de precision o de paso
constante, segdn la reivindicacion 2, en el que se actia so-
bre la alimentacidn del medio motor en sentido tal de tendsr
a mantener y rscuperar un valor prefijado de la magnitud pi-
loto o bien a provocar una variacion programada.

4,- Procedimiento, con su correspondientse disposi-
tivo, para regular la velocidad periférica de las canillas
en las maquinas ovilladoras y o dobladoras de hilo, de cabe-
za independiente o emparejadoras de precisidn o de pasc cons-
tante, ssguin una o mas de las reivindicaciones precedentes,
en el cual la subordinacidn de la alimentacidn del;m?dio mo=-
tor es realizada sobre la corriente continua de alimentacidn.

5,~- Procedimisnto, con su correspondiente.ﬁiébositi-
vo, para regular la velocidad periférica de las canillas en
las maquinas ovilladoras y o dobladoras de hilo, de cabeza
independiente o émparejadoras de precisidn o paso cqﬁétante,
segln una o varias de las reivindicacionss precedentss, pero
siendo la subordinacidn de la alimentacidn del medio motor
realizada simultansamente a la transformacidn sn corriente
continua de la corriente alterna de la red.

6.~ Procedimiento, con su correspondiente disposi-
tivo, para regular la velocidad periférica de las canillas
en las maquinas ovilladoras y o dobladoras de hilo, de cabe-
za independiente o emparejadoras de precisidn o de paso cong
tante, segln una o mds de las reivindicaciones precedentes,
en sl cual la subordinacidn es realizada mediante medios pa-
ra medir la variable piloto, un dispositivo elaborador que
recibe como entrada o alimentacidn la sefial producida por di

chos medios, y medios para transmitir al medio motar la sa=-
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lida o potencia gensrada del dispositivo elaborador de modo
que produzca la modulacidn.

7.~ Procedimiento, con su correspondiente disposi-
tivo, para regular la velocidad periférica de las canillas
en las mdquinas ovilladoras y o dobladoras de hilo, de cabe
za independiente o emparejadoras de precisidn o de paso cong
tante, seglin una o mds de las reivindicaciones precsdentes,
en 8l cual la magnitud piloto viene lsida como una cantidad
eléctrica, preferiblements una intensidad de corriente.

8.~ Procedimiento, con su correspondiente disposi-
tivo, para regular la velocidad periférica de las canillas
en las mdquinas ovilladoras y o dobladoras de hilo; ds cabe-
za independiente o emparsjadoras de precisidn o de éaso cons
tants, segln las reivindicagiones 1 al 6, en el cué;'}a mag-
nitud piloto viene leida como frecuencia de una dimensidn -
eléctrica.

9.~ Procedimiento, con su correspondientexdisposi-
tivo, para regular la velocidad periférica de las canillas
en las mdquinas ovilladoras y o dobladoras de hilo;,dé cabe-
za independiente o emparejadoras de precisidn o dehﬁaso cons
tante, segdn las reivindicaciones 1 al 6, en &l cual la di-
mensidn piloto viene leida como duracidn de la sefial emitida
o bien como frecuencia y duracidn.

10.~ Procedimiento, con su correspondiente disposi-
tivo, para regular la velocidad periférica.de las canillas
en las mdquinas ouilladoras y o dobladoras de hilo, de ﬁa-
beza independiente o emparsjadoras de precisidn o de paso
canstante, seqin reivindicaciones 1 al 6 en el cual la mag=-
nitud piloto viene lef{da como resistencia inserta en un cir
cuito alédctrico.

11.~ Procedimiento, con su correspondiente disposi-
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tivo, para regular la velocidad periférica ae las canillas
en las miquinas ovilladoras y o dobladoras de hilo, de ca-
beza independisnte o emparejadoras de precisidn o de paso -
constante, segdn una o mas de las reivindicaciones preceden-

tes, en el cual, la magnitud piloto como leida, viene elabo

‘rada y confrontada con una magnitud prefijable desde el ex-

terior siendo emitida de la confrontacidn una sefial que con-
trola el mando de potencia que gobierna 8l medio motor.

12.- Procedimiento, con su correspondiente disposi-
tivo, para regular la velocidad periférica de las canillas =
en las maquinas ovilladoras y o dobladoras de hilo, de cabeza
independiente, ssgin una o mds de las reivindicaciqngéjpra-
cedentses, en el cual, el mando de potencia, viens ls;do como
enviado al msdio motor y es confrontado con el valur-gue de-~
berf{a tener sn relacidn a la sefial emitida por la confronta-
cidn entre la magnitud piloto elaborada y la magnitud prefi-
jable dssde sl exterior,

13.~ Procedimiento, con su correspondientewégsposi—
tivo, para regular la velocidad periférica de las c%pillas en
las maquinas ovilladoras y o dobladoras de hilo, de cabeza
independiente o emparejadoras de presidn o de paso constante,
segln una o mas de las reivindicaciones precedentas en el -~
cual, el mando de poteﬁcia, antes de alcanzar el medio motor,
gs somstido a amortiguacidn de las puntas o gradientes dema-
siado acentuadas.

14,~ Procedimiento, con su correspondiente disposi-
tivo, para regular la velocidad periférica de las canillas
en las maquinas ovilladoras y o dobladoras de hilo de cabe-
za independiente o emparejadoras de precisidn o de paso cons
tante, cuyo dispositivo se caracteriza por un medio para me-

dir la magnitud piloto; por un medioc transformador de la mag-
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nitud piloto sn una magnitud legible por medios aléboradn-
res de la magnitud legible} por medios de confrontacidn con
una magnitud de confrontacidn; por medios predispositores
de la magnitud de confrontacidn; por medios lectores del man
do de potencia enviado al medio motor; por medios regulado-
res del mando de potencia enviado al medio de motor en fun-
cidn de la seffal procedents de los medios de confrontacidn;
por medios amortiguadores de puntas en el mando de potenciag
por medios motores y por medios ds alimentacidn con medios
de regqulacidn basta y fina de la velocidad del hilo,

15,- Procedimiento, con su correspondiente disposi-
tivo, para regular la velocidad periférica de las céhillaa
en las mdquinas ovilladoras y o dobladoras de hilo, dy cabe
za independiente, asi como las correspondientss cabéias inde=
pendientas perfeccionadas, que comprenden el sistamairegula-
dor de la velocidad periférica de las canillas en las maqui-
nas ovilladoras y/o emparesjadoras de precisidn o da,paso cons
tante para la ejecucidn del procedimiento objeto da las rei-
vindicaciones 1 al 13, segin la reivindicacidn precudente,
en el que el medio motor es un motor eléctrico de co;riante
continua,

16.~ Procadimiento, con su correspondiente disposi-~
tivo, para regular la velocidad periférica de las canillas
en las méquinas ovilladoras y o dobladorasrda hilo, de cabe-
za independiente o emparejadoras de precisidn o de paso cong
tante, segun la reivindicacidn 14, en el que el medio motor
estd constituido por un conjunto electromagnético a induccidn,

17.~ Procedimiento, con su correspondients disposi-
tivo, para reqular la velocidad periférica de las canillas =~
en las maquinas ovilladoras, y o dobladoras de hilo, de ca-

beza independiente o emparejadoras de precisidn o de paso -
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constanté segun las reivindicaciones 14 a 16, en el que el
medio medidor de la magnitud piloto se caracteriza por umna
polea que tiene un pernc axialmente situado, poseyendo en el
extremo sl medio transformader de la magnitud piloto en una
magnitud legibls.

18.~ Procedimiento, con su correspondiente disposi-
tivo, para regular la velocidad periférica de las canillas
en las maguinas ovilladoras y o dobladoras des hilo, de cabe-
za independiente, segin una o mds de las reivindicaciones
14 a 17 en 8l que el medio transformador de la magnitud pi-
lote en una magneéta: legible se caracteriza por un generador
Hall situado entre dos pequefias tiras sntre las cuaieg'gira
una magnitud psrmanente magnetizada, radialmente conéctada
con el pesrno de la polea objeto de la reivindicacidn—17.

19.- Procadimientu, con su correspondiente disposi-
tivo regulador de la velocidad periférica de las canillas
en las maquinas ovilladoras y o dobladoras de hilo, de cabe-
za indepsndiente segun una o mds de las reivindicaciones 14
a 17 en el gue el medio transformador des la magnitud.biloto
en una magnitud legible, se caracteriza por un capfédor ra-
dialmente situado en la proximidad de una magneto magnetiza-
da a lo largo de una generatriz axial, estando la magneto -
radialmente conectada con el perno de la polea de que se tra
ta en la reivindicacidn 17.

20.- Procedimient6, con su corrasspondiente disposi-
tivo, para regular la velocidad periférica de las canillas
en las maquinas ovilladoras y o dobladoras de hilo, de cabe=
za independiente, ssgdn una o mds de las reivindicaciones 14
a 17 en el que 8l medio transformador de la magnitud piloto
en una magnitud legible, se caracteriza por un gensrador de

corriente continua que tiene el rotor conectado con el perno

ves/ oo



10

18

20

25

s

de la polea de la reivindicacidn 17.

21.,- Procedimiento, con su correspondiente disposi-
tivo, para regular la velocidad periférica de las canillas
en las maquinas ovilladoras y o dobladoras de hilo, de cabe-
za independiente, segin una o mds de las reivindicaciones
14 a 17, en el qus 8l medio transformador de la magnitud pi=-
loto en una magnitud legible, se caracteriza por un medidor
fotosensible y por una fuente luminosa, habiéndose interpuese-
to entre ambos un disco circunferencialmente horadado y uni-
do al perno de la polea de la reivindicacidn 17,

22.- Procedimiento, con su correspondiente dispasi-
tivo, para regular la velocidad periférica de las ééﬁillas -
en las mdquinas ovilladoras y o dobladoras de hilu,_ﬂe cabeza
independiente, segldn una o mis de las reivindicacidnéé 14
a 17, en el que 8l medio transformador de la magnitud piloto
en una magnitud legible, ss caracteriza por un elerienta mag-
netosensible que tiene proximo un magneto unido axiaihante
a dos masas expansibles conesctadas con 8l perno da'laipolea
de la reivindicacioh 17.

23.- Procedimiento, con su correspondiente disposi-
tivo, para regular la velocidad periférica de las canillas
en las maquinas ovilladoras y o dobladoras de hilo, de cabeza
independisnte, segln una de las reivindicaciones 1 a 22, en
al que los medios elahoradores de la seflal o magnitud legi-
ble, as{ como los medios de confrontacidn, los medios predis-
positores de la magnitud de confrontacidn, los medios lecto-
res del mando de potencia enviado al motor, y los madios =
amoptiguadores, se caracterizan por medics eléctricos y/o

elactrdnicos.

24,- Procedimiento, con su correspondiente disposi-
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tivo, para regular la velocidad periférica de las canillas
en las maguinas ovilladoras y o dobladoras de hilo, de cahe-
za independiente, segin una o mds de las reivindicaciones

14 a 23 en el que los medios reguladores del mando de poten-
cia se caracterizan también por medios eléctricos y/o elec-
trénicos.

25,- Procedimiento, con su correspondiente disposi=-
tivo, para regular la velocidad periférica de las canillas
en las méquinas ovilladoras y o dobladoras de hils, ds cabe-
za independiente, segln una o mds de las reivindicaciones
14 a 24 en 8l que los medios electrdnicos que caracterizan
los medios reguladores del mando de potencia, se cgéagteri-
zan por un diodo controlado,

26,.~ Procedimiento, con su correspondiente disposi-
tivo, para regular la velocidad periférica de las canillas
en las maguinas ovilladoras y o dobladoras de hilo, de cabe-
za indepsndiente; segdn una o mis de las reivindicaciones -
14 a 25 en 8l que el grupo de alimentacidn eléctriéé.;s uni-
co para todas las cabezas ques componen una méquina, .

27.~ Procedimiento, can su correspondienteudispo-
gitivo, para regular la velocidad periférica de las canillas
en las mdguinas ovilladoras y o dobladoras de hilo, de ca-
beza independiente, segin las reivindicaciones 14 a 25 en el
que el grupo de alimentacidn es individual para cada caheza.

28.- Procedimiento, con su correspondiente disposi-
tivo, para regular la velocidad periférica de las canillas
en las maquinas ovilladoras y o dobladoras de hilo, de cabe-
za independiente, segin la reivindicacidn 26 en el qus el me
dio de predisposicidn basta de la velocidad del hilo, se ca-
racteriza por estar en el grupo de alimentacidn y los medios

de predisposicidn fina de la velocidad del hilo se caracterj

T
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zan por estar en el grupa de alimentacidn.,

29,~ "PROCEDIMIENTO,CON SU CORRESPONDIENTE DISPO-
SITIVO, PARA REGULAR LA VELOCIDAD PERIFERICA DE LAS CANILLAS
EN LAS MAQUINAS OVILLADORAS Y 0 DOBLADORAS DE HILO DE CABEZA
INDEPENDIENTE, de conformidad sn un todo sn lo esencial y
fines industriales a lo descrito en la precedente memaria
descriptiva y graficamente repressntada en los adjuntos pla-
nos para su mejor comprensidn,

.Esta memoria consta de TREINTA Y DOS hojas escri-
tas o mecancgrafiadas por una sola cara a doble espacio.

Madrid, :’2 AGD:IS‘M

Por autorizacidn de la interesada.
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