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La presente invencidn se refiere a una mdqui-
na mévil sobre ruedss pars el tratéﬁiento del balag-
to del lecho de vias férreas, en especial una mdqui-
na limpiadorms, con herramientas sujefadoras 0 bien

elevadoras pars la via as{ como un dispositivo regu~-
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lable en altura para quitar el balasto, por ejemplo una
cadena evacuadora.

En les méquinas limpiadoras de balasto conocidas,
el ajuste do le cadena evacuadora a la profundided co-
rrecta se efectus sensiblemente, por gobiernc a mano,bpor
el maquinists., En esto ers posible sin mas.que ge evacqgr'f
se o hien demesiado o blen poco balasio. Cuando la bade~ |
he evacuadora estaba sjustada demasiado baja,‘o seg ge
evacuabe demmsigdo balasto, podfa ocurrip gue se sobrepg;
sase la capacidad de oribado de le mdquina limpizdora j
€l balasto sobrante tenfa que depositarse sobre la via
para ponerle de nusvo en el lecho de balssto en una'sié:
guiente fase de trabajo. Ademds era Fdcilmente posible
que en una posicién demasiado baje de 1z cadena evacuado
ra, ésta penetrase en el terreno situsdo debajo del le~-
cho de balasto y .arrancase tembién partes de éste 00n7j ,'
1o cual se elevemba esenciaslmente el escombro a trangpor-
tar producido. Por el comtrario con un ajﬁste escaso ds
profundidad de lea cadena evacusdora podria ocurrir que
la capacidad de la mdquina no se aprovechase completemen
te. ) 7

En las miquinas de tender vias es ya conocido pre-
ver para el gobierno de la altura de un dispositivo plaé'

neador del lecho de balasto, una cuerda de situacidn so-

bre el cuerpo de ls via, formads por un glambre tensado.

Un érgano pelpador que trabaja en cooperacidn con ests
alembre tensado es observado constantemente por el maquif
nista que ajusta el dispositivo planeador mediante una
pinole ajustable, regulable manualmente al levantarse.

el drgano palpador o al doblarse el alambre tensado por
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el brgano pélpador. En este caso depeﬁdglde lé atehoién
del maquinista el que el dispositivo planeadof se encuen
tre siempre verdadersmente en la correcta si#uacién de
altura. _

Es cometido de la invencidn deserrollar una maqud
na de la clase menclonada al principioldé tal modo Que
ge evitan las desventajas mencilonadas snteriormente y eg
+4 garantizaedo un perfecto gobierno de la profundidad ds.
penetracidn del éiapositive evacuador en el 1éého de'ba;
1ssto. Esgto se consigue segin la invencidn porque el
dispoéitivo para evacvar el balasto esﬁé dotado de un -
dispositivo pare la continua vigilanoia.yrgobierno de la
profundidad de eVacuaéién._ A base dei dispositivo de Vi
gilancia pueden ajustarse las hervemlentas de trabajo;
por ejemplo'la_oaQena evacuadora; durante el procaéd'de'
trabajo a la profundidad de trabajorméé fa#orablé enrca—
da caso. ' Cuando en una miquina limpisdora s6 quifa,_por
ejemplo, demasiado balesto, es decir existe una ﬁrofunq;
éad dg evacuacidn demasiado grande, y_la criba de lg mé-
quina no puede ebsorber la cantidad de baiasto producida,
el maquinista puede reducir un poco la érpfgndidad de

evacuacidn permancciendo igual la velocldad de trabajo,

.de forma que la cantidad de balmsto evacuada corresponde

a la respective cepacidad de lm criba. En este caso pug
de determinarse en cualquier momento la'deéviacién da‘la
profundidad tedrioa primitive. Es andemds posible, cuan-
do el lecho de balasto estd fuertemente acostrado y que
puede originer uns reduceldn de le veiooidad de trabajo
o la complets detencidn de la cadena éﬁacuadora, reducir

momentaneamente un poco la profundidad de trabajo haste
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que la cadena evacuadora ha 1légado'de BUevo g su velo? ]
cidad de trebajo complets. 4 base del Gispoeitivo de vi
gllancia se puede entonces llevar la cadsnsa svacuadora
inmedietamente de nuevo g su posicidn de profundicdad co-
rrecta. Hesta ahore ers extremademente diffcil ajustar
las herramientes de trabajc en tales eazns de'ﬁuevo a su
profundidadrds evacuacién correcta. En Las §bras arti-
ficleles, como puentes o pagos a nivel, en las que puede
evacuarse menor profundidad; el control de 1g profundi&ad
de trebajo de las hervarientas a base del dispositivo de
vigilancia ofrece igualmente esencisles Qentajas, ya qus
las herramientes pueden ajustarse entes ds las obras ar-
tificlales a la profundidad de trabajo minima y,gjustarse
de nuevo sin dificultades a lg profundided de trebajo com
rlete despuds de las obras srtificiales. 7

Bl disposi?ivo de vigilancia, o bien de gobierno,
presenta de modo conveniente una rects do referencia que
trabaja en coopsracién con un drgano sensitivo pa&a la rg
cepoidn de la respsctiva profundidad de svacuacidén fijado
al disposltivo para evscuar el balasto. Esta recta de re
ferencia puede estar formada por ejemplc por un elambre
tensado (cuerda de posicién)'fijadé sobre tacos en el cuer
po de la via o bien en puntos fijos de la via.

Para el gobierno automdtico del dispositivo evacuss-
dor a lo largo del nivel predsterminado por el glambre tegr
sado, el dispositivo para evacuar el balasto puede estar
desarrollado regulable en altura oon respeqtb al baétidor
de la miquina mediante un sccionamiento de'cilindro,y éﬁ-
bolo, siendo impulsable este accionemiento sobre una vél-
vula de distribucidn que estéd enlazada por su parte g un

potencibmetro glratorio unido con el dispositivo evacuador
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cuyo eje de rotacidn porta un brezo saliente laterslmenw—
te qus sirve como érgano sensitivo que con su extremd»l&
bre desarrollado especlaluente en forme de horqﬁillarha-
ce oontacto en el alambre tensado o bien le ‘abarca. De
este modo se lleva de muevo autométicemente a la posicién.
de profundided correcra el Zlsponitivo svaeoundor a descig
ciones de la profundidad previéta, de forme que resulta
siempre una profundidad de evacuacién uniforme. , _

Como dispositivo pars la vigilancia de la respecti .
va profuﬁdidad de evacumcidn pueda estar asociado sobre el
puesto de manejo de la méquina un disﬁositivo indicador
y/0 registrador para la indicacidn, o bien pars hacer vi-
sible y/o reglstrar la respectiva profﬁndidad de balasto
evacuado. De la profundidaa de evacuacaidn registréda
pusde determinarse mds tards la cantidad as belesto lime
piado en cada caso, ¥ esa 6antidad dé balasto puede ser-
vir de base, por ejemplo, para el cdlculo de los pagbs
g destajo. o

La profundidad de evacuacidn méxima'puede séﬁ ajug
table de modo veﬁtajoso en dependencia deila cantidad de
balasto elaboreda en cada caso por la mé@uina, de' forma
que se excluya desde el principio el que se sobrepase,
por ejemplo, la capacidad de recepoidn de la criba de una
mdguina limpiadora.

Para posibilitar adicionslmente tembién una regu-
lecién mamual de le profundidad de evacuacidn, el poten—
cidmetro giratorio o bilen el drgeno seusitivo puede ser
regulable en gltura en relacidn al dispositivo pars eva-
cuar el balastb, preferentemente medianﬁé un husillo rog-

cado, estando prevista una egcala de lectura para la lec-
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ture de la respectiva regulacién de alture.
En las méquinas descrites para el tratemiento del

balasto, en especisl en las mdquinas para tender vias,

‘puede ser ademés convenisnte para tensr en cuents los

peraltes de la via, unir el dispositivo pars la evacua-

cidn del balnsto cen vn uaetidor de medicidn gque porta un

péndulo acoplado con wa potencidmetro giratbrio, estando
enlazado eléotricamente el potenciémetro giratorio con vn
dispositivo de ajuste pare la regulacién en sltura dsl 4p
gano sensitivo_en relacidn al bastidor e medicidn.

El dispositivo de ajuste pueds estar en este caso :
formado por un motor eléctrico fijado al bastidor ds me-
dicidén y unido con un husillo roscado, esténdo alojada.
unsg tuerca, que trabajs en coopefacién con el husillb"
roscado, dispues%a aproximadamente en °u centro longitu—
dinal, sobre un brazo saliente articulaao en el bastidor
de medicién en cuyo extremo exterior llbreresta fiaadorel
drgano sensitivo o bisn el hﬁsillo roscado pera la regulg
oidén en altura del mismo.

rEn el caso de que la maguina pars larelaboracién
del balasto del lecho estuviese dotada de herramientgs
elevadoras y/o alineadoras, el alambfe tensado previsto
para el gobierno de la profundided de lzs herramientas
evacuadoras puede servir sl mismo tiempo éomo recta de
referencia para el gobierno de las herfamientas elevado~
ras yralineadoras rospectivaments y/B de le misma méquing

que avanze.

En el dibujo estén representados esquemdticamente

ejemﬁlos de ejecucidn del objeto de la invencidn.

Ia figura 1 muestra una viste lateral de una maqui
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ne limpisdore del lecho de balasto dotada de ﬁh gobler-

no de la profundidad para le cadena evecuadors.
Le figura 2 muestra una seccidn transversal con

esquema de conexiones de un dispositivoe de ajuste pafa

la cadena evacuadora de una méquina para el tratamiento

del balasto del lecho.

La mdquins limpiadora representads en ls figura 1
presenta un bastldor 3 alojado sobre des mecanismos de
traslacidn 1, 2, en cuya zona ceniral estd dlspussta ung -
cadena evacuadora 5 para quitar el balasto 6 del lecho
a limpiar; que pasa transversglmente por debajd de,la'
via 4 levantada y transcurre hacia arriva inclinada a-
los lados del bastidor 3. Para levanter la via 4 estd
previsto en la zona sobre el lugar de L¢acuacion un diso
positivo elevador 7 de accionamiento hidraulico, nientras
que detrds del lugar de evacuacidén en la direceidn de tra
bajo, 0 bien en aguel lugar en el que go aplica de nuevo
el balasto limpiado, estd dispuesto un dispbsitivé apla-
nador 8 para aplanar el balssto limpiedo. E1 balasfo to

mado pér la cadena evacuadora 5 y transportado hacis arfi

~ba llega primeramente a une criba vibradors 9 de variaé

capas en la que se separa el balasto en balasto limbio W4
escombro 0 bien partes de suciedad. Desde esta eriba 9
se lleva el balasto limpiado sobre una bandé transporta-
dora 10 de nuevo al lecho de balasto, mientras que el

escombro se lleva sobre bandas transpdrtadorés 11, 12 y.
13 ¥ o blen se deposita a los lados de la via o0 se carga

sobre vagones no representados y se transporta directamen

te por éstos.

Pare rellenar los espacios entre traviesas se diri
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88, POr un canal osicilante 14, una parie del balasto iﬁg
piado por la criba vibradora 9. '

Le cadena evacuadora 5 estd aloaada giratoria 1a-
teralmenta Y en altura en la zona de sus extremos superié
res, estando previstos pars is ejeouclon de los movimien-
tos de giro accionamientos de cilindro y émbolo 15, 16,
sirviendo concretemente el cilindro hidrdulico 15 para re
gulacidn lateral y el cilindro hiaréuliéo 16 pare la re-
gulacidn en alturs de las partes o bien seccidnes de cadg
na evacuadors que transcurre en ceda caso a un lzdo del
bastidor 3. » _

El cilindro hidréulico 16 se impulsa en este oaso
sobre un dispositivo para la vigilancise y gobiérnoroonti-
nuos de la profundidad de evacuaci&n, que consta esencial
mente de una recta de referencia 18 que trabaja en ooope-
racidn con un drgano sensitivo 17 para Aa‘recepcién de lg
respective profundidad de evecuacidn, y de una vélvula de
distribucién 19 que reguls le alimentscidn del medio de
presidn el cilindro 16. Ia recta de referencia estd for-
mada de modo conveniente Por un glambre tensado’ 18a flja-r
do sobre tacos 20 en el cuerpo de la via o bien en puntos
fijos de la via, que representa una denominads cuerda de
posicidn.

El esquema de conexiones de este dispositivo de vi
gllancla y gobierno estd representado en 1a figura 2 y se
aclara a continuacién con mds detalle g base de ésta. Las
partes laterales de la cadena evacuadora 5 indicédé con -

1{neas de. trazos ¥ puntos que circulsa exn forma aproximada

mente trlangular visto en la seccion transversal de la

via, estén unigdas articuledas en cads ceso con el vastago'
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de embolo 162 del correspondiente cilindro hidrdulico 16
artlculado en el bastldor 3, y puede v1gilarse mediante 7
este cilindro con la finalidad del ajuste de la profundi—
dad de la parte 52 de la cadena evacuadore que transcurre
transverual glrededor de un punto de glro situado en 1la
zona del vértice superior del tridngulo, como ya se acla=
ré arriba. Ambos cilindros hidrdulicos 16'e§tén enlazados
gobre conductos 21, 22 @ la vélvule de distribucién 19,
que puede ser por ejemplo una servovélvila, la cualresté
enlazads pof ung parte sobre un conducto de ide 23 8 1la
bomba hidféulica 24 y sobre un conductorde rétorno 25 gl
depdsito de reserva 26 del sistema higréulico. Las bobi-
nas magnétices de 1la vélvula de distribucidn, 19 ostén co~
nectadas sobre una linea 27-a un potencﬁémétro'gifétorio
27 cuyo'éje de rotecidén ports un brazo 28 seliente latersl
mente, que sirve como drgano sensitivo, que con su.extfé-
mo libre hace contacto en el alambre tensado 18a y es bag
culante correspondientemente al transcurso del mismo én
relacidn a la situacién de altura del potenciémetro gi-
ratoric unido con la cadena evaouadofé 5;' Este brazo 28
puede también estar desarrollado en casc dado en forma de
horquilla y coger al alambre tensado por arriba y por abg
jo. E1 poténciémetro giratorio 27 estd fijado al sxtromo
guperior de un husillo roscado 29 que mediante uha rueda
de mano 30 es regulable en una pinola 31 unids ocon Ila
cadeng evacuadora 5 y movil en altura 3untamente con éata,
que presenta uns escala de lectura 32 sobre la qle se pue
de leer la respectiva regulacién én altﬁfa relativa del
husillo roscado 29 y con ello del 6rgénb gensitivo 17 con

respecto a la pinola 31 y con ello a la cadens evacuadora S5,
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La posicidn de profundided de la cadena evaocuadord 5 pus-

de vigllarse continuamente a base de esta escala indicado
ra 32 por la persbna que mansja, y esta persona:pﬁeée ajus
tar durante el procesoc de trabajo, mediznte el husillo
roscado 23, la profundidad de travajo mis favorsble en ce:
da caso, es decir puede verisr la profundidad'dé trabajo
con respecto a la profundidad tedrica predeterminada pof-
el gobierno sutomético a base de la recta de referencia
18. Esto es de importancia especialmenie cuando apareden
difioultades imprevistas, por ejemplo cuando el lecho de
balasto estd fuertemente acostrado, o en-oﬁras artificig-
les como puentes, o bien pasos g nivel, en donde 88 re-
quiere uns profundidad de trabajo pequeiia. Ia persona
que maneja puede leer siempre la respeculva desviacion

de la profundided de trabajo de la profundidad teorioa y
ajustar de nuevo.exactamente la cadens evacusdors 5ala
profundidad tedrica tan pronto como existen de nuevo con=
diciones normales. Junto g esta sencilla evidencimeidn
de la profundidad de evacuacién o bien de las desviacio-
nes respecto g2 la profundidad tedrica, es tambiédn posible
conectar al potencidmetro giratorio 27 un dispositivo in-
dicador adicional 33 y un dispositlvo reglstrador 34 ago-
clados al puesto de maniobra de 1a maqu;na, pars indicar
0 bien registrar la profundidad de balasto dads en cads
caso o bien la desviacién con respecto s la profundided
tedrica. Ie regulacién de la cadena evacuadora 5 con reg
pecto a la profundidad teérica predeterminads por la rec-
ta de referencia 18 puede en esto efectusrse mediante una
védlvula de mando manual o similar,

La profundided maxima de evacuacidn puede ser ajus—
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table en cada caso en dependencia de lé cantidad de ba-
lesto elaborable por la.méquina, es decir en depéndenbia-
de la capacidad de la criba, de fohné que gueda excluidé
desde el principioc el que se sobrepase 1a'capaoidad de
recepcidén de la criba de una mdquina limpiadora.. o
Segén la figure 2 la vélvule de distribucidn 19 es
4 enlazeds todavia a un dispositivo pare el ajuste autom

mético de la inclinacién transversel de la parte 5a de la

ocadens evacuadora 5 que transcurre tranaversalmente, cuyo

dispositi#d entra en funcidn por ejemplo én los peraltes'
de las curvas., Mientras que mediantéie¢ diepositivo de

gobierno descrito arriba los dos cilindros hidréulicos 16
se regulan conjuntemente, el dispositive para el ajuste
de la inolinacidn trensverssl permb§§ u » impulsién indi-

vidual de cada cilindro, es decir mientlas que medlante

el dispositivo gobernado por el potencidmetro 27 se deter ;

h“

*‘diﬁpositi-
gse impul-

ming la profundidad de evacuacidn, mediante

vo pera el ajuste de la inclinacidn transvers 1$

Be adicionalmente uno de los cilindros 46 para:establacer
18 sobre elevacidn correcta de la via. Este dispositivo
presenta un bastidor de medicidn 35 unido con la cadena

evacuadors 5 y alojado regulable en altura en.el bastidor

+'3, que porta un péndulo 37 acoplado coﬁrun potencidmetro

giratorio 36. Este potencidmetro giratorio 36 estd enla-
zado’eléctri#&mente sobre wng linea 38 y un amplifiéadar
39 o similap; con un motor eléctrico 41 alojado artioula-
do en el bagtidor de medicidn 35 y acoplado con un husi-
llo rdscadé 40. Aproximadamente en el centro longitudi—
nal del husillo roscado 40 estéd dispuesta una tuerce 42

que trabaje en cooperacidn con éste y que por su parte eg
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ta alojada sobre wn brazo saliente 43 artieulado igusl-
mente en el bastidor de medicidn 35, que en su extremo
exterior libre porta la pinola 31 con el.husillq roscado

29 que regula el potencidmetro 27 en su posieidn de altu-'

ra. El potencidmetro 36 acoplado con i péndulo 37 estd -

enlazado ademds sobre ung lines 44 con una unidad diferen
oladora 45 cuya segunda entrada estd consctads a un spa-

reto de ajuste 46 pars la sobreelevacidn deseads en cads
caso, y cuya salida estd conectada a la vdlvula de distr;
bucién 19. Si debe shors esteblecerse une, sobreelevaciép,r
es decir si debe llevarse a una posiciéﬁ inclineda le par

te 5a de la cadena evacuadora 5 que transcurre en direc-

¢idn transversal a la direccidn longitudinal de la via, se

ajusta entonces en el aparafo de ajuste 46 la sébreelévQ '
cidn deseada en cada caso v concrefamente a0 bien paraiél
carril izquisrdo,o para el carril derecho conforme g la1 
direceidn de la curva, y se compara en la unidad diferen-
ciadora 45 el valor de medicidn tomado por el éndulo 37
de la sobreelevacién real con el valor tedrico ajustado.
Al existir un valor de diferencia de tensidn se entregs
un-impulso de maendo & la vélvula de distribucién 19 y ség
impulsae el cilindro hidrdulico 16 aséci&do al tramo derog
rril a sobreelevar en cada caso, hasta gue 1la diferencis B
de tensidn es igusl a O y as{ s¢ ha conseguido el valor
de sobreelevacidn ajustado.

El empleo de un»alambre tensado como recta»de I8~
ferencia paré la vigilancia y gobierno de 1a,profundidad"

de evacuacidén se muestra también como ventajoso por cuan~

to que este alambre tensado'183 puede servir también como ,f -

recta de referencia para el gobierno de herremientas ele-
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vadoraé 0 bien alineadoras de méquinasrééuipédas con
tales herramientas. Ademds a base del alambre tensado
18a puede gobernarse tembién la misma méiiuiﬁa que avanza
para el tratamiento del balasto dsl le@ho en sus.posicig
nes de altura y lateral correctas, o :' -

Naturalmente dentro del marco de la 1nvencion son
posibles otras mumerosas variantes de ejecucién, y el__
ejemplo de ejecucion aclarado no representa ninguna cla-
ge de limitacidn de la idea de la invencion.:

-NOTA~- -

Descrite suficlentemente la natuféiqza del inven-
to, as{ como la menera de realizarlo en la prdctice, de-
be hacerse constar que las disposilciones énterionnehte
indicadas, sonisusceptibles.de modificaciones-de detalle
en cuanto no alteren su pfinoipio fundemental. Tembién
ge hace constar que el invento correspcnde a una Solici~
tud de Patenﬁe,_presentada en Austria, con fecha 24 ds
ﬁayo de 1971, bajo el nimero A 4478/71, acogiéndose por
lo tanto a los beneficios que concedennlos Cohvenios In~
ternacionales en vigor, siendo lo que eonétituye la egen~
ela del referido invento y por lo que 88 solicita Paten-
te de Invencidn por 20 afios en Espafia, sobréé PERFECCIO-
NAMIENTOS EN MAQUINAS MOVILES SOBRE RUEDAS PARA EL TRATA
MIENTO DEL BALASTO DEL LECHCO DE VIAS FLRRDAS' caracteri-
zandose por lo siguiente:

1?.- Perfeccionamientos en méquinas néviles so~ -
bre rﬁedas-para el tratamiento del balasfo_del lechd de

vias férreas, en especial mdquinas limpimdoras con herra

mientas de sujecidn o bien elevacidén pera la via, asi co.

mo con un dispogitivo evacuador del balaéto; como puede

(e



5.

10.

15.

20.

25.

30.

401738 .,

- 14 -

ser uns cadega evacuadora, regulable en altura, carscte~
rizados porQue se dota al diépositivo para evaouar el bg
lasto de un dlspositivo para la vigllan01a y el gobierno
continuos de la profundidad de ejuqqaCJOn._hv )

28, - Perfeccionamientos ségunrla reivindicac1on 1y
caraqterizados porgue el dispositivo de v1gilanoma 0 bien

de gobierno presents una recta de refe#enciﬁ,que trabaja

en cooperacidn con un 6rgano sensitivo pare lé recepeidn

de ls respectiva profundidad de evacuacion, fijado al dig

positivo para evacuar al balasto. 7

.3%.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 2,
caraeﬁerizadbs porque la rectas de referencis se.forma ne-
diante un alambre tensado que se fija sobre tacos en el
cuerpo de la via o bien en puntos fijos ééﬁla via. o

48.- Perfeccionamientos segin la reivindidaciénr2
é 3, caracterizados porgue e; dlspositivo para éVacuar.:_r
el balasto es regulsble enralturg con respecto al basti-
dor ﬁedianté un aceionamiento de cilin&ro y émbolo, sién—
do impulsable este accionamiento uobre una valvula de dig
tribucion conectada por su parte a un potencidmetro glra-
torio unido con el dispositivo evacuado;, ouyo eje de ro-
tacidn porta un brazo saliente_lafefabnenfe, que sirve co
mo_6rgano sensitivo, que con su extremo-lipré desarrolla—
do especialmente en forma de horquil;é haoce contacfo en
el alambre tensado o bien le abaroa. _ | ' 7

58,- Perfeocionamientos segin ung de las relvin- -
dicaciones 1 a 4, caracterizaddsrpofque alrpuestq_dg mge--
niobra de la maAquina se asoocie un d;spoéitivorindicadgr _f
v/o registrador, para la indicacién 0 Hien 1la evidencié—

eién y/o registro de la profundidad de balastro evacuado

ne



10.

15.

20,

25.

30.

@

en cada caso. -
65.-7Peffecqionamiéntos segin uné.dé las reivindi
caciones 1 a 5, caracterizados porque la profundidad de
evacuacidn méxime es ajustable en dependencié,de la cen-
tidad de balasto a elaborar por la maquﬁna en cada easo.i
78 .- Perfeccionamientos segin uns de 1as reivindi
caciones 4 a 6, caracterizados porque el potenclometro
giratorio o bien el drgano sensitivo es regulable en al-
fura en relacidn al dispositivo para evacuar el balasto,
preferentemente mediante un husiiio roscadb, pfe#iéndose
una EScala de lectura para la lectura de la respeétivé rg
gulacién en altura. S B
83.- Perfeccionamientos segin una de las reivindi-
éaciones 18 7, carscterizados porque ol dispositivo_para
evacuar el balasto se une chfun bastiﬂpr de ﬁedicién que
porta un péndulo acoplado con el poténgiémeﬁro giratorio,
estando enlazado eléctricamente el pbtenciametro-oon el
dispﬁsitivo de ajuste para la regulacién eﬁ'a1tura del
Srgano sensitivo en relacion al bastidﬁr.ae'médicién.
G8,. Perfoccionamientos seg&n la reivindicaciénl :
8, caracterizados porque el dispositivérdé.ajuste ge forma
mediante un motor electrico que se-fija al bastidor de ne-

dieidn y se une con un husillo roscado, alo;andoae una

- tuerca que trabaja en cooperaoion con elhhusillo roscado

dispuesta'aproximadamente on su centro longitudiﬁal,'éd-

bre un brazo saliente artigulédo on el bastidor dé medi-

cidn, en ecuyo extremo exterior libre se fijé el 6rgano sen:j'

sitivo y el hus illo roscado respectivamente para la regu-
lacidn en altura del mismo. '

105.- Parfeccionamientos segﬁn una de l&o reivin—



10.

15.

dicaciones 3 a9, caracteriZBdos porque, cuando se dota

a estas méquinas de herramientas elevadoras ¥/0 alineg-

doras, el alambre tensado sirve al misano tiempo como reg
ta de referencia para el #oblerno de lzs herremientas

elevadoras o bien alineadoras y/o de ls méquina misms

qQue avanza.

118.- Perfeccionamientos en mdquinas méviles so-
bre ruedas pera el tratemiento del balmsto del lecho de-
vies férreas, tal y como queda sustanciaimenfe descrito
en le presente Memoria e ilustrado en ias adjuntos dibu-
jos. |

Esta Memorie consta de 16 hojas sscritaé a maqui-
na por uns sola carsa.

| Nadri 13 AR, 1572
FRANZ PLASSER BAHNBAUMASCHINEN—INDUSTREEGESELLSCHAFT.m.b.H._
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