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para solicitar PATENTE DE INTRODUCCION en ESPANA por 10 wiizs
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a nombre da MINNESOTA MINING AND MANUFACTURING COMPANY
]
i
!.

entidad norteamsricana

con domicilio en 3t Center, Saint Paul, Minnesota, Estadus

Unidos de América
pore "UNA MAQUINA PARA ASEGURAR, MEDIANTE CINTA ADHESIVA.
AL MENDS 00S OBJETOS, DE FORMA EN GENERAL PRISMATIC. .
DISPUESTOS EN RELACION APILADA"

(Clase Internacional B65h)
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Esta solicitud se refiere 2 una méquina
para asegurar, medianté cinta adhesiva, al menos dos |
objetos de forma sn general prismadtica, dispusstos en
relacidn apilada,

Le maquina de este invento comprende,
en general, una mesa de trabajo, um par de drganos

de alimentacidn de cinta adhesiva, un carro slimgne

. tador dostinado e realizar un movimisnto de vaivén

on sentido longitudinal a dicha mesa de trabajo, primsw
ros y segundos medios ds corte de la cinta asoclados,
regpectivamente, con primsros y sequndos mzdios de
aplicacidn de la cinta, y medios de accionamisnto desw
tinados a ser hechos funcionar por el citado carro aliw
mentador o empujador, pars activer los mencionados prie
meros y segundos medios de corte y de aplicacidn de

la cinta sobre los objetos a assgurar,

A continuacidn se describird-la mdquines
de  acusrdo con este invento con refsrenciea a una rea-
liacidn especi%ica de la misma tomada sn relacidn con
los dibujos adjuntos, en los que: -

) la figura 1 es un.diagrams qus muestra

la disposicidn de los distintos elementos de la miqui-

na, encontrdndose ésta en una fass de su dperabién;'y
la figura 2 es un esquema deol sistema

neumdtico de-accionamiento de la mdquina de acuerdo con
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el invento.
Haciendo referencia a los dibujos y, en

particular, a la figura 1 de los mismos, en ella se ree

.presenta con 1 la armazdn o mesa subre cuya superficie
i superior de trabajo 2 deslizardn los ehjetos 3, 3" api-

-lados, empujados poy sl carrsc 4 desde gl mamerito en

que se® colocan en la méguina, pasando entre los rolles

. 5, 5" de cinta adhesiva, Los extremos solapados de la

cinta procedente de dichos rollos 5, 5° se adherirdn
d le' cara anterior de la pila de objetos 3, 37, al
ser hechos avanzar estos, adhiridndose luego progre-
eivamente la cinta adhesive 6, 6° & las caras supe=
rior o inferior de la pila, respectivamente, a medida
que ésta continla su avance sobre la mesa de trabajo.

" Al aleanzar- el empujader 4 la posicidn
axtrema de'la izquierda dg su carrera de trabajo (se-
glin se mira la figura 1) se invierts su sentido de des-
plazamiente, basculando hacia abajo, en torno a un aje
E, pasando bajo la siguisnts pila de objetos en posi-
cién de entrada a la mdquina, subiendo de nuevo para
quadar en posicidn tres diche nueva pila de objetos 3,

37 de modo qus, al invertirss otra vez su sentido ds

movimisnto, smpuje a esta nueva pila, repitiéndose sl

ciclo.

“ §in embargo, durante la carrera de retro-
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ceso del empujador 4 hacis suvposimién inicial, éste
activa unos drgancs sdécuados para poner en funcionge
miento los medios 7, 7° de corte y aplicacidn de la
cinta adhesiva,

: Estos medios ds corte y aplicacidn estédn
'constituidosn en general, por unos conjuntes imferiog
y -superior, raspectivamente, de cilinden y plstdn co-

. ngctados a la fuents ds suministro de aire comprimido
de la méquina, En los véstagos 8, 8. de dichos pistoe
nes estén previstas unas cuchilles 10, 10° des corte de
la cinta y unos conjuntos 9, 9° aplicadores-ds la cine
ta,; de cualquisr tipo conocido. '

* Al ser activados dichos medios de corte
y-aplicacidn de la cinta son extendidos, moviéndosze .
unc hacla otro, los véstagos-de -los pistonss-y las.
cuchillas 10, 10" entran en contactc con la cinta ad-
hesiva 6, 6, cortdndola al continuar su avance, preGi~
samenta en la parte de puente de la cinta formada esn=
tre dos pilas ae objetos sucesivas a tratar-con dicha
mégquina, Al continuar su avance, y después de cartada
le-cinta 6, 6°;, los conjuntos aplicadorss 9, 9% entren
pi contacto con los extremos cortados de la ciﬁta y
aplican estos a una y otra caras de las pilas ds obje-
tos (3, 37) esegurando asi ambos objetos da cada pila

que sale de la mdquina de manera definitiva-y sujstands
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las ceras extremas de los objatos de la pila siguiens
te que scaba de entrar’'a continuacidn, llevada por el
pmpu jador 4, '
; R continuascidn, y al alcanzar su maxima
Eaxtensio’n9 los véstagos 8, 8° de los pistones de ambos
conjuntos de pistdn .y cilindro 7, 77, ss invierte la
alimentacidn .de aire comprimido a ambos conjuntos, re=~
. trayéndose ambos pistones con sus vdstagos asociados y
saprando a sus posiciones de reposo los conjuntos 9, .
10, vy 97 10" de corts y aplicacidn de la cinta,
De este modo, la mdquina queda lista para
dar comisnzo a otra nusva carrera de traba jo,
Partiendo de la posicidn representada en
la figura 1 de los dibujos, en la que la primera pila
de objetos qﬁe ha sido 'llevada hasta mds alld del pla-
ne vertical en la que estdn situadas las cuchillas de
corte de - la ginta adhesiva, habiéndose aplicado a ella
una longitud de cinta .representada en lineas de trazos
en dicha figura y encontréndose el empujador 4°en la
posicicon de la derscha seqlin ss mira la figura 1, es
explicard a continuacidn el funcionamisnto del sistema
neumdtico de accionamiento de.ssta mdquina con rafersn-
cia a la figura 2, , .
Al introducir una nueva pila de objetos,

ésta activa sl interruptor 11 (figura 2) qus.acciona.la

“ 5«
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vdlvula 12, con lo que el cilindro prineipal 13

accionamiente neumdtico sntra sn funcionamisnto
plazando al esmpujador 4 hacia atrds, basculando dste
hacia abajo para pasar por debajo de la nurva pila de
objetos, hasta llsvar & la posicidn extrema del lado
de la derecha segin ss mira en la figura 2, £n su moe

vimiento de retroceso, el smpujador 4 provoca la ace

-tuacidn sucesiva de las vdlvulas 14 y 15 que activan

los cilindros neumdticos secundarios 16 y 17, provoe

cando con ello el desplazamisnto de los brazoe core

tadores-aplicadores inforior y superior 8 y 8%, res--

pecﬁivamanta, por sste orden, para cortar sl .puente dg
cinta adhesiva formado entre las pilas adyacentes ds
objetos y eplicar sus extremos libres a la caras exe

treme posterior de la pila snterior y a la cara ex--

"trems anterior de la pila posterior an -la-forma antes

explicada, Daspués de ello, ambos brazos 8.y 87 vuslw
ven automdticemente a osu posicidn de veposs inicial,
Cuando el empu jador "4 llega a su posicidn

de final de carrera del lado de la ‘izquisrda en la fi-

gura 2, el émbolo del cilindro 13 accicna una vdlvula

de fin de carrara 18, de posicién variable; qué inviorw
te la toma de aire en dicho cilindro dando lugar a que.
8l empujador 4 se apliqus, daspués de bascular hacia

arriba, a la cara extrema posterior de la segunda pi-
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y arrastrs automdticamente, empujando la citada sequn-

da pila hasta la posicidn que ocupaba la primera, sien-

-do ésta smpujada a su vez por la nusva pila para ser

retirada de la mesa despuds, bisn manualmoste o bien
modiante cuaiquier dispositivo transportador adscuado
situado al final de dicha mesa, Al encontrarse sl eme
pujador-4 en la posicidn de la dsrechs, de nuevo, la
maquina termina el ciclo de unidn de una pila de ob-
jetos, estando en condicionas ds iniciarlo de nuevo'y
contmnuanﬁc asi hasta que el aperarao corte su alimsn-

‘.acmn,

-
: El ‘cambio de posicidn dae la valvula 18 de

fin de carrsra, cuya activacidn invierte la éntrada de
ax*e a presidn en el cllindﬁo principal 13, permlte va-
rla la longltud de la carréra del empUJador 4 can lo
qus ga cun31gue una major. producrion con ubJetos aplla-

dos de mepor tamalo,

REIVINDICACIONES

’ Y » o ’
Los puntos ds invencidén propia, no nueva,
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pero no sstablecida, practicada ni divulgada sn Espafia,

"? "z e A

que se presentan para gue sean objeto de esta Patsnts
de Introduccidn, por DIEZ afics, son los siguientess
l,- Una mdquina para assgurs», mediante

cinta adhesiva, al menos dos objstos, de forma en gee

neral prismdtica, dispuestos en relscidn apilada, ca-

racterizade porqus comprendes una mesa ds trabajo; un

par de drganos de alimentacidn de dieha cinta adhssivay
un carro alimentador destinado a realizar un movimisento
ds vaivén en sentide longitudinal a dicha mesa de tra-

bajo; primeros y segundos medios de corte de la cinta

"asociados, respectivaments, con primeros y segundos

medios de aplicacidn de cinta; y medios de accionamien=
to, destinados a ser hechos funcionar por ol citado
caréo empujador, pars activar los mencicnados primerns
y sequndos medios ds corte y de aplicacidn de la cinta
sobre los objotos a asegurar,

2,= Una mdguina segln la reivindicacidn
1, caracterizaha porque los cbjetos a assgurar, colow-
cados ya en relacion apilada, son alimentadus en suce-
s8idn, perc separados entre s{, a los medios de corts
y aplicacidn de la cinta de manera qus dichos medios
de corte y aplicacidn son hechos funcionar para cortar -
el puente superior y el puente inferior de cinta, for-

mados entre dos articulos sucesivos, ya alimentados

‘.
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aplicando simulténesamente, on la misma oparacidn,

loe extremos superieres o inferiores de la cinta
cortada, a las caras extremas'pasterior y anterior
de las pilas de objetos mencionadas,
5 ! 3;; Una méquina segln la reivindicacidn
14 la 2, caracterizada porque los medios de corte y
"dplicacidn do la cinta son activadaos por el citado
carvo alimentador, al realizér éste su carrera de
retroceso en busca de una nueva pila de objetos a aseu.
10 gurar, ya colocada sobre la mesa de trabajo.
| -. {,;!- 40—:Una miquina para asegurar, median-
te cinta adhesiva, al mesnos dos abjetos, de forma en
ganafai priomética, dispuaétos en relacidn apilada,
; | Tal y como ss ha descrito en la Memoe
' ;5 riagdua antocsde, rapresentaedo en los dibujos fue se
acompafian y con los fines.que se han pspecificado,
' Esta Memoria consta de nusve ho jas ss-

critas a médquina por una socla cara.

Madrid, 12 E8§.1g72, ,
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