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VEMORTA DESCRIPTIVA

Correspondiente a la solicitud de registro @ una Patente de Invel
cién que por veinte afios se rweivindica para Espafia a favor de Don An’co-.-
nio GARIN QUIVO, domiciliado en AIMUDEVAR (Huesca), calle Alfonso I, 10,

por
USISTEMA IE INMOVILIZACION T REGULACION DE ALTURA IS TRABAJO EARA LAS RE

JAS DE 10S IMPLEMENTOS AGRICOLAS"

La :Lmrenci«_Sn est4 relacionada con un siwtema perfeccionade y sim
plificado ideado con el fin de obtener el beneficlo y ef_ecto nusvo sobre
lo conocido hasta el momento presente, & arbitrar un medio inmovilizador
de las xzejas en el implemento agr:pcola a que se apliquen, el cual permi

te realizar la regulecién de altura de trabajo de estas dlbimas en for-
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ng eficaz y sumamente sencille, habiéndose eliminado los elementos de su
Jecdbn convencionales que hanvenido siendo utilizados hasta la fechsa.
Para mayor claridad del contenido de esta memoria, se acompafia la

misma de una hoja de planos, en la que aparece representado un ejemplo de

realizacién préctica de la imrencién, como mera emunciacidn y sin caracter

limitativo alguno, en orden a las posiblew varlantes aooiden‘!;ales que el
objeto habri de presentar en @da caso de aplicacién concreta, de acuerdo
con las caracterfsticas del implemento en que se monten las rejas y law =
necesidades de la labor agrfcola.a realizar,

En dichos plamos: .
Figurg l.~ Vista lateral & una reja provista del sistema reivindicado,
con indicacién de ia. regulacién de altura de su posicionamiento.
Pigura 2.~ Seccién vertical de la misma reja, en la que se ilustra la re.
sicién de enclavamiento de la cufla cvando se trata de una reja de gran -
ZrOSor.
Figura 3+~ La misma secoién que en el dibujo precedente, cuando se trata
de una reja delgada.
Figura 4.~ Planta del orificio alojador de la reja én el brazo &l implew
mento.
Figura Se~ Secoién vertical @l elemento cuneiforme de inmovilizacién y -

regulacifn de altura & trabajo de la reja.

Figurg 6.~ Vista frontal &l mismo elementos

En orden a la identificacién de los puntos de que consta la imven
ci§n, seguldamente se reseffan los elemeﬁtos componentes del objeto reivin
dicados:

1 ~ brazo
2 - raja
3 = cufia
4 - perno & sujecién

Seguidamente serfn dscrites las caracterfsticas constructivas del
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Invento y msi mismo las finalidades funcionales de las componentes a medi

da que sean expuestas las primeras, siempre refiriéndose todo ello a un
mexo caso & mwalizacién en la pr@otioa., & acuerdo con las salvedades indi
cadas anteriormente en esta memoxia.

Ia invencién consiste fundamentalmente en la previsién en los -
brazos porta-rejas -l= de un implemento de ocaracterfsticas convemionales
¥y por tanto excluidas @ la presente reivindicacién, de unos orificics de
seccién preferentemente rectangular (Figure 4) cuyos orificios pasantes
tienen por misibn recibir la reja w=2-.

Dioha reja queda inmovilizads dentro del citado orificio merced
a un elemento cuneiforme =3~ que, al quedar asf mismo introducido en el
repetido orificlo, determina un efecto prensor sobre la reja, a fin de -
obtener la inmovilizacién @ esta {ltima y su posicionamiento, a alturas
variables, en la..d.isposiciqn correcta y adecuada a la labor a efec‘buar._

La oufia =3= est4 proviste de una escotadurs o muesca (Figura =6-),

la cual tiene poxr fnisi{Sn dax paso a un tornillo prisionero -4~ merced a

" cuya intervencién es posible oblener en forma répida y sencilla, la rigi

dizacién del mentaje & la reja en el brazo del implemento agricola en -

que se acopleo

Descrito y representado el objeto de la presente invencidn, se de
clara como propia y como no practicado ni divulgado en Espafia, haciéndose
le salvedad de que los detalles accidentales dé forma, tamafic y materia-
les utilizados en su construccién, podrén ser objeto de alteracién sin ~
que tal modificacién desvirtdé la esencialidad que queda resumida en la
siguientet

NorTa _
EN RESUMEN: La presente Patente de Imvencién que por veinte afios se soli
olta para Espafia, ha de receer sobrd las siguientew reivindicaciones:

18,-"SISTEMA TE INMOVILIZACION Y HEGULACIONIE AUTURA B TRABAJO PARA LAS

,RE‘JAS DE 10S IMPEEMENTOS AGRICOLAS™, cgracterizado por la previsién en -
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los brazos porta~rejas de unos orificios de mcoidn preferentemente rectan
gular, destinados & recibir la reja; siendo &sta inmovilizada por un ele~-
mento cuneiforme que al ser introducido tambien en el citado orificio ha-
ce presién contra la reja, quedsndo ésta inmovilizada y fija, 2 alturas -
variables, en la posicién correcta que precise en cads caso la labor a -
realizar.
2%,- "SISTEMA DE INMOVILIZACION Y REGULACION DE ALTURA DE TRABAJO PARA -
LAS REJAS DE 10S IMPLEMENTOS AGRICOLAS", segin la reivindicacién anterior
caracterizado por que el citado elemento cuneiforme presenta una escotura
destinada a dar paso a untrnillo prisionero con el que queda rigidizado
el montaje.
38,~ Por ﬁltimo se reivindica como objeto sobre el que had reeaer la pxo
teccidn de la presente Patente de Invencién que por veinte afios se solici
ta para Espafh :
por
"STSTEMA DE INMOVILIZACION Y REGULACION IE ALTURA DE TRABAJO PARA LAS HE
JAS IE 10S IMPLEMENTOS AGRICOLAS"

Todo conforme queda expresado en la presente memoria descriptiva
que oonsta de cuatro folios mecanografiados a una sola cara y una hoja de
planos gue se agompaﬁa.
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