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MEM3RIA DESCRIPTIVA

Correspondiente a  l a  so lic itu d  de re g is tro  A una Patente de InveN 
ción que por vein te  años se re iv in d ica  para España a favor de Don Anto­
nio GARIN CALVO, domiciliado en ALMOLEVAR (Huesca), c a lle  Alfonso I ,  10,

p o r
"SISTEMA DE DQOVILIZACION Y REGULACION DE ALTURA DB TRABAJO PARA LAS RE 

JAS DE LOS IMPLEMENTOS AGRICOLAS"

La invención e s tá  relacionada con un sistem a perfeccionado y  sim 
p lificad o  ideado oon e l f in  de obtener e l beneficio  y efeoto nuevo sobre 
lo  conocido h asta  e l momento presen te , & a rb i t r a r  un medio inmovilizador 
de la s  re ja s  en e l implemento ag ríco la  a  que se apliquen, e l cual permi 

5 te  r e a liz a r  l a  regulación de a ltu ra  de traba jo  de estas á ltim as en fo r-
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ma efioaz y sumamente s e n c illa , habiéndose eliminado lo s  elementos de su 
jec&ón convencionales que hanianido siendo u til iz a d o s  h as ta  l a  fecha.

Para mayor c la rid ad  del contenido de e s ta  memoria, se  acompaña la  
misma de una hoja de p lanos, en l a  que aparece representado un ejemplo de 
rea lizac ió n  p rá c tic a  de l a  invención, como mera enunciación y  s in  ca rác te r 
lim ita tiv o  alguno, en orden a  la s  p o sib les  v a rian tes  accidentales que e l 
objeto habrá de p resen tar encada caso de ap licación  concreta, de acuerdo 
con la s  c a ra c te r ís t ic a s  del implemento en que se monten la s  re ja s  y la s  -  
necesidades de l a  labor a g ríc o la .a  r e a l iz a r .

En dichos planos:
F isu ra  1 . -  V ista  l a te r a l  & una r e ja  p ro v is ta  del sistem a reiv indicado, 
con ind icación  de l a  regulación de a l tu ra  de su posioionamiento.
F isu ra  2. -  Sección v e r t ic a l  de l a  misma r e ja ,  en l a  que se i lu s t r a  l a  pe 
sio ión  de enclavamiento de l a  cuRa cuando se t r a t a  de una r e ja  de gran -  
g rosor.
F isu ra  3 .-  La misma sección que en e l dibujo precedente, cuando se t r a t a  
de una r e ja  delgada.
F isu ra  i . -  P lan ta  del o r if ic io  alo jador de l a  r e ja  án e l brazo &1 imple­
mento.
F isu ra  5. -  Sección v e r t ic a l  obl elemento cuneiforme de inm ovilización y  -  
regulación de a l tu ra  & trab a jo  de l a  r e ja .

F igura 6. -  V ista  f ro n ta l &1 mismo elemento.'
En orden a l a  id en tif ic a c ió n  de lo s  puntos de que consta l a  inven 

ción, seguidamente se reseñan los elementos componentes del objeto re iv ln  
dicados:
1 -  brazo
2 -  r e ja
3 -  cuña
4 -  perno & sujeción

Seguidamente serán E sc r ita s  la s  c a ra c te r ís t ic a s  constructivas del
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-invento y M i  mismo la s  fina lidades funoionales de la s  componentes a  medí 
da que sean expuestas la s  prim eras, siempre re firiéndose  todo e llo  a  un 
mero caso & m alización en l a  p rá c tic a , & acuerdo con la s  salvedades ind i 
cadas anteriormente en e s ta  memoria.

La invención consiste  fundamentalmente en l a  p rev isión  en lo s  -  
brazos p o r ta -re ja s  - 1-  de un implemento de c a ra c te r ís tic a s  convenionales 
y por tan to  excluidas A l a  presente re iv ind icación , de unos o r if ic io s  de 
sección preferentemente rectangu lar (Figura 4) cuyos o r if io io s  pasantes 
tienen  por misión re c ib ir  l a  r e ja  - 2- .

Dicha r e ja  queda inmovilizada dentro d e l citado o r if ic io  merced 
a  un elemento cuneiforme - 3-  que, a l  quedar a s í mismo introducido en e l 
repetido o r i f ic io ,  determina un efecto prensor sobre la  r e ja ,  a f in  de -  
obtener l a  inm ovilización A e s ta  ú ltim a y su posioionamiento, a  a ltu ra s  
v a riab le s , en la  d isposición correo ta y adecuada a l a  labor a e fe c tu a r.

La cuña -3 - e s tá  p ro v is ta  de una escotadura o muesca (Figura - 6- ) ,  
l a  cual tien e  por misión dar paso a  un to m il lo  p risionero  - 4-  merced a 
cuya in tervención es posib le  obtener en forma ráp ida y s e n c illa , l a  r ig i  
dización d e l mentaje & l a  r e ja  en e l  brazo del implemento ag ríco la  en -  
que se acople.

D escrito y  representado e l  objeto de l a  presente invención, se de 
c la ra  como prop ia  y  como no practicado n i  divulgado en EspaSa, haciéndose 
l a  salvedad de que lo s  d e ta lle s  accidentales dd forma, tamaño y  m ateria­
le s  u tiliz a d o s  en su construcción, podrán se r objeto de a lte rac ió n  s in  -  
que t a l  modificación desv irtáé  l a  esencial!dad que queda resumida en l a  
sigu ien te:

N O T A
EN RESUMEN: La presente Patente de Invención que por ve in te  años se s o lí  
o i ta  para  España, ha de recaer sobrá la s  sigu ien te?  reiv indicaciones:
IB.-"SISTEMA DE INMOVILIZACION Y REGULACION E  ALTURA 3E TRABAJO PARA LAS 
REJAS DE LOS IMPLEMENTOS AGRICOLAS"', caracterizado por l a  p rev isión  en -
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lo s brazos p o rta -re ja s  de unos o r if ic io s  de sección preferentem ente reotan 
gu iar, destinados a r e c ib ir  l a  r e ja ;  siendo ó sta  inm ovilizada por un ele­
mento cuneiforme que a l se r introducido también en e l citado o r if ic io  ha­
ce p resión  contra l a  r e ja ,  quedando ó sta  inm ovilizada y  f i j a ,  a  a ltu ra s  -  

70 v a ria b le s , en l a  posición co rrec ta  que p rec ise  en cada caso l a  labor a  -
r e a l iz a r .
23.- "SISTEMA. DE INUTILIZACION Y REGULACION DE ALTURA DE TRABAJO PARA -  
LAS REJAS DE LOS IMPLEMENTOS AGRICOLAS", según l a  re iv ind icación  an te rio r 
caracterizado por que e l citado elemento cuneiforme p resen ta  una escotura 

75 destinada a dar paso a un -¡omillo p risionero  con e l  que queda rig id izado
e l  montaje.
33. -  Por último se re iv in d ica  como objeto sobre e l que ha&  recaer l a  pro 
tección  de l a  presente Patente de Invención que por v e in te  años se s o l ic i  
t a  para Espa%

80 p o r
"SISTEMA DE INMOVILIZACION Y REGULACION DE ALTURA DE TRABAJO PARA LAS RE 

JAS DE LOS IMPLEMENTOS AGRICOLAS"
Todo conforme queda expresado en l a  presente memoria descrip tiv a  

que consta de cuatro fo lio s  mecanografiados a  una so la  cara y  una ho#a de 
85 planos que se acompaña.
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