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Esta invencién se relaciona con mecanismos selec
tores de dibujo ﬁara maquinas de tejido de slimentacidén mul
tiple.

Las méquinas de tejer comprenden una pluralidad de
agujas, las cualés estidn asociadas con platinas de despla-
zamiento, dotadas de talones, los cuales pueden estar en lag
mismas agujas, pero generalmente en dichas platinas de des
plazamiento, elevadores de las agujas o bien sobre Organos
operados a presién los cuales actien sobre éilas. Lap pati-
nas de despiazamiento dotadas de talones estén dispuéé%as -
con el fin de cooperar con los selectores controladoélrbr -
un mecanismo de control de dibujo, cuyos selectores sucesi
vos hacen actuar o no a las agujas sucesivas para formar -
el dibujo en el tejido. '

En una férma particular del mecanismo de seléb@ién
de dibujo, las agujas son elevadas por medio de'platiﬁaé do
tadas de talones, elevadores desﬁlazables entre una pbéi—-
¢ibén para acoplasmiento con una leva elevadora en cada;éata—
cién alimentadora y una posicidén para no acoplar las levas
elevadoras, moviendose los talones elevadores a una posicié&
de no acoplamiento con la leva por la aecién de los drganos
de presibén oscilantes los cuales son arrastrados hacia afuerd
cuando estos se acercan a cada estacién dimentadora, para -
producir la retraccién de la platina asociada, teniendo los
érganos de presibén oscilantes, o estando asociados conAelloi,
platinas de desplazamiento las cuales actiian con selecto--
rescﬁépuéda1noénganchar las platinas de desplazamiénto péQ
ra retener 1aé'platinas elevadoras en una posicidén de no en
ganche con la leva, ¢ golpear las platinas de desplazamien

%0 para hacer oscil=r los drganos de presién y hacer que -
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las platinas elevadoras vuelvan a la posicién de enganche
de la leva elevadora. }

En un particular tipo de mecépismo de la disposi
cidén mencionada, las platinas de eleyacién son émpujadas -
hacia la posicién de enganche con la leva, debido a la elas
ticidad inherente de las platinas, estando los 6rganos de
presidn oscilantes mantenidos en una posicidén hacia afuera
por medio de un imén permanente opuesto a la fuerza elasti
ca de las platinas. En este tipo de mecanismo, el enganche
de los talones dé las platinas con los seleétores produce
la liberacién de los 6rganos de presidén de la acciéniéel -
imén permanente y la elasticidad de las platinas comple%a
el retorno de los talones elevadores a la posicién de éﬁgag
che de la leva. Debido a ello los selectores deben hacer po
ca fuerza para compensar la reaccion requerida, ~ |

En otro tipo de mecenismo de la disposicién mencio
nada, las platinas pueden ser de tipo oscilanﬁe, las cuales
disponen de talones de elevacién retraidos, con los talones
elevadores de las platinas seleccionadas desplazadas positi
vamente hacia la posicién de enganche de la leva elevadora,
enganchando los talones de dibujo con los selectores.

Se comprenderd que dicho.mécenismo es aplicable a
maquinas con cajas de levas estacionarias o desplazables.

.De acuerdo con un primer aspecto de la invenciédn,
estd previsto un mecanismo de dibujo de la forma ya descri-
ta, en el cual la acciéﬁ de operado de los drganos de pre-
8ién para mover los talones de elevacién a la posicién de -
enganche con la leva, comprende un primer movimiento en una
direccién peralela ccu las agujes, completande de esta for-

ma un segundo movimiento perpendicular a las agujas la ope
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racién de los Organos de presidén, siendo aplicado uno de -
estos dos movimientos a los talones de dibujo por medio de
los selectores, y el otro movimiento a los Organos de pre-
8idén por una disposicibén fija con respecﬁo a la leva de -~
elevacion.,

De acuerdo con un segundo aspecto de la presente
invencioén, en un mecanismo de dibujo de la forma descrita,
van incluidos selectores, los cuales se mueven sustancial-

mente en forma horizontal en una traslacién hacia deatro y

las platinas, asi como medios que hagasn que los eleménfds
gracias a los cuales se consigue la seieccién del dibuje si
gan un movimiento corto hacia arriba para estéblecer cbntgg
to con los selectores, por lo que el enganche entre diéhos
elementoé.y los_se}ectores se efectia en una direcciSﬁ.ﬁértg
cal,

El movimiento de elevacidm puede ser conseguido al
montar cada uno de los Organos de presidn oscilantesAédbfe
un pivote individual, haciendo que éste seé levantado para
asi impartir movimiento vertical a los elementos de selec-
cidn de dibujo.

~ En una maquina del tipo de caja de levas estaciona
ria, cada uno de los pivotes podria ser sostenido por una -
leva, la cual eevase los pivotes en las partes epropiadas -
de cada giro del cilindro de agujas.

En tal disposicidén, los elementos de dibujo estaria
normalmente ,sobre los drganos de presidn oscilantes, pero -
también podriaﬁ estar sobre una extensién del pivote, la =
cual actuaria en est=2 caso sobre parte de los drganos de -

presién,
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En una forma alternativa, los drganos de presién
ogscilantes 9starian montadossobre pivotes fijos, con un clex
to grado de movimiento de deslizamientb relativo, estando -
provigto con sistemas de levas para asegufar el movimiento
vertical requerido.

De acuerdo con un tercer aspecto de la invencidn,
se proporcionan en el‘descrito mecanismo de dibujo, disposi
ciones sobre los 6rganos de presidn oscilantes, las cuales
cooperan con disbosiciones fijas con relacién a la leva ‘de
elevacidn, de forma que los drganos de presién oscilaftes
se sﬁeiteﬁ‘del_imén permanente cuando dichos érganos son -
movidés én una direccién peralela a las agujas, asi como sg
lectores los cuales son impuestos para impartir movimicnio

en la direccién ya mencionada a los 6rganos de presién osci

E1 movimiento impartido a los érgsnos de presién
por los selectores es preferiblemente un movimiento dgﬁaigg
do cuando las ranuras en que se disponen las agujas eéfén -
en posicidén vertical.

Los sgelectores pueden ser de forma de balanciﬁes -
oscilantes segin un plano horizontal sobre un pivote verti-
cal, o basculan en un plano vertical, pudiendo ser también
elementos reciprocos desplazables en un movimiento de trasla
cién sustancialme#te en forma horizontal hacia adentro y ha
cia fuera de la posicidn de enganche.A

_ En todos estos casos los selectéres tendran normal
mente una leva_de elevacidén la cual engancha los éementos
para la seleccién del dibujo de los drgasnos de presién osci
lantes. .

La invencidn saf descrita con mas detalle con refe-
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rencia a los dibujos que se acompafian, los cuales indican
las realizaciones de la invencidén tal como se aplican con
preferencia aiuﬁg maquina de tejer circular del tipo de ci
lindro de agujas rotativo, aunque se comprenderé éue la in-
vencidén tiene una aplicacién més amplia.

En los dibujos:

La fig. 1 es la vista de una seccidn vertical de
las partes de una maquina de tejer del tipo de cilindro -
de agujas rotativo tal como se considera necesario,pa;a com
prender la invencidén indicando a su vez un mecaniémé'he di
bujo en su forma preferida de acuerdo con la inveﬁ&iéh;

La fig. 2 es una vista en planta de la esffﬁptura
de la fig. 1; | o

La fig; 3 es una vista seccionada de parte de la
estructura de la‘fig. 1; _ ;

La fig. 4 es una vista desarrollada de otres parte
de la estructura de la fig. 1; '

La fig. 5 es una vista parcial de una seccién frag
mentada de una maquina tejedora de acuerdo con la invencidnj
v

La fig, 6 es una seccibén de la fig. 5 en el sentido
de la flecha B. .

Refiriéndonos shora de forma particular a las fig.
1l y 2, la maquina de tejer circular aqui descrita comprende),
un cilindro de agujas rotativo -l; en el que estén practiqg‘
das las ranuras convencionales verticales espaciadas angulay
mente 2 en las que se alojan las agujas de lengiieta -3-, en
cada una de ellas. Una placa soporte estacionaria ~4- sopor
ta, entre otras cosas, una caja de levas fija -5- la cual -

dispone de las levas -6- y ~7- que cooperan con los talones
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3a de las agujas -3-. En cada ranura -2- hay también una
platina de despiazamiento_sobre la que se asienta la aguja,
estando dicha platina -8- provista de una extensién infe-
rior eléstica 8b la cual lleva e su extremo inferior un ta
1é6n de elevacién 8¢c. Debido a la elasticidad de la pletina,
en su parte 8b, el taldén 8¢ puede permanecer sobresaliendo
de la ranura en que estd albergado, y en este caso movido
por la leva -9-, o permanecer escondido como es el caso de
la fig. 1, en el que no es movido por la leva -9- ¥.-por tan
to no actla la aguja. _ g;
' Ia funcidn de seleccién en la esticién alimentado-

ra es para controlar si el talén 8¢ engahcha la leva 9; o -
si es retenido éh la posicién ilustrada en.la fig. l,;én la
cual &ste taldn pasa por detrds de la leva 9‘y por lo tanto
no es elevado, de modo que la aguja no efectue una qpéracién
de tejido e la estacién de alimentacidn. 7

La posicién de la platina -8- es controlada,ﬁqr un
érgano de presién oscilante -10-, asociado con la préﬁiﬁa
en el punto 2a de la ranura 2, Cada drgano de presidén osci
lante -10- pivota en una cavidad 10a en torno a un elemento
de pivote individual -I--, el cual giraon el cilindro de -
agujas estando fijado por un saliente -12- el cual coopéra
con una curva motriz -13- practicada en un elemento soporte
-14- unida a la parte fija ~15- de la maquina. El extremo in
ferior 10b del 4rgano de presién tiene influencia sobre la
extensidn dastica de la platina y estd adaptado para conte-
ner la platina dentro de la ranura o liberarla de alli.

Con el fin de seleccionar las platinas, los extre-
mos superiores -10d de los érganos de presién -10- son arras)

trados hacia fuera p¢e una leva -16- fija a la placa -4-, -
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siendo mantenidos en la posicidn hacia fuera por medio de
un imén permenente -17-, fijo tembien a la placa -4-. La
fuerza de empuje de la extensidén elastica 8b de la platina
-8-, es tal que cuando el extremo superior del 6rganc de -
presibén oscilante estd sobre el imédn -17-, la platina sea -
mantenida en la posicién retraida, pero tan pronto como el
bérgano de 'presién es liberadoldél imén -17-, la fuerza de

empuje del muelle vencerd la atraccidén magnética, y comple

en el camino de la levs 9,

Con el fin de comseguir la liberacidén &1 drgano -

sibn oscilante va provisto de un resalte 10e en cooperacién
con uno de una serie de seis selectores -18-, Los resa%tes
10e estén rebajados en sus lados superiores con el fin;dg
ofrecer un enganche suave en su movimiento hacia anibé con
el lado inferior del selector, el cual va tambien proyiéto
con la cara cooperadora de la leva mirando hacia abajb:“'

Originalmente, cada 4érgano de presibén oscilante -
10~ va provisto de un taldén frangible para cooperar on cada
uno de los selectores, estando todos los talones menos uno
desenganchados antes del montaje del organo de presidén en
la maquina de forma que cada selector -18- coopere con solo
un érgano de presién oscilante de un total de seis, cuando
éste alcanza la estacién de seleccidm, poco antes de la ali
mentacibén, mientras que el cilindro de agujas -~1- gira en la
direccibén de la flecha A de la fig. 2.

Los selectores tienen un movimiento de translacidn
entre las posiciones interior y exterior, cooperando en las

posiciones interiores con los talones 10e, para asi liberar
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el 6rgeno de presién oscilante -10- del imén -17- permitien
do al taldn 8¢ el cooperar con la 1eva ~0-, levantando asi
la aguja y feélizando el modelado de una puntada.

Como sé'éuede ver en la fig, 4, la leva -13- es fox
mada con una poréién 132 inclinada hacia arriba, la- cual le
vanta el cuerpo &l pivbte -11- y 6rgeno de presidn oscilan-
te -10- de forma que los talones 10e sean levantados hacia
arriba enganchando con el .correspondiente selector -18, si
es qie éste estd en su poéicién interior. , ot

.V Despues de pasar la fase de seleccidén, la 1?y§5ti£
ne una porcidn 13b inclinada hacia abajo, la cual retorna
1os pivétes y brazos oscilantes a la posicién inferior ilug

trada en la fig. -1, en la cual,loé resaltes para la selec-

de los extremos interiores de los selectores. '

Se puede ver en las figs., 2 y 3 que los selé@to—-
res -18~ se desglizan en su movimiento radial de avancéuy re
troceso de sus posiciones de enganche del talén.,Una‘piaca
guia -20- soporta las bocas de los selectores ~18- que en-
tran en operaciém, estando los extremos traseros fijados por
cojinetes (no indicados) en la unidad selectora -19-, la -
cual es é0portada por la placa -4-. Las porciones extremas
traseras de los selectores -18- (ver fig. 3) pasan a traves Le
bobinés elecfromagnéticas -21-, formando nicleos desplaza-
bles dentro de esas bobinas, Los extremos -22- de las por-
ciones extremas de los selectores estén doblados hacis aba-
jo de forma que actuen con las piezas polares -23- y -24- -
de.los‘imanes permanentes -25-. Las bobinas -21- pueden ser

activadas en ambos lados de Hrma que los extremos -22~ puedeT

[N
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atraidos a una de las piezas polares y repelidos por las -
otras piezas polares, de forma que proporcione un cambio ré
pido y corto en la posicidén de los selectores. La posicidn
del #lector es entonces mantenida por el iman permanente -
hasta que un pulso posterior de polaridad opuesta es adminig

trado a la bobina -21-. Los pulsos son proporcionados a tra

vés de un adecuado sistema de control para el mecanismo de

Se puede ver a través de la fig. 2 que las bacgs
de operado de todos los selectores estén alineadas en’una
direccién vertical, estendo dichas bocas de operado ééégg
tadas por partes acodadas a las partes traseras extrem;si-
de los selectores, dentro de la unidad selector -19-, dé’-

forma que se pueda hacer un uso més econdmico del espacio

.....

Se comprendera que la invencién puede ser equipa

da con otras formas de operacidén electromagnética de los

selectores, asi como que los selectores no necesitan actuar

pletamente posible pudiendo ser preferible en ciertas cir-
cunstancias de operado, que los selectores sean operados -
en una senda, la cual sea inclinada a la estricta direccién
radial,

Ademas, los elementos gracias a los cuales se con-
sigue la seleccidén del dibujo 10e no requieren necesariamen
te que estén situados en la parte del organo de presidn osci
lante en esta construccidén particular, ya que sera factible-
que estos fuesen provistos en una extensién hacia arriba de
la parte del pivote 1l para un movimiento del cuerpo. Con .

enganche mediante un selector 18, la extensién podria osci
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lar hacia atrds y engancharias entonces con una parte pro-

vista en el érgano de presién oscilante para asi liberar
éste del imén 17. '

Como alternativa posterior, los érganos de presidn
oscilantes podrian pivotar con réspecto a pivotes fijos, -
p.e. el tipo descrito en la patente de invencién briténica
ne 1187911, pero de forma que tenga una leva 0 levas para
subir y bajar ésfos, prOporciogando“él movimiénto necesario
en los planos de los extremos frontales del_selectqq.,

Se comprende, que siendo los talones de dibéj; des
plazables en una direccién generalmente vertical para Engqg
char con los selectores, la fuerza entre estos es ggﬁéﬁglmeg
te vertical, de Hrme que cualquier reaccién que surjé del -
contacto entre selectores ¥ los talones de dibujo eé‘ébsqg.
bida por las guias soportes de los selectores, no siéqﬁo te
nida en cuenta por la atraccidén magnética.entre las;partes
trasera y las piezas polares 23 y 24. e

La fig. 5 indica un 6fgano de presién oscilante -

~110~ de unea forma ﬁodificada de la invencién. El érgano de

dual ~111l- el cusl rota enteramente con el cilindro de agu-
Jas, teniendo un saliente -~112~ soportado por una ranura -1l
generalmente circunferencial en un elemento soporte -1ll4-,
La ranure —il3~ es ensanchada adyacente al punto de seleccid
para asi permitir al pivote un pequefio movimiento hacia arri
ba junto con el érgano de presién -110-,

Como se ha descrito aﬁteriormente, todos los brga-
nos de presién son movidos hacia afuera sobre un imén permg

nente -117~, siendo montados en un éemento soporte -118- el

cual es & su vez fijado a la parte estadtica de la méquina.

presion ~110- es pivotado sobre un elemento de pivote indivi'
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Un poco debajo de un extremo superior -110a- en - -

colaboracién con el imén -117-, va el érgano de presién -~
~110- provisto con un'saliente 110b el cual tiene una super
ficie de leva 1ll0c, la cual actla con la parte inferior del
soporte 118 cuando el 6rgano de presidén -110- es levantado
de forma que suelte el extremo superior -110a- del imén -
~117- permitiendo al taldén de la platina sobresalir de la
ranura donde se alberga. |

Un selector -119-~ es indicado en la>fig.y§;gpudieg
do tomar la forma de un selector radialmente reciﬁ*gbo, o -
la de una palanca orientable con respecto a ungje vertlcal
horlzontal, o inclinado. Tal como se ve de forma partlcular ,
en la fig. 6, el selector -119- es formado con un,extrgmo
alargado 119a el cual tiene una superficie de leva portan- -
te, la cual actia con el taldén 1104 del dérganc de bréﬁién
oscilante para asi elevar los brganos de resién éeleéciona
dos de forma que sus superflcles de leva 1lOc engancnan el
elemento soporte ~-118- y suelte. los drganos de presién os
cilatorios del imdn permanente -117-, Los O6rgancs de pre-
sién no seleccionados continuan ehganchados con el imén -
-117-, ¥ las correspondientes platinas permanecen retraidas
dentro del acoplamiento de la.aguja pasando por detras de
la leva elevadora.

Otras varias modificaciones pueden ser hechas -den-
tro del alcance de la invencién. Por ejemplo las platinas -
elasticas pueden serxgemplazadés por platinas oscilantes, pg
diendo ser eliminado el imén permanente, ya que no requérié
ria una accidén continuada de los 6érganos de presidén sobre la
parte elastica de la platina.

En resumen, la Patente de Invencidn que se solicitd

debera recaer sobre las slgulentes'
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RETVINDICACIONES
12.- "UN MECANISMO PARA LA FORMACION DE DIBUJOS

EN MAQUINA DE TEJER PUNTO, en el cual las agujas son ele
vadas por medio de platinas que disponen de talones eleva-

dores desplazables entre una posicidn de enganche con un -~

de no enganche con el accionado por levas, siendo movidos
los tnlones de elevacidén & la posicién de no enganche con la
leva, por 6rganos de presidn oscilantes, los cualegksqn' -
arrastrados hacia fuera cuando estos se acercan a éaﬁﬁ unas
de las estaciones alimentadoras de forma que se produzca la

retraceidén de la platine asociada, disponiendo qichoé_érga~'

) -

nos de presidn oscilantes o estando asociados con ellos, ﬁg
dios de cooperacidn con los_selectoreé, pudiendo es%ég no -
enganchar con los talones de dibujo de forma que qﬁéd%ﬁ los
talones de elevacién en la posicidén de no enganche.cén‘la -
leva, golpear los talones de dibujo para asi hacer oseilar
los 6rganos de présién y hécerﬁque los talones de eiééécién

vuelvan a la posicién de engenche de la leva de elevacién, .

presidén para mover los talones de elevacidn a la posicidn
de enganche con la leva, cpmprende un primer movimiento en
una direccidén paralela con las agujas y un segundo moviﬁiqg‘
to perpendicular a las agujas para completér la operacién -
de los oérgsnos de presiéﬁ aplicendose uno de estos dos movi
mientos a los talones de dibujo por medio de'los selectores
y el otro movimiento a los Organos de presién por una dispg.
gicidén fija con relacidén a la leva de elevacidn.

28.- "UN MEGANISMO PARA LA FORMACION DE DIBUJOS",

como se ha descrito en la reivindicacién 1, en el que los ta
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lones de elevacidn estan dispuestos en una posicidén de en-
ganche con la leva por medio de la inherente elasticidad -
de las platinas y los érgands de presién oscilantes son man
tenidos hacia fuera por un imén permanente que se opone a
la fuerza elastica ejercida por las platinas. | |
38 .- "UN MECANISMO", segin la reivindicacién 1 o 2|
caracterizado porque dispone de selectores que se nueven sug
tancialmente en un sentido horizontal, en traslacidn hacia
dentro y hacia fuera de la posicibén de enganche de- los talo
nes, y medios para hacer a su vez que estos taloneé,ﬁengan
un movimiento corto hacia arriba, en la senda de 185:éeleg
tores, por lo que el enganche entre los talones y i&g;seleg
tores es en direccidén vertical. ;"l
48,- "UN MECANISMO" segfn la reivindicacibn’3s, ca
racterizado porque el movimiento de elevacidn es-conégéuido
por estar montado cada érgano de presién sobre un pi%o%e in-
dividual, hacieno qﬁe este pivote sea elevado con el ‘gin de
impartir un movimiento verﬁicalral taldén de dibujo.%‘ﬂil
58,- "UN MECANISMO" segin la reivindicacién 38, pa.
re una maquina de tipo de caja de leva estacionaria, carac-
terizado porque cada uno de los pivotes son soportados por
una leva, la cual eleva los pwotes al punto apropiado, a cg
da rotacidén del cilindro de agujas. B
68 .~ "UN MECANISMO" segin las reivindicaciones 38;
48 y 58, caracterizado porque el elemento gracias al cual
se consigue el dibujo es un resalte situado en el nismo brge
no de presién. | '
78 .- "UN MECANISMO" seglin las reivindicaciones 42
‘y 58, caracterigado porque el elemento gracias al cual se

consigue el dibujo, esta sobre extensiones de los pivotes,

—
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siéndo capaz de engancharse con los Organos de presidn.

82,~ "UN MECANISMO" segin la reivindicacién 3,

en el cual cada O6rgano de presidén estd montado sobre un

pivote fijo sobre él que tiené cierto grado dé desplaza~
miento, pudiendo éolaborar con medios de levas y asi con-
seguir el movimiento de ascenso requerido.

9a,- "UN MECANISMO" segln reivindicaciénes 1 y 2
cargcterizado porque los dOrganos de presién oacilantes tie-
nen una forma tal que les pefmite cooperar con disposicio-
nes fijas, en relacién a la leva de elevacidn para que los
drganos de presidén actien sobre los talones de elevacién

de la platina hacia una posicién de. enganche de leva, cuan-

do los 6rganos de presién son movidos en una direccidn pa-

ralela con ias agujas y los selectores due estén adaptados
a impartir movimiento en dicha misma direccién a los brga-
nos de presién seleccionados. ‘

108,- "UN MECANISMO" segin la reivindicacién
9, caracterizado porque las ranuras donde se disponen
lag agujas son vertiqaleé y el movimiento impartido a los
bdrganos de presién por los selectores es un movimiento de
elevacidn.

11l8,- "UN MECANISMO" segin las réivindicaciones
9 6 10, caracterizado porque los selectores son elementos
reciprocamente movibles en traslacién sustancialmente hori-
zontal dentro y fuera de la posicidn de enganche del taldn.

128,- "UN MECANISMO" segin las reivindicaciones
9 a 11 caracterizado porque los selectores tienen una supei
ficie de leva elevadora para enganchar los talones de dibu-
jo de los Organos de presidén oscilante..

1%2,~ Se reivindica por Ultimo como objeto sobre
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el que ha de recaer la patente de invencién’que ée solici-
ta:UN MECANISMO PARA LA FORMACION DE DIBUJOS EN MAQUINA
DE TEJER PUNTO.

Todo conforme queda descrito y revindicado en la
presente memoria descriptiva que consta de dieciseis pagi-
nas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 7 abril 1.972
BERNARPD UNGRIA
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