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EXTRACTO_DEL INVENTO

Un dzsposltlvo de flaaclén glratorlo para ser utili-

o zado cbn brazos de elevaclén destinados a 1a manipulacién de di

_'ferentes tlpos de contenedores de carga.

ANTECEDENTES DEL INVENTO
AMBITO DEL_INVENTO

El presente invento se refiere a los dispositivos de

) Pldaclbn glratorlos y més partlcularmente al elemento macho ac~
tlvo de los dlsposltlvos de fljaclén glratorlos utilizados con=-
.juntamente con las plataformas de elevacl6n para lsa manlpulaci6n

*"de dmferentea tipos de contenedores de carga.

. DESCRIPCION DE LA TECNICA ANTERIOR

La expediclén de cargas en unxdades constitufdas por

':contenedores ‘€8 un método de manipulaci6n de materlales que se

»_:usa actualmente en "todo el mundo. Este método nuevo y eficaz de

manlpulacién de cargas consiste en utlllzar contene&ores de car-
ga standardlzados que pueden ser cargados en camiones, remolques,

p_an vasoqes de ferrocarril o en'las bodegas de los barcos. Con-

-Juﬁtamenﬁé con el desarrblio,@e'éstos contenedores de transporte
se- ha desarrollhdd el equipO'destinado a la elevacibén y a la ma=-

nlpulacl6n de los contenedores pOr metodos nés eficaces.

o Algunas organizaclanes tales como la Asociscién de Nor
mas Amerlcanas y la Organlzac16n Internacional de Normalizacién

(ISO) han desarrollado normas respectO'a la forma, la configura

:fclén y la resxstencla de 1os contenedores de carga. Aparte de
les dzferenclas de longltudes, las dlmen51ones de los contenedo—
.res aegﬁn la Norma Internacmonal, permanecen las mismes, y por
' tanto los brazos 0 plataformas telescépicas de elevacién pueden

,_;serAdiseﬁaQae pars ser ajustadas para temer en cuenta la dife-

rencia de longitud. Mientras se desarrollabsn las Normas Inter-
. \ ,
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nacionales empezaron a utilizarse dimensiones de contenedores
éistintas en diferentes ramos de la ?ndustria y en otras par-
tes del mundo. Estas diferencias no hacen m&s que aumentar la di
ficultad de utilizacién de un brazo de elevacién para la manuten
cién de varios tipos de contenedores. |

Adembfs de la normalizacibn de las dimensiones de los
contenedores, se han hecho también intentos para normalizar los
medios utilizedos para sujetar los contenedores. Los dispositi-
vog de sujecibn actualmente mAs empleados hoy en dfa utilizan
un brazo o uﬁa plgtaforma de elevacibén con unos dispositives de
fijacibn giratorios dispuestos en sus cuatro esquinas. Estos dig
positivos de fijacibn giratorios incluyen unos elementos machos
accionables que se hacen bajar para acoplarlos con los conecto-
res de esquina o receptéculos‘hembra dispuestos en lgs cuatro es
quinas de la superficie superior de un contenedor de carga. En
lo que sigue, tal y como se utiliza en la industria la expresibén
dispositivo de.fijacién giratorio ée referiré solamente al ele-
ﬁento macho accionable que sobresale, y la expresidn conectores
ée esquina se referird a los receptéculos hembra,situaﬂos en las
esquinas de los éontenedores de carga.

Sin embargo, se presentan diferentes problemas cuando
se_intenta manipuiar contenedores de carga de tipos diferentes

provistos de accesorios de sujecidn diferentes en sus esquinas,

por medio de uno de los braz.s de elevacibdn normalizados. Los di-

Ezrentes tipos de contenedores, que noAéumpien con las normas in-
tarnaciénales, no'sqgamente tienen longitudes diferentes que pue-
den ser ajustadas por un brazo telesclépico sino que estén provis-
t»3 igualmente de Accesorios'dehfijacién en sus esquinas que tie=-
ren una distancia lateral variable asi como configuraciones dife-

rentes. Es posible cambiar los dispositivos de fijacidn girato-
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rios y su separacibén cada vez que se presentan estas diferencias

pero, en general, se trata de un procedimiento que requiere mu-
cho tiempo, demasiado costoso y que exige unas instalaciones de

almacenado para los diferentes tiposide dispositivos de fijaciém

" giratorios que no se utilizan.

Han eXlStldO varios conauntos de plataforma de eleva-
¢ibn que utlllzan dlspos1t1vos de fijacién giratorios destinados
& la manipulacién de contenedores de carga y capaces de manipu-

lar de manera versatil contenedores de diferentes longitudes.

Uno de dichos dispositivos de la técnica anterior estéd descrito

en la Patente de los Estados Unidos N 3,514.146 del 26 de Mayo

de 1.960. Esta Patente describe una plataforma de elevacibn que
. tiene una poreién central y dos porciones extremas que pueden
idnsplazarse con relaclon a la porclén central por medio de c¢ilin

dros hidréulicos con lo cual puede ajustarse la longltud de la

plataforma. Las cuatro esquinas de la plataforma de elevacién es
tén provistas de dispositivos de fijgcién'de tipo giratorio que
sobresalen héciarabajo_a partir de ella. Los dispositivos de fi-
jacién giratorios son accionadds por medio de cilindros hidréuli
cos que los hacen girar para que se acoplen con los receptéculos
formados en las cuatro esquinas de un coﬁtehedor. Un problema
que se presenta con la utilizaci6n'de la plataforma de elevacidn
desérita en egta Patente se produce cuando se encuentran contene
dores de carga o que tienen diferencias en la sepaiéci6n lateral
ce los dispositivos de fijacién situados en las esquinas y dife-
rencias de configurécién de estos accesorios propiamente dichos.
‘ Losidispoaifivos de fijacibn giratorios éegﬁn la norma
Internacionai‘éctualmente utiligados de manera extensa tienen un
taméﬁo que les permite ser introducidos féacilmente en los accesg

rios de fijacibén de la Norma Internacional. Los dispositivos de
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fijacibén giratorios segln la Norma Internacional y los conecto-

~es estin separados nominalmente el uno del otro 226,06 cm (89
pulgadas) de centro a centro. Esta distancia lateral es perpen~
dicular a la linea central longitudinal de la plataforma. Por
consiguiente, cuando se montan dispositivos de fijacibn girato-
rios del tipo Internacional en cada una de las custro esquinas
de un brazo de elevacibén, deben estar separados con precisién <l
uno reépecto al otro para que los cuatro dispositivos de fija-
¢ibn giratorios puedan ser intréducidos simulténeamente en las
cuatro esquinas superiores de un contenedor de carga fabricado
de acuerdo con la norma Internacional. Debido a egta separacibn,
cuando se presenta un contenedor de tipo diferente, tal como el
contenedor Sea-Lend de uso muy:corriente, se producen numerosos
problemas., Por lo menos algunos de estos problemas se producen
debido a que los conectores de esquina de los contenedores Sea~
Land esté&n nominalmente separados 228,6 cm (90 pulgadas) de cen
tro a centro, son mis largos que los conectores de esquina del
tipo Internacional, y tienen una configuracién diferente.

Para manipular diferentes ﬁipos de contenedores de car
Fay usualménte eré necesario cambiar las plataformas de elevacibn
de carga. Ningfin dispositivo de la técnica anterior conocido por
el solicitante contiene unos conjuntos>de fijacibn giratorios
Que pueden acomodar los diferentes conectores de esquina que tie
ﬁen ubicaciones variables,'incOrporados actualmente en los va-
rios contenedores utilizados en todo el mundo. El presente inven-
%o proporciona un dispositivo de receptéculo de acoplamiento uni-
versal para dispositivo de fijécién giratorio para un brazo o una
nlataforma de elevacibn que se adapta aqtowéticaﬁente & numerosos
e los diferentes tipo$ ¥ tamafios de conectores de esqdina mont a~

dos en Los contenedores de carga.
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RESUMERN DEIL, INVENTO

El presente invento es un dispositivo de fijacidn gi-
ratorio mejorado que incluye un véstago alargado que se extien~
de a partir de un brazo de elevacibn y que tiene una porecibn de

base en su extremidad inferior; dos elementos salientes de lon-

. gitudes diferentes se extienden lateralmente hacia el exterior

en direcciones opuestas a partir de la porcibn de base a dife-
rentes distancias del véstago; y un dispositivo de colocacidn es
*4 soportado por dicho vastago encima de dicha porcibn de base
rare adaptarse en la abertura de un conector de esquina de con=-
tenedor con lo c;al dicho dispositivo de fijacibn giratorio pue-
de ser guiado en los diferentes tipos de conectores de esquina
de contenedores y ser facilmente extraidos de ellos.

' El presente invento proporciona ademés un método para
nontar 1os nuevos dispositivos de fijacibdn giratorios y sus dis-
poéitivos de guia en las cuatro eséuinas de una plataforma de
elevacidn, con lo cual los dispositivos de fijacién giratorios
situados en las esquinas lateralmente opuestas quedan separados
por una distancia predeterminada con el objeto de que la plata-
forma pueda acomodar diférenteé tipos de contenedores que tienen
conectores de esquina con diferentes separaciones laterales y di
ferentes configuraciones.,

OBJETOS DEL INVENTO

Por tanto, un objeto importante del invento consiste

"en proporcionar un dispositivo de fijacibn giratorio que pueda

ser utilizado para la manipulacién de diferentes tipos de con-
“enedores de carga.

A , Otro objeto del invento consiste en proporcionar un
Cisﬁbsitivo de fijacibn giratorio que puede utilizarse con co~

nectores de esquina montados en contenedores de carga, que tie-
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ren una distancia de separacién,lateraliligeramente diferente,
agi como diferentes configuraciones del receptéculo.

Otro objeto del invento consiste en proporcionar un
dispositivo de colocacién o dispositivo de gufa para dispositi-
vo de fijacibn giratoric, de modo que el dispositivo de fijacibn
giratorio pueda ser adaptada para que se ajuste en diferentes ti
pos de conectores de esquina.

Otro objeto del invento consiste en proporcionar un
dispositivo de fijacibn giratorio que pueda ser utilizado con
una plataforma o brazo de elevacidn telescdpico para que la mise
ma plataforma pueda manipular contenedores de carga de longitu-
des variables.r |

Finalmente, otro objeto del invento consiste en pPro-~
porcionar un método de utilizacidén de un dispositivo de coloca-
¢ibn en los dispositivos de fijacidn girétoriOS dispuestos en
las cuatro esquinas de una plataforma de elevacibn con lo cual
la misma plataforma puede manipular diferentes tipos de conte-
nedores de carga que estén provistos de conectores de esquina
con separacién lateral y configuraciones diferentes.

DESCRIPCION DE IOS DIBUJOS

" La FiguraAl es una vista en pianta por encima tomada
a 1o largo.de la linea 1-1 de la Figura 3, que representa un
par de.dispositivbs de fijacibn giratorios mejorados segln el

invento, separados por una distancia predeterminada, acoplados

‘en los conectores de esquina lateralmente opuestos de acuerdo

con la norma Internacional;

Lé Figﬁra 2 es Qna vista en planta por encima de los
dispositivos de fijacidn giratorios de la Figura 1, acoplados
sn los conectores de esquina lateralmente opuestos de un conte

nedor de carga tipo Sea~Land;
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La-Figura 3 es una vista en elevacién frontal parcial

rente en corte de un conjunto de fijacibn giratorio que repre-

.. senta el presente invento sujeto a un brazo de elevacién e in-

troducidp en un conector de esquina de un contenedor en posicidn

‘abierta o no acbplada.A

La Figura 4 es una vista en elevacién lateral del con-
junto de dispositivo de fijacibn giratorio segflin la Figura 3.

La Figura 5 es una vista en seccidn tranéversal toma~
da a lo largo de la lfnea 5-5 de la Figura 3.

La ¥igura 6 es una vista en elevacién frontal del nue

'vo dispositivo de. fijacién giratorio segfin el presente invento.

La Flgura 7 es una vista en elevacidn lateral del dis
p051t1vo de flaac16n giratorio de la Flgura 6.

La Figura 8 es una v1sta en seccibn transverssl toma-

’ 'da a lo largo de la linea 8-8 de la Figura 7.

. La Flgura 9 representa un separador ‘utilizado en el
conaunto de dispositive de flgaclén glratorlo de la Figura 3.

La £1gura 10 represents una vista en perspectiva del

- ANEVo dmsp031t1vq de colocacidn del conjunto de dispositivo de

'fijaéién gitatorio_segﬁn la Figura 3

La-Figura 11 representa un§ vista en elevacidn late-
rai_del-dispositivo de colocacisn de los dispositivos de fija-
cibn giratoriés segln la Figura 10.
o Ia Figufa 12 representa una vista en elevacibn fron-

%al del-dispoéitivo de colacacibn del dispositivo de fijacién

'glratovlo seglin la Fmgura 11.

"La Figura 13 es una vista en planta por encima del dis

vositivo de colocacibn del dispositivo de fijacién giratorio se-

gGn la Figura il.

La Figura 14 es una vista en planta por debajo del dis
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positivo de colocacién de los disposiﬁivos de fijacibn girato-
rios segin la Figura 1l.

DESCRIPCION DEL MODO DE REALIZACION PREFERIDO

El dispositivo de fijacibn giratorio utilizado més an

'pliémente en todo el mundo parayla'manipulacién de carga en con

‘tenedores es el dispositivo de fijacidén giratorio standard lla~-

nado Internacional. Uno de dichos dispositives de fijacibn gira
torios del tipo de bayoneta estd normalmente montado en cada una
ée las cuatro eéquinas de un-brazo o de una.platéforma de ele~

vacibn colgada de una grua. Ceda uno de los dlsp051t1vos de fijs
cibn glratorlos presenta un vAstago cllindrlco de forma alarga-

da que incluye una porcidn de base de forma sustancialmente rec=~

‘tangular en su extremidad inferior. La porcibn de base estd pro-

~vista de dos brazos o elementos salientes que se extienden la-

teralmente en direcciones opuestas. Ios salientes del dispositi

“vo de fijacibn giratorio standard Internacional que se extien=

den & partir de la porcién de. base tienen la misma longitud, es

_decir que se extienden lateral o radialmente hacia el exterior

g partir dei centro del,véstago a la misma distancia.’
‘LOSIQiSpOBitiVOS dé'fijacién girstorios pﬁedeh ser in-
troducidos en unos orificios rectahgulares‘formadas de acuerdo
con la norma Internacional, en unos conectores de esquina dise
puestos en las cuatro esquinas de un contenedor. Después de su
"ntroducc16n en 1os conectores de esquina, 1os dlsp051t1vos de
fijacibn giratorios se hacen girar a distancia 90¢ por el opera
rio de la'grﬁa ﬁara que se acoplen con el conector para que el

contenedor, en el cual estén montados los conectores de esquina,

nueda ser alevédo por la gria. Cuando 8e hace girar el disposi-

*1vo de flaac16n glrzturlo, los salientes 9e desplazan por deba-

Jo de los box des del receptéculo, 1mp1d1endo la oxtracc16n del
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élSPOSlulVO de fijacibn giratorio.,

e

Las Flguras 3-14 representan el modo de realizacién
preferi&o del nuevo conjunto de fijacibn‘ giratorio del presente
invento« En partlcular, 1as Figuras 6-8 representan un disposi-
+1vo de flaac16n glratorlo Internacional modificado (21) que in
cluye un véstago cilindrico 23 que tiene por lo menos dos porcig
nes de diémeﬁ:oniferentes 25, 27 divididas por un tope de posi=-
cionaﬁiento tal como un.refuerzo 29 formado entre ellas. La por-

cibn de difmetro més pequefio o difmetro més reducido 25 incluye

-uﬁa ranura 31 que estd situada a lo largo de una poreibn de su

~longitud y un surco anular 33 formado alrededor de su circunfe-

”encla para su suaeclén en un dispositivo de acclonamlento o de
retenc16n. . _

' La poreién inferior de mayor didmetro 27 del véstago
ésfé:cdnecfadg integramente_a una poréién de base o de fijacidn
35 formada en la extremidad infe&iqr del véstago. La porcidn de
base-inclﬁye dos'brazos 0 elementos salienfes 37, 39 que se ex-
tiehdén.iaterélmente ¥y en direccionés opuestas, uno de los cua-
les se extiende lateralmente hacia el exterior a partir del vés

'vago a mayor distancia que el otro POr unos motlvos que se ex—

. pllcarén més claramente en lo que sigue.

‘ Los salientes se extienden hacia el exterior en direc
ciones onuéstas a partir del vhstago decalados 1802 el uno del
otro y se estrechan o tienen una forma cbnica, en la proyeccién
e la vista en planta, formando una extremidad generalmente re-
dondeada 49, 51 concéntricamente al véstago. Las caras latera-
les 41,.45, 45; 47 estén biseladas en los bordes inferiores, ¥y
las'pa:tes inferiores de los salientes presentan una conicidad.
hasté’una exgremidad inferior plana en el centro del véstago.

Zas exﬁremi@éﬁes‘externas"pedondeadas 49, 51 vy la conicidad de
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cada uno de los salientes sirve para eliminar los bordes agudos.

Z1 més largo de los dos salientes estd orientado hasta el centro

de elevacién de la plataforma de elevacibén en la posicién de de-

sacoplamiento y gira 902 para orlentarse hacia el exterlor, 0

perpendlcularmente al eje longmtudlnal de la plataforma de ele-
vacién, en la posicién de acoplamiento. '

- La superficie superior 53,55 de cada saliente esté
provista de un.surce o estria 57, 59 que rodea la porcidn de ma
yor diémetro-27 del véstago'EB en su conexibén con la porcidn de
basé 35. La forma de tronco de cono de 1la parte inferior o ex-
tremidad inferior de la base sirve para'facilitar 1a introduc-
cién del dispositivo de fijacién glratorlo 21 en un conector de
esqulna de un. contenedor de carga.

Las Flguras 10—14 representan el dlsposltlvo de colo-

‘cacibn. orlglnal y el dlSpOSlthO de guia o dispositivo de posi-

cionamiento 6;, que se llamaré igualmente "dispositivo de coloca
¢ibn del dispositivo de fijacibén giratorid. Este diépositivo de
colocacidn puede montarse sobre la porcidn de mayor didmetro 27
del disbositivo de fijacibn giraforio'Zl con lo cual queda dis=
puesto gncimé ¥y adyaéente a los elementos salientes cuando esth
en posicién activa. E1l dispositivo de §o1ocaci6n se fabrica su-
jetzndo dos segmehtos inferiores separados'GB, 65 en posiciones
alihéadas opgéstaé,.separadas por 1809, a una pofci6n de elemen-
o de interccnexibn superior 67. | '

La porcidén superior 67.§uede ser anular, segin se re-
presenta, con un agujero 69 que se extiende a través de &1 o pue

de tener cualquier otra configuracién que sirva para interconec—

‘tar los segmentos y mantenerlos en posicibn respecto al véstago.

Ios segmentds_inferiores 63, 65 estan sujetos en una cara 71 del

elemento de anillo 57 de manera gdpcuada, por ejemplo por solda-



10

15

20

25

30

- 12 -

401455

" dura. Natura;menteftodo el elemento podria ser constitufdo por

'uné sola unidad fpndida ¥ mecanizada para darle su forma.

El dispositivo de colocacién ensamblado 61 se provee

a continuacidn de un orificio o- agujero situado en su centro

69, 77 de diémetro sustancialmente igual al de la porcién de ma

‘yqr diémetro' 27 del véstago 25.,E1-agujero 69, 77 puede reali-~

zarse en &l dispositivo de colocacibn ensamblado, perforando a

través del agujero 69 formado en la porecién anular 67 para re-

" tirar cualquier material sobrante de los segmentos inferiores -

subyacentes y pare formar as{ unas caras céncavas 73, 75 en los

. segmentos inferiores. De esta manera, el sgujero pareial 77 for-

mado en los segmentog, que pueden ser considerados como una pro-

longacibn del agujero 69 del elemento de anillo, esté formado

" por las csras-céncavas 73, 75.

-Las extremidades inferiores de 1os segnentos 63, 65
deﬁen-ser capaces de adaptarse en los recepticulos de los conec
tbres'&g>ésquiﬁa de los contenedores de carga y estén provistas,
prefefentepenﬁé¢;de chaflanes 78 para guiar ia introduccién del

dispositivo &e'colocaci6n 6l y para adaptarse a la configura=-

¢ién superior de los salientes. Las partes inferiores de los

segmentos estén pro%istas ademds de bridas o guias curvas 79,
81 capacés de adaﬁtarsé en 10s surcos curvos 57, 59 formados en

las caras superiores de los elementos de saliente. Las bridas

79 actfian conjuntamente con los surcos 574 59 para alinear y po

sicionar el dispositivo de colocacién 61 cuendo estf montado en
el véstago del dispositivo de fijacibén giratorio.

Cada uno de los segmentos inferiores 63, 65 se extien

‘de lateralmente hacia el exterior més allé del diémefro méximo

de la porcibn anular 67 a distancias diferentes o desiguales,

sustancialmente iguales a la longitud del saliente 37, 39 enci~-
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ma del cual estd situado cada segmento cuando esté montado en

> oy 1
Watsic ¥ By &
Y 7
gmm P11 lg
"\ - swxers B

* za porcién de base en p031c16n activa. Tal y como se representa

‘en las Figuras 10 a 14, las partes 1nfer10res de los segmentos

1nfer10res 63, 65 forman unas auperflcles planas 83, 85 provis-
tas de extremldades perlferlcas redondeadas 87, 89 con lo cual
las partes 1nfer10res de los segmentos comnclden con las caras
superlores de los elementos de saliente mlentras que los lados

vertlcales 91 93, 95, 97 de los segmentos se unen con unas por

‘ciones superiores sustancialmente rectangulares 99,101 sugetas

en la porclén anular 107.

7 Haciendo ahora referencla a la Figura 9, se represenp
ta en ella un separador tubulaxr 103 que tiene un pasillo central
105 de un dlémetro suficiente para adaptarse sobre la porcibn de

mayor difmetro 27 del véstago del dlsp051t1vo de fljacl6n gira-

torio.

Las Figuras 3-5 representgn'el.dispésitivo de fija-

cién giratorio montado en un brazo de elevacién'106. El disposi

tivo de colocacibn-del dispositivo de fijacibn giratorio 61 se

- hace deslizar sqbre‘la.porcibn de’mayor di&metro 27 hasta que

las bridaes inferiores 79, 81 se adapten en los surcos 57, 59 del -

saliente, A continuacién se hace deslizar'qi separador 103 so=

bre el véstago para.cubrig la parte festante de la porcibn de

payor'diémeﬁro del véstago entre la gufa 61 y el refuerzo 29.

ELl cbnjuntb de'dispositivo de fijéci6n giratoriq estd sujeto en
un brazo de accionamiento 109 por medio de una chaveta blana 130
v de una arandela plané'132,'& se sitQa preferentemente un tope

de posicionamiento en forma de arandela de presién 111 entre el
brazo de écciqhamientd y el separador'péra asegurar un bosicio~
namiento precisé del“dispésitivo de colocacién'Gl en el disposi

tlvo de fijacién giratorio 21 y parg mantener el dispositivo de
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colocacién en su sitio. El conjunto de dispositivo de f£fijacidn

iglratorlo pueae suaetarse en el ‘brazo de accionamiento de cual-

quler manera adecuada distinta, de la que se representa.

Como se Ve claramente en la Figura 5, una placa de fon
do 108 de1 brazo de elevacl6n esté provista de un agujero 110
que tiene una porcl6n central ensanchada ¥ unas porciones extre-

nas rectangulares. El dlSpOSlthO de colocac16n del dispositivo

de fljaclén glratorlo 61 del dlsp051t1vo de flaacl6n giratorio

ensamblado se desliza a.trav§§.dgliggugero 110 y se mantiene im

Didiendose'su rotaéi6n en. é1 por la accibn conjunta de las por-

. ciones rectangulares 'superiores 99, 101, con las extremidades o

: 1os 1ados rectangulares del orificio.

Las Flguras 1 y 2 ilustren el acoplamlento de los sa-

'llentes del dlspos1t1vo de fljaclén glratorlo de los conjuntos

del presentevlnvento en diferentes tlpos de conectores de esqui

na. Al respecto, el par de conectores de esqulna Internacional
_lll, 113 representados en la Figura 1 han d¢ ser comparados con
~los conectores de esquina Sea—Land 115, ll7 gue se representan .

en la, Fmgura 2+ En las 1lustraclones puede verse que los orifi-

cios 121, 125, 125, 127 destlnados a reclblr un dlsposmtlvo de

.113ac16n_g1ratorlo en cada copector'son.con31derablemente dife-

rentes tanto por lo que se refiere a su cOnfiguracién como a su

alstancla respecto a 1os bordes del contenedor. Ademés, ya que

}el par de conduntos de fljacl6n glratorios 129, 131 en cada par

‘de conectores de esquina estén separados lateralmente en la pla
uaforma,pqr~1a nisma dlstanc;a predetermlnada (Lo que se expli-
caré hés completamehté en lo que~sigue},.1a posici6n de dichos
ﬂonauntos ‘de fijacién glratorlos en los conectores de esquina,
que se representa . en las flguras, 11ustra 1as dlferentes sepa~

raclones laterales de los conectores de esquina con relacidn a
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los dispositivos de fijacibn giratorios de la platafoima.

En las Figuras 1 & 2, se representan solamente dos
conjuritos de fijacibn giratorios situados en esquinas lateral-

mente opuestas, pero los otros dos conjuntos de fijacibn girato

rios situados en la otra extremidad de la plataforma cooperan

exactamente de la misma manera. Cuando los salientes del dispo-
sitivo de fijaci6h giratorio'37, 39 ﬁenetran en los conectores
de esquina, log dispositivos de colocacibn sobortadoa ﬁor el
v&stago de los conjuntos de fijacién.girétorios alinean los con
Juntos en sus conectorés. Una fez situados dénﬁro_de los conec~
tores, se hacen girar los diqusitiﬁos de fijécién‘giratorios
un cuarto de vuelta en la direccibn de la flecha para situar los
salientés debajo de los bordes del comector de esquina. El més

largo 57 de los dos salientes se orlenta hacia el exterior del

~ conector de esqulna del contenedor, y el més corto 39 de los sa

lientes se orienta hacia el interior del conector seglin se re~-
presenta en linea de trazos y puntos. Aunque ésto'produzca una
superficié;de soporte.de carga ligeramente deseguilibrada en el
conector dé'esquina, segin si se maﬁibdla un contenedqf standard
Internacional o Sea-Land, las presiones son relativemente reduci
das, y‘el,conector no estéd sometido a. fuerzas laterales de ene
6orvamiénto importantes. Las pofhiones de segnentos de los dis-
p051t1vos de colocacidn se apoyan contra uno de los bordes in-
ternos de los orificios del conector de esquina y mantienen el
Vdstago del dlsposmtlvo de fijaeibn glratorlo impidiendo que se
ce splacn horizontalmente en 1os OrlfIClOS de los conectores de
quUlna.

: Sin’el.puevo dispositivo.de gufa o “dispositivo de co
iocacibn dei disposit}vo de fijacién giratbrio" del invento, 1ob

dispositivos de fijacibn giratorios tipo Intermacional actualmen
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te utilizados no pueden funcionar con los conectores Sea-Land.

Cuando se introducen dispositivos de fijacibn giratorios tipo

Internacional en conectores de esquina tipo Sea-Land los dispo-

sitivos de fijacidén giratorios pueden facilmente desplazarse ho
rizontalmente hasta que queden completaﬁente ladeados (apoy4ndo
se solameﬁte en un saliente) produciendo una torsidn extrema de

los dispositivos de fijacién giratorios y una carga excéntrica

- de los conectores montedos en el contenedor. Ambas condiciones

son extremadamente indeseables, particularmente la Gltima que
es capaz'de producir desperfectos en los conteﬁedores y adends
de producir la rotura dé los dispositivos de fijabién girato-
rios. _

Ademés, la accidén de desplazamiento horizontal puede
producir también una interferencia mecénica cuando se.intenta
¥etirar‘los dispositivos de fijacibn giratorios. Los véstagos
de los dispoéitivoé de f;jaciSn giratorios tipo Internacional
gue no estén.provistos de un dispositivo de colocacidn, se des-
rlazan en la zona central ensanchada (133, 135) de los conecto-
res Sea~-Land hasta el punto de que los salientes del dispositi-
vo de fijacién giratorid se colocan debajo del borde de la por-
cibn mhs pequefia del conector y no pueden ser retirados salvo
cesplazando él vastago en cierto grado hacia el exterior para
liberar los sélientes.

. En una serie de pruebas realizadas por el solicitante,

.en las-que'un conjunto,de_dispositiVOS'de fijacibén giratorios

mejorados, similares a los que se representan en las Figuras 1

.y 2 ha sido sometido a prueﬁas'destructivas, la resistencia del

dispositivo de fijacibn giratorio es tal que siempre el conec-

sor de esquina cede en primer lugar. Por consiguiente, con un

. Gispositivo dé fijacibn giratorio que tiene salientes de longi
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wudes iguales de 5,04 cm y 6 cm, respectivamente (2 pulgadas

7 2 pulgadas 3/8) suaetos en un vastago de 5,04 cm de diametro
’2 pulgadsas) se estlma que existe un factor de seguridad de 1
a 4, con lo cual incluso si el dispositivo de fijacién girato-
rio estd un poco encorvado o deformado, el conector de esquina

se verd siempre antes de que el dispositivo de fijacién girato-

rio falle.

El dispositivo de colocadiéﬁ del dispositivo de fija~
cibn giratorio del presente invento esté disefiado de mamera que,
cuando se introduce un conjunto de fijacibn giratorio eﬁ un co=-
nector de esquina, el dispositivo de colocacidn se apoja prefe-
rentemente contra uno de los bordes internos del conector y no
giraré con el.dispositivo de fijacidn giratorio, ya que esté
mentenido ‘en el orificio 110. E1 dispositivo de fijacién perma-
nederé en su posicidén inserta contra el borde del orificio para
impedir cualquier movimiento horizontai del conjunto de fija-
¢ién giratorio. Cuando el conjunto esté en esta alineacibén, se-
Zin se representa en la 1inea de tTazos y puntos en las'Figuras
1, 2 y 3, los salientes del dispoéitiVo de~fijaci6n‘giratorio
se acoplarfn siempre por debajo de los bordes de los conectores
de esquina para permitir as{ la elevacibn de los contenedores.
Cuando se desea retirar los conjuntos de fijaciéﬁ'giratorios
de 1os conectores de esquina,.Se h;cen girar los salientes de
los dispositivos de flaacl6n glratorlos hasta su posicidn desa-

coplade por debajo de los segmentos del dispositivo de coloca~-

. cibn y todo el conjunto puede ser retirado del conector de esw

quina S
En el modo de realizacibn que se representu en las
Piguras 1 y 2, la separacién lateral, es decir la distancia de

sentro a centro de los dispositivos de fijacidén giratorio mon-
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tados en uﬁ'ﬁrazo de elevacidn, es preferentemente de 227,33

cm (89-1/2'pu1gadés). En esta posicién en una plataforma de ele

wvacibn, los dispositivos de fijacidn giratorios del presente in

vento estén a mitad'del camino entre la norma Internacional no-
minal de 226,06 cm (89 pulgadas) y la norma Sea-Land nominal

228,6 cm (90 pulgadas). Esta distancia de separacién de centro

~ a centro permité la introduccibn de los conjuntos de fijacibn

~ giratorios del invento en numerosos tipos de contenedores de

carga que tienen diferentes separaciqneé centro a centro de sus
conectores de eéqqina ademés de los dos descritos mis arriba.

. En algunos casos, cuando la acuqulaci6n de las tole-
rancias dimensionales deAlos,diferentes contenedores y del bra-
z6 de elevacibn préduce una desalineacién entre los dos, el vis
tago de un dispositivo de elevacibn giratorio introducido en un
conector de esquiﬁa_puede quedar deaalineado en el sentido ver-
tical con respécto a la linea central del conjunto dé fijacién
gir#torio.lEn estos‘casos extrehos, el dispositivo de coloca~
cibn del dispositivo de fijacibn giratorio se apoya contra el
borde éel orificio del conector e impide que los salientes del
dispositivd de fijaéién giratorio puedan desplazarse debajo del
borde,_y, por tanto, los salientes no pueden ser retirados de
manera convencional, permitiendo asi qué los dispositivos de fi
jaci6n‘gipaforios‘mejorados sean extraidos de los conectores de
esquina sin problemas. .

' Por tanto, una ventaja importante del invento consis—
te en el hecho de qﬁe una sola plataforma de eievacién provis-
ta de 10s nuevos medios de fijacibn giratorios y de guia segin
el presente invento’aseéura el acoplamiento adecuado, la alinea
¢ibn y la extraccibn respecto a los diferentes tipos de'conec-

Yores de esguina situados en contenedores de carga.
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Naturalmente debe entenderse que la descripeibn que

antecede se refiere solamente a un modo de realizacibén preferi-

Go del invento y que numerosas modificaciones o cambios pueden

hacerse en 81 sin alejarse del espirituy alcance del invento
segln se resefla en las reivindicaciones adjuntas.
En resumen, la Patente de Invencidn que se solicita

deberd recaer en las siguientes Reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

1.~ Un dispositivo de fijacién giratorio mejorado
para hrazo de wlevacidén que ineluye un védstago de forma alar-
gada que se extiende a partir de dicho brazo y que tiene una
porcién de base en su extremidad inferior.

dos elementos salientes de longitudes diferentes que
se extienden lateralmente hacia el exterior en direcciones
opuestas a partir de dicha porclén de base a distancias diferen
tes de dlono véstago.

2,- Dispositivo de fijaoidn giratorio segln la rei-

vindicacién 1, caracterizado porque el més largo de dichos sa~

lientes estd orientado hacia el centro de elevacién del brazo

de élevacién ouéndo el dispositivo de fijacién giratorio estd

en posicidn desacoplada y estd orientado hacia el exterior res

~ pecto 2l eje longitudinal del brazo de elevacidn cuando se ha~

ce_gipér el véstago a la rosicién de acoplamiento.

3.~ Dispositivo de fijacibén giratorio segfn la rei-
vindicacién 1, caragterizadé'éorque ineluye un dispositivo de
colocacidn soportado por dicho vdstago encima de dicha porcién

de base para adaptarse en el brificio de un conector de esqui-

na montado en un contenedor para impedir el movimiento indesea

‘ble del vdstago en el conector de esquina cuando el dispositi-~

vo de fijécién giratorio estd dispuesto en é1.

-4,- Dispositivo de fijaci6n giratorio segin la rei~

vindicacién 3, caracterizado porgque incluye unos medios pare
- mantener dicho dispositivo de colocacibén impidiendo que gire

~cuandc 'se nace girar dicho dispdsitivo de fijacibn giratorio

para acoplarlo con el conector de eSquina.
" 5.- DloPOSlthO de fijacibn giratorio segﬂn la rei=-

v1ndlea016n 4, caracterizado porque dicho dlSpOSltlvo que im-

’ pide iz rotaci6n 1ncluye un orificio perfllado realizado en
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dicho brazo de clevacién en el que se introduce por desliza-
miento dicho dispositive dc colocacién cuando se monta el dis
positivo de fijreibén giratorio en posicibn sctiva.
' §.- Dispositivo de fijacibn giratorio segln la rei-
vinéicacibn 1, caracterizado porque dicho dispositivo de colo-
cacién es un elemento separado dispuesto de manera giratoria
en dicho vdstago encima de dichos salientes e incluye dos seg
zentos opuestos mentenides conjuntamente por uh elemento de
interconexibn, cor lo cual dichos sezmentos y dicho elemento
pueden montarse en dicho vdstago y dichos segmentos alineados
verticalmente con dichos salientes.

7.~ Dispositivo de fijacién giratorio segin le rei-
vindicacién_é, caracterizado porque dichos segmentod tienen
ung aﬁchura aproximadémente igual a la anchura de dichos sa-
lientes,

8.~ Dispositivo de fijacién giratorio segfin la rei-
vindicacibn 6, carzcterizado porque dichbé elementos de sa-
lientes incluyen un ﬁispositivo de guia para posicionar el
dispositive de colocacién con respecto a dichos elementos 38
iientés.

9.~ Dispositivo de fijmeibn giratorio segin la rei-
vindiczeién 8, caracterizado porqﬁe dicho dispositivo de guia
incluye un surco formado en la parte superior de dichos ele-
mentos de salientes concéntricamente a dicho véstago, ¥y _

diches segmentos de dichos dispositivos de colocacibén
incluyen una brida curva que se extiende a partir de la por-
cibn de fondo de este, que se adapta en dichos surcos de dichos
sclientes para actuar conjuntemente con, ellos,

10,- Dispositivo de fijacibn giratofio seglin la rei-

vindizaeibn 6, caracterizado pofque-cada uno de dichos segmen
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tos tiene una longitud diferente, con lo cual cada uno de
ellos se extiende lateralmente hacia el exterior a partir
de dicho véstago a una distancia diferente y sustancialmen
te igzusl a la distancia a la que el saliente sobre el cual
estd situado se extiende a partir de dicﬂo véstago.

11.~ Dispositive de fijacién giratorio segin la

reivindicacibn 6, caracterizado porque incluye un separador

montadce de manera deslizante en dicho véstago y que se extien

de entre dicho dispositivo de colocacibn y un tope de posicio

numiento, .con lo cual dicho separador actla para mantener el

dispositivo de colocacibn en su posieibn activa adyacente a

-dichos elemeuntos salientes,

12.- Dispositivo de fijacibén giratorio segin la rei-

vindicacién 6, caracterizado porque dicho dispositivo de colo

cacidn incluye una porecidn anular que tiene dos carass parale-

las con un sgujero gue se uxtiende. eutre dichas caras, y por-

.que dichos segmentos estén sujetos a una cara de dicha por-

ci6nAanular en posicidén alineada respecto a ella para qQue no
bloguee el agujero de dicha porcibn anular y estén dispuestos
en lom lados opusstos de dicho vAstago cuando dicho disposi-
tivo de colocacibn esté situado en posiciones activas,

13.- Dispositivo de fijacibn giratorio segtn ls rei-
vindicacibén 6, caracterizado porque cada uno de los segmen—
tos de dicho dispositivo de fijacién tiene unas superficies
internas oﬁuestas cbnoavas, unas caras periféricas generalmen
te redondeadas en sus extremidades laterales, y unas superfi-~
cies superiores generalmente planas, estando'dichas superfi.
cies superiores sujetas en dicho elemento de interconexién,
con 10 cual dichas superficieé internas opuestés de dichos

segmentos son concéntricas al orificio de dicha poreién anu-
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iar para formar unas prolongaciones parciales de la misma y
dichas extremidades redondeadas de dichos segmentos se ex-
tienden radialmente hacia el exterior a partlr del centro

de dicha porcidn anular aproxlmadamente a la misma distan-

cia que la distancia a la cual los elementos salientes corres :

pondientes se extienden & partir del centro de dicho véstago.
14,- Dispositivo de fijacién giratorio segfn la

reivindicacibn 13, caracterizada porque dichas porciones su-

periores son rectangulares y dicho brazo de elevacibn esté

provisto de un orificio perfilado que tiene unas extremida-

 des rectangulares en las cuales dichas porciones superiores

rectangulares estfn mantenidas pam impedir la rotacién de di
cho.dispositivo de colocacién. ,

15.~ Dispositivo de fijacién giratorio segin la
reivindicacién 1, caracterizado poréué dichos salimtes se
extienden a 5, 08 y 6,03 cm. (2 pulgadas y 2 3/8 pulgadas) a
partir de di.cho véstago.

16.~ Dispositivo de fijacién giratorio segfin la
reivindicacién 1, caracterizadoe porque dicho brazo de eleva-
cién tiene cuatro.eSqﬁinas ﬁrovistas cada una de un di sposi-~
tivo de fijéci&n'giratorio méjorado, estando dichos disposi-

tivos de fijacién montados en las esquinas lateralmente opues

-

" tas, separados de cemtro a cemtro por 227, 55 cm. (89 1/2ml-

gadas) 7

17.- Se reivindica por dltimo como objeto =sobre
el qué ha de recaer la Patente de Invencién que se solicita:
UN DISPOSITIVO DE FIJACION GIRATORIO MEJORADO PARA BRAZO DE
ELEVACION. |
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Todo conforme queda descrito y reivindicado en

1la presente memoria descriptiva que consta de veinticuatro
péginas mecanografiades y dibujos adjuntos.

Madrid 4 de Abril de 1972

BERNARDO UNGRIA
b.p.
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