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El invento se refiere a una junata ho-
mocinética con un cuerpo de articulacidn exterior que
posee una cavidad y tlene en su superficie interior
unos surcos pare bolas que se extienden al menos con
su direccidn principal peralelamente a su eje, un cuep-
po:-de articulacidn interior, dispuesto en la cavidad,
que tiene en su superficie exfterior unos surcos para
bolas que quedan enfrente de los surcos para bolas del
cuerpo de articulacidn exterior, se extienden también
al menos con su direccidn principal paralelamente a
su eje y reciben una hola en cada caso, junto con el
surco para la bola correspondiente del cuerpo de artir
culacidn exterior, y con una jaula dispuesta entre los
dos cuerpos de articulacidn, cuya jaula mantiene las
bolas en un plano que forma dngulo recto con su eje y
estd conducdida con una superficie esférica, prevista
en su lado exterior, en la superficie interior del
cuerpo de articulacidén exterior y con una superficie
esférica hueca, prevista en su lado interior, sobre

una superficie esférica de un cuerpo de mando dispuess

to como componente especial en el cuerpo de articula-
¢cidn interior, encontréndose los centros de la super-
ficie esférica y la superficie esférica hueca de la
jaula a ignal distancia en lados diferentes del plano
que contiene los centros de las bolas.

En una junta homocinédtica de esta clase
estd previsto, segin la solicitud espafiola N¢ 401,151
que, tanto en caso de utilizacidn en calidad de acoplg-
miento articulado fijo como también en calidad de aco-

plamiento articulado corredizo, los surcos para bolas




del cuerpo de articulacidn interior estén dispuestos gon
al menos la parte principal de su profundidad radial..
dentro del cuerpo de mando.

El cometido del presente invento reside
5 en perfeccionar la junta homocinética de modo que con
un gasto constructivo lo mds reducido posible, es de-
cir, por adaptacidn solamente de los medios de todos
modos necesarios, resulte adecuada pafa ser empleada
por lo menos bajo inclinacidn como articulacidn fija.
'10 En efecto, existe una serie de casos de empleo para
juntas homocinéticas (por ejemplo, en.un accionamiento
de las ruedas traseras de automdviles, en el que los
semiejes se hallan bajo flecha), en los que dichas ar+
ticulaciones se encuentran siempre bajo inclinacidn.
15 Ademds, el invento se ha planteado el
problema de mantener los cuerpos de mando libres de
fuerzas axiales y, asimismo, realizar la articulacidn
de modo que, incluso en posicidn extendida, resulte
adecuada pare absorber fuerzas axiales en al menos una
20 direccidn principal. Tgualmente, es cometido del in-
vento perfeccilonar la junta homocinética de modo que

pueda emplearse con poco gasto constructive como aco-

plamiento articulado corredizo para pequefios recorri-
dos de desplazamiento.
25 Este problema se resuelve segin el in+

vento por el hecho de que el cuerpo de articulacidn

interior estd realizado en forma esférica en su direc:

cidn axial, lateralmente al plano que contiene los cen-
tros de las bolas, y tiene un didmetro de esfera que

30 corresponde al de los cuerpos de mando, y porgue en la
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ejecucidn como acoplamiento articulado fijo los cen-
$ros de las superficies esféricas laterales coinciden
con el centro de la superficie esférica de los cuerpos
de mando, 0 porgue en la ejecucidn como acoplamiehto
articulado corredizo al menos un centro de uﬁa éuper—
ficie esférica lateral estd dispuesto en el eje-del
cuerpo de articulacidn interior y deéplazado en la di-

reccidn de la otra superficie eéférica lateral.

En esta solucidn es ventajoso el gque ré-
sulte posible sin gasto adicional, es decir, unlcamen%e
por adaptacidn de los medios de todos modos ex1stente%,
el perfeccionamiento como acoplamiento articulado fijé
y como acoplamiento articulado corredizo para peque-
fios recorridos de desplazamiento.

Asimismo, es ventajoso el que resultan
innecesarios elementos de retencidn adicionales que d¢-
ban fijar la posicidn de los cuerpos de mando con res+
pecto a la parte de articulacidén interior.

Ademds, es ventajoso el que la fuerza
axial no sea conducida por los cuerpos de mando.

Con el fin de conseguir que el recorrlao
de desplazamiento bajo inclinacidn quede limitado a una
magnitud determinada o a cero, se ha previsto, segin
el invento, que el didmetro interior de la jaula, la-~
teralmente a su parte de esfera hueca, sea al menos en
un lado aproximadamente igual al didmetro exterior del
cuerpo de articulacidn interior.

Con objeto de garantizar que la afticu»
lacidn en disposicidn extendida pueda emplearse como

articulacidn fija actuante en una direccidn, y ello
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otra caracteristica, que el didmetro interior de la jau-

la sea en un lado de su parte de esfera hueca menor
que el didmetro exterior del cuerpo de articulacidn
interior.

Para conseguir que incluso en posicidn

extendida la articulacidn pueda emplearse como articud
lacion fija al menos en una direccidn, estd previsto
que en el gnima cilindrica de la jaula esté practicado
un rebajo por cada direccidn de fuerza requerida para
recibir en cada caso un anillo eldstico, presentando
el rebajo una superficie cdnica o esférica de intro-

duceidn cuya generatriz discurre aproximadamente para-

lela a la generatriz de la esfera hueca de la jaula,
¥y que el didmetro de paso libre del anillo eldstico
sea en la posicidn de montaje mds pequeflo que el did-
metro exterior del cuerpo de articulacidn inferior, v
que la distancia entre las generatrices sea igual al ¢
pesor del anillo eldstico.

Asimismo, para alcanzar el mismo,obje—
tivo es posible también que la parte de articulacidn
interior esté escalonada en la zona.dél extremo de la
superficie esférica hueca de la jaule para la intro-
duccidn de un anillo eldstico por cada direccidn de
fuerza requerida, cuyo anillo estd hecho en forma es-

férica en su periferia exterior y se aplica a la esfe

¥

ra hueca de la jaula.

Sin embargo, la posibilidad de empleo

como articulacidn fija en dos direcciones, en posicidn

extendida, puede conseguirse también por el hecho de

’

sin medios de fijacién adicionales, estd previsto, segun

14!



que en las inmediaciones de una superficie esférica la-
teral el cuerpo de articulacidn interior esté provista
de una reanura periférica en la que estd insertado un ani
1lo radialmente eldstico, cuya periferia exterior estd
5 adaptada a la esfera hueca de la jaula y se aplica a
| 1a esfera hueca.

Con objeto de conseguir la absorcidn dd
una fuerza axial de mayor magnitud en el acoplamiento
articulado con anillo eldstico, estd previsto, segin
10 otra caracteristica del invento, que el anillo, en es-
tado montado, se vea impedido de moverse radialmente
hacia dentro por una pieza intercalada entre el anillg
¥ el cuerpo de articulacidén interior.

Si se pretende que la articulacidn en
15 la que el cuerpo de articulacidn interior estd provisq
t0 de una ranura periférica, se emplee como acoplamien— -
to articulado eorredizo para un pequeflo recorrido de
desplazamiento, estd previsto, ademds, segin el inven-
t0, que el o los cuerpos de mando estén acortades, par-
20 tiendo del anillo radialmente eldstico, en la magnitué
de un trayecto correspondiente al desplazamiento de 1los
centros.

En el dibujo estdn representados esque-
mdticamente ejemplos de ejecucidén preferidos de la jun
25 ta homocinética segin el invento. Muestran:

La figura 1, una articulacidn con eje-
cucidn esférica del cuerpo de articulacidn interior
(articulacidn fija bajo inclinacidn),

La figura 2, un acoplamiento articulado
30 fijo, en el que la esfera hueca de la jaula recubre al

3043072 ‘ - H -




10

15

20

25

30

30.3.72

§
f

%;' .§§

i
]

'1_ 5 ;_‘y'"f
i

menos parcialmente la esfera parcial exterior del cuex
po de articulacidn interior, y con rebajo para un ani-
1lo eldstico,

Ia figura 28, un detalle X segin la fid
gura 2, a escala ampliada, -

La figura 3, un acoplamiento afticulado
fijo, en el que, a diferencia del correspondiente a la
figura 2, estd dispuesto un escaldn en el cuerpo de
articulacidén interior para la introduccidn de un ani-
1llo elastico,

La figura 4, un acoplamiento articulado
fijo, en el que, a diferencia del correspondiente a la
figura 2, el cuerpo de articulacidn interior estd pro-
visto de una ranura periférica para la recepcidn de
anillo eléstico,

La figura 5, un acoplamiento articulade
corredizo con recorrido de desplazamiento limitado y
con un anillo eldstico comparable al correspondiente
g la figura 3, y

La figura 6, un acoplamiento articulade
corredizo con recorrido de desplazamiento limitado y
con una ranura periférica provista de anillo eldstico
comparable a la ejecucidn segin la figura 4.

El dibujo muestra semicortes axiales de
los puentes que hay entre dos surcos contiguoss; las
ventanillas, las bolas y el fondo de los surcos estdn
dibujados con linea de trazos y desplazados.

Le articulacidn segin la figura 1 tiene

un cuerpo de articulacidn exterior 1, cuyo espacio in

terior estd provisto de surcos 5 distribuidos por la
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“terior 1., El didmetro del énima cilindrica 12, 1l2a co-

periferia y destinados a recibir bolas 4 para transmi-
tir el par de giro, y cuyo espaclo interior estd rea-
lizado, ademds, a manera de esfera hueca, sirviendo ld
esfera hueca 3 para recibir la jaula 2 provista de uns
esfera exterior. La jaula 2 tiene, en posicidn corres-
pondiente a los surcos 5, unas ventanillas en las que
estdn alojadas las bolas 4. TLa jaula 2 estd provista
ademss, de un dnima cilindrica 12, l2a que se extiendT
por la longitud axial de la jaula, asi como de una es+
fera hueca T en la gue se apoyan unos cuerpos de mando
6 que, por otro lado, se aplican sobre los puentes 8
del cuerpo de articulacidn interior 1l provisto de surcos

que corregponden a los del cuerpo de articulacidn ex-

rresponde aproximadamente al didmetro exterior del cuer
po de articulacidn interior 11, de modo gque el cuerpo
de articulacidn 11l puede ser introducido axialmente en
la jaula 2 por ambos lados. EL cuerpo de articulaciéh
interior 11l tiene, ademds, lateralmente al plano que
contiene los centros de las bolas 4, unas superficies
esféricas 9, 10. En caso de inclinacidn de los ejes:
del cuerpo de articulacion exterior 1 y el cuerpo de
articulacidn interior 11 uno con relacidn a otro, las
esferas parciales laterales 9, 10 del cuerpo de arti-~

culacion interior 11 se aplican a la esfera hueca 7 d

W

la jaula 2, Entonces ya no es posible un.desplazamie?r
to entre el cuerpo de articulacidn interior 1l y el
cuerpo de articulacidn exterior 1. ILa articulacidn es
bajo inelinacidn una articulacidn f£ija.

Le articulacidn segin la figura 2 se
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puede émplear en posicidn extendida como articulacidn
fija.

ILa diferencia fundamental con respecto
a la articulacidn segin la figura 1 estriba en que la
esfera hueca 7 de la jaula 2 abraza ya en posicidn ex-
tendida, al menos pardialmente, el cuerpo de articulad
cidén o su esfera parcial 10 por un lado, a saber, por (el
lado alejado del eje 13 del cuerpo de articulacidn ind
terior 11. Por este motivo, el dnima cilindrica 12 de
la jaula 2 es en este lado de didmetro mds pequefio que
el didmetro exterior del cuerpo de articulacidn inte~
rior 1l. En el otro lado el didmetro del dnima cilindri
ca l2a de la jaula es aprokimadamente igual al didme~
tro exterior del cuerpo de articulacidn interior 1l.
Esta medida ha de sstar presente al menos en un lado
del dnima cilindrica 12 de la jaula 2 para poder mon-
tar la articulacidn.

Sin embargo, para que la articulacidn
esté en condiciones, halldndose en posicidn extendida
de poder absorber fuerzas axiales también en la direc-~
cidén de esta dnima 12a, estd practicado en el dnima 12a
el rebajo 14, uno de cuyos cantos, el 16, discurre apro
ximadamente paralelo a la superficie de la esfera par-+
cial 9 y estd separado de ésta en una distancia que co-
rresponde aproximadamente al especor del anillo elds-
tico 15 que se ha de introducir en dicha incisidn. E1]-
anillo 15 estd dimensionado de modo que su didmetro de
paso libre D, en el estado montado del anillo 15, es
menor que el didmetro exterior del cuerpo de articula-

cidn interior 1l. Estos requisitos tienen que cumplirse
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de la misme manera también con un anillo de seccidn
transversal redonda o rectangular.

En la articulacidén fija representada en
la figura 3 estd previsto, como variante de la figura
2, un anillo 17 con una superficie esférica exterior
18 que estd adaptada a la de la esfera hueca 7 de la
jaula 2. El cuerpe de articulacidén interior 11 y el
cuerpo de mando 6 estdn escalonados (escaldn 19). EL
canto del escalén 19 que discurre paralelamente al eje
del cuerpo de articulacidn interior 1l estd separado
de las paredes del dnims 12a, en posicidn extendida dé
la articulacion, en una distancia que es ligeramente
mayor que el espesor meximo del anillo 17. La anchure
del escaldn 19 y el anillo 17 estdn dimensionados de
modo que el anillo 17 se aplica con un lado al canto
del escaldn 19 que discurre en dngulo recto con el eje
del cuerpo de articulacidn interior 11, de modo que
sdlo existe una holgura axial lo mds pequefia posible
de las partes de la articulacidén entre si. El anillo{l7
con su superficie esférica se presenta como sustitutivo
de la esfera parcial 9 de las ejecuciones segin las fi-
guras 1 y 2.

Es posible también sustituir la otra es-
fera parcial loApor un anillo 17 de esta clase, E1 .

$0. Con el fin de evitar una desviacidn radial del ani-

anillo 17 y la esfera parcial 9,10, tiene el mismo'efic-
1lo 17 hacia dentro bajo una fuerza axial relativamente
grande, es posible insertar plezas aseguradoras en el
espacio libre gue, una vez relajado el anillo 17 en el

estado de montaje, quedan entre este anillo y el canto

-10 -
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del escalén 19 que discurre paralelamente al eje del
cuerpo de articulacidn interior 1l.

En la articulacidn fija representada ed
la figure 4 el didmetro del dnima cilindrica 12 de la
jaula 2 es igual en toda la longitud de la jaula 2 y
corresponde aproximadamente él didmetro exterior del
cuerpo de articulacidn intgrior 1l. En las proximida<+
des de un extremo de la esfera huecg 7 de la jaula 2
el cuerpo de articulacién interior 11 estd provisto de
una ranura periférica 20 que estd dimensionada en su
profundidad de modo que el anillo eldstico 21 situado
en ella puede ser comprimido para el montaje de tal
manera que quede con su periferia exterior dentro del
contorno del cuerpo de articulacién interior 1l. En
el estado montado su periferia exterior se aplica a 1s
esfera hueca 7 de la jaula 2 y estd adaptada a ésta en
su forma., El cuerpo de mando 6 se apoya éxialmente en
una superficlie lateral del anillo 21, Mediante esta
disposicidn es posible, tratdndose de fuerzaes axiales
pequefias, transferir la funcidn de las superficies es-
féricas parciales laterales 9, 10 al anillo 21, de mo-+
do que resultan innecesarias para este caso las super-
ficies esféricas parciales laterales.

La figura 5 muestra un acoplamiento.ar
ticulado corredizo. Ia disposicidn y la ejecucidn de
la jaula 2 y el anillo 17 corresponden sustancialmente
a las representadas en la figura 3. Unicamente estd
realizado de otra forma el cuerpo de articulacidn in-
terior 1l. ILa extensidn axial del cuerpo de articula-
cidn interior 11 se ha acortado de modo que, partiendd
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del centro 23 de la esfera hueca 7 de la jaula 11 o dl
la esfera exterior del cuerpo de mando 6, el centro 2
de la superficie esférica parcial 10 estd dispuesto e
el eje del cuerpo de articulacidn interior 1l y sepe-
rado de ella en la magnitud de un trayecto X determi-
nado por el desplazamiento. Por tanto, el cuerpo de
articulacion interior puede moverse axialmente con res
pecto al cuerpo de mando 6 o a la jaula 2.

La figura 6 muestra también un acopla-
miento articulado corredizo que corresponde exencial-
mente a la estructura de la articulacidn fija segin la
figura 4. Exactamente como en el acoplamiento articu-
lado corredizo segun la figura 5, el centro 22 de la.
superficie esférica parcial 10 estd dispuesto en el eje
del cuerpo de articulacidn interior 11l y separado de
la superficie esférica parcial 10 en una magnitud de-
terminada X, partiendo del centro 23 de la esfera hue-
ca 7 de la jaula 2 o de la esfera exterior del cuerpo
de mando 6. Como consecuencia de la ranura periférics
20 existente en el anillo 21, es necesario scortar el
cuerpo de mando 6, partiendo del anillo 21, en la mag-
nitud de la separacidén X entre los centros 22 y 23,

La presente solicitud que corresponde
a la presentada en Repiblica Pederal Alemanz, con fe-
cha 24 de Diciembre de 1l.971, bajo el Nimero P 21 64 4
se acoge & los beneficios del Articulo 51 del vigente
BEstatuto sobre Propiedad Industrial.

-12 -




5 Los puntos de invencidn, propia y nueva,

que se presentén para que sean objeto de esta solici-

tud de Certificado de Adicidn en Espafia, son los si-

guientes:

] l.~ Mejoras introducidas en el objeto
16 de la patente principal N2 401.151, solicitada el 24
de- Marzo de 1.972, por:"Un dispositivo de junta homo-
cinética para ejes articulados de vehiculos auntomdvi-
les", con un cuerpo de articulacidn exterior que po-
see una cavidad y tiene en su superficie interior unos
15 . surcos para bolas que se extienden al menos con su di-

reccidn principal paralelamente a su eje, un cuerpo

W

_de articulacidn interior, dispuesto en la cavidad, qus

tiene en su superficie exterior unos surcos para bolas

que quedan. enfrente de los surcos para bolas del cuere
20 po de artiqulacién exterior, sé extienden también al
menos con su direccidn prineipal paralelaﬁente a su
eje y_recibeﬁ'una bola en cada caso, junto con el surt
co para bola correspondiente-del cuerpo de articula—
i cidn exferior, y-cén una jaula dispuesta entre los do;
25 { cuerpos de artigulacién, ouyé jaula mantiene las bolas

en un plano que forma angulo recto con su eje y estd

conducida con una superficie esférica, prevista -en su
lado exterior, .en la superficie interior del cuerpo
de articulacidn exterior y con una superficie esféri-

30 ca hueca, prevista en su lado interior, sobre una su-

30.3.72 -13 -




10

15

20

25

3043472

n 2w e rweran ma

un centro de una superficie esférica lateral estd dis-

~caracterizadas porque el didmetro interior de la jaulg

perficie esférica de un cuerpo de mando dispuesto como
componente especial en el cuerpo de articulacidn inte-
rior, encontrandose los centros de la superficie esfé-
rica y la superficie esférica hueca de la jaula a igugl

digtancie en lados diferentes del plano que contiens

1

los centros de las bolas, caracterizada porque el cuer
po de articulacidn interior estd realizado en forma
esférica en su direccidén axial, lateralmente al plano
que contiene los centros de las bolas, y tiene un did-
metro de esfera que corresponde al de los cuérpos de

mando, y porque en la ejecucidn como acoplamiento arti

culado fijo los centros de las superficies esféricas
laterales coinciden con el centro de la superficie es-
férica de los cuerpos.de mando, o porque en la ejecu-

cidn como acoplamiento articulado corredizo al menos

puesto en el eje del cuerpo de articulacidn interior y
desplazado en la direccidn de la otra superficie esfé-
rica lateral. '
2.~ Mejoras segin la reivindicacidn’l,

caracterizadas porque el didmetro interior de la jaulg,
lateralmente a su.pgrte esférica hueca, es &l menos en
un lado aproximademente igual al didmetro exterior del
cuerpo de articulacidn interior.

3.~ Mejoras segin la reivindicacidén 2,

es en un lado de su parte esférica hueca mds pequefio
que el digmetro exterior del cuerpo de articulacidn

interior.

4.~ Mejoras segin la reivindicacidn 2,

-14 -
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| 5 6 6, caracterizadas porque el anillo, en el estado

| montado, se ve impedido de moverse radialmente hacia

caracterizadas porque en el dnima cilindrica de la jay
la esté previsto ﬁn rebajo por cade direccidén de fuers
requerida para la recepcidn de un anillo eldstico, te-
niendo el rebajo una superficie cdnica Q»esférica.de
introduccidn, cuya generatriz discurre aproximadamente
paralela a la generatriz de la esfera hueca de la jau-
la, y porque el didmetro de paso libre del anillo elds
tico es en la posicidn de montaje mds pequeilo que el
didmetro exterior del cuerpo.de articulacidn interior,
¥y porque la distancia entre las generatrices es igual
al espesor del anillo eldstico.

5.~-Mejoras segin la reivindicacidn 1,
caracterizadas porque la parte de articulacidn interic
estd escalonada en la zona del extremo de la superfici
esférica hueca de la jaula para la introduceidn de un
anillo eldstico por cada direccidn de fuerza requerids
cuyo anillo estd hecho en forma esférica en su perife-
ria exterior y se aplica a la esfera hueca de la jau-
la.

6.~ Mejoras segin la reivindicacidn 1,
caracterizadas porque én las inmedieciones de al menos
una superficie esférica lateral el cuerpo de articula-

- 7 . . e . sl .
clon intericr esta provisto de una ranura periférica

i en la que estd insertade un anillo radialmente eldsti-

co, cuya periferia exbterior estd adaptada a la esfera
hueca de la jaula y se aplica a la esfera hueca.

7.~ Mejoras segin las reivindicaciones

dentro por una pieza intercalada entre el anillo y el

- 15 =
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fian y para los fines que se han esbecificado:

vt e . e e e 5 3

cuerpo de artioculacidén interior,

8.~ Mejoras segun la reivindicacién 6, ca~ !
racterizadas porque en la ejecucidén como acoplamien-
to articulado corredizo el cuerpo de mando estd acorta-
do, partiendo del anillo mencionado, en un trayecto co
rrespondiente a la separacién entre los centros de una
superficie esférica lateral del cuerpo de .articulacidn
interior y ls superficie esférica del cuerpo de mendos

9.~ Mejoras introducidas en el objeto de la
patente principal N2 401.151, solioitada el 24 de Mar-
20 de 1972, por: UN DISPOSITIVO DE JUNTA HOMOCTNELL
CA PARA EJES ARTICUIADOS DE VEHICUIOS AUTOMOVIDES"

"7 Mal'y como se ha descrito en la Memoria que

antecede, representado en los dibujos que se acompa-

Ia presente Memoris consta de dieciseis ho-

jes escritas a mdquina por una sola de sus caras

(fedrid, {8 A 1972

P.A.

Por Padar,
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