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P A T E N T E  DE  I N V E N C I O N

por VEINTE años

cuyo priv ilegio  se so l ic ita  para España, sus 

te rr ito r io s  y plazas de soberanía, a favor de:

D. ALBERTO-VICENIE RIERA FARGUELL

de nacionalidad argentina, domiciliado en Bar­

celona, ca lle  Enrique Granados, núm. 61, re la ­

tiv a  a:

"PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS ENROLLADO- 

RAS CONTINUAS AUTOMATICAS"
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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se re fie re  a unos perfecciona­

mientos en la s  maquinas enrolladoras continuas automáticas,

especialmente destinadas a l a  construcción de lo s  a rro lla ­

mientos planos de alambre o v a r il la  de hierro empledados para 

l a  formación de estribos para vigas sem i-resistentes de hor­

migón armado, prefabricadas. -----------------------------------------

Con la s  máquinas objeto de esta  invención, lo s ex­

presados enrollamientos se obtienen en forma exacta, rápida 

y comoda, comparativamente con otros sistem as empleados ordi 

nariamente, permitiendo además variar a voluntad la  anchura 

de aquellos enrollamientos dentro de lo s  margenes usuales. -

Los perfeccionamientos de referencia se caracteri­

zan porque e l enrollado de una v a r il la  m etálica se re a liz a  a 

través de una sucesión de fa se s  que comprenden e l paso por 

un d ispositivo  alimentador con regulación automática del ten 

sado, en montaje basculante para la  activación de unos micro 

rruptores para lim itación de dicho tensado, e l paso por un 

dispositivo  guiador con desplazamiento por h u sillo  y relacio  

nado con unos topes para activación de unos microrruptores 

de paro e inversión, que determina e l gradual corrimiento la  

te ra l de la  v a r i l la  antes de su enrollado, y la  aplicación 

de dicha v a r i l la  en un dispositivo  devanador de anchura va­

riab le  a voluntad, que determina e l enrollado plano de la



-3 -

5.

10.

15.

20.

25.

401375
v a r il la  según e l p e r f il  de unas reglas de posición cambiable 

que forman un sistema rotativo provisto de unas mordazas ar­

ticuladas de fijac ió n  de aquellas reg las en cada extremo, de

modo que e l accionamiento giratorio  de lo s d ispositivos de 

guiado y de enrollado se re a liz a  por un equipo motor reductor, 

con transmisión, acoplado en un bastidor que contiene e l con­

junto de d ispositivos mencionados, y demás accesorios. -  -  ^

El dispositivo alimentador con regulación del tensa­

do, consta esencialmente de dos brazos la te ra le s , relacionados 

entre s í  por una barra montada en e l bastidor y en funciones 

de eje de giro angular, y por otra barra desplazable angular­

mente por dichos brazos y provista de una polea corredera en 

la  que se ap lica la  v a r il la  procedente de otra polea análoga 

montada en una barra superior f i j a  en el bastidor, habiendo en 

el propio bastidor unos microrruptores activables por dichos 

brazos en determinados lim ites de su desplazamiento angular, 

para lo s  margenes de tensión meonica admitidos. ———————

El dispositivo guiador consta de una barra montada 

en e l bastidor y relacionada con la  transmisión del movimiento 

motor, siendo portadora de un h usillo  en e l que se acopla un 

brazo con soporte roscado que, en el extremo exterior monta 

una polea para guiado de l a  v a r il la , de modo que esta  acción 

se ejerce por e l desplazamiento del brazo a lo largo del hu­

s i l lo  en uno u otro sentido, habiendo otra barra f i j a  parale­

la  a la  primera para apoyo deslizante del citado brazo. ____

El d ispositivo devanador consta de un par de reglas 

planas yuxtapuestas coplanariamente, montadas entre unas morda—
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zas extremas en articu lación  angular y acopladas en sendos 

e je s  g ira to rio s por medio de la  transmisión del movimiento 

motor, de modo que ta le s  mordazas están atravesadas por un tor­

n illo  con dos secciones roscadas en sentidos opuestos entre 

s í  a efectos de acercar o separar mutuamente la s  láLas compo­

nentes a cada mordaza, mediante accionamiento manual de un vo­

lante unido a l  to rn illo , de suerte que l a  relación  del torni­

l lo  con cada pala se re a liz a  a través de una disposición os­

cilan te  que admite un huelgo e l cual permite un giro angular 

de aquellas p a las, habiendo en una de ta la s  palas dos pivotes 

para ensamble de la s  reg la s  dotadas de o r if ic io  excéntrico 

que f a c i l i t a  e l variar su posición para alcanzar la  anchura 

to ta l deseada para e l enrollado de la  v a r il la  alrededor de 
la s  mismas reg la s .

Otros objetos y carac te r ística s de la  invención se 

irán dando a conocer en detalle  a lo largo de la  descripción 

que sigue, haciendo referencia a lo s dibujos ilu stra t iv o s 

que la  acompañan En lo s  d ib u jo s :------ ----------------------------

Figura 1, representa una máquina enrolladora según 

l a  invención, v is ta  en alzado fron tal . -------------------------

Figura 2, corresponde a una sección de l a  máquina 

de la  figu ra  anterior, por una línea 11-11. _______________

Figura 3, representa, v isto  en planta, e l d isp o s it i­

vo guiador para la  v a r i l la  objeto de enrollado. -----------------

Figura 4, representa, v isto  en planta, una parte del 
d ispositivo  devanador. ------------------------------------------------
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Figura 5, corresponde a una sección de la  figura 

anterior, por una lín ea V-V. --------------------------------------

La presente maquina enrolladora, según lo s perfeccio­

namientos objeto de esta  invención, consta esencialmente de 

la s  siguientes partes. Un bastidor 1 rígido y estable, en for­

ma de pórtico,, un equipo motor 2 con transmisión mecánica, un 

dispositivo alimentador-3 con regulación del tensado para l a "  

v a r il la  o alambre de hierro 4 objeto de enrollado,' un dispo­

sitiv o  guiador 5, un d ispositivo devanador 6 y una ca ja  para 
mandos 7 . -------------------------------------------------------

El bastidor 1 está  formado por dos columnas 8 con 

pie 9, un travesano superior 10 y una bancada in ferior 11, 

todo e llo  en p e r f ile s  metálicos laminados de tipo tubular, 

obtenidos por unión de dos piezas enU. - __________________

El d ispositivo  motor 2 se compone de un electromo­

tor 12 y un reductor 13, montados en la  bancada 11, con eje 

motor 14 provisto de rueda dentada conductora 15, la  cual, me­

diante cadena de transmisión 16, mueve una rueda conducida 17 

montada en el d ispositivo guiador 5. —  _ __________ _ _ _

El dispositivo áliméntador 3 e stá  constituido por 

una barra 18 f i j a  entre columnas 8 del bastidor 1, por medio 

de unos soportes extremos 19, y dotada de una polea deslizan­

te 20, y por dos brazos oscilan tes 21 relacionados mediante 

tre s  barras p ara le las; una de dichas barras 22 es f i j a  en unos 

soportes 23 montados en e l bastidor 1 y sirve de eje de giro 

de lo s brazos 21, otra barra 24 es una unión intermedia, y 

otra barra 25 es portadora de una polea 26 para la  v a r il la  4.
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En la s  columnas 8 del bastidor 1 hay unos microrruptores 27A y 

27B en 4os lim ites del campo de giro angular de lo s brazos 21.

El d ispositivo  guiador 5 consta de una barra ro ta t i­

va 30 montada en unos co jinetes 31 f i jo s  en e l bastidor 1, y 

provista  de un h usillo  32 en e l que se acopla un soporte des- 

plazable 33 que se apoya en forma deslizante a lo largo de una 

barra f i j a  34 para le la  a l a  anterior; e l  soporte 33 forma dos 

brazos entre lo s  cuales se h a lla  una polea guiadora 35 con cas- 

quillo  de fricción  36 que se desplaza por l a  barra 34, y posee 

un cuerpo 37 fileteado interiormente para acoplarse en e l husi­

l lo  32, y otro cuerpo 38 deslizante en la  barra 34. Del propio 

soporte 33 se deriva una placa 39 destinada a relacionarse con 

unos topes 40 montados en una barra in ferior 4 1 , montada en unos 

soportes 42, facultada para leves desplazamientos ax ia les para 

activación de unos microrruptores 43 de paro e inversión del 

movimiento motor en lo s  fin es de carrera de cada acción de en­
ro llado . --- --------------_ _ _ _ _ _ _

La barra g ira to r ia  30 es portadora de la  rueda con­

ducida 17 de la  transmisión, y además tiene en cada extremo 

otra rueda 44 para cadena 45 relacionada con e l  dispositivo de­

vanador 6, en orden a l  accionamiento del mismo por ambos extre­
mos, mediante sendas ruedas 46. - - -  __  _ _ ____  _ _ _ _ _

El d ispositivo  devanador 6 se compone de un juego de 

dos reg las enrolladoras p ara le la s 50, d ispuestas en un mismo 

plano y prov istas de un agujero excéntrico 51 en cada extremo 

para fa c i l i t a r  su colacación por uno u otro lado para variar la  

anchura to ta l de la s  dos reg las, lo cual proporciona tre s valo-
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res a combinar en cada caso. Dichas reg las se acoplan por sus 

extremos a unos juegos de mordazas formadas por una iá.a supe­

r io r  52 y una pala in ferior 53 articu ladas entre s í  para movi­

miento de b isagra por medio de unos cuerpos cilin dricos 54 y 55 

montados en un eje 56. La mordaza in ferior 53 posee un par de 

pivotes 57 para introducirse en lo s o r if ic io s  51 de la s  reg las 

50. El cuerpo cilindrico  54, unido a l eje 56 por un torn illo  58, 

es también so lidario  a un eje de giro 59 que se apoya en un so­

porté 60 f i jo  en e l bastidor 1, y es portador de la  respectiva 

rueda 46 del sistema de transmisión. --------------  - ----------

Las palas 52 y 53 que componen l a  mordaza articulada 

para sujeción de la s  reg las 50, se relacionan por medio de un 

torn illo  61 con volante 62 para acción manual, y por otro tor­

n illo  pasador 63; dicho torn illo  61 posee una sección 64 rosca­

da a izquierda, y otra sección 65 roscada a derecha, para aper­

tura y c ierre , relacionadas respectivamente con unos núcleos 66 

y 67 que forman un huelgo con la s  palas correspondientes, para 

admitir e l  movimiento de giro angular de la s  mismas; unos p i­

votes la te ra le s  68 y 69 permiten l a  articu lación  la te ra l de lo s 
anteriores elementos. ---  ____  _ _ __  _ _

La caja de mando 7 contiene lo s pulsadores de maniobra, 

elementos de protección, indicadores y otros accesorios para e l 
equipo e lé c t r i c o .____ ______________ _________________________

El funcionamiento de la  maquina, tiene lugar de la  

siguiente manera. Una vez ajustada la  posición de la s  reglas 50, 

según la  anchura deseada, y aplicada la  v a r i l la  4 en e l sistema 

tractor y guiador, se pone en marcha e l d ispositivo  motor, e l 

cual determina e l giro de lo s  d ispositivos de guiado 5 y deva-
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mador 6. En e s ta , condiciones, l a  v a r i l la  4 es aportada a l

devanador 6 partiendo de un extremo del mismo, bajo e l  mando

del guiador 5 que se desplaza regularmente hacia e l extremo

apuesto, siguiendo e l  hu sillo  32 que provoca su movimiento;

a s i ,  l a  v a r il la  4 va enrollándose alrededor de la s  reg la s  50

hasta alcanzar e l  extremo opuesto, tra s  lo  cual se procede a

l a  extraccián de la s  mismas para separar e l  enrollamiento fo r  
m ado.____ ________

El anterior proceso viene controlado por lo s micro- 

rruptores 27A y 27B de tensado, con e l f in  de mantener e l mis­

mo dentro de lo s lím ites tolerados, o sea en e l  margen de giro 

denlos brazos 2 1 , y por la s  microrruptores 43 de paro e inver­

sión de giro , activados por e l  guiador 5 en cada f in a l de ca­
rrera . --- ---------- ------- -- --------

D escritas convenientemente la s  carac te r ística s de la
invencián, se hace constar que en l a  misma p.drán introducirse

cuantas variantes de detalle  pueda aconsejar l a  experiencia,

siempre que con e lle  nc se modifique l a  esencialidad de la

misma que es 1 .  que se resume y concreta en la s  revindic.ciones 
que siguen. ---------------------------

N O T A

Se declaran de novedad y propiedad para España, sus 

te rr ito r io s  y plazas de soberanía, la s  sigu ientes: __________

R E I V l N D I C A C l Q N m s

1 -  Perfeccionamientos en la s  máquinas enrelladeras 
continuas automáticas, caracterizados porque e l  enrollado de
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una v a r il la  metálica se re a liz a  a través de una sucesión lie* 

fa se s que comprenden e l paso por un d ispositivo  de alimenta­

ción con regulación automática del tensado dentro de unos l í ­

mites prefijados, en montaje basculante para la  activación de 

unos microrruptores que abarcan e l margen operante, e l paso

por un dispositivo guiador con desplazamiento por husillo  y 

relacionado con unos topes para activación de unos microrrup­

tores de paro e inversión en cada fin  de carrera, determinan­

do e l gradual corrimiento la te ra l de l a  v a r il la  antes de su 

enrollado, y l a  aplicación de dicha v a r il la  en un d isp o s it i­

vo devanador de anchura variable a voluntad, que determina.el 

enrollado de la  v a r il la  segán el p e r f i l  de unas reglas de po­

sición  cambiable que forman un sistema rotativo provisto de 

unas mordazas articu ladas para fijac ió n  de aquellas reg las en 

cada extremo, de modo que e l accionamiento de lo s d ispositivos 

de guiado y de enrollado se rea liz a  por un equipo motor reduc­

tor, con transmisión, montado en un bastidor estable que con­

tiene e l conjunto de d ispositivos mencionados, a s í como lo s 

elementos de mando del sistema eléctrico  y demás accesorios. -

2 .-  Perfeccionamientos en la s  máquinas enrolladoras 

continuas automáticas, segán la  reivindicación 1 , caracteriza­

dos porque e l d ispositivo alimentador con regulación de tensa­

do, consta de dos brazos la te ra le s , parale los entre s í  y re la ­

cionados por una barra montada en e l bastidor y  en funciones 

de eje de giro angular, y  por otra barra desplazable angular­

mente con dichos brazos, dotada de una polea corredera en la  

que se ap lica la  v a r il la  enviada por otra polea análoga monta­

da en una barra superior f i j a  en e l bastidor, habiendo en e l
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propio bastidor unos microrruptores activables por lo s mencio­

nados brazos en lo s  lím ites previstos de su movimiento angu­

la r , con arreglo a l margen de tensión mecánica admitidos para 
la  v a r i l l a . --------------------------- -- -----------------------

3 .-  Perfeccionamientos en la s  máquinas enrolladores 

continuas automáticas, según la  reivindicación 1, caracteri­

zados porque e l  d ispositivo  guiador consta derna barra monta­

da en e l bastidor y relacionada con l a  transmisión del movimien­

to motor, siendo portadora de un hu sillo  ax ia l en e l que se 

acopla un brazo con soporte roscado que, en e l extremo exterior 

monta una polea para guiado de l a  v a r il la ,  en orden a orien­

ta r la  hacia e l d ispositivo  devanador, de modo que esta  acción 

se ejerce por e l  desplazamiento del brazo a lo largo del husi­

llo  en uno u otro sentido, habiendo otra barra f i j a  parale la  

a la  anterior, para apoyo deslizante de l a  polea y brazo c i­
tados. ______________ __________________

4 .-  Perfeccionamientos en la s  máquinas enrolladoras 

continuas automáticas, según la  reivindicación 1, caracteri­

zados porque e l d ispositivo  devanador consta de un par de re­

g la s  yuxtapuestas coplanariamente, montadas entre unas morda­

zas extremas que constan de dos ¿a la s  en articulación angu­

la r  y g ira to r ia s  sobre un e je , de modo que ta le s  palas están 

atravesadas por un torn illo  con dos secciones roscadas en sen­

tidos opuestos entre s í  a efectos de acercar o separar mutua­

mente aquellas palas mediante accionamiento manual por un vo­

lante unido a l  to rn illo , de suerte que l a  relación del torn i­

l lo  con cada pala se re a liz a  a través de un núcleo oscilante 

con huelgo para admitir e l giro-angular de dichas p a la s, con
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articulación  por pivotes la te ra le s , habiendo en una de la s  men­

cionadas palas un par de pivotes para ensamble de la s  reg las 

dotadas de o r if ic io s  excéntricos que fa c il ita n  e l cambio de su 

posición con e l objeto de modificar l a  anchura to ta l de la s  

dos re g la s , según se desea para e l enrollado de la  v a r il la  a l­
rededor de la s  m ism as.---------------- -----------------------------------

5 .-  "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS ENROLLADORAS 
CONTINUAS AUTOMATICAS". ------------------------------------------------  .

Todo e llo  t a l  como se describe y reivindica en la  

presente memoria que consta de once hojas, fo liad as y mecano­

grafiadas por una sola de sus caras, y de cinco figu ras que la  
ilu stran .

MADRID, 3 0 MAR.1972
f . A  Al. CUREH SUÑOt

mcp
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