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PATENTE DE INVENCION

por VEINTE afios

cuyo privilegio se solicita para Espafia, sus

territorios y plazas de soberania, a favor de:
D. ALBERTO-VICENTE RIERA FARGUELL

de nacionalidad argentina, domiciliado en Bar-
celona, calle Enrique Granados, ndm. 61, rela-

tiva.a:

"PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS ENROLLADO-
RAS CONTINUAS AUTOMATICAS"
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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a unos perfecciona-

mientos en las mAquinas enrolladoras continuas automdticas,

especialmente destinadas g 1lg construccién de los arrolla-

. mientos planos de alambre o varilla de hierro empledados para
5 la formacidn de estribos para vigas semi-resistentes de hor-

migén armedo, prefabricadas. = = = = = — — — — - — — — _ _ _

Con las mdguinas objeto de esta invencidn, los ex-

presados enrollamientos se obtienen en forms exacta, rapida

y cdmoda, comparativagmente con otros sistemas empleados ordi

10. neriamente, permitiendo ademds variar a voluntad ia anchura

de aquellos enrollamientos dentro de los margenes usuales. -

Los perfeccionamientos de referencia se caracteri—
zan porque el enrollado de.una varilla metélica se realiza a
través de una sucesién de fases que comprenden el paso por
15. un dispositivo alimentador con regulacién automitica del ten
sado, en montaje basculente para la activacidn de unos micro
rruptores para limitacién de dicho tensado, el paso por un
dispositivo guiador con desplazamiento por husillo y relacip
nado con unos topes para activacidn de unos microrruptores
20. de paro e inversidn, que determina el gradual corrimiento 1z
teral de la varille antes de su enrollado, y la aplicacidn

g¢e dicha varilla en un dispositivo devanador de anchura va~

riable a voluntad, que determina el enrollado plano de la
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varilla segin el perfil de unas reglas de posicidn cambisble

que formen un sistems rotativo provisto de unas mordazas ar-
ticuladag de fijacidn de aquellqs reglas en cada extremo, de
modo que el accionamiento giratorio de los dispositivos de
guiado y de enrollado se realiza por un equipo motor reductor,
con transmisidn, acoplado en un bastidor que contiene el con-

Junto de dispositivos mencionados, y demds accesorios. — - = <

El dispositivo alimentador con regulacién del tensa-
do, consta esencialmente de dos brazos laterales, relacionados
entre si por una barra montada en el bastidor y en funciones
de eje de giro angular, y por otra barra desplazable angular-
mente por dichos brazos y provista de una polea corredera en
la que se aplica la varilla procedente de otra polea anéloga
montada en una barra superior fija en el bastidor, habiendo en
el propio bastidor unos microrruptores activables por dichos
brazos eﬁ determinados 1limites de su desplazamiento engular,

para los margenes de tensidn mecdica admitidos. — — — = — — -

Bl dispositivo guiador consta de una barrs montada
en el bastidor y relacionada con la transmisién del movimiento
motor, siendo portadora de un husillo en el que se acopla un
brazo con goporte roscado que, en el extremo exterior monts
una polea para guiado de la varilla, de modo que esta accidn
se ejerce por el desplazamiento del brazo s lo largo del hu-
gillo en uno u otro sentido, habiendo otra barra fija parale~

la a la primera para apoyo desiizante del citado brazo, — - -

El dispositivo devanador consta de un bar de reglas

planas yuxtapuestas coplenariamente, montadas entre unas morda-
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ejes giratorios por medio de la transmisidn del movimiento
motor, de modo que tales mordazas estin atravesadas por un tor-
nillo con dos secciones rogcadas en gentidos opuestos entre

si a efectos de acercar o separar mutusmente las plas compo-
nentes a cada mordaza, mediante accionamiento manual de wn vo-
lente unido al tornillo, de suerte que la relacidn del torni-
1llo con cada pala se realiza a través de una disposicidn os-
cilante que admite un huelgo el cual pérmite un giro angular
de aguellas pales, habiendo en una de tales palas dos pivotes
bara ensamble de las reglas dotadags de orificio excéntrico

gue facilita el variar su posicidn para alcanzar la anchura
total deseada para el enrollado de la varilla alrededor de

las mismas reglase — — = = = = = — = - & & WMo 2L oo Lo

Otros objetos y caracteristicas de 1g invenecidn se
irén dando a conocer en detalle a 1o largo de la deseripeidn
que sigue, haciendo referencia a los dibujos ilustrativos

que la acompafin En 1os dibujos: = — — = = — = = = © o o - o

Figura 1, representa una miquina enrolladora segin

la invencidn, vista en alzado frontal o — — = = = = ~ = — -

Figura 2, corresponde a una seccién de la mdguina

de la figura anterior, por una lfnea II-II. = = = = = — —— -

Figura 3, representa. visto en planta, el dispositi-

Vo guiador para la varilla objeto de enrollado, — — — — — — —

" Figura 4, representa, visto en planta, una parte del

dispositivo devanador. = = = = = = = = @ — o - - — o _ _ .
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Figura 5, corresponde a una seccidn de la figura

~enterior, por una linea V=V. = = — = =~ _ - _ __ . _

La presente mdquina enrolladora, segfn los perfeccio-
namientos objeto de esta invencidn, consta esencialmente de
las siguientés partes. Un bastidor 1 rigido v estable, en for-
me, de périico, un equipo motor 2 con transmisidn mecdnica, un
dispositivo alimentador .3 con regulacidén del tensado para la
varille o alambre de hierro 4 objeto de enrollado, un dispo-
sitivo guiador 5, un dispositivo devanador 6 ¥ una caja para

mendos Te = = —= = - .

El bastidor 1 estd formado por dos columnas 8 con
pie 9, un travesafio superior 10 y una bancada inferior 11,
todo ello en perfiles metdlicos laminados de tipo tubular,

obtenidos por unidn de dos piezas en Ue = = = = = = — — = — _

El dispositivo motor 2 se compone de un electromo-
tor 12 y un reductor 13, montados en le bancada 11, con eje
motor 14 provisto de rueda dentada conductora 15, la cuad, me-
diante cadena de transmisidn 16, mueve una rueda conducida 17

montada en el dispositivo guiador 5. = = = = = = = = - - ~ -

El dispositivo Aliméntador 3 estd constitufdo por
una barra 18 fija entre columnas 8 del bagtidor 1, por medio
de unos soportes extremos 19, y dotada de una polea deslizan-
te 20, y por dos brazos oscilentes 21 relacionados mediante
tres barras paralelas; una de dichas barras 22'es fija en unos
soportes 23 montados en el bastidor 1 ¥y sirve de eje de giro
de los brazos 21, otra barra 24 es una‘unién intermedia, y

otra barra 25 es portadora de una polea 26 para la varilla 4.
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En las columnas 8 del bastidor 1 hay unos microrruptores 274 y

27B en Jos limites del campo de giro angular de los brazos 21.

El dispositivo guiador 5 consta de una barra rotati-
va 30 montada en unos cojinetes 31 fijos en el bastidor 1, ¥
bprovista de un husillo 32 en el.que se acopla un soporte des-
plazable 33 que se apoya en forme deslizante a lo largo de wna
barra fija 34 paralela a la anterior; el soporte 33 forma dos
brazos entre los cuales se halla umna polea guiadora 35 con cag-
quillo de fricecidn 36 que se desplaza por la barra 34, ¥ posee
un cuerpo 37 fileteado interiormente para acoplarse en el husi-
1lo 32, y otro cuerpo 38 deslizante en la barra 34« Del propio
soporte 33 se deriva una placa 39 destinada g relacionarse con
unos topes 40 montados en una barra inferior 41, montada eﬁ unos
soportes 42, facultada para leves desplazamientos axiales para
activacidén de unos microrruptores 43 de pero e inversidn del

movimiento motor en los fines de carrera de cads accidn de en-—

PO1lad0s = = = = = = = m e L e L L el L

La barra giratoria 30 es portadors de la rueda con-
ducida 17 de la transmisidén, y ademds tiene en cada extremo
otra rueda 44 para cadena 45 relacionada con el dispositivo de-
vanador 6, en orden al aceionamiento del mismg por ambos extre-

mos, mediante sendas ruedas 46, — = = = = — = = mow — - - _ _

.El dispositivo devanador 6 se compone de un juego de
dos reglas enrolladoras paralelas 50, dispuestas en un mismo
plano y provistas de un agujero excéntrico 51 en cada extremo
para faciliter su colacadidn por uno u otro lado para variar la

anchure total de lag dos reglas, 1lo cual proporciona tres valo-
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res a combinar en cada caso. Dichas reglas se acoplan por sus

%Q

extremos a wnos juegos de mordazas formadas por una pda supe-
rior 52 y una pala inferior 53 articuladas entre si para movi-
miento de bisagra por medio de unos cuerpos cilindricos 54 ¥ 55
montados en wun eje 56+ La mordaze inferior 53 posee un par de
pivotes 57 para introducirse en los orificios 51 de las reglas
50. E1 cuerpo cilindrico 54, unido al eje 56 por un tornillo 58,
es también solidario a un eje de giro 59 que se apoya en un éo: '
porte 60 fijo en el bastidor 1, y es portador de lé respectiva

rueda 46 del sistema de transmisidn. — = = = = = — = = = = = _ _

Las palas 52 y 53 que componen la mordazs srticulada
para sujecidn de las reglas 50, se relacionan por ﬁedio de un
tornillo 61 con volante 62 para accién manual, ¥ por otro tor-
nillo pasador 63; dicho tornillo 61 posee una seccidn 64 rosca-
da a izgquierda, y otra seccidn 65 roscads a derecha, para aper-
turaly cierre, relecionadas respectivamente con unos nicleos 66
¥y 67 que forman un huelgo con ;as palag corfespondientes, para
admitir el movimiento de giro angular de las mismes; unos pi-
votes laterales 68 y 69 permiten la articulacidn lateral de Jos

enteriores elementos. — — — = = = = = = - & £ - Do LoD w o

La caja de mendo 7 contienelos pulsadores de maniobra,
elementos de proteccidn, indicadores ¥y otros accesorios para el

\

equipo eléetriCO, — = = — = = = . e o o e e — — - o

El funcionamiento de la méquina, tiene lugar de la
stguiente manera. Una vez ajustada la posicidn de las reglas 50,
gegin la anchura deseada, y aplicada la varilla 4 en el sistema
tractor y guiador, se pone en marchas el disposifivo motor, el

cual determina el giro de los dispositivos de guiado 5 y deva=
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nador 6. En estas condiciones, la varille 4 es aportada al
devanador 6 partiendo de un extremo del mismo, bajo el mando
del guiador 5 Que se despleza regularmente hacia el extremo
opuesto, siguitendo el husillo 32 que provoca su movimiento;
asi, la verilla 4 va enrolldndose alrededor de lasg reglas 50
hasta alcanzar el extremo opuesto, tras lo cual se brocede a

la extraccidn de las mismas para separar el enrollamiento for-

El anterior proceso Viene controlado por los micro-
rruptores 274 y 27B de tensado, con el fin de mantener el mig-
mo dentro de los 1imites tolerados, o sea en el margen de giro
de los bragos 21, y por los mierorrupfores 43 de paro e inver-

sién de giro, activados por el guisdor 5 en cada final de ca-

Descritas convenienteﬁente las caracteristicas de la
invencidn, se hace congter que en la misms podrdn introducirge
cuantas varientes de detalle Pueda aconsejar 1g éxperiencia,
siempre que con ello no se modifique l1g esen01a11dad de la

misma que esg la que se resume y concreta en lasg revindicaciones

We slguens - -~ - - - - o . ______

Se declaran de novedad ¥ propieded para Espafia, sus

territorios y plazas de soberanla, las s1gu1entes: ------

REIVINDICACTIO NES

1+~ Perfeccionamientos en las méquinas enrolladoras

continuas automdticas, caracterizados borque el enrollado de
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une verilla metalica se realiza a través de une sucesidn Ge

fases que comprenden el baso por un dispositivo de alimenta-
cidn con regulacién automitics del tensado dentro de unos 1{-
mites prefijados, en montaje basculante pare la activacidn de
unos microrruptores que abarcan el hargen operante, el paso
por un dispositivo guisdor con desplazamiento por husillo y
relacidnado con unos topes para activacidn de unos microrryp-
tores de paro e inversidn en cada Fin de cerrera, determinen~
do el gradual corrimiento lateral de la varilla antes de su
enrolladoy y la aplicacidn de dicha varilla-en un dispositi-
vo devanador de anchura variable a voluntad, que getermina el
enrollado de la varilla segin el perfil de uas reglas de po-
sicidn cambiablé que formen un sistems rotativo provisto de
unaé mordagzas articuladas para fijacidn de aquellas reglas en

cada extremo, de modo que el accionamiento de losg dispositivos

.de guiado y de enrollado se realiza por un equipo motor reduc—

tor, con transmisién, montado en un bastidor estable que con-
tiene el conjunto de dispositivos mencionados, asi como log

elementos de mando del sistema eléctrico ¥ demds accesorios, -

2,- PerfeccionamientOS.en lags miquinas enrolladoras
continuas automdticas, segin la reivindicacidén 1, caracteriza—
dos porque el dispositivo alimentador con regulacién de tensa-
do, consta de dos brazos laterales, paralelos entre si y rela-
cionados por una barra montada en el bastidor y en funciones
de eje de giro angular, y por otra barra desplazable angular—
mente con dichos brazos, dotada de una polea corredera en la
que se aplica la varilla enviada por otra poles anéloga monta—

da en una barra superior fija en el bastidor, habiendo en el
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propio bastidor uhos microrruptores activables por log mencio-
nados brazos en los limites previstos de su movimiento angu~

lar, con arreglo al margen de tensidn mecdnica admitidos para

la varilla, - - - = = = = = - = - o e

3+«- Perfeccionamientos en lasrméquinas enrolladoras
continuas automdticas, segin la reivindicacidn 1, caracteri-
zados porque el dispositivo guiador consta dewma barra monta-
da en el bastidor y relacionada con la transmisidén del movimien—
to motor, siendo portadors de un hitsillo axial en el que se
acoplda un brazo con soporte roscado que, en el extremo exterior
monta una polea para guiado de la varilla, en orden a orien-
tarla hacis el-dispositivo devanador, de modo que esta accidn
se ejerce por el desplazamiento del brazo a 1lo largo del husi-
1lo en uno u otro sentido, habiendo otra barra fija paralela

a la anterior, para apoyo deslizante de la polea y brazo ci-~

$8d08e = - = = m - - e - m L L L. oL oo

4.- Perfeccionamientos en las mdquinas enrolladoras
continuas automdticas, segin la reivindicacidn 1, caracteri-

zados porque el dispositivo devanador consta de un par de re-

glas yuxtapuestas coplanariamente, montadas entre unss morda-

zas extremss que constan de dos palas en articulacidn angu-
lar y giratorias sobre un eje, de modo que tales palas estén
atravesadas por un tornillo con dos secciones roscadas en sen-
tldos opuestos entre si a efectos de acercar o separar mutua-
mente aguellas palas mediante accionsmiento manual por un Vo
lante unido alltornillo, de suerte que la relacidn del torni-
1lo con dada pala se realiza a través de un ndeleo oseilante

con huelgo pars admitir el giro .anguler de dichas palas, con
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articulacién por pivotes laterales, habiendo en una de lag men-—

cionadas palas un par de pivotes pars ensamble de las reglas
dotadas de OrlflClOS excéntricos que facilitan el cambio de su
posicién con el objeto de modificar la anchura total de las
dos reglas, segin se desee para el earollado de la varilla al-

rededor de las MisMASe — = = = = = = = = = = = = = o - o — —

5+= "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS ENROLLADORAS
CONTINUAS AUTOMATICAS™: = = = = = = ;o o o ot e o e e

Todo ello tal como se describe y reivindica en la
Pregente memoris que consta de once hojas, foliadas y mecano~
grafiadas por una sola de sus caras, y de cinco figuras que la

ilustran.

MADRID, 3 0 MAR. 1972
P. A M. curel sufioL
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FIG. 3

FIG. 2
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