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El invento se refiere a juntas homocinéticasi

;y concierne al tipo esencial de juntas homocindticas
l
ique presentan un cuerpo de junta exterior que pasee uUNg
:cauldad y tiene en su superficie interior unos surcos
. . » &
5 ‘que se extienden el menos con su dirececidn de extensid

sprincipal paralelamente a su eje, y que, asimismo, pre

S T SO -t S

H
;sentan un cuerpo de junta interior dispuesto en la ca- |
: l
* . . 2 !
-vidad y que posee en su superficie exterior unos surcos
: i
gue quedan enfrentados or pares 2 los surcos del cuer-

1 po de junta exterior y se extienden tawbidén al menos

|
|
con su direccidn de extensidn principal paralelamente E

‘a su eje, estando dispuesta una bola en cada par de sur

.cos enfrentados entre si y manteniéndose las bolas de :

todos los pares de surcos, por medio, de ventanillas f
15 ‘de una jaula dispuesta entre los das cuerpos de junta, f
?en un plano que forma Angulo Tecto con el eje de dlchai
:jaula, y estando conducida la jaula, con una superfici é
;esférica prevista en su lado exterior, en la superfic é
interior del cuerpo de junta extcrior, mientras que co@
25 .una superficie esférica hueca prevista en su lado inte%
'rior estd conducida por el cuerpo de junta interior, vy
;encontrédndose los centras de la superficie esférica y i
la superficie esférica hueca de la Jaula a la misma dlS

‘tancia en lados diferentes del nlano que contiene el

™~
5}

1

H

‘centrs de las ventanillas de la jaula, |
i

t

sec constructiva anteriormente descrita el cuerpo de Juq

1

-ta interior propiamente dicho presenta una superficie |
. }
esférica o estd constitufdo par un sector esférico sobre

30 el que estd conducida la supcrficie csférica hueca de la

o] e ]
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: i
~Jjaula. Cuando se trata de una junta fija, es decir, una
! junta en la cue los cuerpos de junta sdlo pusden realif
i . f
zar movimientos angulares uno con relacidon a otro, el |
‘cuerpo de junta exterior presenta por dentro una supez{

‘ficie esférica hueca en la que estd conducida la 8err~

‘fLClG esférica de la jaula. Por el contraric, si se trg

fta de una junta desplazable de la clase constructiva

~anterior, es decir, una junta en le gque el cuerpo de

“junta interior no sdlo puede realizar movimientos an-
{

‘gulares, sino también movimientos longitudinales en di
1 4
: . X - .
reccidn axial con respecto al cuerpo de junta exterlor,

*la superficie esférica de la jaula estd conducida en

Euna superficie cilindrica hueca prevista en el lado 1ni

)
|
}
I
1
|

Lcrlor del cuerpo de junta exteriaor. Por loc menos en

una ejecucion de una junta conocida de la clase cons-

tructiva descrita como junta fija es necesario que al
montar la junta, una vez gue la jaula esté dispuesta

en el cuerpo de junta exterior y el cuerpo de junta in]

se encuentre en una posicidn basculada en unos 902 con

respecto al cuerpo de junta exterior cuando se proceda

i
i
;
1
|
|
!
2
terior lo esté en la jaula, el cuerpo de junta 1nter10;
;
i
l
f i
~a insertar las bolas. Por consiguiente, en esta junta

e

¢s necesario siempre que el cuerpo de junta interior s

rrealice a manera de parte hueca que se une con 2l eje [

i
I}

a través de un dentado de eje estriado o similar. Por
?tanto, dado que el dentado de eje estriadc ha de tranga
?mitir todo el par de giro y el cuerpoc de junta interior

itlene gue presentar un espesor de pared suficiente, el

f

i

tamafia de las bolas y, en consecuencia,el par de giroc |

a transmitir por el cuerpo de junta interior al cuerpo
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.al principio, realizada segln el invento, estd previs

:to gue la jaula esté conducida con la superficie esfé-

‘sitivo de mando que, a su vez, estd dispuesto como pari

te especial sobre la superficie exterior del cuerpo de

.de junta exterior estdn limitados para un volumen de

ipecto, en la junta homocinética del tipo mencionado

construccidn predeterminado de la junta, ;

Con el fin de lograr una mejora en este as

rica hueca saobre una superficie esférica de un dispo-
i

H

Junta interior. En esta ejecucidn seqlin el invento de

i
“la junta de la clase constructiva mencionada al prin- g
i
i

cipio es pcsible un montaje muy sencillo. Una vez que

se ha insertado la jaula en el cuerpo de junta exterioi

y se ha instalado el dispositivo de mando, asi como se

;han introducido las bolas en las ventanillas de la jaui

‘la, el cuerpo de junta interior puede sear introducido !

 terior puede formar una sola pieza con el eje unido con
“él. Se suprime entonces el dentada de eje estriado o

,similar para la transmisidn de par de giro desde el eje

. sible utilizar dentro del mismo volumen de construccidh
‘para la junta bolas sustanc.almente mayores para la
:transmlslén del par de girs, con lo que se puede aumen

tar considerablemente el par de giro transmisible con

al cuerpo de junta intericr. Por consiguiente, es po-

:plo, ya que ello depende del cuadrado del didmetro de

en alineacidn axial en la junta, gue, por lo demés, e

lo

tad ya terminada de montar. Zsto tiene la ventaja de

0
C
g

-

tal como ocurre preferiblemecnte, el cuerpo de junta

[

n

respecto a las @jecuciones conocidas de juntas homoci-

néticas de la clase constructiva mencionada al princi-;
i
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i las bolas emplcadas para la transmisidn del par de gi

» sobre el cuerpo de junta interior.

{ junta desplazable, el dispositivo de mando estd condu-

401151

TO.
Ademés, gracias a la posibilidad de emplear
bolas més grandes resulta posible aumentar el angulo
de inclinacidn de la junta debido a que las superfi-
cies de contacto en la ventanilla de la jaula se hacen
correspondientemente mas grandes. Frente a las juntas

homocinéticas conocidas es posible un aumento de unos

5 a 83, lo gue representa alcanzar 48 a 509,

Los surcos enfrentados por pares en los cuep

pos de junta pueden discurrir helicoidalmente con paso

opuesto en el cuerpo de junta interior y en el exterio%
o a lo largo de tangentes a tales lineas helicoidales.
Ahora bien, la junta segin sl invento es especialmente
sencilla cuando los surcos se extienden en cada cuerpo
de junta paralelamente al eje del cuerpo de junta,

Zn una junta homocinética realizada seqln
el invento en forma de una junta fija, en la que, como
en la ejecucidn conocida de la junta fija, el cuerpo
de junta exterior presenta como superficie interior una
superficie esférica hueca que acoge ajustadamente la
superficie esférica de la jaula, el dispositivo de man

do estd dispuesto, segln el invento, axialmente fijo

Por el contrario, si se trata de una junta

homocinética realizada segin el invento en forma de una

cido, seqln el invento, de manera axialmente desplaza
ble sobre el cuerpa de junta interior. Por consiguien-

te, en este caso el cuerpo de junta interior puede des
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~dirigidas de vehiculos automdviles.

: plazarse libremente en su direccidn axial con respecto

: interior y, por tanto, el cuerpo de junta interior sd-

: corrido de desplazamiento pasible disminuye al aumen-

401151

a la jaula y al dispositive de mando que lo conduce pag

H

dentro, £sto tiene la gran ventaja de que el recorri-
do de desplazamiento y el &ngulo de basculacidn de la
junta son totalmente independientes entre si, mientras
que en la ejecucidn conocida de la junta homocindtica
del tipo mencionado al principio como junta desplaza-

ble la jaula estd centrada sobre el cuerpo de junta

lo es desplazable junto con la jaula en la direccidn

axial del cuerpo de junta exterior, de modo gue el re-

tar el 4&ngulo de basculacidn del cuerpo de junta inte
rior con respecto al cuerpo de junta exterior, ya gue
al aumentar el &ngulo de basculacidn el eje unido con
el cuerpo de junta interior tropieza ya antes con el
cuerpo de junta exteriocr.

En una junta desplazable seglin el invento
el centro de la junta permanece siempre en 2l mismo pun
to para todos los &ngulos de inclinacién, a diferencia
de lo que ocurre en las juntas conocidas, El1 resulta-
do de ello es un édngulo de inclinacidn mas pequefio pa-

ra el mismo recorrido de desviacidn del extremo del e}

W

articulado alejadoc del centro de la junta, £sta venta-

Ja se pone de manifiesto en la practica sobre todo cuaj

13

do se trata del accionamiento de las ruedas delanteras

Otras ventajas de la junta desplazable re-
sultan de la configuracidn constructiva Con un cuerpo

exterior estrecho y un cuerpo interior més largo, sien
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i do méas pequefios el gasto glecbal en material y el cos-
gte de fabricacidn.

E Otra ventaja general reside en que para un
%éngulo'més pequefio son posibles distancias mayores en
itre los centros de las superficies esféricas de la jau
la. Con ello se pueden fabricar con mayores tolerancia
las piezas de mando para obtener el mismo efecto.

; ' . En una junta homocinética realizada segidn
‘g1 invento en forma de una junta desplazable se prevé
pfeferiblemente que el cuerpo de junta exterior presen
te como superficie interior una superficie esférica
hueca que acoja ajustadamente la superficie esférica
de la jaula, de modo que sdlo exista una posibilidad
de desplazamiento del cuerpo de junta interior. Sin
embargo, segdn el invento es posible también realizar
el cuerpo de junta exterior por dentro con una super-
ficie cilindrica hueca gue acoja ajustadamente la su-

perficie esférica de la jaula, a fin de gue sea posi-

ble tanto un desplazamiento axial del cuesrpo de junta

interior con respecto a la jaula, como también un des-
plazamiento axial de la jaula con respecto al cuerpo

\
de junta exterior, de modo que en caso de desplazamien

fo del cuerpo de junta interior con respecto al cuer-

'po de junta exterior pueda ocurrir que las bolas ruede
%en los surcos de los dos cuerpos de junta., Sin embar-
ggo, en este caso es conveniente, segln otra propuesta
fdel invento, prever al menos en el cuerpao de junta gue
fpresenta los surcos axialmente mé&s cortos unos topes

‘extremos para el movimiento relativo de la jaula con

respecto a este cuerpo de junta, a fin de impedir que

S aalont
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este cuerpo de junta lleqgue a dejar de estar engrana-
do con las bolas.

El dispositivo de mando puede estar reali-
zado de maneras diferentes.

En una forma de ejecucidn de una junta homg
cinética realizada segln el inventa el dispositivo de
mando estd constituido por una pluralidad de piezas de
mando que presentan una superficie exterior con un ra-
"dio correspondiente a la superficie esférica hueca de
ila jaula y estan dispuestas en cada caso entre las bho-
las sobre la superficie de cabeza de los puentes que
hay entre los surcos longitudinales en la sucerficie

exterior del cuerpo de junta interior. £sta forma de

plada para juntas homocinéticas segln el invento con

surcos que sc extiendan paralelamente al eje de los cu

-pos de junta, Si las piezas de mando tienen una anchu-
ra correspondiente a la distancia interior entre laé b
las, dichas piezas se mantienen por si mismas con su

extension longitudinal paralela a los puentes, ya que
sGlo son basculables en torno a un eje que pasa par el

centre de su superficie exterior y estén soportadas po

las bolas a distancia de este eje,

‘sentar como superficie exteriar una superficie esféri-
ca ajustada a la superficie esférica hueca. Sin embar-

i
i
]

:tas entre las bolas presenten como superficie exterior

:la parte de una superficie cilindrica; en este caso ser

.

virian para la conduccién Gnicamente los cantos de la

ejecucidn del dispositivo de mando es especialmente apt

Naturalmente, las piezas de mando pueden preé

go, basta con que las distintas piezas de mando dispues

H
i
!
i
:

1
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superficie cilindrica; pero como el dispositivo de mar
do no ha de absorber fuerzas de ninguna clase, a excep
cidn de las fuerzas de mando, puede ser suficiente la
conduccidn por medio de los cantos, sobre todo porque
éstas ya se habrén desgastads algo al cabo de un tiem-
po de servicio relativamente corto. 5in embargo, puede
favorecerse este desgaste matando de antemano los can-
tos de limitacidn de la superficie cilindrica.
Especialmente cuando se quiere cque la anchu

ra de las piezas de mando no se adapte exactamente a

la distancia interior entre las bolas, sino que se guik
;

-

re dejar un intervalo de separacidn entre las piezas d

mando y las bolas, las superficies interiores de las

- 13 .« 7
piezas de mando se realizan en seccidn transversal, se
gén otra caracteristica del invento, con un perfil que
cuadra con un perfil correspondiente de la superficie
de cabeza del puente entre los surcos, de modo que se

impide mediante estos perfiles ajustados entre si que

las piezas de mando basculen en tornc @ un eje que con

tiene el centro de la superficie esférica del disposi-

tivo de mando.

Sin embargo, el dispositivo de mando resuls
ta especialmente sencillo cuando las piezas de mando
se unen mediante un puente anular para formar un peiﬁe
anular. Por consiquiente, en este caso el dispositivo
de mando consiste en un anillo que posee como superfi-
cie interior una superficie cilindrica hueca y como su
perficie exterior una superficie esférica y que presen
ta en direccidn axial unas incisiones, de modo que en-

tre las indiciones quedan unas piezas de mando que se
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;extienden entre las bolas.
!
: Tanto en la ejecucidn como junta fija como
;también en la ejecucidn como junta desplazable es con-
1

veniente biselar en el cuerpo de junta exterior los canm

(tos extremos de la superficie interior bajo un &nqulo
j

rcorrespondiente al angulo maximo de inclinacidn de la

i

fjunta. De este modo, los biseles de los cantos extremos

]
tforman superficies de tope para el cuerpo de junta in-

‘terior

; Cuando la junta homocinética se inclina en
%servicio (nicamente en la magnitud de dngulos pequefios
'y se desea que el plano en el que la jaula mantiene las
ebolas, biseque muy exactamente el 4ngulo comprendido
'entre los ejes de los dos cucrpos de junta, lo que es
gespecialmente deseable para ejes articulados con alta
velocidad de rotacidn, el dispositivo de mando se for-

‘ma convenientemente por medic de un anillo que posee
i

:en su superficie exterior una superficie esférica que

ise adapta por el lado interior de la jaula a la supar-
éficie esférica hueca prevista en este caso axialmente
gpor fuera de las ventanillas de la jaula, y que estd
asentado con una superficie interior cilindrica sobre

el cuerpo de junta interior. En la ejecucidn preferida

el centro de la superficie esférica estd dispuesto en
iel punto medio entre las superficies frontales del ani
illc. Ademés de Que con ello se obtiene una ejecucidn

!

;muy sencilla del dispousitivo de mando, éste cuida tam-

'bién de un mando muy exacto, ya que en este caso el cen

:tro de la superficie esférica hueca Yy, por consiguien-

te, también el centro de la superficie csférica de la

- 10 -

e
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! jaula se encuentran a gran distancia del plano que vig
%ne dado por los puntos medios de las ventanillas de la
%jaula que contienen las bolas en un plano.

§ La jaula recibe una configuracidn especial-
mente sencilla en esta ejecucidén de la junta homociné-
tica cuando se la realiza en forma de casquillc cilin-
;drico en uno de cuyos extremos estd practicada por den
étro una depresidn anular que forma la superficie esfé-
{

frica hueca, y en otro de cuyos extremos estd axialmen-
gte sujeto por fuera un anillo que presenta la superfi-
cie esférica de la jaula que cocpera con la superficie
intericr del cuerpo de junta exterior.

: Cada una de las ejecuciones anteriormente
I't:i’cac:ias de los disnositivos de mando y de la jaula se
puede emnlear para una ejecucidn de la junta homocing-
tica segln el invento como junta fija o para una ejecu

cién como junta desplazable, de modo que la junta homo

cindtica segln el invento tizne adn la ventaja adicio-

I ta desplazable pueden emplearse los mismas equipos de
fabricacidn. 7
Se han de tener en cuenta las condiciones
siguientes para una articulacidn de esta clase en caso
‘de aumento del angulo de inclinacidn: un &ngulo de in=
clinacidn grande requiere un espacio de movimiento co-

rrespondientemente grande del cuerpo de articulacidn

“interior con respecto a la jaula, es decir, se ha de
!
jagrandar la cavidad de la jaula. Tal como se da por sa

bido, la jaula se mueve en una articulacidn con respsc

to al cuerpo de articulacidn interior en torno al cen-

nal de que para la ejecucidn como junta fija o como jun
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>}I L)
e

tro de lz esfera hueca de la jaula, E£n una articulacidn
con gran éeparacién del centro de la esfera hueca de la
jaula y del centro de la esfera exterior de la jaula
con respecto al plano que contiene los centros de las
bolas, esto conduce a que la jaula presente por un la-
do una extensidn axial relativamente mayor. El resul-
tado de esto es que la cavidad de la jaula ha de hacer;
se mayor al aumentar la distancia al centro de su esfe
ra hueca.

Como las ventanillas para recibir las bolals
se encuentran en ssta zona de la jaula, la consecuencih
es una reduccidn del grueso de la jaula y, por tanto,
de la altura de las ventanillas. Asimismo, hay gue te-
ner en cuenta que, al inclinarse la articulacidn, la
aplicacidn de las bolas a una superficie de ventanilla
se desplaza en direccidn radial, cambiando, ademds, la
aplicacidén de las bolas a las superficies de las venta

nillas, es decir, en parte de una revolucidn de la art|

7=

culacidn la hola se aplica a la superficie de ventani-
lla inmediata a la esfera hueca de la jaula, mientras
que en otra parte de la revolucidn la bala se aplica

a la superficie de ventanilla ale jada de la esfera hu

145

ca de la jaula,

La reduccidn de la altura de la ventanilla
afecta sustancialmente a la superficie de la ventanillha
alejada de la esfera hueca de la Jaula. Una desviacidn

con respecto a una peauefia separacion entre los centro

o)

de la esfera hueca y la esfera exterior de la jaula, a
ambos lados del plano aue contiene los centros de las

bolas, conduciria a un empeoramiento del mando de la
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articulacidn, y ello debido a los menores brazos de pa
lanca. Ahora bien, una reduccidn de la superficie de
la ventanilla puede conducir también a que el canto ip
terior de la superficie de ventanilla alejada de la es
fera hueca de la jaula se encuentre por encima del cen
tro de las bolas, de modo que éstas pueden quedar blo—;
queadas, resultando asi incapaz de funcionar la arti-
culacidn.

Partiendo de esta situacidn, el cometido del
invento es perfeccionar la junta homocinética de modo
que sea posible un aumento del &ngulo de inclinacidn
manteniendo una separacidn relativamente grande de los
centros de la esfera hueca y la esfera exterior de la

Jaula, a ambos lados del plano que contiene los centro

162

de las bolas, sin que resulte desventajosamentea influe

13

ciada por la jaula de conduccidn de las bolas.

Lste problema se resuelve segln el invento
por el hecho de que la jaula - como es de por si cono-
cido - tiene ventanillas para recibir leas bolas, y por
que las superficies de las ventanillas que se encuen-
tran en un plano que discurre en angulo recto con el '
eje de la jaula y que quedan més proximas al centro de
la esfera exterior de la jaula, estén prolongadas por
apéndices que penetran radialmente en la cavidad de la
jaula, y se extienden al menos en parte de la longitud
de estas superficies de las ventanillas.

En esta solucidn es ventajoso el que se pue
den conseguir también 4nqulos extremos de inclinacidn
sin que resulte desventajosamente influenciada la sequ

ridad funcional de la articulacidn, es decir, sin que
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puedan bloquearse las bolas o sufrir desperfectos los
cantos interiores de las superficies de las ventanilla
y sin que participen todas las bolas en la transmisidn
de fuerzas. Asimismo, mediante la estructura elegida
se crea una articulacidn que garantiza un buen mando
debido a los grandes brazos de palanca.

Poer consiguiente, el invento se ha basada
en el reconocimiento de que hay que aprovechar adicio-
nalmente el es@acio de los surcos para bolas,

Segln otra caracteristica del invento esté
previsto que la parte cilindrica axial haga transicidn
por los dos lados a una parte a manera de esfera hue-
ca cuyo didmetro corresponde al de la parte cilindrica
En los acoplamientos articulados conocidos no es posi-
ble, debido al montaje, limitar el camino de desplaza-
miento de la jaula en el cuerpe de articulacidn exte-
rior en forma de topes dispuestos como parte integran-
te del cuerpo de articulacidn exterior.

De este modo s& conslgue limitar el caming
de desplazamiento de la jaula por contacto superficial
con respecto a la parte de articulacidn exterior; los
topes son parte integrante del cuerpo de articulacidn
exterior,

La ejecucidn en una sola pieza del Cuerpo
de articulacidn.exterior con las limitaciones de movi-
miento de ambos lados para la jaula de bolas resulta p
sible debido a gue en el mentaje de la articulacidn se
puede enfilar primero la jaula en la parte de articuls
exterior, luego pueden insertarse las bolas por el in-

terior de la articulacidn y finalmente se puede intro-

L wiizers J

& 2

S
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iducir la parte de articulacidn interior.

Normalmente, las fuerzas axiales no son es

pecialmente grandes, de modo que en general es suficie]

te un contacto lineal o puntiforme.

Por consiguiente, la limitacidn ha de tener
lugar también por el hecho de que la parte cilindrica
haga transicidn por ambos lados a una parte a manera d
tronco de cono huecao.

Ademis, estd previsto que al menos una de
las partes a manera de esfera hueca tenga un taladro
cuyo eje geométrico se encuentre en el eje geométrico

de la parte de articulacidn exterior y cuyo diédmetro

i sea menor aque el de la esfera hueca, pero mayor que el

diametro exterior de la parte de articulacidn interior

Porecste taladro se pasa la parte de articulacidn inte-!

rior o el eje.

El invento y las particularidades ventajosa
del mismo se explican detalladamente en lo gque sigue
con ayuda de dibujos esquemdticos de varios ejemplos
de ejecucidn. ‘

La figura 1 es un corte axial de una junta
desplazable segin el invento por la linea I-I de la fi
gura 2,

La figura 2 es un corte transversal de la j
ta segln la figura 1l por la linea II-II1 de la figura
1;

La figura 3 muestra en corte axial por la

!linea III-III de la figura 2 la junta segin las figu-

g - L L) . . . 7
tras 1 y 2 en su posicién de maxima inclinacidn;

La figura 4 es un semicorte axial de una jup
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§ta fija segln el invento;

é La fTigura 4a es un semicorte axial de parte

ide la junta fija segin la figura 4, con una sujecidn

gaxial modificada del dispositivo de mando sobre el cus;

gpo de junta interior;

! La figura 5 muestra también en semicorte ax

éuna junta fija modificada segln el invento;

i

E La figura 6 es un corte axial de una junta

;F;ja con &ngulo de inclinacidn muy grande;

i Las figuras 6a y 6b son vistas de la parte

fde fijacidn de la junta segdn la figura 6 que sujeta el

dispositivo de mando en el cuerpc de junta interior;
La figura 6c es un corte transversal esque-

matico de un surco con bola de una junta conocids y de

la junta segln el invento para ilustrar la posibilidad

!
La figura 7 muestra la junta seglin la figu

ra 6 en el estado de méxima inclinacidn;

La figura 8 es un corte axial de una junta
desplazable para 4angulos de inclinacidén medios;
. La figura 9 muestra una junta desplazable
%similar a la correspondiente a la figura 8;

Las figuras 10 y 11 muestran en semicorte

,axial una junta desplazable y una junta fija, respecti

ivamente, para angulos de inclinacién pequeiios;

Las figuras 12, 12a a 15, 15a muestran en

ialzado Tateral y en corte frontal diferentes ejecucio-

‘nes de piezas de mando para una junta segln el inven-

ito:

Las figuras 16 a 18 muestran en vistas o co]

- 16 -
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tés diferentes un dispositivo de mande para una junta
segiin el invents, siendn la figura 16 un corte por la

1inea XVI-XVI de la figura 17;

(=

La figura 19 es un alzado frontal de una ja
la para una junta segdn el invento;

La figura 20 muestra, la mitad en corte y

la otra mitad en alzado, el cuerpo exterior y la jaula
correspondiente de una junta segdn el invento en una
posicidn de montaje;

. La figura 21 ilustra en semicorte axial de
la jaula y el dispositivo de mande las dimensiones de
estas piezas necesarias para un montaje axial; i

lLas figuras 22 y 23 nuestran en carte axiaf
y en aizado frontal la jaula y dispositivea de mando dé

una junta segln el invento en una posicidn de montaje,

10

en la que el dispisitivo de mando estd basculado en 90
con respeccto a su pasicidn normal;

Las figuras 24 y 25 muestran, la mitad en
alzada y la otra mitad en corte axial, una junta fija
y una junta desplazable para la suspensidn de las rued
das delanteras de un vehiculo automdvil;

La figura 26 ilustra esquemdticamente una
diferencia de la suspensidn de ruedas con juntas segdn
el invents con respecto a una suspensidn de ruedas con
juntas conocidas,

La figura 27, un acaplamiento articulads cg
rredizo para dngulos grandes de inclinacidén, con apéns
dices, en carte longitudinal, y

La figura 28, un corte transversal de la jau

la y del cuerpo de articulacidn exterior asociado.
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La figura 28, un acoplamiento articulado co
rredizo, en semicorte, con limitacidn bilateral a mane
ra de esfera hueca del camino de desplazamiento en el
cuerpe de articulacidn exterior.

La junta homocindtica desplazable segidn las
figuras 1 a 3 comprende un cuerpo de junta exterior 1
que posee una cavidad y presenta en su superficie intg
rior unos surcos .2 que sec extienden paralclamente a su
eje. En la cavidad estd dispuesto un cuerpo de junta
interior 3 con surcuns 4 que se extienden en direccidn
axial y gue quedan enfrente de los surcos 2 del cuerpo
de junta exterior, En lus surcos 2 y 4 realizados en

forma de cilindros huecas estén alojadas unas bolas §

a través de las cuales puede transmitirse un par de gil
ro entre el cuerpo de junta exterior 1 y el cuerpo de
junta interior 3. Las bolas 5 estdn conducidas en ven-
tanillas 6 de una jaula 7., La jaula 7 presenta una su-

perficie exterior esférica 8 con la que estéd conduci-

da en una superficie esférica hueca 9 del cuerpo de Jjun
ta exterior 1. La jaula 7 tiene por dentro una super-!

ficie esférica 10 con la que la jaula estd conducida Jo
bre una superficie esférica 11 existente en el lado qi—
terior de un dispositivo de mando 12. En el ejemplo dd
e jecucidn seglin las figuras 1 a2 3 este dispositiva de
mando estd constitufdo por piezas de mando 13 (figura
1) que estédn dispuestas en cada caso entre las bolas

5 sobre la superficie de cabeze axialmente paralela de
los puentes que hay entre los surcas longitudinales 4

de la superficie exterior del cuerpo de junta interior
1

3. Por consiguiente, el cuerpo de junta interior 3 pqé

LI T T



de hacer un movimiento axial con respectoc a las partes
restantes de la junta, mientras gue el dispositivo de

mando 12 es indesplazable con respecto al cuerpo de jui

>

ta exterior 1 debido a la conduccidn en las superficies
5 esféricas 10 y 9.
Los centros de los pares de superficies es

féricas 8, 9 y 10, 11 estédn dispuestos axialmente a

igual distancia en lados diferentes del plano que con-

, ;
i tiene el punto medio de las ventanillas de la jaula, cp

10 mo es de por si conocido, a fin de consequir que en tg

dos los angulos de inclinacidn el planc medio de la ju

13

ta que contiene los centros de las bolas coincida siem

pre con el plano cue biseca el &ngulo de inclinacidn
de la junta, con lo gque queda garantizada la marcha hgj
15 mocindtica,

Las juntas representadas en las figuras 4,
4a y 5 son juntas fijas segln el invento. La diferen-
cia principal con respecto a la junta seglin las figu-
ras 1 a 3 consiste en que el dispositivo de mando es-
20 td sujeto en el cuerpe de junta interior de manera axial
mente indesplazable.

! En la ejecucidn seqgiin la figura 4 esto se

realiza por medio de un anillo eldstico ranurado o tam

i

bién coherentemente realizado 114 que estd asentado en

.25 una ranura periférica 115 practicada en la superficie

exterior del cuerpo de junta interior 103 y en ranu~

ras periféricas corresnondientes 115a existentss en sl
lado interior de las piezas de mando 113. En la junta
fija segln las figuras 4 y 4a el cuerpo de junta exte-

30 rior 101 esté realizado como una campana lOl en cuya

28.3.72 | - 19 -
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superficie esférica hueca 109 estd conducida la jaula
107 con su superficie esférica exterior 108. La dispo
sicidn de las superficies esféricas interior y exterio
108 y 110 en la jaula con un desplazamiento entre cen-
tros y la funcidn de la junta son las mismas que en la
Jjunta segln las figuras 1 a 3, salvo la supresidn de
la posibilidad de désplazamiento axial,

La junta seqln la figura 4a se diferencia
de la correspondiente a la figura 4 dnicamente porque
el anillo eléastico 116 estd perfilade en corte frontal
de acuerdo con el perfil del cuerpo de junta interior.
El anillo eléstico presenta también a ambos lados de
cada puente limitador de los surcos longitudinales 104
unas secciones axlalmente paralelas 117 que impiden qu
giren las piezas de mando 113 scbre los puentes,

.En la junta fija segln la figura 5, que tra
baja de la misma manera que las juntas de acuerdo con
las figuras 4 y 4a, el cuerpo de junta exterior 201 es
té4 realizado a manera de anillo comparativamente estre
cho. lilentras que la jaula 207 estéd realizada construc
tivamente de la misma forma que lLa jaula 107 en la jun
ta segln las figuras 4 y 4a, el dispositivé de mando

212 tiene en un extremo un ganche eléstico 214 aue pe-

netra en una ranura periférica 215 existente en la peri

feria exterior del cuerpo de junta interior 203 y que

provoca la inmovilizacidn axial entre la pieza de man-
do y el cuerso de junta interior. £n esta ejecucidn

la superficie exterior 216 del cuerpa de junta interio
203 y la superficie interior 217 cooperante con ella

del dispositivo de mando 212 estén realizadas en forma

- 20 -
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‘clnica, a diferencia de lo que ccurre con las juntas

i de la jaula. El dispositivo de mando 312 estd sujeto
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descritas hasta ahora, en las que las superficies men-
cionadas estan alineadas paralelamente al eje del cuer
po de junta interior.

La junta mostrada en las figuras 6 y 7 es
una junta pensada para 4dngulos grandes de inclinacién,
la cual estéd constituida en principio de la misma ma-
nera cue las juntas descritas hasta ahora. £l cuerpo
de junta exterior estd configurado en forma de campana
301, cuya cavidad abierta hacia un lado esté limitada
par la'superficie esférica hueca 309, coherente en es-

te caso, que acoge la superficie esférica exterior 308

gn el cuerpo de junta interior 303 por medio de un aq%
llo de fijacidn de forma de estrella 314 que encaja cah
sus puntas exteriores 316 {véanse también las figuras

Ga y 6b) en sendas ranuras 315 practicadas en la sUper:
ficie interior del dispositivo de mando y cuyo cuerno

de anillo 317 estd sujeto axialmente por medio de un

anillo eléastico 318 asentado en una ranura periférica ;
del cuerpo de junta interior 303. Para el montaje se'
lleva el anillo de fijacidn a su posicidn extrema axial,
de derecha a izquierda, vistoc en la figura 6, encontré&
dose las puntas 316 de la estrella, visto en direccidn
periférica, en los centros de los surcos 304 del cuer
po de junte interior 303. Una vez alcanzada su posicidn
extrema axial, el anillo de fijacidn 314 es hecho girag
medioc paso hasta su posicidn definitiva, Con el fin

de que el anillo de fijacidn permanezca en esta posi-

cidon de qgiro, las dos esquinas 316a de la punta 316 de
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{la estrella mds alta en la figura 6b se doblan laterall

mente en torno a los bordes de los surcos. Las puntas
316 de la estrella se alejan oblicuamente del cuerpo
317 del anillo, visto en el alzado lateral de la figur
6a, de modo que el cuerpo del anillo permanece fuera
del campo de movimienfo de las bolas 305. En la figura
7 estd representada la junta segln la figuraz 6 en el
estado de inclinacidén mdxima. £n este estado el eje Z
de la jaula, que es perpendicular al plano medioc de la
junta que contiene los centros de las esferas 305, tie
ne un desplazamiento entre puntos medios de la magni-
tud g con respecto al punto medio de la junta en que
se cortan los ejes de los dos cuerpos de Jjunta 301 vy
303. Las bolas 305 se encuentran en este estado a dis-
tinta distancia del eje 7, es decir, la bola superior

en la figura 7 estd corrida hacia fuera desde su ven-

i tanilla en una magnitud Ir.

En la figura 6 la altiura de la ventanilla
designada con F ha de ser mayor o igual que la suma de
las distancias ¢ y e (véase la figura 7) para que la
bola superior 305, con 4nqulo miximo de inclinacién,
pueda correr hacia fuera sobre la superficie de limi-

tacidn de la ventanilla, sin salirse de la ventanilla.

: Empleando una bola de mayor didmetro, tal como permite

el invento, esta distancia F puede mantenerse méAs gran

de que en las juntas homocindticas usuales gue, para

;dimensiones por lo demnds lguales, estan limitadas al

i " -
empleo de bolas més pequefias. Zsto lo muestra claramen

te la figura 6c, en la que estan representadas en cor-

te transversal, para condiciones nor lo demds iguales,

et

wes s

2}
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Una bola EK en el surco 2K de un cuerpo de junta exte-

rior lK de una junta conocida y una bola 5G en el sur-

co ZG de un cuerpo de junta exterior lG de una junta

segin el invento. Para un desplazamiento dado g entre

los centros de curvatura de las superficies interiores
del cuerpo de junta exterior se advierte que la altura
posible FG de la ventanilla en la junta segdn el inven
to puede ser mayor que la altura F, de la ventanilla

K

‘en la junta conocida. De esste modo es posible un aumen

10 lto del 4dnqulo de inclinacidn en la junta del invento
con respecto a la junta conocida.

En la figura 8 estd representada una junta
desplazable segdn el invento para angulos medios de in
clinacidn. En esta junta las distancias axiales entre

15 las superficies esféricas 408 y 410 de la jaula de bo-

las 407 y el plano medio son relativamente mas grande%
que en las articulaciones descritas hasta ahora. EL di%
positivo de mando estd realizado a manera de peine co-
i herente 412, NMientras que la'jaula 407 estd conducida
.20 con su superficie esférica gxterior 408 en una super- !

ficie esférica interior 409 del cuerpo de junta exte-

: rior 401 y, por tanto, esta sujeta axialmente en el
i cuerpo de junta exterior, el desplazamientoc axial vie-
é ne permitido por la posibilidad de desplazamiento del
25 E peine 412 sobre la superficie exterior cilindrica 416
g del cuerpo de junta interior 403, pero estd limitado
: por un anillo elastico 414 que va asentado en una ra-
! nura periférica 415 del cuerpo de junta interior 403.
La junta desplazable segln la figura 9 se

3g diferencia de la correspondiente a la figura 8 porque

23.3.72 ‘ - 2% -
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' la superficie interior 509 que sirve para la conduccid

| adicién a la posibilidad de desplazamiento del dispo-

‘ zamiento esté previsto en el cuerpo de junta exterior

401159

de la superficie esférica exterior 508 de la jaula 507

estd realizada en forma cilindrica y, por tanto, como

sitivo de mando 512 en el cuerpo de junta interior 503
permite un desplazamiento axial de la jaula con respec

to al cuerpo de junta exterior. Para limitar el desplsg

501 un anillo de tope 514 para la bola 505,

Las juntas segln las figuras 10 y 1l estén
pensadas para pequeiios &ngulos derinclinacién. La fi-
gura 10 muestra una junta desplazable, mientras que
la figura 11 representa una junta fija.

En la junta desplazable segdn la figura 10
la superficie interior 609 del cuerpo de junta exteric
601 estd realizada en forma cilindrica al igual que en
la junta desplazable segln la figura 9. De este modo
resultan posibles desplazamientos axiales no sdlo entr
el dispositivo de mando 612 y el cuerpo de junta in-
terior 603, sino también entre la jaula 607 y el cuer-
po de junta exterior 60l. La jaula 6G7 tiene esencial-
mente la forma de un casquillo cilindrico, en uno de
cuyos extremos estd practicada por dentro una depresid
anular que forma la superficie esférica hueca 610 y en
la que esta alojado el dispositivo de mando en forma
de un anillo 612 con superficie exterior esférica 611,
En el otro extremo la jaula tiene por fuera upa ranu-
ra periférica en la que estéd asentado un anillo 618,
el cual presenta la superficie esférica 608 que coope-

ra con la superficie interior cilindrica del cusrpo de

- 24 -
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! junta exterior 601.

La distancia entre los centros de curvatura
de las superficies esféricas 608 y 610, 611 es en este
caso relativamente grande. Los anillos 612 y 618 estén
realizados con ranuras para el montaje.

La junta segln la figura 1l se diferencia

de la junta desplazable segin la figura 10 principal-

‘mente porque los anillos 712, 718 correspondientes a

i los anillos 612 y 618 estin realizados de manera cohe-

rente y aplicados con fuerza contra escalones del cuer

po de junta interior 703 y de la jaula 707, estando sy

§
jetos alli por medio de anillos Seeger 714 y 716. Adem?s,

la superficie interior 709 del cuerpo de junta exteric
701, que coopera con la superficie esférica exterior
708 del anillo 718, estd hecha en forma esférica, de
modo que no es posible ningln desplazamiento axial,

En las figuras 12 a 15a estan representadas

e jecuciones diferentes de piezas de mando como las gue

'se pueden emplear en las juntas segln las figuras 1 a

9. Se trata de piezas de mando individuales que fofman
entre varias el dispositivo de mando. S5in embargo, las
piezas de mando segln las figuras 12 a l5a pueden esta
unidas también por un anillo para formar un peine, ha-
biendo que interpretar entonces las figuras 12a a 15a
como cortes por una pla del peine en cada caso.

La pieza de mando 22 seqln la figura 12 tig
ne por fuera una superficie esférica 21, caon la que co
duce la superficie esférica hueca interior de la jaula
correspondiente. La pieza de mando 22 tiene por dentrao

una superficie cdncava, cilindrica en parte, con la qu

- 25 -
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estd asentada sobre la superficie de cabeza 27 conve-
xa y cilindrica en parte de un puente 28 gue sobresa-
le entre dos surcos longitudinales 24, cilindricos en
parte, para las bolas 25. Por consiguiente, la pieza
de mande 22 puede deslizarse axialmente sobre la supexq
ficie de cabeza 27 del puente, arrastrando asi a la
Jjaula, no representada, por medio de su superficie es-
férica 21.

La pieza de mando 32 segin las figuras 13,
1l3a se diferencia de la que se acaba de describir por-
que su superficie exterior es upa superficie eilindri-
ca 31 y no una superficie esférica, teniendo la supex
ficie cilindrica, sin embargo, un radio algo més peque
flo que la superficie esférica hueca 10, representada
con linea de trazos, de la jaula no dibujada. Por con-
siguiente, la jaula estd asentada con su superficie es
férica hueca (dnicamente sobre los dos cantos exterio-
res de la pieza de mando 32. Otra diferencia de la pig
za de mando 13, 13a con respecto a la correspondiente
a las figuras 12, l12a reside en que la superficis in-
terior 26 de la pieza de mando 32 esta aplanada, de
modo que esta (ltima queda asentada con contacto linea
sobre la superficie de cabeza parcialmente cilfndrica
37 del puente 33. Como las piezas de mando Unicamente
han de absorber las pequenas fuerzas de mando, es su-
ficiente casi siempre la conduccidn por medio de los
bordes, sobre todo porque éstosrya se habran desgasta-
do algo al cabo de un tiempo de servicio relativamen-
te breve. La pieza de mando segln las figuras 13, 13a

a

es mds barata en su fabricacién que la pieza de mando
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- segln las figuras 12, 12a, ya que la superficie cilip

drica del lado exterior y la superficie recta del la-
do interior pueden fabricarse con més facilidad gue una
superficie esférica en el lado exterior y una superfi-
5 cie cilindrica en el lado interior.

Las piezas de mando segin las figuras 12,
12a, 13, 13a van soportadas lateralmente por las bolas
5. En las piezas de mando 42 segdn las figuras 14, ld4a

esto no es necesario, porque la superficie interior 46!

J

10 de esta pieza de mando estd hecha en forma de V en sec

cidn transversal y ctoopera con una superficie de cabe-
za 47 de forma de V rebajada de manera correspondientei
De esta manera, la pieza de mando 42 estd mentenida en
direccidn periférica y no necesita ningin soporte late-
15 ral por parte de la bola 5. Por consiguiente, la pieza
de mando 42 puede hacerse més estrecha gue las piezas
de mando 22 y 32,
En la pieza de mando 52 segdn las figuras

13, 15a la conduccién lateral se consigue por medio de
20 piezas de guia 59 que sobresalen lateralmente y abrézaﬂ
en forma de silla el puente 58 del cuerpo de junta in-
terior, teniende por dentro superficies de guia enfren

tadas 60 con las que conducen axialmente la pieza de

¢ mando 52 en los surcos longitudinales 54 del cuerpo dé

25 ; junta interior.
5 Las figuras 16 a 18 muestran una pieza de
g mando en forma de un peine anular 62 con un alto gra-
? do de rigidez. E£n el lado derecho en la figura 16 el
§ peine 62 llena completamente con su puente anular 64

30 el volumen que hay sntre la superficie esférica 10, in
|
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dicada con linea de trazos en la figura 16, y la super,
ficie exterior del cuerpo de junta interior 3, inclui
do el volumen de dentro de lcs surcos longitudinales
4. El nuente anular 64 estd rebajado en forma de esfe
ra hueca en 5 entre las plas 63 del peine para reci-
bir la bola 5, indiceda también con lineas de trazas

en la figura 16, en prolongacidn de cada hendidura ali

neada con un surco longitudinal 4. La posicidn de la
bola 5 indicada en la figura 16 con respecto al peine
62 corresponde a la de la mixima inclinacidn de la Jun
ta.

Las figuras 19 y 20 muestran Jaulas para una
junta segiin el invento configuradas de manera especial)
mente conveniente para un montaje sencilla, La jaula
segin la figura 19 esta provista, en el centro de ca-
da ventanilla 16, de una ranura longitudinal axial 18,
La ranura longitudinal 18 es tan ancha y tan profunda
aue puede recibir el puente entre dos surcos langitu-
dinales del cuerpo de Junta exterior. De este modo es
posible enfilar axialmente la Jaula 17 en el cuerpo de
junta exterior. £1 montaje de la jaula se completa ha
ciéndola girar a continuacidn en la magnitud de medio
naso.

La jaula 77 seqlin la figura 20 est4 provis
ta de ranuras transversales 73 en al menos dos puntos
diagonales enfrentados. Las ranuras transversales son
también tan anchas y tan nrofundas que pueden recibir
los puentes 79 entre los surcos longitudinales 72 dsl
cuerpo de junta exterior 71. De este modo es posible

enfilar axialmente la Jaula en una posicidn girada en

- 920 -
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da ser enfilado axialmente en la jaula 87, de izquier-

90¢. Una vez enfilada, la jaula es hecha bascular en
9092 de modo que su eje quede alineado con el eje del
cuerpo de junta exterior 71. A continuacidn se hace bas
cular la jaula en la magnitud de medio paso en torno a
su eje como en la ejecucidn segdn la figura 19, de mo-
do que las ventanillas 76 de la jaula queden enfrente
jde los surcos 72.

En la figura 21 estd representada la forma

en que han de dimensionarse una jaula y un peine de maﬁ
1
[

do correspandiente 82 para gue el peine de mands 82 pue

‘da a derecha, visto en la figura 21. Para ella el dii-

1

i , . 3 3 -
imetro a de un sector cilindrico en la periferia inte-

rior de la jaula 87 ha de ser mayer que el didmetro ex

i
‘terior méximo b del peine de mando 82. Asimismo, el dia

i

metro ¢ en la periferia interior de la jaula ha de ser.

imayor que el didmetro d del peine de mando en el centro
'de su hendidura. El peine de mando puede ser introduci-
do entonces axialmente en la jaula en una posicidn en
la que su pla se encuentra en el centro de los planbs
de las ventanillas de la jaula, pudiendo ser llevada
luego a su posicidn definitiva por giro en la magnitud

de medic paso.

En la disposicidn segln las figuras 22 y 23

el peine de mando 92 estd aplanado en 95 para el monta

ije, al menos en dos superficies opuestas entre sus plad
593. De este modo resulta posible introducir el peine

?de mando axlalmente en la jaula 97 en una posicion gi-
‘rada en 902 y hacerlo bascular a continuacidn hasta su

posicicn de servicio correcta.

- 29 -




Las figuras 24 y 25 muestran una ejecucidn

Ipractica de una combinacidn de juntas con una junta fi

i ja y una junta desplazable para la suspensidn de las
ruedas delanteras de un vehiculo automdvil.
5 La junta fija segln la figura 24 estid cons-

tituida esencialmente coma la junta segln la figura 6.

Por consiguiente, las partes iguales estén provistas

de los mismos signos de referencia y no se vuelven a

describir. Diferente con respecto a la junta fija seqdn

10 ;La figura 6 es dnicamente una configuracidn de la parte
de fijacidn de forma de estrella 318, la cual no esté
;sujeta axialmente por un anillo Seeger separado, sino
que estd recibida con uno o varios apéndices doblados
joblicuamente hacia dentro de su cuerpo de anillo en ra
15 nuras tangenciales correspondientemente configuradas
del cuerpo de junta interior. La parte de fijacidn es-

ta radialmente ranurada para permitir el montaje,

£l cuerpo de junta exterior 301 de la junta

fija segln la figura 24 lleva en su prolongacidn axial

20 tun perfil de eje dentado con un perno roscado 320, me-

diante el cual estd unido con la rueda delantera de un

;vehiculo automdvil. El cuerpo de junta interior 303 se

encuentra en el extremo de un eje articulada 321 que en
su otro extrems lleva también un cuerpo de junta inte-

25 ;Tior 803. El cuerpo de Junta interior 803 es parte de

una junta desplazable B8(( que, aparte de la ausencia

de soporte axial para el dispositivo de mando 312, es-

‘ta realizada de la misma forma que la junta fija 300

segln la figura 24, por este motivo, la junta no se ha

30 ;descrito de nuevo en su estructura y su funcionamiento,

28.3.72 - 30 -
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aun cuando los signos de referencia se han variado en

las centenas, E1 cuerpo de junta exterior 80l esta pro
visto en la prolongacidn de su eje de un perfil de eje
estriado 822, mediante el cual estd unido con la trans

misidn o el diferencial de un vehiculo automdvil.

En la figura 26 estd representado ssquemdti

camente el efecto diferente de la combinacidn de eje §
articulado seqln las figuras 24 y 25 en una suspensidn
para las ruedas de un vehiculo automdvil.

Con FO estd designado el centro de la junta
fija 300 del lado de las ruedas para una inclinacidn
de 0¢ del eje articulado 321 segln el invento y de un
eje articulado 325 con juntas conocidas. Fuj gs el cen-
tro de la junta fija 300 del lado de las ruedas para
un acodamiento maximo de los ejes articulados 321, 325,
Empleando las juntas conocidas, la distancia entre los
centros de las juntas permanece constante, de modo que
el centro SW de una junta desplazable conocida del la-
do de la transmisidn se desplaze en direccidn al centrp
FD de la junta. Empleando las juntas segln el invento
con jaula axialmente indesplazable en el cuerpo de jun
ta exterior, el centro SD de la junta desplazable 800
del lado de la transmisidn permanece en el mismo lugar),
aumentandose, no obstante, la distancia entre los dos:
centros de las juntas. E1l dngulo Fm 5. F. es menor que

C ©

el éngulo Fo S, F,- Por consiguiente, la inclinacidn

y o’
médxima para la misma desviacidn FD FU de las ruedas
es mds pequeiia cuando se emplean las juntas segdn el
invento. Esto se cumple también para la junta fija del

lado de las ruedas. El recorrido de desplazamiento SDX

- 31 -
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es mas pequefio, cuando se emplean las juntas segln el
invento, que el recorrido de desplazamientos SD Sm que
resulta cuando se emplean las juntas conocidas, tal
como lo muestra la figura 26.

El acoplamiento articulado corredizo compre
de sustancialmente el cuerpo de articulacidn exterior
I que tiene una cavidad axial que estd provista de suj
cos 2 repartidos por su periferia y destinados a reci-
bir bolas 3, un cuerpo de articulacidén interior 4' cue
estd provisto de surcos 5 repartidos por su geriferia
exterior, y una jaule 6 que tiene un nlmero de venta-
nillas 7' correspondiente al nlmero de surcos 26 5,
en cuyas ventanillas estén alojadas las bolas 3 dispue
tas en los surcos 2y 5y destinadas a la transmisidn
de pares de giro.

Asimismo, el cuerno de articulacidn exte-
rior I tiene una esfera hueca en la que estd apoyada
la esfera exterior & de la jaula 6. La jaula 6 tiene
también una esfera hueca 9'en la que estén apoyados
unos cuerpos de mande 10 gue estén dispuestos de forma
desplazable sobre los puentes situados entre dos sur-
cos contiguos 5' del cuerpo de articulacidn interior 4.
Los centros de la esfera exterior 8 o de la esfera hug]
ca del cuerpo de articulacidn exterior 1 y de la esfe
ra hueca 9' de la jaula 6' se encuentran en lados dife-~

rentes del plano que contiene lous centros de las esfe-

Con el fin de conseguir un &ngulo de incli-
nacidén grande, la cavidad de la jaula 6 estd ensancha

- . i >
da en forma cénica (cono 1Y) en su zana contigua a los

| §=]

To
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i cuerpos de mando 10'. Especialmente en articulaciones

" tes 14'entre dos ventanillas 7' o apéndices 13, que vie

. 4' con respecto al cuerpo de articulacidn exterior I o

a la jsula 6.

401151

con una gran separacidn entre los centros de la esfera
exterior 8'y la esfera hueca 9'de la jaula 6 se produ-
ce, en la zona de la jaula 6 en la que se encuentran
las ventanillas 7', un fuerte ensanchamiento debido a
la extens;dn axial relativamente grande de la jaula 6
en esta zona.

Z1 &ngulo del cono 11' es igual al &ngulo de
inclinacidn, ya que la jaula @ sdlo ejecuta la mitad
del &ngulo de inclinacidn para mover las bolas 3 hastai
. i

el plano homocinético. Con objeto de garantizar también

una conduccidn segura de las bolas 3 en la zona de en-

sanchamiento del cono 11' de la jaula €, las superficies

12" de las ventanillas que quedan inmediatas al centro

15' de la esfera exterior 8' de la jaula 6') estdn provis
tas de un apéndice 13" que penetra radialmente en la ca
vidad (cono 1l') de la jaula 6'y se extiende al menos
en parte de la longitud de las superficies 12 de las
ventanillas (visto en la direccidn periférica de la
jaula 6.

La longitud y la forma de los apéndices,
también en la direccidn del eje de la jaula 6, resul-

tan de la medida necesaria y de la forma de los entran

nen determinados por el espacioc necesario para los pue

13

tes 16' situados entre dos surcos 5 para bolas del cuer
po de articulacidn interior 4, en caso de inclinacidn

y desplazamiento del cuerpo de articulacidn interior
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En la figura 29 esté representado un aco-
plamiento articulado corredizo que estd constituido en
esencia por el cuerpo de articulacidn exterior 5" que
presenta un espacio interior hueco, en el que estén
dispuestos, repartidos por la periferia, unos surcos
de rodaduré 9" destinadeos a recibir bolas 4", el cuer-
po de articulacidn interior 1" con surcos de rodadura
correspondientes a los surcos de rodadura 9" de la par
te de articulacidn exterior 5", una jaula 11" para su-
Jetar las bolas 4" en los surcos de rodadura 9" y 10",
y un cuerpo de mando 2" para el gobierno de la jaula
11" y las bolas 4" en un plano que se encuentra en el
semidngulo de inclinacidn., E1 espacio interior hueco
del cuerpo de articulacidn exterior estéd hechao en faor-
ma de cilindro 7" en su zona central. En este cilindro
7" estd conducida la jaula 11" con su superficie esfé-
rica exterior. El cilindro 7" hzce transicidn en ambos

lados a partes a manera de esferas huecas 6" y 8", Las

artes a manera de esferas huecas 6" 8", cuyo difme-~
’ |

tro corresponde al cilindro 7", sirven como limitacidn
axial del movimiento para la jaula 11", Las partes a

manera de esferas huecas 6" y 8" provocan una limita-

cién de tipo superficial, es decir, la esfera exterior
de la jaula 11" y una parte a manera de esfera hueca 6
u 8" establecen contacto superficial en las posiciones
limite axiales. La jaula 11" ticne una esfera hueca in
terior cuyo centro estd dispuests en el eje del acapla
miento articulado y desplazado con respecto al de la

esfera exterior de la jaula 11", En la esfera hueca de

la jaula 11" estd apoyado el cucrpo de mando 2", que

- 34 -
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{ axialmente con respectc a la parte de articulacidn ex-

“ terior 5", y un camino que el cuerpo de articulacidn

! Propiedad Industrial,

e

401151

tiene por fuera una superficie esférica. Ademas, el
cuerpo de mando 2" estd apoyado con posibilidad de mo-
vimiento axial sobre el puente que queda entre los sur
cos 10" del cuerpo de articulacidn iﬁterior v,
flediante las medidas anteriormente mencio-
nadas se consigue cque el camino de desplazamiento sea

una suma de un camino que la jaula 11" puede recorrer

interior 1" puede recorrer axialmente con respecto a
la jaula 11", produciéndose un movimiento de rodadura
entre'las bolas 4" para la transmisidn del par de giro
y las partes movidas. |
La presente solicitud, que corresponde a la
presentada en RepGblica Federal Alemana, el 25 de fliar-
zo de 1971, bajo el N@ P 21 14 536.8, el 24 de Diciem
bre de 1971, bajo el N2 P 21 64 433.7 y el 24 de Diciem
bre de 1971, bajo el N2 P 21 64 431.5 se acoge a los

beneficios del Articulo 51 del vigente Estatuto sobre

- REIVINDICACIONES -

Los puntos de invencidn propia y nueva, que
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de
Patente de Invencidn en Espaiia, por VEINTE afios, son

los siguientes:

- 35 -
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perficie exterior del cuerpo de junta interior.

1. Un dispositive de junta homocindtica
con un cuerpo de juntas exterior que posee unpa cavi-
dad y tiene en su superficie interior unos surcos que
se extienden al menos con su direccidn de extensidn
principal paralelamente a su eje, y un cuerpo de jun-
ta interior dispuesto en la cavidad y que tiene en su
superficie exterior unos surcos que quedan enfrentados
por pares a los surcos del cuerpo de junta exterior y
se extienden también al menos con su direccidn de ex-
tensidn principal paralelamente a su eje, estando dis
puesta una bola en cada par de surcos y manteniéndose
las bolas de todos los pares de surcos, por medio de
ventanillas de una jaula dispuesta entre los dos cuer-
pos de junta, en un plano que forma angulo recto con
el eje de dicha jaula, y estando conducida la jaula,
con una superficie esférica prevista en su lado exte-
rior, en la superficie interior del cuerpo de junta
exterior, mientras gue con una superficie esférica hue

ca prevista en su lado interior estd conducida por el

cuerpo de junta interior, vy encontréndose los centros!
de la superficie esférica y la superficie esférica hué
ca de la jaula a la misma distancia en lados diferentés
del plano que contiene el punto medio de las ventani-
llas de la jaula, caracterizado porque la jaula esté
conducida con la superficie esférica hueca sobre una

superficie esférica de un dispuositivo de mando, el cudl,

a su vez, estd dispuesto como parte especial en la su-

2, Un dispositivo segin la reivindicacidn

1, caracterizado porque el cuerpo de junta interior
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f forma una sola picza con el eje unido a él.
j

3. Un dispositivo segln una cualguiera de
las reivindicaciones 1 & 2, caracterizado porque los
surcos discurren en cada cuerpo de junta paralelamen-
te a su eje,

4. Un dispositivo segldn una cualquiera de
las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porque la

superficie exterior del cuerpo de junta interior esté

realizada en forma cilindrica.

5. Un dispositivo de junta homocinética
| segln una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, co
mo junta fija en la que el cuerpo de junta exterior
presenta como superficie interior una superficie esfe-
rica hueca gue acoge ajustadamente la superficie esfé-
rica de la jaula, caracterizado porque el dispositivo
de mando estd dispuesto axialmente fijo sobre el cuer-
po de junta interior.

6. Un dispositive segln la reivindicacidn
S en combinacidn con una cualquiera de las reivindica
ciones 1 a 3, caracterizado porgue la superficie exte-
rior del cuerpo de junta interior y la superficie in-
terior cooperante con ella del dispositivo de mando ed

t4n realizadas en forma cdnica.

7. Un dispositivo de junta homocinética
segln una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, co
mg junta desplazable, caracterizado porque el disposi-
tivo de mando estd conducido de manera axialmente des-

plazable sobre el cuerpoc de junta interior.

8. Un dispositivo segln la reivindicacidn

5 0 la 7, caracterizado porque el cuerpo de junta exte

—
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Tior presenta como superficie interior una superficie
esférica hucca que acoge ajustadamente la superficie

esférica de la jaula.

9. Un dispositiva seglin la reivindicacidn

!

7, caracterizado porgue el cuerno de junta exterior pre
senta como superficie interior una superficie cilindri
ca hueca que acoge ajustadamente la superficie esféri-
ca de la jaula,

10. Un dispositive seqln la reivindicacidn
9, caracterizado porque al menos en el cuerpo de junta
que presenta los surcos axialmente mis cortos estén pre
vistos unos topes extremos para el movimiento relativo!
de la jaula con respecto a este cuerpo de junta,

11. Un dispositivo segln una cualquiera de
las reivindicaciones 1 a 1G, en particular con surcos
que se extienden paralelamente al eje de los cuerpos
de junta, caracterizado porgue el dispositivo de mando
estéd formado por una pluralidad de niezas de mando que
presentan una superficie exterior con un radio corres-
pondiente a la suporficie esférica hueca de la Jjaula

estdn dispuestas en cada caso entre las bolas sgbre
las superficies de cabeza de los puentes que hay entre
los surcos longitudinales en la superficie exterior del
cuerpo de junta interior.

12. Un dispositivo segdn la reivindicacidn
1, caracterizado porgue la superficie exterior de cada
pieza de mando forma parte de una superficie cilindrica.

13. Un dispositivo seqln la reivindicacidn
12, caracterizado porgue los bordes de limitacidn de

7la superficie cilindrica estdn matados.
/,..-""' -
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! 14, Un disnositivo seqln las reivindicacio-
nes 11 a 13, caracterizado porque las superficies in-

1
'teriores de las piezas de mando poseen en seccidn trans

versal un perfil que cuadra con un perfil correspon-

diente de la superficie de cabeza del puente que hay

i
1
ientre los surcos.

15, Un dispositivo segdn una cualquiera de
las reivindicaciones 11 a 14, caracterizado porque las
niezas de mando presentan superficies interiores acha-
flanadas gque son tangentes a la superficie exterior ci+
lindrica del cuerps de junta interior.

16, Un dispositivo segln una cualguiera de
las reivindicaciones 11 a 15, caracterizado porgue ca-
da pieza de mandn presenta al menos en un extremo unos
elementos de guia que abrazan en forma de silla el puen
te correspondiente del cuerpa de junta interior y con-
ducen la pieza de mando en los surcos longitudinales
del cucrpo de junta interior.

17, Un dispnsitivo segln las reivindicacio-
nes 11 a 15, caracterizado porque las piezas de mando
estdn unidas por un puente anular para farmar un peine
anular,

18, Un dispositivo segln la reivindicacidn
17, caracterizado porque el puente anular presenta, siem
pre en prolongacifn de las hendiduras del peine alinea-
das con los surcas longitudinales, unas escotaduras

parcialmente esféricas para las bolas y llena, por lo

demds, el volumen que hay entre la superficie esféri-

‘ca hueca de la jaula y las superficies exteriores del

cuerpo de junta interior.

1
(]
(Y=}

i
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19. Un dispositivo seqgln la reivindicacidn
17 o la 18, caracterizado porque el puente anular esté
hecho sustancialmente en forma de poligono con aplana-

mientos en la zona de las ventanillas de la jaula y can

las plas del peine constituyendo vértices del poligonol

)
o)

20, Un dispositivo segln lasreivindicacicn

l a 19, caracterizado poraque en el cuerpo de junta ex-

terior y/o en la jaula los cantos extremos de la super

‘ficie interior para la formacidn de superficies de top

(34

10 para el cuerpo de junta interior poseen un bisclado co

rrespondiente al 4ngulo méximo de inclinacidn de la

junta,

21l. Un dispositive segln la reivindicacidn
9 o la 10, caracterizado porque los cantos extremos de

la sunerficie exterior de la jaula para la formacidn

!
de superficies de tope para el cuerpo de junta exterior
poseen un biselado correspondiente al dngulo méximo de

inclinacidn de la junta,

22. Un dispositivo segln una cualquiera de

20 las reivindicacienes 1 a 10, con éngulo de inclinacidn

reducido, en particular para ejes articulados con alta

ivelocidad de rotacidn, caracterizado porgue el disposi

itivo de mando estd formado por un anillo que posee en
i

su superficie exterior una superficie esférica que cua

25

dra con la superficie esférica hueca de la jaula pre-

vista en este caso axialmente por fuera de las ventani

llas de la jaula, y que estd asentado con una superfi-

‘cie interior cilindrica sobre el cuerpo de junta inte-

"rior.

23. Un dispositivo segln la reivindicacidn
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: 9, caracterizado porque la superficie cilindrica hue-

T,
-

22, caracterizado porque el centro de la superficie
esférica se encuentra en el punto medio entre las su-
perficies frontales del anillo.

24. Un dispositivo seqdn las reivindicacig
nes 22 y 23, caracterizado porque la jaula tiene esen+
cialmente la configuracidn de un casquilla cilindrico,
en uno de cuyos extremos estd practicada por dentro
una depresidn anular que forma la superficie esférica
hueca, y en otro de cuyos extremos estd axialmente su-~
jeto por fuera un anillo que posee la superficie esfé-
rica de la jaula que coopera con la superficie interio
del cuerpo de junta exterior.

25. Un dispositivo segln la reivindicacidn
24, caracterizado poroue los anillos tienen las mismas
dimensiones.

26. Un dispositivo segln las reivindicacig
nes 22 a 25, caracterizado porque el anillo interior
o los anillos estan realizados con hendiduras.

27. Un dispositivo seqln la reivindicacidn
1, caracterizado porque las ventanillas de la jaula se
hallan en las superficies de las mismas que se encuen-
tran en un plano que discurre en &ngulo recto con el
eje de la jaula, y quedan mas cerca del centro de la
esfera exterior, estén prolongadas por protuberancias
que penetran radialmente en la cavidad de la jaula y
que se extienden al menos en parte de la longitud de
estas superficies de las ventanillas.

28. Un dispositiveo segdn la reivindicacidn

ca hace transicidn por ambos lados a una parte a mane




i
i

ra de esfera hueca cuyo didnetro corresponde al del ci
lindro huecn.

29. Un dispositivo segln la reivindicacidn
9, caracterizado porque.la superficie cilindrica hueca
hace transicidn por ambos lados a una parte a manera
de tronco de cono hueca.

30. Un dispositivo segdn la reivindicacidn
28, caracterizado porque al menos una de ;as zonas par
ciales a manera de esferas huecas tiene un taladro cu-
yo eje se encuentra en la parte exterior de la junta y
cuyo didmetro es menor que el de la esfera hueca, pero
mayar que el didmetro exterior de la parte interior de
la junta.

31. Un dispositive de junta homocinética
para ejes articulados de vehiculos automdviles.

Tal y como se ha descrito en la Wemoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompafan
y con los fines que se han cspecificado.

Esta liemoria consta de cuarenta y dos ho-

Jas escritas a mdquina por una sola cara.

Madrid, -b ABHJS;Z

P.A.

Allafto de Blaabury
Por r/(/é‘/

‘&
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